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Patentanspruch:

Schaltungsanordnung zur Umwandlung von Polarkoordinaten in kartesische Koordinaten, wobei die
Polarkoordinaten, bestehend aus einem Radius gegeben im Dualcode, einem Winkelinkrement in die
kartesischen Koordinaten x und y umgewandselt werden, gekennzelchnet dadurch, dal

- zwei miteinander verbundene Latches 3 und 4 vorgesehen sind, die mit je zwei, einem Taktausgang
und einem Nullimpulsausgang eines, auf einer Achse einer kreisfsrmigen Bewegung angeordneten,
nicht ndher dargesteliten, inkrementalen Winkelgebers verbunden sind, '

— daR’ein erster Dateneingang 7 von Latch 3 mit dem Ausgang eines Addierers 1 verbunden ist, ein
zweiter Dateneingang 8 von Latch 3 auf logisch @ liegt und ein Datenausgang 14 von Latch 3 mit
einem Summandeneingang 5 des Addierers 1 sowie einem Subtrahenteneingang 11 eines
Subtrahierers 2 verbunden ist,

— und daB ein erster Datensingang 10 von Latch 4 mit dem Ausgang des Subtrahierers 2, verbunden
ist, ein zweiter Dateneingang 9 von Latch 4 mit einem weiteren, nicht ndher dargesteliten
Latchdatenausgang, der den Radius r speichert und ein Datenausgang 13 von Latch 4 mit einem
Summandeneingang 6 des Addierers 1 sowie einem Minuendeneingang 12 des Subtrahierers 2
verbunden ist.

Hierzu 1 Seite Zeichnung

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung ist insbesondere zur MeRwertaufnahme bel der Prifung von Oberfléichen anwendbar, bei der sich ein MeRkopf
kreisf8rmig iiber die zu prifende Oberfliche bewegt und der Radius der Bewegung durch einen Rechner vorgegeben ist.

Charakteristik des bekannten Standes der Technik

Zur Ubernahme von MeBwarten eines rotisrenden Systems in einen Rechner st s oft notwendig, die von dem rotisrenden
System gelinferten Polarkoordinaten, Radius und Winkelinkrement, die den Ort eines MeRpunktes auf einem rotierenden
System kennzeichnen, in ein fir einen Rechner glinstiges Koordinatensystem umzuwandeln, Bekannte technische Lésungen
verwenden analoge Integrier- und Summierschaltungen, die Radius und Winkelinkrement in sinus- urd cosinusférmige
Spannungen umwandeln und dadurch ein Code entsteht, der durch cinen Rechner weiterverarbeitet werden kann. Nachteilig bei
diesen technischen Lsungen ist die Notwendigkeit des Abglsichens, die Instabilitdt, geringe Genauigkeit und die gro8e
Umsetzzeit der analogen Schaltung und der A/D-Wandlung. Andere technische Lésungen bestehen in der Umwandlung der
Koordinaien ir Rechner selbst durch Software, wodurch Abglsich- und Stabilitdtsprobleme entfallen, aber es besteht noch eine
groBe Umsetzzeit.

Ziel der Erfindung

Ziel der Erfindung ist die Beseitigung der Nachteile des Standes der Technik und eine technisch-konomisch einfache
Schaltungsanordnung zur Umwandlung von Polarkoordinaten in kartesische Koordinaten.

Darlegung des Wesens der Erfindung

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugruncle, eine Schaltungsarordnung zur Umwandlung von Polarkoordinaten in kartesische
Koordinaten zu entwickeln, die es ermdglicht, Polarkoordinaten eines ortsfesten Punktes fiir jede Genauigkeit und unabhéngig
von der Umsetzzeit in kartesische Koordinaten umzuwandeln.

ErfindungsgemiB wird diese Aufgabe miit einer Schaltungsanordnung zur Umwandlung von Polarkoordinaten in kartetische
Koordinaten x undy, wobei die Polarkoardinaten aus einem Radius im Dualcode und einem Winkelinkrement bestehen, dadurch
geldst, daB zwei miteinander verbundans Latches, 3 und 4 vorgesehen sind, die mit je zwel, einem Taktausgang und einem
Nullimpulsausgang eines, auf einer Achse einer kreisférmigen Bewegung angeordneten, nicht ndher dargesteliten
inkrementalen Winkelgebers verbunden sind, wobei ein erster Dateneingang 7 von Latch 3, mitdem Ausgang eines Addierers 1
verbunden ist, ein zweiter Dateneingang 8 von Latch 3 auf logisch @ liegt und ein Datenausgang 14 von Latch 3 mit einem
Summandeneingang 5 des Addierers 1 sowie einem Subtrahenteneingang 11 eines Subtrahierers 2 verbunden ist und dag ein
erster Datensingang 10 von Latch 4 mit dem Ausgang des Subtrahierers 2 verbunden ist, ein zweiter Dateneingang 9von Latch 4
mit einem weiteren, nicht naher dargestelltzn Latchdatenausgang, der den Radius r speichert und ein Datenausgang 13 von v
Latch 4 mit einem Summandeneingang 6 des Aadierers 1 sowie einem Minuendeneingang 12 des Subtrahierers 2 verbunden
ist.

Durch Wegfall von Abgleich- und Stabilititsproblemen wird eine in weiten Grenzen wihlbare Genauigkeit in einer kurzen
Umsetzzeit erhalten.
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Ausfihrungsbelsplel

Die Erfindung soll nachstehend anhand eines in der Zeichnung dargestellten Ausfiihrungsbeispieles niiher erléutert werden.
Zwei miteinander verbundene Latches 3 und 4 erhalten von einem nicht niher dargesteliten, auf der Achse einer kreisférmigen
Bewegung angeordneten Inkrementalgebers, beisplelsweise bei der Priifung einer Oberfliche, je zwei Takisignale Ty und Ty,
wobei das Taktsignal T, mit dem Taktsignal des inkrementalen Gebers und T, mit dem Nullimpulssignal des inkrementalen
Gebers und Ty, T,von Latch 3mit Ty, T, von Latch 4 verbunden sind, Nach jeder Umdrehung erzeugt der Inkrementalgeber einen
Nullimpuls zum Laden von Letch 3 mit logisch @ und Latch 4 mit dem Radius r. Dabei ist ein erster Dateneingang 7 von Latch 3
mit dem Ausgang eines Addierers 1 verbunden, ein zweiter Dateneingang von Latch 3 liegt auf logisch 8 und sin
Datenausgang 14 von Latch 3ist mit einem Summandeneingang 5 des Addierers 1 sowie einem Subtrahenteneingang 11 eines
Subtrahierers 2 verbunden, wobei die héherwertigen Bits des Ausgangs 13 von Latch 4 mit den niederwertigen Bits des
Eingangs 6 vom Addierer 1 verbunden sind. Weiterhin ist ein erster Dateneingang 10 von Latch 4 mit dem Ausgang des
Subtrahierers 2, ein zweiter Dateneingang 9 von Latch 4 mit einem weiteren, nicht néher dargestellten Latchdatenausgang, der
den Radius r speichert sowie ein Datenausgang 13 von Latch 4 mit einem Summandeneingang 6 des Addierers 1 und einem
Minuendensingang 12 des Subtrahierers 2 verbunden, wobei die héherwertigen Bits des Ausgangs 14 von Latch 3mit den
niederwertigen Bits des Eingangs 11 vom Subtrahierer 2 verbunden sind.

Nach jeder weiteren Drehung auf der zu priifenden Oberfléche werden Taktimpulse von dem Inkrementalgeber erzeugt und nach
jedem Impuls liegen an den Ausgéngen der Latch 3und 4 die umgewandelten Polarkoordinaten in Form der Rartesischen

Koordinaten, xam Ausgangvon Latch 4und y am Ausgang von Latch 3in binérer Codierung, wobei die Umsetzzeit TL- betrégt,
1

aur Festlegung der Lage eines ortsfesten Punktes, beispielsweise eines MeRkopfes mit dem Abstand rvom Rotationsmittelpunkt,
ralativ zu einer Prfflache. Die Koordinaten x und y kénnen mit einem Rechner eingelesen werden, bezogen auf die MeRwerte
nines MeRkopfes, zur graphischen Darstellung der MeBwerte auf dem in kartesischen Koordinaten festgelegten
Rasterbildschirm eines Rechners.
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