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Bezciegnowy mechanizm posuwu zw}aszcza do maszyn gérniczych

Przedmiotem wynalazku jest bezciggnowy mechanizm posuwu zwtaszcza do maszyn gérniczych takich jak
maszyny urabiajace i tadujace.

Znane dotychczas konstrukcje bezciggnowych mechanizméw posuwu wyposazone s3 w kota lub taricuchy
napedowe zazebiajace si¢ z zgbatka sztywno umocowana do rynien przenosnika. Segmenty ze¢batki posiadaja
sworznie, zgby lub gniazda o réznych ksztaltach, akota lub taricuchy napgdowe sa umiejscowione zwykle
w tych mechanizmach w'poblizu ptozy maszyny urabiajace;j i tadujace;.

Sztywne umocowanie segmentéw zebatek do rynien przenosnika jest przyczyna przyjmowania przez koto
napgdowe mechanizmu posuwu, na pokonywanych krzywiznach trasy przenosnika, réznych potozen wzgledem
zgbatki. W zaleznosci od rodzaju krzywizny koto napedowe moze si¢ przemiesci¢ wzgledem zgbatki w plasz-
czyZnie pionowej i poziomej i zajmuje zawsze potozenie ukosne wzgledem osi zgbatki. Umieszczenie kota na-
pedowego w poblizu ptozy pozwala tylko zmniejszyé wielkosé tych przemieszczeri w ptaszczyznach poziomej
i pionowej, a nie zmniejsza ono ukosnego ustawienia si¢ kota wzgledem osi zgbatki. W rezultacie wykrzywienia
trasy przenosnika, powstaja znaczne zmiany wielkosci podziatki na stykach segmentéw zebatki. Wzrost wartosci
podziatki powstajacy w wyniku wykrzywienia rynien w ptaszczyZnie poziomej o maksymalny kat 3° wynosi na
przyktad przy znanych konstrukcjach zg¢batek okoto 4 cm. Biorac pod uwage powyisze w znanych mecha-
nizmach posuwu ze sztywnym umocowaniem segmentéw zebatki poprawna wspétpraca kota napedowego
zzgbatkg wystepuje praktycznie tylko na trasie przeno$nika pozbawionej wykrzywien. Juz przy niewielkim
zakrzywieniu rzedu 1—1,5° wystepuja powazne zaburzenia wspétpracy w wyniku powstatych zmian potozen
kota wzgledem zebatki i zmian wartosci podzialki na stykach rynien przenosnika. Przy wigkszych zakrzywie-
niach rz¢du 2—3° prawidtowa praca napedu w wielu wypadkach jest wrecz niemozliwa i w wyniku zablokowania
i zakleszczania si¢ zgb6w kota napgdowego na zebatce powstajg powazne uszkodzenia mechanizméw.

Istotna wada znanych bezciggnowych mechanizméw posuwu ze sztywnym umocowaniem zg¢batek jest
bardzo waski zakres stosowania, ograniczony do warunkéw pracy, przy ktérych wystgpuja male zakrzywienia
tras przenosnika, niska trwato$é zebatki i kota napgdowego oraz duza czestotllwosc uszkodzen i awarii mecha-
nizméw.
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Bezciggnowy mechanizm posuwu zwtaszcza do napedu maszyn gérniczych wedtug wynalazku posiada
zgbatke, przy czym kazdy segment zebatki mocowany jest obrotowo i przesuwnie w uchwycie, ktéry z kolei
mocowany jest obrotowo i przesuwnie w stopie. Segmenty zgbatki potaczone s3 migdzy sobg potaczeniem
przesuwno-obrotowym i posiadaja wymuszone prowadzenie przez prowadniki, a koto napedowe mechanizmu
posiada o$ pozioma.

W rozwiazaniu alternatywnym koto posiada o pionowa.

Stwierdzono, Ze sworzenn mocujacy przesuwnie i obrotowo segment zgbatki do uchwytu moze by¢ osadzo-
ny wosi sworznia z¢batki albo w osi migdzy sworzniami zebatki albo w osi ponizej sworznia zgbatki. Taka
konstrukcja bezciggnowego mechanizmu wedtug wynalazku umozliwia uzyskanie w kazdych warunkach pracy
mechanizmu statego potozenia kota napgdowego wzgledem z¢batki niezaleznie od rodzaju i stopnia wykrzywie-
nia trasy przeno$nika, lub innego elementu, do ktérego mocowany jest uchwyt zgbatki.

Osadzenie sworznia poprzez tulejg mimosrodowa w obejmie uchwytu segmentu zebatki umozliwia regu-
lacje potozenia segmentéw zg¢batek wzglgedem siebie. Obrét dZwignia mimosrodu pozwala kompensowaé réznice
wartoci podziatek zebatki powstajace na skrzywionych wzgledem siebie stykach rynien przeno$nika. Pozwala
w szczeg6lnosci roztozy¢ znaczna réznice podziatki na stykach wykrzywionych rynien przenosnika na dwa lub
wigcej segmentéw zebatki to jest na takie wartosci réznic podziatek, ktére moga byé skutecznie pokonywane
przez dane koto napedowe. Réznica wartosci podziatek wynoszaca np. 4 cm moze byé roztozona na dwa
segmenty zebatki to jest po okoto 2 cm na kazdy, lub na 3 segmenty zgbatki po okoto 1,33 cm na kazdy itd.

Zaletami bezciggnowego mechanizmu posuwu wedtug wynalazku jest bardzo dobra wspétpraca kota na-
pedowego zzebatka wtrudnych warunkach eksploatacyjnych oraz mozliwos¢ pokonywania znacznych
wykrzywienl trasy przenosnika ito wigkszych, od tych, ktére umozliwiaja znane konstrukcje przenosnikéw
zgrzeblowych. Istotng zalety jest konstrukcyjna mozliwo$é usytuowania przektadni i kota napgdowego maszyny
w dowolnym miejscu korzystnym pod wzgledem konstrukcyjnym, eksploatacyjnym oraz efektywnego i skutecz-
nego przeniesienia reakcji sity uciaggu mechanizmu posuwu na podtoze. Dalszymi zaletami jest prostota kon-
strukcji i niezawodno$é dziatania oraz mate gabaryty mechanizmu pozwalajace na jego zastosowanie w réznych
warunkach gérniczo-geologicznych w pelnym zakresie wysokosci wyrobisk Scianowych eksploatowanych maszy-
nami urabiajgcymi i tadujacymi to jest od okoto 0,8 m wzwyz. Przedstawiony mechanizm umozliwia réwniez
prace maszyn urabiajacych i tadujacych przy duzych nachyleniach wyrobiska scianowego bez specjalnego urza-
dzenia zabezpieczajjcego, przez zastosowanie prostej w konstrucji blokady segmentéw zgbatki na prowadnicach
przymocowanych do maszyny. '

Przedmiot wynalazku pokazano w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia widok
z przodu mechanizmu posuwu, fig. 2 — jego widok z boku, fig. 3 — widok z przodu uchwytu ze¢batki, fig. 4 — wi-
dok z boku tego uchwytu, fig. S — widok uchwytu zebatki z osig sworznia mocujacego usytuowang ponizej osi
sworzni zgbatki, fig. 6 — widok z przodu uchwytu zgbatki z osig sworznia mocujacego usytuowana migdzy osia-
mi sworzni zgbatki, a fig. 7 — widok z boku tego uchwytu.

Mechanizm posuwu wyposazony jest w koto napgdowe 1 napgdzane przektadnig zespotu ciagnika 2. Koto
napedowe 1 zazebia si¢ z segmentami ze¢batki 3 sktadajacej si¢ ze sworzni 4 i rolek 5 osadzonych w kadtubie 6
segmentu zebatki 3. Segmenty 3 zebatki przymocowane s3 do rynien przenosnika zgrzebtowego 7 za pomoca
uchwytow 8 osadzonych przesuwnie i obrotowo w stopie 9 przymocowanej do ptyty prowadzacej 10 przytwier-
dzonej do rynny przeno$nika 7. Segmenty 3 zgbatki osadzone s3 przesuwnie i obrotowo na sworzniu mocujacym
11. Sworzeni mocujacy 11 osadzony jest w uchwycie poprzez tulej¢ mimosrodowa 12. Regulacje potozenia
segmentu 3 zebatki wzgledem stopy 9 uzyskuje si¢ przez obrdt tulei mimosrodowej 12 dZwignia regulacyjnag 13.
Segmenty 3 zgbatki sa potaczone migdzy sobg potaczeniem przesuwno-obrotowym 14. Segmenty 3 zgbatki
posiadaja wymuszone prowadzenie przez prowadniki 15 przymocowane do safi 16. Powierzchnie oporowe 17
prowadnikéw 15 zapewniaja stale potozenie segmentéw 3 zebatki wzgl¢dem kota napgdowego 1.

Na figurze 3 sworzeni 11 mocujacy przesuwnie i obrotowo segment 3 zgbatki do uchwytu 8 jest osadzony
wosi 18 sworznia zgbatki 4 na fig. 6 i 7 w osi 19 usytuowanej migdzy sworzniami zebatki 4 na fig. 5 w osi 20
usytuowanej ponizej sworznia zgbatki 4. Na fig. 1, 2, 3, 4, 5 koto napgdowe 1 bezciggnowego mechanizmu
posuwu osadzone jest w osi poziomej 21, a na fig. 6 i 7 koto 1 osadzone jest w osi pionowej 22.

Zastrzezenia patentowe

1. Bezciggnowy mechanizm posuwu zwtaszcza do nap¢du maszyn gérniczych posiadajacy zgbatke,zn a -
mienny tym, ze segment (3) zebatki mocowany jest obrotowo i przesuwnie na sworzniu (11) w uchwycie
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(8), a uchwyt (8) mocowany jest obrotowo i przesuwnie w stopie (9), przy czym potaczone migdzy sobg pota-
czeniem przesuwno-obrotowym (14) segmenty (3) zebatki posiadaja wymuszone prowadzenie przez prowadniki
(15), a koto napgdowe (1) posiada o pozioma (21).

2. Bezciggnowy mechanizm posuwu wedtug zastrz. 1, znamienny ty m, ze sworzeri (11) mocowany
jest mimosrodowo.

3. Bezciggnowy mechanizm posuwu wedtugzastrz. 1 albo2,znamienny tym,ze sworzen (1 1) jest
osadzony w osi (18) sworznia (4) zg¢batki.

4. Bezciggnowy mechanizm posuwu wedtug zastrz. 1 albo 2,znamienny tym, ze sworzeri (11) jest
osadzony w osi (19) migdzy sworzniami (4) zebatki.

5. Bezciggnowy mechanizm posuwu wedlug zastrz. 1 albo2,znamienny ty m, ze sworzen (11) jest
osadzony w osi (20) ponizej sworzni (4) zgbatki.

6. Bezciggnowy mechanizm posuwu zwtaszcza do napgdu maszyn gérniczych posiadajacy zebatki,zn a -
mienny tym, ze segment (3) zebatki mocowany jest obrotowo i przesuwnie na sworzniu (11) w uchwycie
(8), auchwyt (8) mocowany jest obrotowo i przesuwnie w stopie (9), przy czym potaczone migdzy sobg po-
taczeniem przesuwno-obrotowym (14) segmenty (3) zgbatki posiadaja wymuszone prowadzenie przez prowadni-

_ki (15), a koto napgdowe (1) posiada of pionows (22).

7. Bezciggnowy mechanizm posuwu wedtug zastrz. 6,znamienny tym, Ze sworzei (11) mocowany
jest mimosrodowo.

8. Bezciggnowy mechanizm posuwu wedtug zastrz. 6 albo 7,znamienny tym, ze sworzen (11) jest
osadzony w osi (18) sworznia (4) z¢batki.

9. Bezciggnowy mechanizm posuwu wedtug zastrz. 6 albo 7,znamienny tym, ze sworzen (11) jest
osadzony w osi (19) migdzy sworzniami (4) zgbatki

10. Bezciggnowy mechanizm posuwu wedtug zastrz. 6 albo 7,znamienny ty m, ze sworzen (11) jest
osadzony w osi (20) ponizej sworzni (4) zgbatki.
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Fig. L. Fig.1.
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