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Vynélez se tyké zaffzenf pro mS¥eni zakarbonovéni pistd spalovacich motord, optickym
m3¥enim mno¥stvi odraZeného sv&tla od povrchu hodnoceného pistu.

Intenzita zakarbonovédnf pistu spalovaciho motoru je ukazatelem jednek dokonalosti gsezen{
pistu a pistnfch krouZkd ve védlci motoru, jednak kvality pouZitého motorového oleje.

Znémy je zpisob vizudlnfho hodnoceni povrchu pistu, nap¥. rozdilenim celého povrchu
pistu na melé plodky, které se hodnot{ jednotliv¥, gi{m¥ se dosdhne do urlité miry objektivi-
zujfei vysledek. Jako dokumentace slou%i ngkres rozvinutého povrchu pistu se zekreslenymi
zakarbonovanymi plochami. Nevyhodou tohoto zplsobu m3¥en{ zakarbonovdnf pfstd je vysokd
pracnost a asovéd nédroZnost.

Vy3e uvedenou nevyhodu odstranuje zaffzeni pro méfeni zakarbonovdni pisti spalovacich
motord, jeho% podstata spo¥{vd v tom, Ze sestévd z &4sti optické, z &dsti poddvacl a z &4sti
vyhadnocovac{. Optickou &4st tvori osvitlovaci tubus se Z4rovkou, kolektorovou Sofkou
a objektivem a k n¥m kolmo umistény mdrny tubus s objektivem a fotonkou. Poddvac{ &dst tvoil
posuvné loZ¥e, na jehoZ jednom konci je konzola s otodnym loZem m&Peného pistu, p¥i¥emZ k po-
hybu posuvného loZe slouZf prvni krokovy elektromotorek, upevnény na podstavci a k natoleni
oto¥ného lo¥e slou#f druhy krokovy elektromotorek upevnény na konzole. Vyhodnocovaci &dst
obsahuje zesilovad napojeny vstupem na fotonku a vystupem na sou&tovy obvod, jehoZ druhy

vstup je spojen se snimedem osové polohy plstu a vystup je spojen se vstupem pro osu Y
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zaplsovade, jeho¥ druhy vstup pro osu X je spojen se snimafem natofeni pistu.

Kombinace optické X4sti se zdrojem svdtla a s fotonkou pro zachycenf paprsku odraZeného
od povrchu pIstu, %dsti poddvaci s elektromotorickym otddenim a posuvem pistu na podstavci
zarfzen{ a &4sti vyhodnocovac{ se snimadem natofeni i posuvu pistu, napojené na fotonku,
umo¥nuje samodinné mdieni zakarbonovéni pistu spalovacfho motoru.

P¥{kladné provedenf za¥fzenf pro méfeni zakarbonovéni pistu spalovactho motoru je zné-
zorn&no na vykresu. Na obr.l je,schematicky zobrazens optickéd ¢dst zalfizen{, na obr.2 je
axonometricky pohled na celé zafizenf i s méPfenym pistem, na obr.3 je achematicky zobrazena
vyhodnocovac{ &dst za¥izenf.

V podstavci 1 na obr.2 je uloZen svisly sloupek 2, na némZ je nastaviteln¥ upevné&no
vodorovné rameno 3. Na konci ramene 3 je upevndn drZdk 4 optické Zdsti zarfzeni, pFilem%
dr#dk 4 je pomoci stavdcfho Sroubu 5 na rameni 3 jemnd svisle nastavitelny. Optickd Zdst
zat{zeni, upevndnd na dr¥dku 4 na obr.l sestsvé ze 3ikmo uloXeného osv&tlovaciho tubusu 6,

v jeho% hornf ¥4sti je Zdrovka 7 a kolektorovd &olka 8 a v dolni &4sti je objektiv 9.
Kolmo na osu osvitlovactho tubusu 6 je na drZdku 4 upevndn mérny tubus 10, s mérnym.objekti-
vem 11 v jeho dolnf ¥dsti a s fotonkou 12 v Jjeho horni &4sti.

V podstavei 1 na obr.2 je ve vodorovné rovin¥ uloZeno pohyblivé posuvné loZe 13 a prvni
krokovy elektromotorek 14, slouZfc{ ke krokovému posuvu loZe 13. Na jednom konci posuvného
lo¥e 13 je v konzole 15 uloZeno otolné loZe 16 a druhy krokovy elektromotorek 17, slou¥fcf
ke krokovému natédeni otoiného loZe 16. Na otolném lo%i 16 je upevnin m&feny pist 18 & osou
ve vodorovné rovind. Na prvnim krokovém elektromotorku 14 je snima 19 osové polohy pfstu 18
a na druhém krokovém elektromotorku 17 je snfma¥ 20 natofenf pistu 18. Na levém konci pod-
stavce 1 je umfstdn levy koncovy spinal 24 a na pravém konci podstavce 1 pravy koncovy spi-
nat 25.

Zesiloval g; na obr.3 je vstupem napojen na fotonku 12 & vystupem na souétovi obvod 22.
Druhy vstup soudtového obvodu 22 je napojen na snimal 19 osové polohy pistu. Vystup soudto-
vého obvodu 22 je spojen se vstupem pro osu Y zapisovale 23, priemZ jeho druhy vstup pro
osu X je spojen se snimedem 20 natodeni pistu.

Postup m¥¥enf na zaiffzeni je ndsledujfci: na otolné loZe 16 se piipevni m&feny pist 18.
Z m&rného tubusu 10 se vyjme fotonka 12 a nahradl se okulérem (nezakreslen). Pomoc{ stavi-
ctho 3roubu 5 se osvitlovaci tubus 6 zaost¥{ na m&fenou ploSku na povrchu pistu 18 a okulér
se nshradf fotonkou 12. P¥i m&Pfeni dopad4 sv&telny paprsek vysilany Zérovkou 7 na povrch
pistu 18 a odraZeny paprsek vyvold ve fotonce 12 elektricky impuls, ktery se zes{lf v zesi-
lovadi 21 a v soudtovém obvodu 22 se seSte s impulsem ze snfmade 19 osové polohy pistu 18
a je veden na osu Y zapisovale 23. Na osu X zapisovale 23 je p¥ivdd&n impuls ze snimade 20
natofeni pfstu 18. B&hem mifeni je pist 18 natéden druhym krokovym elektromotorkem 17
o zvoleny krok.napf. 5°, Po natodenf pfstu o 360° se posune prvnim krokovym elektromotorkem
14 posuvné loZe 13 a s nim i pfst 18 o zvoleny krok nep¥. 5 mm & op&t prob&hne cyklus m&fe-
n{ pistu p¥i jeho natddeni. V zapisovali 23 jsou diagramy m&feni z jednotlivych otdlek pistu
Ffazeny pod sebe v odstupu udaném snimedem 19 osové polohy pistu. Meée a tim i objektivni

cejchovdni se urd{ rozdilem mnoZstvi odraZeného sv&tla od &istého kovu na povrchu m&¥eného
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pistu 18 na jedné strand a ferného etalonu na stran¥ druhé. K zapisova&i 23 lze s vy¥hodou
pripojit analogové digitdlni pfevodnik a tiskdrnu a tim m&Fief zaf{zeni digitalizovat.
M{sto zaddtku a konce m&feni na pfstu 18 se nastavuje koncovymi spinali 24 a 25.

Vyhodou méficfho zafizeni podle vyndlezu je, %e po nastaveni a seffzenf pracuje zcela
samo&inn& a rychle. Celkovd doba méfeni p¥i rychlosti jednoho krcku za sekundu ¢in{ pro pist
o priméru 90 mm cca 25 minut, zatimco méteni pdvodni metodou vyZaduje cca 3 hodiny préce
kvalifikovaného technika.

PREDMET VYNAKLEZU

1. Zabizen{ pro m&reni zakerbonovéni pistd spalovacich motord vyznalené tim, %e sestévd
2 %4sti optické, z ¥dsti poddvaci a z ¥4sti vyhodnocovact, pfiéemévoptickou éést tvort
osvdtlovaci tubus (6) se %drovkou (7), kolektorovou EoZkou (8) a objektivem (9), a k nmu
kolmo umf{stdny mérny tubus (10) s m&rnym objektivem (11) a fotonkou (12).

2. Zar{izenf podle bodu 1 vyznaéeﬁé t{m, ¥e podévac{ ¥4st tvoFi posuvné loZe (13), na jehol
jednom konci je konzola (15) s otoinym loZem (16) méPeného pistu (18), pfilemZ pro posuv
posuvného loZe (13) je pfifézen prvni krokovy elektromotorek (14), upevnény na podstavcel
(1) a pro natofeni otodného loZe (16) je prifazen druhy krokovy elektromotorek (17),
upevndny na konzole (15).

3, ZaFfizenf podle bodu 1 a 2 vyznalené tim, Ze vyhodnocovaci E4st obsshuje zesilovad (21)
napojeny vstupem na fotonkﬁ (12) a vystupem na souStovy obvod (22), jehoZ druhy vstup
je spojen se snimafem (19) osové polohy pistu a vystup je spojen se vstupem pro osu Y

zapisovade (23), jehoZ druhy vstup pro osu X je spojen se snfmafem (20) netofeni pistu.

2 vykresy
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