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Manipuldtor mechanické ruky

Vynélez se tyké strojirenstvi

Vynélez Fedi natédden{ a vysun mechanické
ruky pri automatické vym&nd néstrojl mezi
vietenem obrébdciho centra a zésobnikenm
wmebo vyménnou stanici.

Ozubeny pist natddectiho vélce Je v zébéru
s pastorkem, ktery je otofn& uloZen v lo-
¥iskovém té&l&se, pevn¥ uchyceném v t&lese
hlavniho pracovnfho vélce. V pastorku je
upraven dréfkovy otvor, v ndmZ je suvnd
ulo¥ena dré¥kové &4st pistnice hlavniho
pracovniho vélce, zatimco vélcové Eést
té%e pistnice je otodnd uloZena ve dvoji-
ci pfstd, umistinych vn& loZiskového t&-
lesa. Vyuziti u obrébdcich center, zejmé-
na v pruZnych vyrobnich systémech.
Vynélez nejlépe charakterizuje obr. 1.
Vykr. &.J. 58495

215 225
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Vynélez se tykd menipulétoru mechenické ruky, zajména pro. automatickou vym&nu néstro-
jovyeh jednotek mezi vitetenem obrédb&ciho centra a zésobnikém. _

U obrabdcich center pro obrgbdni sk¥{novitych soudésti se provadl vym¥na ndstrojl
t. zv. mechanickou rukou, a to p¥imo, bez mezipoloh. Mechénické ruka mé tvar dvoramenného
chapadla. To se z odstavné polohy pootodi jednou stranou pro néstrojovou jednotku v zdsob-
niku nebo ve vym&nné stanici. Mechenické ruka uchopi ob& ndstrojové jednotky, axidlnim po-
hybem jsou néstrojové jednotky vysunuty z tiloZnych mist & otolenim o 180° se jejich poloha
vystridd. Zpdtnym axidlnim pohybem se nové néstrojovéd jednotka zasune do dutiny vietena a
odebrand do uloZ¥ného mista v zésobnfku nebo ve vyménné stenici. Prdzdné rameno se pak oto-
g1 o 90° do odstavené polohy.

Ndhony dvouramennych chapadel jsou bud &ist® mechanické a pouzivaji bubnové vadky
ozubenych prevodd nebo hydraulickych p¥imodarych motord v kombinaci s ozﬁbenym pfevodem,

Nejefektivn&jdi hydraulicko-mechanicky néhon sestdvé ze dvou pracovnich véled,uspo-
*édanych v jednom t&lese. Pro pootoleni rasmena slouZi pracovni védlce s dvojilinnym ozubenym
pistem,ktery je v zéb&ru s ozubenou pistnici, kteréd zastdvé funkcl pastorku a je:opatfena
dvéma pisty, mezi nimiZ% se nachézi ozubend $4st pistnice. V pracovnim yélci s ozubenym
dvojéinnym pistem je‘na ka?dé strand umistén>daléi pracovni vélec s pistem o zdvihu, ktery
odpovidé natodeni pistnice a tim i dvoramenného chapadls o 90°. Na jedné strand vélce je
vélcovd 3é4st pistnice, prochézejici vikem a ucpévkou @ na venkovni &4sti je upevnéno dvou-
ramenné'chapadlo.

Zna¥nou nevyhodou tohoto ndhonu, Ze se ozubend pistnice, kterd je ve stélém zAbéru
s ozubenim pistu, smyké v pfimkovém styku po boku zubl a pfi rozdilngych hotdch néstrojo-
vych jednotek nebo pri manipulaci s jednou néstrojovou jednotkou vznikd znadné mistni opo-
t¥ebeni ozubeného prevodu.’

Jeho dal3i nevyhodou -je pevné uloZeni pistd na ozubendé pistnici. Fii otéleni ozube-
né pistﬁice se pisty protédejf ve vrténi vdlce a vzniké velky treci moment, ktery musi byt
pfekonén v¥t31 dimenzi pracovniho vélce s ozubenym pistem a s vét3im tlaxem pracovni kapa-
liny. Otddeni pistd ve vrténi vélce zplsobuje také mistni opotfebeni vélce a zirdtu té&s-
nosti pistd ve vélci.

Uvedené nedostatky odstranuje ve velké mibe manipulétor mechanické ruky podle vyné-
lezu, JjehoZ podstatou je, Ze ozubeny pist je v zéberu s pastorkem, ktefy je otolné uloZen
v loZiskovém t&lese, pevn& uchycendm v otvoru t&lesa hlavniho pracovniho vélce a ve kterénm
Je ubra&en drézkovy otvor, v né&m? je suvné uloZena dréikové &ast pisnice hlavniho pracov-
niho vélce, prifem? vdlcovd Zdst pistnice je otolnd uloZena ve dvojici pistl, umistdngych
vn& lo%iskového t&lesa,

Vyhodou tohoto zarfzeni je, %e pii vysouvéni mechznin¥¢ iulky,nesené pistnicf, zisté-
vé ozubeny h¥eben a pastorek v klidu a posouvé se pistnice, jejiZ driéZkovand E4st proché-
z1 dré¥kovanym otvorem pastorku. V dréikovaném profilu je obvodové sile rozd&lena na jed-
notlivé dré%ky, takZe mérny tlak a tim j opotfebeni.je podstetn& mend3i ne? pri posouvéni
plné zati%eného primkového styku zubl. V disledku otodné uloZenfch pistl na pistnicl nemd-

¥e vzniknout mistni opotfebeni stdn vdélce a pistd p¥i otsleni dréfkované pistnice s mecha-
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nickou rukou a sni?i se sila, potFebnéd k natdleni pistnice s dvouramennym chapadlem. Jsou-
1i pisty uloZeny valivé, je podstetn& sniZen t¥eci moment pFi natddeni a tim i prikon hyd-
raulické energie. ‘

Prikladné provedeni menipulétoru mechanické ruky podle vynélezu, je schematicky zné-
zorn&no na pFipojenych vykfesech, kde na obr. 1 je podélny Pez a na obr. 2 pridny fez v
rovind A -A.

Manipulétor sestévé z'hlavniho vélce 22, tvoreného téiesem 3 a 4. Na jeho pistnici 2
je na volné konci naklinovéno dvoursmenné chapadlo 1. Na t¥lese pistnice 2, mimo loZisko-
vé té&leso 13, Jjsou umist&ny pisty 5 a 6, utésn&né krouZky 9 a 10 a ulo¥ené v lo¥iskéch 71
a 8. Mezl pisty 5 a 6 je pistnice 2 dréikovand, prochdzejici dréZkovanym otvorem pastorku
11, ktery je uloZen valivé na jehlovyck loZiskéch 12 v t8lese 13, uloZeném v t&lese 3 vél-
ce gg'a axiéln& polohovaném télesém.g vélce 22. Stfedém pistnice 2 prbéhézi pistnice 14,
ovlddaciho vélce 15, napojend pfes volné& uloZené tyfe 16 a 17 na mechanizmus 23 delisti
dvouramenného chapadla 1. Pastorek 1l Jje v z4b&ru s ozubenym pistem 18, ktery je uloZen
Jednak v t&lese 3 vélce 22, jednak v prodlouZenych vélcich 19, uspo¥ddanych kolmo na osu
télesa 3 a 4 vélce 32. Na védlcich 19 jsou uchyceny hlavy 20 s plovoucimi pisty 21. Zné-
zornéné uspofédéni pracovnich vélcd a pistd vytvéiri prostor tlakovdho média 25, 26, 27,
28, 29, 30, ktery je nezakreslenymi hydraulickymi vodidi spojen s nezakreslenym logickym
syszémem stroje.

Dvouramenné chapadlo 1 je v zékladni, svislé poloze. Prostory 26, 28 jsou pod tlakem

-

tlakového média. Tlak se zavede do prostoru 25, plovouci pist 21 se posune a o stejnou
hodnotu se posunei ozubeny pist.1l8, ktery pootodi pastorkem 11, ktery prenese pohyb na
pistnici 2 s chapadlem 1. Chapadlo 1 se pootodi a uchopi ndstrojovou jednotku, uloZenou

ve vietenu & néstrojovou jednotku v zésobniku. Pistnice 2 se.otéli ve valivém uloZeni pis-
td 5 a 6, které zistédvaji v klidu. Nezndzorndné &elisti dvouramenného chapadla 1 jsou
ovléddny pracovnim vélcem 15 s pistnici 14, pPes tyde .16 a 17, které plsobi na mechenis-
mus 23 chapadla l. Poté se p¥ivede tlakové médium do prostoru 30, dvouramennd chapadlo 1
se vysouvé vpred, zatimco pastorek 11 zUstdva v klidu a dréfkovanym otvorem vede pistnici
2. Néstrojové jednotky z UloZného mista vietena i zdsobniku se vysunou. Tlakové médium se
ptivede do prostoru 26 a ozubeny pist 18, uvolnény v prostoru 28 se vysune a% na protileh~
1y plovouci pist 21 a pastorek 1l s pistnici 2 se pootodi o 180° zavedenim tlakového média
do pracovniho prostoru 29 2 uvolnédnim tlaku v prostoru 30 se posune pisthice 2 s dvoura-
mennym chapadlem 1 a néStrojové jednotky jsou v zamdnéném usporsddéni zasunuty do dloZnych
mist vrietena a zdsobniku. Pomoc{ ovlddaciho vélce 15 se uvolni elisti.Zavedenim tlaku do
prostoru 27 se posune.plovouci pist 21 spolu s ozubenym pistem 18 o hodnotu, kters odpovi-
dé zpdtnému natodeni dvouramenného chapadla lo 90° a po skondeni obréb&ci operace nastane

cyklus vymény néstrojovych jednotek v popsaném sledu.

PREEDMET VINKLLEZU

Menipulétor mechanické ruky, zejména pro automatickou vyménu néstrojovych jednotek
mezi vietenem obrébZciho centra a zésobnikem nebo vym&nou stanici, vybaveny pracovnim
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védlcem s ozubenym pIstem pro natédeni & hlavnim pradovnim vélcem pro v¥sun mechanické ru~
ky, vyznadujici se tim, %e ozubeny pist (18) je b zéberu s pastorkem (11), ktery je otcd-
nd ulo¥en v loZiskovém t¥lese (13), pevn& uchyceném v otvoru t&lesa hlavniho pracovniho
vélce (22) a na kterém je upraven drédikovy otvor, v ném¥ je suvn® ulo¥ena Zdst pistnice
(2) hlavniho pracovaiho vélce (22), pridem¥% védlcovd &4st pistnice (2) je oto¥n& ulo¥ena

ve dvojici pfstd (5,6) umisténych vn& loZiskového t¥lesa (13).

2 vykresy
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