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Wynalazek niniejszy dotyczy bezsta-
widlowego rozrzadu do maszyn tlokowych,
napedzanych za pomoca pary lub innych
gazowych czynnikéow napedowych, i ma na
celu umozliwienie szybkiego i niezawodne-
go sterowania bez naglych uderzen.

Istota wynalazku polega na tym, :ze
podczas pracy maszyny sterowanej po-
ruszajacy sie w cylindrze ttok roboczy mi-
ja przewidziane w $ciance cylindra po-
mocnicze otwory rozrzadcze, powodujac
dopltyw wzglednie odplyw pary roboczej
do glownego suwaka sterowniczego, jako
tez do drugiego nawrotnego suwaka, ktory
powoduje z kolei przelaczenie w znany
spos6b pomocniczych otworéw rozrzad-
czych cylindra, z ktérych odgalezione sa

kanaly sterownicze. W rozrzadzie maszyny
przewidziany jest tylko jeden pomocniczy
narzad stawidlowy, ktory sklada si¢ z po-
mocniczego tloka sterowniczego wigkszych
rozmiaréw, przesuwajacego si¢ w cylin-
drze, iz mniejszego ttoka zatrzymowego,
przesuwajacego sie¢ rowniez w cylindrze,
oraz pomocniczego suwaka sterowniczego
zasilanego $wieza para, ktéry polaczony
jest kanatami z gléwnym tlokiem stawidto-
wym i tlokiem zatrzymowym. Obydwa cy-
lindry tych tlokéw sa réwnoczesnie zaopa-
trywane w pare, przy czym cylinder wigk-
szy ma polaczenie przez suwak nawrotny
z pomocniczymi kanalami sterowniczymi,
dzigki czemu pomocniczy tlok sterowniczy
jest w stanie przestawia¢ pomocniczy su-



wieranemu na tlok zatrzymowy.

Rozrzad wedlug wynalazku przedsta- .

wiony jest w trzech réznych odmianach
wykonania na rysunku. Fig. 1 przedstawia

schematycznie przekréj podluiny przez

cze$é cylindra roboczego i rozrzad wedlug

wynalazku, przy czym tloki i suwaki ste-
przejrzystosci,

rownicze, dla wickszej
przedstawione sa jako odrebne czesci, po-
laczone ze soba za pomocay trzonow, fig.
2 — taki sam przekréj przez odmiang wy-
konania rozrzadu z zastosowaniem pla-
skich suwakéw i tlokéw stopniowanyeh, fig.
3 — widok suwaka z dolu, a fig. 4 — row-
niez taki sam przekréj przez dalsza odmia-
ne¢ wykonania rozrzadu z ttokami stopnio-
wanymi i suwakami ttokowymi.

Polozenia narzadéw sterowniczych na
wszystkich trzech figurach odpowiadaja
chwili, kiedy tlok roboczy przesuwa sie¢ w
dét w kierunku kukorbowym.

W silniku wedlug fig. 1 literg C ozna-
czony jest cylinder parowy, litera K —
ttok roboczy, a litera D — skrzynka suwa-
kowa. Para wptywa do skrzynki suwako-
wej D przez kréciec E, wyplywa zas kana-
tami f, i f, do przewodu F. Doprowadze-
nie i odprowadzenie pary po obydwoch
stronach cylindra odbywa si¢ przez kanal
1i 2 przy pomocy glownego suwaka roz-
rzadczego A,. Suwak ten, jako tez dalszy
suwak nawrotny A, sa polaczone z glow-
nym tlokiem rozrzadczym A, przesuwaja-
cym sie w cylindrze. Te trzy polaczone ze
soba czesci rozrzadu stanowig lacznie
glowny narzad rozrzadczy.

Na obydwu koricach roboczego cylin-
dra parowego, pomiedzy wylotami kana-
tow sterowniczych, umieszczone sa pomoc-
nicze otwory rozrzadcze G, i G,, ktore
mija tlok roboczy przesuwajac ku koii-
com cylindra, tak iz np. po osiagnieciu
przez tlok K dolnego kukorbowego punktu
martwego przedostaje sie¢ para z gornego
odkorbowego korica cylindra do otworu

G,. Od otworéw G, i G, prowadza kanaly
3 i 4 do suwaka nawrotnego A;, a stad ka-
naly 5 i 6 do kanaléw sterowniczych 21i 1. -

Suwak A, posiada dwa wydrazenia, ktére

za pomoca kanalow 7 i 8 znajduja sie w
stalym polaczeniu z gorna i dolna stronami

. pomocniczego tloka sterowniczego B,. Za-
‘tem przy gornej postawie suwaka nawrot-
nego A, jest uzyskiwane polaczenie kana-

tow 3 i 7 oraz kanaléw 6 i 8, podczas gdy
kanaly 4 i 5 sa przez ten suwak zamknigte.

‘Przy dolnym polozeniu suwaka nawrotne-

go A, otrzymuje si¢ polaczenie kanalow
5 i 7 oraz kanaléow 4 i 8 przy réwnoczes-
nym zaslonieciu kanaléw 3 i 6.

Pomocniczy narzad sterowniczy, ktory
takze umieszczony jest w skrzynce suwa-
kowej, sklada si¢ ze wspomnianego wyzej
pomocniczego tloka sterowniczego B,, z
tloczka zatrzymowego B; i z pomocniczego
suwaka sterowniczego By, ktore to narzady
sa polaczone ze soba w jedng wspélng ca-
tosé. Od pomocniczego suwaka B prowadzi
kanat 9, ktérego odgatezione kanaty 9° i 9
sa przylaczone do gérnej strony cylindra
glownego tloka rozrzadczego A,, jako tez
do gornej strony cylindra ttoka zatrzymo-
wego B;, drugi zas kanal 10, prowadzacy
od suwaka B,, posiada odgalezione kanaly
10° i 10%, ktére sa przylaczone do dolnych
stron cylindréw tych dwéch ttokow, tak ze
ttoki te znajduja sie stale rownoczesnie z
jednej strony pod dzialaniem s$wiezej pa-
ry, z drugiej za$ strony pod dzialaniem
pary wylotowej.

Dzialanie rozrzadu jest nastepujace.
Jezeli poszczegolne narzady rozrzadu zaj-
muja polozenia przedstawione na fig. 1,
to swieza para wplywa kanalem 1 do
przestrzeni gornej strony cylindra robocze-
go, podczas gdy przestrzern dolnej strony
cylindra C potaczona jest przez kanal 2 z
wylotem, tak iz tlok roboczy K porusza
sie ku dolowi w kierunku kukorbowym.
Pomocniczy kanal sterowniczy 3 zamknie-
ty jest przez suwak nawrotny A; a po-



mocniczy kanat sterowniczy 4 jest pola-
czony z kanalem 8, tak iz pomocniczy tiok
sterowniczy B, znajduje si¢ od dotu pod
ci$nieniem pary wylotowej. Dzigki pola-
czeniu kanaléw 7 i 5 panuje takze ci$nienie
pary wylotowej po gornej stronie pomoc-
niczego tloka B,, wskutek czego tlok ten
znajduje sie w réwnowadze. Pomocniczy
suwak B, w tym polozeniu odstania kanatl
9 do swiezej pary, a kanat 70 do przewodu
wylotowego, wskutek czego gléwny suwak
rozrzadczy jako tez pomocniczy sterowni-
czy suwak przytrzymywane sa w swych
dolnych potozeniach.

Gdy tlok roboczy K, przesuwajac sie
ku dolowi w kierunku kukorbowym, minie
pomocniczy otwér G,, wtenczas $wieza
para wplywa przez kanal 4, a w dalszym
ciagu przez kanal 8 od dolu do cylindra
ped pomocniczy tltok B, i unosi go do gé-
ry, a zarazem takze polaczony z nim tlok
B, jako tez suwak B,. Ruch do géry tych
narzadéw odbywa sie poczatkowo przeciw
naciskowi, wywieranemu na tlok zatrzy-
mowy B;, ktéry, w celu umozliwienia tego
przesuwu, posiada mniejsza powierzchni¢
czynna, niz pomocniczy tlok sterowniczy
B,. Podczas poruszania si¢ w gére pomoc-
niczy suwak sterowniczy B, odwraca kie-
runek przeptlywu pary dzialajacej na tlok
zderzakowy B;, a przede wszystkim na
glowny tlok rozrzadczy A,. Pomocniczy
suwak B, przesuwa si¢ zatem wraz ze
wspoldzialajgcym z nim ttokiem zatrzymo-
wym do swego najwyzszego polozenia i
przez tlok zatrzymowy jest ustalany w
tym potozeniu. Gloéwny tlok rozrzadczy
A,, ktéry réwnoczesnie z tlokiem zatrzy-
mowym B, zostal poddany z dotu nacisko-
wi $wiezej pary, porusza sie réwniez ku
gorze, przez co glowny suwak A, przela-
cza doplyw pary do cylindra roboczego C,
powodujac w ten sposob przesuw ku gorze
tloka K. Poniewaz réwnoczesnie z gltow-
nym tlokiem rozrzadczym A, przesuwa sie¢
w gore suwak nawrotny A,, przeto naste-

puje takze przestawienie pomocniczych ka-
natéw sterowniczych i odciazenie pomocni-
czego tloka sterowniczego B,. '

Przez gléwny tlok rozrzadczy A, zosta-
je uniesiony i przytrzymany w gornym
potozeniu gléwny suwak rozrzadczy A, tak
samo, jak tlok zatrzymowy B, oddzialy-
wuje na pomocniczy suwak sterowniczy
B;. Po osiagnieciu przez tlok roboczy gor-
nego odkorbowego punktu martwego na-
rzady rozrzadcze przesuwaja si¢ w kie-
runkach odwrotnych do poprzednich kie-
runkéw ich przesuwow.

Na fig. 2 i 3 przedstawiono odmienne
wykonanie rozrzadu, w ktérym gléwny
suwak rozrzadczy i suwak nawrotny pota-
czone sa w jeden jednolity suwak A,,,.
Poza tym jest wykonany jako jednolita ca-
tos¢ pomocniczy narzad sterowniczy, w
postaci stopniowanego ttoka, spelniajacego
zadanie tloka zatrzymowego, jako tez po-
mocniczego tloka sterowniczego. Na fig. 2
przedstawiono przekréj podluzny przez
stawidlo, a na fig. 3 — w wigkszej podzial-
ce widok na plaszczyzne $lizgowa suwaka
rozrzadczego A,,, w kierunku strzatki X
na fig. 2. Kanatom 5 i 6 rozrzadu wedlug
fig. 1 odpowiadaja rowkowe przediuzenia
otworéw kanatowych 2 i 1. Pierscieniowe
odsadki tloka stopniowanego zastepuja
ttok zatrzymowy B,, czolowe za$§ po-
wierzchnie tloka stopniowanego spelniaja
zadanie pomocniczych tlokéw sterowni-
czych B,. Dlatego tez powierzchnia pier-
$cieniowej odsadki musi byé mniejsza od
powierzchni czolowych tego tloka. Dziala-
nie tego rozrzadu jest takie samo, jak dzia-
tanie rozrzadu w wykonaniu wedlug fig. 1.

W dalszej odmianie wykonania rozrza-
du wedlug wynalazku, uwidocznionej na
fig. 4, suwak gltowny i suwak nawrotny
wykonane sa w jednej calosci, jako jeden
suwak tlokowy A, ktérego konice sluza ja-
ko gtowny tlok rozrzadczy. Tak samo po-
mocniczy suwak sterowniczy wykonany
jest jako suwak tlokowy B, stanowiacy z



tlokiem stopniowanym jedna calosé. Od-
wrotnie niz w wykonaniu wedlug fig. 2 i 3,
pierscieniowa powierzchnia odsadki tloka
stopniowanego spelnia zadanie pomocni-
czego tloka sterowniczego, a koricowe czo-
towe powierzchnie spelniaja zadanie tioka
zatrzymowego. W tym przypadku pier-
$cieniowe powierzchnie odsadek sa wiek-
sze od powierzchni czotowych tego tloka.
Dzialanie rozrzadu wedlug fig. 4 jest takie
samo, jak dzialanie rozrzadéw wedtug fig.
1, 2i 3. Suwaki tlokowe moga by¢ takze
zaopatrzone w znane pierscienie uszczel-
niajace.

Zastrzezenia patentowe.

1. Bezstawidlowy rozrzad do maszyn
ttokowych, w ktorych sterowanie jest zapo-

czatkowywane w chwili mijania przez tlok

roboczy pomocniczych otworéw rozrzad-
czych, przewidzianych w §ciance cylindra,
a w ktorych poruszajacy sie w cylindrze
gléwny tlok rozrzadczy powoduje przesta-
wienie doplywu i odptywu pary napedowe;j
w glownym suwaku rozrzadczym, jako tez
przesuw dodatkowego suwaka nawrotnego,
przesterowujacego pomocnicze kanaly roz-
rzadcze, prowadzace od cylindra robocze-
go do tego suwaka nawrotnego, znamienny
tym, ze posiada pomocniczy tlok sterowni-
czy (B,), przesuwajacy si¢ w oddzielnym
cylindrze i polaczony z mniejszym tlokiem
zatrzymowym (B;), przesuwajacym sie

réwniez w oddzielnym cylindrze, ktory to
ttok zatrzymowy jest sprzegniety z pomoc-
niczym suwakiem sterowniczym (B,), zasi-
lanym $wieza para, a polaczonym kanalami
z gléownym tlokiem rozrzadczym (A,) oraz
z tlokiem zatrzymowym (B;), tak iz oby-
dwa cylindry tych tlokéow otrzymujg row-
noczes$nie parg po tej samej stronie, wsku-
tek czego sg przytrzymane w swych kotico-
wych polozeniach, przy czym wigkszy cy-
linder pomocniczego tloka rozrzadczego
(B,) polaczony jest poprzez suwak na-
wrotny z pomocniczymi kanalami sterow-
niczymi, dzigki czemu pomocniczy tlok
sterowniczy uruchomia pomocniczy suwak
sterowniczy przeciw dzialaniu nacisku pa-
ry na tlok zatrzymowy.

2. Odmiana bezstawidlowego rozrza-
du do maszyn tlokowych wedlug zastrz. 1,
znamienna tym, Ze pomocniczy tlok ste-
rowniczy (B,) i tlok zatrzymowy (B;) wy-
konane sa w postaci jednego ttoka stopnio-
wanego (B,, B;, fig. 2, 3).

3. Odmiana bezstawidlowego rozrza-
du do maszyn tlokowych, wedtug zastrz. 2,
znamienna tym, ze pomocniczy suwak ste-
rowniczy wykonany jest w postaci suwaka
ttoczkowego (B), polaczonego z ttokiem
stopniowanym w jedna calosé (fig. 4).

Dr Franz Heinl
Zastepca: Inz. S. Glowacki,

rzecznik patentowy.
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