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Laite soikean reidn tekemiseksi putken seinimiin. -

Anordning f£8r att gdra ett ovalt hdl i en rdrvigg.

Keksinndn kohteena on laite soikean reiin tekemiseksi putken seind-
midin, johon laitteeseen kuuluu runko, kéyttblaite,_pyﬁriteftéva
kara ja sen pddssi oleva tydelin, jolloin kara on jdrjestetty
aksiaalisuunnassa liikutettavaksi tySelimen saattamiseksi ldvistid-
méin putken seindmid, ja tySelin on kiinnitetty karan pd#hdn, vdli-
matkan pdihdn karan pydrimiskeskiakselista ja suunnattu teridvissid

kulmassa mainittuun pydrimiskeskiakseliin nihden.

Haaroitettaessa putkia T~liitoksilla on erds kdyttdkelpoinen tapa
muodostaa haaroitettavan putkeﬁ seinimdin reikd ja reik#dd ympardivi
kaulus. Tdllainen kaulustusporalaite on tunnettu DE-patenttijulkai—
susta 1 752 749. T4118in muodostuu ongelmaksi varsinkin suuremmilla
putkihalkaisijoilla se, ett3# kauluksen reunat tulevat huomattavasti
korkeammalle putken keskiakselin kohdalla kuin putken sivuilla.
Témd ongelma voidaan poistaa tekemdlld alkureiki soikeaksi siten,
ettd reidn pitempi akseli kulkee putken pituussuunnassa. Reiin
tekeminen lastuamalla koko reiln alueen lastuavalla tydmenetelmilli
tai tySkalulla on hidas toimenpide varsinkin suuria ja vaikeasti
tySstettdvid metallia, kuten ruostumatonta ter#std, olevia putkia

tydstettdessi.

Keksinndn tarkoituksena on saada aikaan varmatoiminen, mnopea ja
erilaisille putkihalkaisijoille soveltuva laite soikean reidn

tekemiseksi putken seinimiin.

Témén tarkoituksen saavuttamiseksi on keksinnén mukainen laite
tunnettu siitd, ettd tydelin on tybstettidviin reikiln n#hden pieni-
halkaisijainen jyrsin tai hiomakivi, jota pySritet#in mainitussa
terdvissd kulmassa karan pybrimiskeskiakseliin nihden olevan akse-
linsa ympidri ja jonka vaippapinta on muodostettu tydstaviksi, tai
tydelin on mainittuun ter#viin kulmaan asetettu polttoleikkauspilli,
ja ettH karaan liittyy ohjauselimet karan liikuttamiseksi pakkotoimi-
sesti aksiaalisuunnassaan tytkierron aikana, jolloin ohjauselimien
ohjauspinta on siten muotoiltu, ettd tydelimen tydstiessi putken si-

vulla, kara on ylimmdssi kohdassaan, ja tySelimen tydstiessd putken
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keskiakselin p#dl14, kara on alimmassa kohdassaan. Tdlldin tydelimen
tarvitsee ty®stdi ainoastaan soikean reidn kehdympyrd. Karan pakko-
toimisella aksiaaliliikkeelld voidaan miiridtd reidn koko ja soikeus,
jotka on n#in helposti jArjestettivissi siidettdviksi. Rakenteellisesti
edullisessa suoritusmuodossa on karan aksiaaliliikkeen ohjaus jéirjes-
tetty siten etti karaan on kiinnitetty sit# ympdrdivd ja sen mukana
pyorivd ohjauspinta, jonka varassa kara ainakin osittain lepdd runkoon

tuetun ohjaimen pi#lli.

Reidn soikeuden lisi#miseksi on ohjauspinta siten muotoiltu, ettd tyd-—
elimen ty8stdessd putken sivulla, kara on ylimm#ssid kohdassaan, ja
tydelimen tyBstdessi putken keskiakselin p##lld, kara on alimmassa
kohdassaan. Johtuen tySelimen ja karan pydrimisakselin vdlisestd kul-
masta, siirtyy tydelimen tySstékohta kauemmas karan pydrimisakselista

kun.kara laskeutuu alaspdin ja pdinvastoin.

Soikean reidn ellipsimuotoa ja/tai kokoa voidaan helposti sHitd# kun
mainittu ohjauspinta on eri muotoinen eri etdisyyksilli karan pydri-
misakselista ja mainittu ohjain on siirrettdvissd karan s#teen ja

aksiaalisuunnassa.

Seuraavassa keksint®i selostetaan lihemmin viittaamalla oheiseen pii-
rustukseen, jossa kuva 1 esitt#d keksinndn mukaista laitetta pysty-
leikkauksena, kuva 2 yksityiskohtaa suunnasta II nihtynd ja kuva 3
leikkausta III-III kuvasta 2,

Esitetyssd tapauksessa on tySelimend vaippapinnaltaan ty8stdviksi muo-
dostettu jyrsintappi 1, joka on irroitettavasti kiinnitetty istukka-
akseliin 2, joka on laakeroitu viistoon asentoon putkimaisen karan 3
pddhén, Jyrsintapin 1 pydrimiskeskiakseli la on suunnattu terivissi
kulmassa o karan 3 pydrimiskeskiakseliin 3a nihden. Jyrsintapin 1 pyd-
ritysliike tuodaan istukka-akseliin 2 hammaspydrien 5 ja 4, akselien 6
ja 7 sekd hihnavilityksen 8 ja vaihteiston 9 1#pi moottorilta 10. Akse-
1i 7 on laakeroitu runkoon 20 ja akseli 6 on laakeroitu putkimaisen ka-
ran 3 sisdén, Akselit 6 ja 7 ovat liuku-uratartunnassa toisiinsa, jol-
loin mahdollistetaan akselien keskindinen aksiaaliliike samalla kun
saadaan vdlitetyksi pyS8rimisliike. Kara 3 on laakeroitu runkoon 20 laa-

kereilla 19. Laakerit 19 mahdollistavat karalle 3 pySrimisliikkeen ja
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aksiaaliliikkeen. Pydrimisliike karalle 3 tulee hammaspy®-
rien 12 ja 1l vdlittim&n&d vaihteistosta 9. Aksiaalisuun-
nassa karaa 3 voidaan liikuttaa voimasylinterilld 16 vivun
17 vdlitykselld, joka vipu 17 on laakeroitu toisaalta run=-
koon 20 ja toisaalta karaan kiinnitettyyn laakeriin 18.
Lisdksi karan 3 yldpdgtd ympdrOi karaan 3 kiinnitetty oh-
jauspinta 13, jolla kara lepd& runkoon 20 tuetun ohjaimen
14 pddlld. Ohjauspinta 13 voi olla muodoltaan erilainen
eri etdisyyksill¥ pySrimikeskiakselista 3a, jolloin ohjain-
pydrd 14 on jdrjestetty kammesta 15 pySrittédmédlld siirret~
tdviksi erilaisille etdisyyksille mainitusta pySrimiskes-
kiakselista 3a. Ohjainpy®rdn 14 ja kammen 15 vidlinen kier-
reakseli 21 on tuettu kilerrereidlld varustettuun luisti-
kappaleeseen 22, joka on jdrjestetty pystysuunnassa siir-
reltdvéksi kierrekaran 23 ja kammen 24 avulla.

Laitteen toiminta tapahtuu seuraavasti. Lihtbasemassa kara
3 on yl#asennossa. Moottori 10 k#ynnistetdsn, jolloin py&-
ritysliike vilittyy jyrsimeen 1. Sylintgri 16 alkaa painaa
karaa 3 alas; kara 3 ei pySri tdssd vaiheessa akselinsa 3a
ympdri. Kara 3 painuu alas, kunnes ohjauspinta 13 kohtaa
ohjainpydrédn 14. Sylinterin 16 paine pit#i karan 3 ohjaus-
pinnan 13 tiukasti vasten ohjainpydr&i 14. Tdssd vaihees-
sa pydrivd jyrsin 1 on ldvistidnyt putken seindmén. Tamin
jdlkeen vaihteistossa 9 oleva kytkin kytkee liikkeen ham-
magpy6riin 11 ja 12, jolloin kara 3 alkaa hitaasti pyérii
sopivalla jyrsimen 1 sydttdnopeudella ja soikean reidn
teko alkaa.

Karan 3 aksiaaliliike ty&vaiheen aikana tapahtﬁu ohjaus-
pinnan 13 mukaan. Karan 3 pydriessi ohjauspinta 13 pydrii
mukana nojaten runkoon 20 kiinnitettyyn ohjainpydr#dédn 14,
jolloin karan 3 aksiaaliliike seuraa ohjauspinnan 13 muo-
toa ohjainpydrin 14 kohdalla. Aksiaaliliikkeen suuruutta
saadaan helposti muutetuksi, kun jirjestetdln niin, etti
ohjauspinnan 13 muodon korkeuserot pienenevit siteen suun-
nassa. T&lléin sddtd suoritetaan siirtdmilli ohjainpydrii
14 kammesta 15 karan 3 sdteen suuntaisesti, jolloin kier-
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roksen aikana tapahtuva aksiaaliliike vastaavasti muuttuu
muuttaen jyrsintapin 1 tekemdn uran soikeutta. Reidn koko
sdddetddn kiertdmdlld kammesta 24 ohjainpy®rd 14 halutulle
korkeudelle.

Vaihteistoon 9 liittyvédn kytkimen ja sylinterin 16 toimin-
ta jdrjestetddn siten, ettd hammaspySrdn 1l liike kytkey-
tyy, kun kara 3 on ala-asennossaan eli osat 13 ja 14 ovat
tdydessd kosketuksessa. Vaihteistossa 9 oleva kytkin avau-
tuu ja sylinteri 16 nostaa karan 3 ylds, kun kara 3 on
tehnyt tédyden kierroksen tai kahdella jyrsintapilla puoli
kierrosta. ‘

Keksint® ei ole luonnollisestikaan rajoittunut edellid esi~
tettyyn suoritusesimerkkiin. Mm. jyrsinkaran 1 asemesta

voidaan kdyttdd mitd tahansa tybelintd, esim. polttoleik-
kainta, joka on vastaavalla tavalla suunnattu karan 3 pyo-

rimiskeskiakseliin 3a nihden.
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Patenttivaatimukset

1. Laite soikean reidn tekemiseksi putken sein&mdidn, jo-
hon laitteeseen kuuluu runko (20), kdyttdlaite (10),
pySritettédvd kara (3) ja sen pddssd oleva tybelin (1),
jolloin kara (3) on jdrjestetty aksiaalisuunnassa lii-
kutettavaksi tybelimen (l) saattamiseksi 1l8vistdmddn
putken seindmd, ja tydelin (1) on kiinnitetty karan (3)
pddhdn, vdlimatkan pd&hdn karan pySrimiskeskiakselista
(3a) Jja suunnattu terdvéssd kulmassa (o) mainittuun pyd-
rimiskeskiakseliin (3a) ndhden, t unnet tu siitd,
ettd tydelin (1) on tybstettdvidédn reikddn ndhden pieni-
halkaisijainen jyrsin tai hiomakivi, jota pydritetdidn
mainitussa terdvdssd kulmassa (o) karan pydrimiskeski-
akseliin (3a) ndhden olevan akselinsa (la) ympdri Jja
jonka vaippapinta on muodostettu tydstdvédksi, tai tyd-
elin on mainittuun terdvdidn kulmaan (o) asetettu poltto-
leikkauspsdis, ja ettd karaan (3) liittyy ohjauselimet
(13, 14) karan (3) liikuttamiseksi pakkotoimisesti ak-
siaalisuunnassaan tybtkierron aikana, 581ibiﬂ thauseli—
mien ohjauspinta (13) on siten muotoiltu, ettd tydelimen
(1) tydstiessd putken sivulla, kara (3) on ylimmédssd
kohdassaan, ja tydelimen (1) tyBstdessd putken keskiak-

selin p34l114, kara (3) on alimmassa kohdassaan.

2, Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t unnettau
siitd, ettd karaan on kiinnitetty sitd ympdrdivd ja sen
mukana pydrivd ohjauspinta (13), jonka varassa kara (3)
ainakin osittain lepdd runkoon (20) tuetun ohjaimen (14)

pHAL1A.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen laite, tunne¢ttau
giitd, ettd ohjauspinta (1l3) on eri muotoinen eri etdi-
syyksilld karan (3) pySrimiskeskiakselista (3a) ja ettd
ohjain (14) on siirrettédvissd karan (3) siteen ja aksiaa-

lisuunnassa.
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4. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen lai-
te, tunnettu siitd, ettd karana (3) on putki,
jonka sisdlle on laakeroitu karasyddn (6), joka vdlittda

pydrimisliikkeen reidntydstdelimelle (1).

5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen laite, tunnettau
siitd, ettd karaputki (3) on jarjestetty pydritettdvidksi
pienehkd114 tydelimen (1) sybttdnopeudella ja karasydén
(6) on jarjestetty pySritettdviksi siihen nidhden suurem-

malla tySelimen (1) leikkuunopeudella.

Patentkrav

1. Anordning f&r att gdra ett ovalt hdl i en rOrvidgg, till
vilken anordning hdr en stomme (20), en drivanordning
(10), en roterbar spindel (3) och ett i dess dnda beldget
arbetsorgan (1), varvid spindeln (3) anordnats axiellt
rérlig £6r att f4 arbetsorganet (1) att perforera rér-
vdggen, och arbetsorganet (1) #dr féstat i &ndan av
spindeln (3), pad ett avsténd frdn spindelns rotations-
mittaxel (3a) och riktats i skarp vinkel (a) i f£8rhdllande
till ndmnda rotationsmittaxel (3a), k 8 nneteck -~
n a d ddrav, att arbetsorganet (1) i f&rhdllande till
det bearbetbara halet &r en frds eller en slipsten med

en liten diameter, vilken roteras i n3mnda skarpa vinkel
(a) omkring sin i forhdllande till spindelns rotations-
mittaxel beldgna axel (la) och vars mantelyta gjorts
bearbetande, eller arbetsorganet utgdrs av en i ndmnda
skarpa vinkelv(a) placerad skérbrénnané&pa, och att till
spindeln (3) hér styrorgan (13, 14) £f6r att tvdngsmissigt
under arbetsronden r®ra spindeln (3) i dess axiella
riktning, varvid styrorganens styryta (13) &r sé&lunda
utformad, att d4 arbetsorganet (1) bearbetar pd rdrets
sida, befinner sig spindeln (3) i sin &versta punkt, och
d& arbetsorganet (1) bearbetar ovanpd rd&rets mittaxel,
befinner sig spindeln (3) i sin nedersta punkt.

CF

~
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2. Anordning enligt patentkrav 1, k @&nneteck -

n a d dirav, att till spindeln fdsts en den omgivande,
och med den roterande styryta (3), pd& vilken spindeln (3)
atminstone delvis vilar ovanpd en mot stommen (20) upp
stott styrdel (14).

3. Anordning enligt patentkrav 2, k &nneteck-

n a d dirav, att styrytan (13) har olika form pd olika
avstdnd fran spindelns (3) rotationsmittaxel (3a) och
att styrdelen (14) kan fdrflyttas i riktning av spindelns

(3) radie.

4, Anordning enligt ndgot av f&regdende patentkrav,
kdnnetecknad dirav, att spindeln (3) bestdr
av ett rér, innanfdr vilket lagrats en spindelkdrna (6),
som fdrmedlar rotationsrdrelsen till halbearbetnings-

organet (1).

5. Anordning enligt patentkrav 4, k & nneteck-

n a d ddrav, att spindelrdret (3) anordnats att roteras
med en liten matningshastighet hos arbetsorganet (1) och
att spindelkidrnan (6) anordnats att roteras med en i
férh&dllande ddrtill stdrre skdrningshastighet hos
arbetsorganet (1).

%
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