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(54) Zapojeni pro zdznam dat z prvotnich doklad do dérnych Stitka

1

Vynélez se tyké zapojeni pro zdéznam dat z prvoénich dokladd do d&rnych étitk&,-zéjmé-
ma pro zpracovéni na pod¥ftacich strojich. Ddle test ovéiovéni sprévnosti zaznemenanych dat
do:ddrnych 3titkd a piekodovéni dat.

‘Zdznem dat z prvotnich dokladd se dosud provédi na rdzné nosile dat, jako do d¥rngch
%t{tkd, d&rné pdsky, ne megnetickou pésku apod. K zéznamu prvotnich dat se pouiivaui stroje
nejen pro zdznem dat, sle té% pro prezkouden{ sprédvnosti zaznamenenych dat. Pro zdznam dat
2z prvotnich dokladd do dérnych stitkd se pouiivaji dérovadle, pfezkouﬁeée a popisovale dér-
nych Btitkd.

Dérovade 5titkd jsou konstruovdny tek, %e po stisknuti kldvesy na klévesnici se pri{slug-
ny znek ihned vydsruje do ¥titku. Elektronickym zepojenim se signdl ze stisknuté kldvesy
na kldvesnici vede do pamdti, kde se ulo%i m teprve po neplndni pamdti pro cely 3titek se
date najednou vyddruji do Btitku. '

Nevyhodou dsrovadl Btitkl je vysokd droven hluku, kteréd nepfiznivd pﬁsobi na obsluhu.
Stroje, u kterych se znak vyd¥ruje ihned po stisknuti klévesy, maji ddle’ nevyhodu, Ze stisk-
nutim chybné kldvesy se vydéruje chybny znak. Tim se znehodnot{ 5tftek a data Ji% vyd&ro-
vend do 8ti{tku se musi pred¥rovat do nového ¥titku. Stroje, u kterych se data uklddajl do
pemdti, medi tu nevyhodu, ¥e pracovnik nemé zobrazeny obssh pam&ti. Pii stisknut{ chybné

: \klévesy, se chybny znek zaznamend do pam3ti a pek vyd&ruje do $titku. RovndZ pfi tomto

zplsobu se znehodnoti p¥i chybd Btitek. P¥i ukldddni dat do pamdti Je drahy ddrovaci mecha-~
nismus v &innosti jen nepatrny fesovy okemfik. a tim po v#tdinu Zasu nevyuZit.

Uvedené ne&jhody odst:aﬁuje zapojeni pro zéznem dat podle vyndlezu, jehoX podstatou je,
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fe v ka%dé jednotce pro vkldddnf dat je kldévesnice p¥ipojena k pem&ti, na kterou je p¥ipo-
Jeno zobrazovaci pole a snimaci mechenike, pFi¥em¥ vystupy ke%dé z pem3t{ viech Jednotek
pro vkldddni det Jsou pripojeny na vstup d¥rovacfho mechenismu, dbsahujictho alespon jednu
odklddacl pFihrddku. Teké je mo¥né Fe¥eni, %e pamsi alespon jedné Jednotky pro vkldddni dat
Jje vytvorena ze dvou ¥ésti & to z prvni ¥dsti pam&ti pro jeden kéd, pripojené na koinciden-
&ni obvod opat¥eny vstupem znekd v jednom kédu a z druhé Idsti peméti pro druhy kod Jejiz
vystup je spolu s vystupem koinciden¥niho obvodu pfipoaen na hradlovy obvod, jého¥ vystup
Je vystupem znekd v druhém kodu. Rovnd% lze toto zapojeni uspofddati tek, ¥e vystupy dvou -
libovolnyeh jednotek pro vkldddri dat jsou pFipcjeny na koincidendni obvod, jehoZ vystup
Je p¥ipojen na chybovy obvod.

Novy zdznem dat z prvotnich dokladd do dérnjch Stitkd i zapojeni k Jeho provedeni maji
predevdim tyto vyhody.

Jediny-d¥rovaci mechenismus je zvukové izolovén a neplisobl nepriznivs na pracovniky,
Jako je tomu pri dosavednim zpisobu d&rovéni, nehledd k tomu, %e pouzitim Jjediné d&rovact
mecheaniky vznikd dspora materidlu.

Z jedné jednotky pro vkldddni dat ae moZno nejen d¥rovat data do ¥tftkd, nybri také
kontrolovat sprdvnost ddrovéni.

Pri soudasném d¥rovént stejnych dat na dvou jednotkdch pro vklédéni dat & Jejich auto-
matickém zkontrolovéni jsou ¥tftky mnohem d¥ive.k disposici pro poéitaa, net tomu je a%
dosud.

Soudesné zobrazen{ znakld zaznemendvanych do pamdti umoZnuje rychlou orientaci o da=-
tech, kterd jsou Ji¥ zaznemendna v peméti, p¥fpadnd je moZno opravit znek.

Data jednoho souboru 5titkd lze -automaticky vyd&rovat do nového souboru 8titkd, pri-
gem% k63 nového souboru ¥titkd miZe byt zcela jiny.

V ninimélni sestavd obvykle jeden d¥roveci mechanismus e jedna jednotka pro vklédént
dat stadf pro dérovéni, popisovéni, pFezkou¥eni sprdvnosti a reprodukeci Ztftkd.

Dérovac{ mechanismus miZe byt shodny s mechanikou, pouZivanou pro vy¥stup dat z pod&i-
tade, rozdifenou o vice odklddacich pfihrédek.

Pi¥{kladné provedeni zdznamu dat podle vynélezu Je zndzorn¥no na pripojéném vykresu, kde
obr. 1 schematicky znézornuje pracovizts pro zdznem dat 2z prvotnich dokledd, obr.. 2 schéma
Jedné ovlddaci jednotky pro vklédddni dat, obr. 3 schéma obvodu pro pFevod znaku z jednoho
kddu do druhého a obr. 4 schéma obvodu pro zjiéténi shodnosti obsshu-dvou paméti.

Pracovist& pro zdznem dat z prvotnich dokladd do d¥rnych ¥titkd podle obr. 1 se sklddd
z elektronické Zdsti 100, kterd je vytvorena alespon jednou jednotkou pro vklédént dat 110,
120, 130, ... a z Jjednoho d&rovaciho mechanismu 200, ktery obsehuje vice odklddecich p¥ihrg-
dek 201, 202, 203, ... V jednotkdch pro vklddéni dat 110, 120, 130, ... se data uklddejl
do pem&ti p¥i souZasném zobrazeni v zobrazovacim poli a postupné se na dérovacim mechenismu
200 vydsruji. '

Vyd&rovené 8titky se odlo%i do odklédacich p¥ihrddek 201, 202, 203, ... pPisludnych
‘Jednotlivym Jednotkém pro vklddéni dat 110, 120,.130, ... D&rovaci mechanismus 200 Jje tim
odd&len od uvedenych jednotek pro vkldddni dat a tim zvukovs izolovén. Rychlost dérovaci-
ho mechenismu 200 musi byt tek velkd, sby se steZila vyddrovat data z pem&ti v3ech Jedno-
tek pro vklédéni det 110, 120, 130, ...
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Pfi ukladdni znekd do pem&ti rychlost{ 10 znekd za vterinu lze nap¥fkled pripejit na
jeden dérovac{ mechenismus 200 s rychlostf ddrovéni 60 znakl/sec a% p&t jednotek pro vkl4-
dén{ dat 110, 120, 130, ... Jednotky pro vkldddnf dat 110, 120, 130, ... spole¥n¥ s d¥ro-
vacim mechanismem 200 umonuji d¥rovat data do 3titkd se soudasnym popisovénim, pFezkoudet
-sprdvnost vyd&rovanych dat do Btitkd a reprodukovat ¥titky. Déle umo¥nuji vyd¥rovat data
v libovolném kédu jednoho souboru ¥titkd do nového souboru ¥iftkd v libovolném jiném kédu.

Na obr. 2 Jje séheméticky zndzorndna jedna jednétka pro vkléddni dat 110, obsahujici
kldvesnici 11, s ovlddacimi tledftky, kterd je pfipojena k pam&ti 12. K uvedené pem&ti je
' ddle pPipojeno zobrazovaci pole s generdtorem 13 znakd, které miZe byt sestaveno napfiklad o
z luminiscen&nich diog, snimaci mechenika 14 a vystup z pem&ti, ktery Je zéroven vystupem
z jednotky 110 pro vklddéni dat je napojen na vstup dérovaciho mechanismu g_g, ptes vyko—
nové obvody na obr. nezndzorn&né.

Z klévesnice |1 se data uklddaji do pemdti }2 pri soulasném zobrazeni v zobrazovacim
poli ] generétorem 13 znskld. Znaky urdené pro zobrazeni v zobrazovacim poli s generétorem
13 znekd se generuji v elektronickém generdtoru znakd, ktery je predmStem patentu ¥slo
140 027. Po napln&ni pam&ti 12 se data sutomaticky vyd&ruji v dérovacim mechenismu ggg a

"8titek se po vyd&rovéni odloZi do pFislu3né prihrddky 201, 202, 29}, ... odpovidajici pfi-
sludné jednotce pro vklddéni dat 310, 120, 130, ...

Snimaci{ mechanika 14 slouZi ke snimdnf dat ze ¥titkd urdenych pro ovdPeni sprdvnosti
dérovént, z programovych $titkd age ¥tLtkd pro pfevod dat z -jednoho .souboru ¥titkd do no-
vého souboru - tzv. reprodukce ¥tftkd. Jak velky mé byt pofet jednotek pro vkldddni dat
1190, 120, 130, ... a tim i odkldéddacich pfihrddek 201, 202, __}, ««. 2zévisi na rychlosti
dérovaciho mechenismu gg_.

Na obr. 3 je schematicky zsznalen princip pihekddovéni. V tomto -obvodu, kiery Je urden
pro p¥evod znsku z jednoho kédu do druhého je pemdt 12 vytvorena ze dvou ¥éstf 124, 12B.
Jedna &dst pem&ti 124 Je napojens na koincidendnf obvod 300 a druhé &dst pam&ti 12B je hrad-
lovy obvod 400, na n¥j# je zdroven napojen vystup koinciden&niho obvodu 300. Na vstup zne-
kG v ‘jednom kodu A koinciden¥niho obvodu 300 pichézi data v jedﬁom kédu a ne vystupu hrad-
lového obvodu 400, kteryZto vystup je vystupem znak& v druhém kédu B, vystupuji data v tom-
to druhém kddu.

Vystupni znek v jednom kédu, p¥i koincidenci se znskem jedné ¥&sti pam&ti ]24 otevie
druhou %8st pemdti 12B e tim se na vystupu znskd v druhém kédu B objevi znak ve druhém ko-
du. Nepln&ni obou &ésti pem&ti 124, 12B se provede pfedem pomoci d¥rnych ¥titkl, do kterych
jsou vyd¥rovény odpovidsjic{ si kombinace. Pro prekédovént miZe postadit také pouze jedna
pem3t 12, ve které jsou trvaele ulofena data jednoho kdédu a Jjsou adresami obsahu této pem&ti.

Daldim zdokonalenim je propojeni vystupd dvou libovolnych jednotek pro vkldddni dat
110, 120, 130, ... na koinciden¥ni obvod 300, jeho¥ vystup je pfipojen na chybovy obvod 500.
Chybovy obvod 500 obsshuje svitelnou a nebo zvukovou signalizaci, kterd se uvede v Zinnost
pfi nesouhlasnych vstupnich signéléch; Vyhoda propojeni vystupl dvou libovolnych jednotek
pro vklédéni ‘dat na koinciden&ni a chybovy obvod spo¥ivéd v tom, %e lze automaticky zkontro--
lovat shodnost obsahu dvou paméfi a tim i shodnost obsshu vyd&rovenych dat do dvou Btitkd.

Vynélezu lze vyuZit pro zdznem dat do d¥rnych $titkd pro stroje na zpracovéni informa-
ed.
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1. Zapojen{ pro zdéznem dat 'z prvotnich dokladk do d&rnych 3titkd, vyznadujict se tim,-
%e v ka¥dé jednotce (110, 120, 130, ...) pro vkldddni dat je kldvesnice (11, 21, 31, ...)
p¥ipojena k pam&ti (12, 22, 32, ...), na kterou je p¥ipojenc zobrazovaci pole (13, 23, ‘
33, ...) a snimac{ mechenika (14, 24, 34, ...), pPi¥emy vstupy ke¥dé z pemst{ (12, 22,
32, ...) v8ech jednotek (110, 120, 130, ...) pro vklédddni dat jsou pFipojeny na vstup d&-
rovaciho mechanismu (200), obsahujicfho alespon jednu odklddacf p¥ihrddku (201, 202,
203, ...). !

2. ngojeni podle bodu 1 vyznadujici se tim, Ze pam&t (12, 22, 32, ...) .alespon jedné
jednotky (110, 120, 130, ...) pro vklddéni dat Je vytvorena ze dvou &4st{ a to z prvni és-
ti (124, 22A, 324, ...) pem&ti (12, 22, 32, ...) pro jeden kdd (A), pPipojené na koincidend-
ni obvod (300) opatfeny vstupem znekd v jednom kodu (4) a z druhé Edsti (12B, 22B, 32B, ...)
pam&ti (12, 22, 32, ...) pro druhy kéd (B), jeji% vystup je spolu s vystupem koincidendni-
ho obvodu (300) piipojen na hradlovy obvod (400), jehoZ vystup je vystupem znakd v druhém
kédu (B). . '

3. Zapojeni podle bodd 1 nebo 2 vyznadujlici se tim, %e vystupy onu libovolnych jedno-
tek (110,120, 130, ...) pro vklddédni dat jsou pfipojeny na koinciden¥ni obved (300), je-
ho¥ vystup je pFipojen na chybovy obvod (500).

L3

1 list vykresi

Sevarografia, n. p. tévod 7, Most
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