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. Pfedmétem vynélezu je zapojeni pro vytvareni
obdélnikového impulzového signélu ve stridavém
vystupnim obvodu ménite fazi, které obsahuje
budici jednotku a mé&nid f4zis vystupm ]cdnotkou,
pfi¢emZ na vstupu budlqn jednotky je zapojeno

' obdéInikové impulzové nap&ti a oba vystupy budici
Jednotky jsou ‘pro pfenos dvou o 90° fazové
posunutych proudt nebo napétl sp01eny ) obéma 2
vstupy ménie fézi, na jehoZ v)"smp je pnpquena
vystupni jednotka pro potlaéem vy§§1ch harmonic-

kych.

Ukolem vynélezu je poskytnout u vy§e uvedené-
ho zapojeni vystupni signil o konstantni amphtudé
a bez fazové chyby zpusobené konstrukeci vlastniho

zafizeni.

To se podle vynélezu doséhne t1m, Zeve Vystupm : 7
jednotce jsou pro potlateni vy§§1ch harmonickych :
zapo_;eny pasivni RC-hornokmito&tov4 .propust,

v sérii s aktivni RC-dolnokmitotovou propusti,
majici eliptické rozdéleni péli, s pasivni RC-dol-
nokmitoétovou propusti a s omezovacim zesilova-
éem, jehoZ vystup je pﬁpojen na jeden vstup
vyhodnocovaci jednotky, na Jepz druhy vstup je
pFipojen vstup budici jednotky a na jejimZ vystupu

el

vystupnim obvodu mé&nite fazi

Zapogem pro vytvireni obdélnikového mpulsového signilu ve sti'idavéms §

]

je signal, pfedstavujici velikost a smér fizového
posunuti, vytvofeného. méerglgém o
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. Vynélez se tyké zapojenf pro vytvareni obdélni-
- kového impulsového signdlu ve stfidavém vystup-
nim obvodu ménite fazi, které obsahuje budici
jednotku a m&ni¢ fazi s vystupni jednotkou, pfi-
%emZ na vstupu budici jednotky je zapojeno
obdélnikové impulsové napéti a oba vystupy budici
jednotky jsou pro pfenos dvou o 90° fézové
posunutych proudi nebo napéti spojeny s obéma
vstupy ménide fdzi, na jehoZ vystup je pfipojena
vystupni jednotka pro potlateni vy$Sich harmonic-
kych.

V patentové literatufe je uveden zplsob napdje- |

ni rotaéniho mé&nide fézi, tak zvaného resolveru,
nebo linedrnfho ménide f4zi, tak zvaného indukto-
sinu.
Pfitom je pouZito takové’ uspoi‘édéni které
obsahuje jednotku pro vytvdfeni dvou, pfesné
0 90° vzdjemn& posunutych obdéInikovych napéti
o stejné amplitudg, déle ménid f4zi a filtr.
V tomto zafizeni se pfivad&ji méni&i fézi pro-
stfednictvi statorovych vinuti dvé obdélnikovd
_napéti, posunuté navzdjem o 90°, kterd se mohou
. vytvéret naptiklad pomoci ti bistabilnich klopnych
- obvodi, zapojenych jako déli¢ frekvence. Tim se
| v rotorovém vinuti m&nife fézi vytvaH napéti,
' jehoZ priib&h se méni v zévislosti na poloze rotoru.
. Vystupni napéti rotorového vinuti ménice fézi se
vede k filtru, kter§ propousti harmonické zdkladni
. frekvence. Jako schematické zapojem filtru je
" uvedeno uspofddéni sklddajici se z odpom, civek
. a kondenzétord.
Nevyhoda tohoto zafizeni spodivé v tom, Ze se
l vyskytuji fazové chyby u signdlu, vystupujiciho
. z filtru v diisledku zmén teploty v pfedem zadané
‘ poiadované pracovni oblasti. Tyto chyby jdou na
| vrub nedostatené fazové konstanty filtru. Zndmé
- zpiisoby pro udrZovéni konstantni teploty pomoci
; regulaéniho obvodu s pouZitim termoplastu se
| nemohou pouZit v disledku vysokych nékladd,
které jsou nutné na jejich realizaci, protoZe kromé
| ' regula¢ntho obvodu pro termoplast se potfebuje
" je%t& kontrolni obvod a oddélen4 &4st sit& pro tento
' regulatni obvod. Tyto jednotky pro udr¥ovéni
~ konstantni teploty na filtru musf se pfi soutasném
: pouZiti vice mé&ni®d fézi, napfiklad jako méfici
' systémy dréhy, v jednotlivich oséch Fidiciho zafi-
’ zeni obrébéciho stroje, uspofddat pro kaZdé zafize-
' nf oddélen&. Tim je zaFizeni pro m&ni fézi zati¥eno
. chybou, kterou lze odstranit jen s vynaloZenim
- vysokych ndkladd na technické prostfedky. Z toho
. vyplyvé nelinosné ekonomické zatiieni pro uZfva-
 tele.
1 _ Pfi poufiti civek vznikaji ddle velké: potiZe pii
jejich vyrobé.

Cilem vynélezu je zabezpetit s nepatrnymi eko-
nomickymi naklady pfesnost funkce zapojeni pro
vytvéfeni obdélnikového impulsového signélu ve
| vystupnim stfidavém obvodu ménide fazi.

Ukolem vyndlezu je vytvofit zapojeni pro vytvé-
fenf obdélnikového impulzového signdlu ve st¥ida-
. vém vystupnim obvodu mémée fazi, pracujictho

fazové chyby, vyvolané samotnou konstrukci zapo-
jeni.

Podstata vynélezu spogivé v tom, Ze u navrZené-
ho zapojeni je na méni¢ fézi napo]ena vystupni
~ jednotka, ve které jsou v-sérii zapojeny hornokmi-

. to&tova propust RC, aktivni dolnokmito&tova pro-
pust a omezovaci zesilova&.

Vystup omezovactho zesilovale je pfipojen na
jeden vstup vyhodnocovaci jednotky, na jejiz
druhy vstup je pfipojeno vedeni od vstupu budlci
© jednotky.

t  Vyhodnocovaci Jednotka m4 vystup pro vysilam
. signéld, jejichZ velikost odpovid4, stejné tak i smér,
fazovému posunuti, vytvofenému ménidem fézi,
mezi vstupnim signdlem, pfivedenym pfes budici

omezovacim zesilovatem.

Vynélez bude v dal¥im textu bliZe vysvétien na |

pfikladu provedeni, pomoci vykresd, kde na qbr

| 1 je zndzorn&no blokové schéma zapojeni gro
- vytvafeni obdéInikového impulzového signdlu’ve |

tu]e vystupni signdl o konstantni amplitudé a bez"

jednotku a mezi vystupnim signdlem, vysilanym |

stfidavém vystupnim obvodu ménile fézi, na obr. '

. 2 je znézorn&na charakteristika pasivni RC-hor-
nokmito&tové propust& 3.1, na obr. 3 je znézorng-
' na_charakteristika aktivni RC-dolnokmitotové
propusté 3.2 s eliptickym rozd&lenim pélﬁ na obr.
4 je znézorn&na charakteristika pasivni RC-dol-
nokmitottové propusté 3.3 ana obr. 5 je znézornén
cely propustny rozsah propusti 3.1 aZ 3.3.

fena jako generator sinusovych signéll a kterd mé
~vstup pro . vkladéni- obdéInikovych impulzi, je

. pfipojena svymi ob&ma vystupy na méni¢ fazi 2.
} Vystup ménide f4zi 2 je pfiveden k pasivni RC-hor-’

1 nokmitottové propusti 3.1 upravené na vystupm
jednotce 3 prosti‘edmctvxm jejtho vstupu, pﬁéemi
RC-hornokmito&tové : propust 3.1. je zapo]ena

nokmitogtovou propusti3.3as omezovacﬁm ziesdo-
vatem 3.4. Prosti‘edmctvim vystupu oquov
zesilovade 3.4 je, vystupni jednotka“ 3 spojena

je vytvofena jako analoglckf porovhdvaci obVod

jednotky 1.
Na v¥stupu vyhodnocovam Jednotky 4 Je/ vysilan
signél rozdflu fézi.

RC-homokmltoétové propust; 3.1, a,ktlvm RC
dolnokmito&tové propusti 3.2 s ehpnckfrm rrozdéle-
nim péld a pasivni dolnokmitoltové propusp 33,
pfitemZ vystupni napéti U1, U 2 aus3 iéchto
propusti jsou zndzornéna v zdvislosti ng lpvuhov
| kmito¥tu . Obr. 5 znézorituje cely propugtrz;
rozsah Uges. propusti 3.1, 3.2, 3.3.
Zafizeni pracuje nésledujxcim zplsobem. ,
Budici jednotce 1 se pFivad&jf prostfednictvim
.~ jejfho vstupu obdélnikové impulzy, z nich¥ se

odvozuji dva, o 90° fdzové MM,

V obr. 1 je zndzorné&no blokové schéma za;io;em 1
' podle vynélezu. Budici jednotka 1, kterd je vytvo- |

fézi a jejiZ druhy vstup Je spo;en se vstupem budicf

v sérii s aktivnf RC-dolnokmitotovou propusti 32
s eliptickym ‘rozdélenim poli, s pasivni Rq-dol- '

s jednim vstupem vyhodnocovaci jednotky, kterd |

Obr. 2, obr. 3 a obr, 4 ukazuif charaktensmky |



‘proudové signaly. Tyto oba signaly se pouziji pro
napéjeni primarnich vinuti ménice fazi 2.

Jako méni¢ fazi se miZe v praktické aplikaci
pouZit rotujici systém, tak zvany resolver, nebo
linearni systém, tak zvany induktosin. Na sekun-
darnim vinuti vznika pfiblizn€ sinusovy vystupni
signdl, ktery vykazuje fazové posunuti oproti
vstupnimu signdlu na vstupu budici jednotky 1.

Toto fazové posunuti je zdvislé na poloze sekun-

darnich vinuti oproti primarnim vinutim. Tento
vystupni signdl obsahuje vSak pfedevs§im velkou
slozku vyssich harmonickych. Pro dal§i zpracovani
ve vyhodnocovaci jednotce 4 je tedy tfeba zajistit
obdélnikovy impulsovy signél bez ruseni a hornich
harmonickych. '

K tomu slouZi vystupni jednotka 3, zapojend
mezi méni¢ fazi 2 a vyhodnocovaci jednotku 4.
Nejdfive pfijde signdl vyskytujici se na vystupu
ménic¢e fazi 2 na pasivni RC-hornokmitocétovou
propust 3.1, kde se potlaci vSechny Sumové frek-
vence zpusobujici ruseni.

Pro oddéleni zdkladni harmonické resp. prvni
harmonické od vysSich harmonickych se vede

potom signal pfes aktivni RC-dolnokmito&tovou

propust 3.2 s eliptickym rozdélenim pdli. Tato
dolnokmitoctovad propust 3.2 je konstruovana tak,
aby v pfechodové oblasti propustného pdsma
a potladeného pasma a v priichodech proudu nulou

Y ows

byl strméj§i pokles neZ u propusti typi podle

Butterwortha a podobné, nebo jaky maji pSly pfi

omezené frekvenci. Z charakteristiky, zndzornéné

v obr. 3, dolnokmito¢tové propusti 3.2 lze seznat
p6lova mista v potlateném pasmu.

Pasivni RC-dolnokmitoc¢tovou propusti 3.3 se
superponuji frekvence mezi pélovymi misty. Tak
se na vystupu této pasivni dolnokmito¢tové pro-
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pusti 3.3 objevi sinusové vystupni napéti ménice

fazi 2, které je zbaveno vysSich harmonickych,
fazovych chyb a Sumi. Pro pfivedeni napéti do
vyhodnocovaci jednotky 4 se potfebuje obdélniko-
vé impulzové napéti, aby se dosdhlo souladu
s tvarem napéti, pfivedeného z vystupu budici
jednotky 1 vyhodnocovacimu obvodu 4. To se
provede pomoci omezovaciho zesilovace 3.4, ktery
se vybudi pfi vyskytu priichodu nulou napéti,
vysilaného pasivni dolnokmitoctovou propusti 3.3.
Timto zplisobem se dostane na vystupu omezovaci-
ho zesilovade 3.4 potiebné obdélnikové impulzové
napéti, jehoZ prichody nulou jsou synchronizové-
ny se vstupnim napétim omezovaciho zesilovade.
Nato se ve vyhodnocovaci jednotce 4 vytvori
signdl, ktery svou velikosti a smérem odpovida
fazovému posunuti tvofenému meénic¢em fazi 2.

Pfi pouziti tohoto zapojeni u obrdbécich strojt,
se tomuto fdzovému posunuti pfifazuji useky
drahy, priemZ ménic fazi 2 se pouZije jako méfic
systém. .

Vytvofenim vystupniho signdlu ménice {ézi 2,
ktery je oprostén od Sumi, vysSich harmonickych
a fazovych chyb vyplyvajicich z provoznich poruch
zapojeni, se odstrani chyby méfeni, které by pfi
vadném fizeni obrabéctho stroje vedly k v&tSim
Skodam.

U vystupni jednotky 3 se nepotiebuji Zadné dalii
pfidavné jednotky a v disledku uspofadani civek
pfi konstrukei propusti se odstrani komplikované
technologické procesy.

Zafizeni podle vynilezu se miZe pouZit pro
pfetvéfeni stfidavych proudu a stiidavych napéti
v ménidich fazi pracujicich podle transformatoro-
vého principu, zejména u induktivnich, fazové

v o

cyklickych méficich systémi.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro vytvafeni obdélnikového impulzo-
- vého signdlu ve stfidavém vystupnim obvodu
ménie fazi, které obsahuje budici jednotku a meé-
ni¢ fazi s vystupni jednotkou, pfiCemZ na vstupu
budici jednotky je zapojeno obdélnikové impulzo-
vé€ napéti a oba vystupy budici jednotky jsou pro
pfenos dvou o 90° fazoveé posunutych proudi nebo
napéti spojeny s obéma vstupy ménice fazi, na
- jehoZ vystup je pfipojena vystupni jednotka pro
potlaceni vys$§ich harmonickych, vyznacujici se tim,
Ze ve vystupni -jednotce (3) jsou pro potlaceni

3

vys8ich harmonickych zapojeny pasivni RC-hor-
nokmito¢tova propust (3.1) v sérii s aktivni RC-
dolnokmito&tovou propusti (3.2), majici eliptické
rozdéleni poli, s pasivni RC-dolnokmitoctovou
propusti (3.3) a s omezovacim zesilovatem (3.4),
jehoZ vystup je pfipojen na jeden vstup vyhodno-
covaci jednotky (4), na jejiz druhy vstup je
pfipojen vstup budici jednotky (1) a na jejimZ
vystupu je signdl piestavujici velikost a smér
fazového posunuti vytvofeného ménicem fazi.

5 vykrest
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