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(54) Stipovy manipulétor zvéracieho automatu

Stipovy manipuldtor zvéracieho
automatu s vodiacou hlavou zabezpeduji-
cou bezvdlové a stabilné vedenie v§loi-
nika vodi stipu pri velkych rozsahoch
vysivania v§loZnika, je urdeny predoviet-
kym pre prevédzanie pozdiinych zZvarov.
Yodiaca hlava stipového manipulidtora sa
skladd z dvoch prieénych nosnikov pevne
prepojenych dvomi zvislymi nosnikmi,
na ktorych je uchytené Stvorica vodia-
cich kladiek pre zvislé vedenie vodiacej
hlavy na stipe a pneumaticky prvok na

& bezv@lové fiksovanie vodiacej hlavy voli
stipu manipulétora. V§loZnik je vedeny
vo vodiacej hlave na dvoch podpernych
kladkéch s pruinym automatiokym vymedzo-
vanim nulovej vdle vo vedeni néhonovou
prizmatickou kladkou pomocou pruiného
elementu, cez ktoru je siulasne zabezpe-
¢eny plynule reguiovatelny posuv v§loZ-
nika pri zvérani.
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Vyndlez sa tyka stIpového menipuldtora zvéracieho automatu,

u ktorého sa riedi kon¥trukeia vodiecej hlavy pre bezvdlové a sta-
‘bilné wedemie vyloZnfka vo¥i stlpu v celom rozsshu vysivania.

U doteraz pouifivanych stIpovych menipuldtorov zvédracich auto-
matov je vodiaca hlava na stipe a vyloZnfk vo vodiacej hlave uloZemy
bud vo valivom vedeni so X¥tyrmi alebo &smii pevnymi kladkami, elebo
v klznom vedenf. Pri pohybe vflo¥nika sa mem{ vysledny klopny moment
v§lodnfka vo¥i stlpu zmenou polohy taZiska, prifom v ddsledku vile
vo valivom veden{ dochddze k vySkovej nestabilite a kmitaniu konca
' vfloinfka so zvdracou hlavou sutomatu, &im Jje nepriaznivo ovplyvnend
stabilita zvéracieho procesu a kvelita zvaru. U klzného vedenia vzni-
kaji od velkého klopného momentu na klznych plochdch velké trecie
sily, zapri&inujdce spolo¥ne s pritomnostou prachu z prevédzkovania
opotrebenie 2 nésledne vdYu vo vedeni a zadieranie.

Podstatou stipového zvéracieho automatu podla vyndlezu je nas-
ledovné technické rieZenie, Vodiaca hlava zvisle vedené na stipe ma-
nipuldtora a vySkove ovlddand retazou s protizdvaZim prechédzaadcou
ndhonovym retazovym kolesom je tvorend spodnym a hornym priednym nos-
nikom, ktoré si pevne prepojené prednym a zadnym zvislym nosnikom,
na ktorych su aednostranne uchytené Styri vodiace prizmatické kladky,
pre zvislé vedenie vodiacej hlavy na prizmatickych 1iStéch stipa, pri-
%om ne zadnom zvislom nosniku je osadeny pneumaticky pritladny prvok
- opernou prlzmatlckou geTustou.VyloZnik je uloZeny na valcovych plo-
chdch dvoch podpernych kladiek spodného priedného nosnika a priedne
" vedeny prizmatickym voditkom s vrcholovym uhlom ¢ v obvodovom vyb-
ran{ podpernyeh kladiek s vrcholovym uhlom 2 , prifom pre vrcholové
uhly_gﬁ,/& platf, %e X —R = 2° a¥ 3° a je zhore osadeny posu-
vovou prizmetickou liStou, s ktorou je v zédbere ndhonov4 prizmatice-
x4 klaedka uchytend oto¥ne na kyvnom zdvese & kinemeticky viazand
s posuvovym motorom uchytenym na kyvnom zdvese cez pastorok

a ozubené koleso, pridom na hornom prie&nom nosniku je osadend skrutka
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na pritlddanie ndhonove] kladky k posuvove] prizmatickej lidte cez
pruiny element kyvného zdvesu uchyteného na drZiaku horného prieé-
nmého nosnika.

U stipového manipuldtora zvéracieho automatu pod¥a vyndlezu - .
kon3trukcia vodiacej hlavy s trojkladkovym pruZnym automatickym
vymedzovanim nulove]j vdle vedenia vyloZnika a s pevnym fiksovanim
vodiacej hlavy na stlpe v pracovnej polohe pneumatickym pritladnym
prvkom zabezpeduje bezvdlové, stabilné a presné vedenie vyloZnika
vodi stipu v celom rozsahu vysivania, $o umoZnuje realizovat vylornik
s velkym rozsahom vysudvania predov3etkym pre pozd{ ¥ne ZVary.

stipovy manipuldtor zvéracieho automatu podla vyndlezu je sché-
maticky zndzorneny na vykrese, kde na obr.l je zndzornené v ndryse
jedno mo¥né konitrukdné prevedenie stipového manipuldtora a na obr.2
Jje detail vedenia vylo¥nika vo vodiacej hlave.

Vodiaca hlava 1 st{pového menipuldtora na obr.l je tvorend spod-
nym prieénym nosnikom 2 a hornym prieinym nosnikom 3, ktoré su pevne
prepojemé prednym zvislym nosnikom 4 a zadnym zvislym nosnikom 5y na
ktorych su jednostranne uchytend ¥tyri vodiace prizmatické kladky 6
pre zvislé vedenie vodiacej hlavy 1 na prizmatickych li%téch 7 stfpa
8. Na zadnom zvislom nosniku 5 je osadeny pneumaticky pritladny prvok
9 tvoreny vlnovcovym piestom s opernou prizmatickou %élustou 10 pre
bezvdlové fiksovanie vodiacej hlavy 1 na stipe 8. Vylo¥nik 11 /obr.2/
Je uloZeny na valcovych plochdch 12 dvoch podpernych kladiek l} spod-
ného priedndho nosnika 2 a prieéne vedeny prizmatickym voditkom 14
8 vrcholovym uhlom X v obvodovom vybrani 15 podpernych kladiek 13
s vrcholovym %ylom;ﬁg y- prifom pre vrcholové uhly e, 4 plati, Ze
X =4 = 2% 3° a je osédenj zhora posuvovou prizmatickou li¥tou 16,
s ktorou je v zdbere nsdhonovd prizmatickd kladka 17 uchytend otolne
na kyvnom zdvese 18 2 kinematicky viazand s posuvovym motorom 19 uchy-
tenym na kyvnom zdvese 18 cez pastorok 20 a ozubené koleso 21. Na hor-
nom prielnom nosniku 3 je osadens skrutka 22 na pritléfanie néhonove J
prizmatickej kladky 17 k posuvovej prizmatickej liZte 16 cez pruZny
element 23 tvoreny tanierovou pruXinou, ktord je osadens na kyvnom
zédvese 18 uchytenom na driisku 24 horného priefného nosnifka 3. Vodiaca
hlava 1 je zdvesom 25 uchytend na retaz 26 prechidzajicu ndhonovym
retazovym kolasom 27 a ukondend protizdvaiim 28 osadenym v dutine sti-
pa g, pcmocou ktorej je vodiaca hlava 1 vi¥kove ovlddand ndhonom 29.

V prednej Xasti vylo¥nika 11 Je uchytend zvéracia hlsva 38 a v zadne]
¢asti kotu& 31 s pridavnym drétom. Vodiaca hlave 1l po vrestaveni n=a
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pozadovanu vysku vyloZnika 1l sa na stipe 8 fiksuje opernou priz-
matickou &elustou 10 dotlddanim na prizmaticku 1liStu 7 pneumatickym
pyitlaédnym prvkom 9, ktorého pneumatické ovlédanie Jje viazané elektro-
magneticky s ovlddanim ndhonu 29, pridom dve wodiace prizmatické klad--
ky 6 na prednom zvislom nosniku 4 sa dotladia na prizmatickd lijtu 7,
takZe vodiaca hlava 1l je pevne bez vdle fiksovand na stipe 8. Vyloinmik
11 je vedeny na dvoch podpernych kladkéch 13 s pruZnym automatickym
vymedzovanim nulovej vole vedenia ndhonovou prizmatickou kladkou 17
pomocou pru¥ného elementu 23, ktorou je sulasne zabezpeleny posuv vy-
lo¥nika 11 pri zvdrani a manipulécii od plynule regulovatelného posu-
vového motora 19.
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StIpovy manipuldtor zvéracieho automatu osadeny vyloénikom
vo vodiace hlave zvisle vedenej na stfpe a vydkove ovlddane] reta-
zou s protizéva¥im prechddzajicou ndhonovym retazovym kolesom, vyzna-
gujici sa tym, ¥e vodiaca hlava /1/ je tvorend spodnym priednym nos-
nikom /2/ a hornym priednym nosnikom /3/, ktoré su pevne prepojend
prednym zvislym nosnikom /4/ a zadnym zvislym nosnikom /5/, na kto=-
rych si jednostranne uchytené 3tyri vodiace prizmatické kladky /6/,
pre zvislé vedenie vodiacej hlavy /1/ ne prizmatickych 1iZtéch /7/
stlpa /8/, pridom na zadnom rugntku zvislom nosniku /5/ je osadeny
pneumaticky pritladny prvok /9/ s opernou prizmatickou &elustou /10/
a vylo¥nik /11/ je ulo¥eny na valcovych plochdch /12/ dvoch podper=-
nych kladiek /13/ spodného priedného nosnika /2/ a prleéne vedeny
prizmatickym voditkom /14/ s vrcholovym uhlom & v obvddovom vybranl
/15/ podpernych kladiek /13/ s vrcholovym uhlom 4 , prléom pre vrcho-
Tové uhly & ,/3 plati, fe ot—73 = 2% 3% a je zhora osadeny posu-
vovou prizmatickou liZtou /16/ s ktorou je v zdbere ndhonova prizma-
tick4 kladka /17/ uchytend otodne na kyvnom zévese /18/ & kinematicky
viazand s posuvovym motorom /19/ uchytenym na kyvnom zdvese /18/ cez
pastorok /20/ a ozubené koleso /21/, prifom na hornom priednom nosniku/3
je osadend skrutka /22/ na pritlddanie ndhonovej prizmatickej kladky /17
k posuvovej prizmatickej IiZte /16/ cez pruiny element /23/ kyvného za=-
vesu /18/ uchyteného na dr¥iaku /24/ horného priedného nosnika /3/.

1 vykres



233 058

Obr1

Obr. 2



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

