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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie nosno-
-pomiarowe do badan systematycznych pednika
cykloidalnego w tunelu kawitacyjnym.

Badania pednikéw cykloidalnych w tunelu ka-
witacyjnym przeprowadza sie dotychczas bez moz-
noSci pomiaru naporu pednika, mierzac jedynie
moment sil hydrodynamicznych dzialajacych na
lopaty pednika oraz obroty pednika. Taki sposob
przeprowadzania badan nie daje pelnego obrazu
pracy pednika. Konieczny jest pomiar naporu.
Je§li naporu pednika w dotychczas stosowanych
sposobach badania pednika w tunelu kawitacyj-
nym nie mierzono, to bylo to zwigzane z trud-
noSciami takiego zwigzania pednika z tunelem, by
zapewni¢ pednikowi swobode ruchu w kierunku
dzialania naporu, a jednocze$nie zapewnié szczel-
no§¢ przestrzeni pomiarowej dla regulacji ciénie-
nia w przestrzeni pomiarowej.

Pelne badania pednikéw 2z pomiarem naporu
przeprowadzano na basenach wodnych bez moz-
no$ci modelowania zjawisk kawitacyjnych.

Celem wynalazku jest umozliwienie badan ka-
witacyjnych pednika c:gkloidal‘nego oraz umozli-
wienie jednocze$nie pomiaru wszystkich trzech
podstawowych parametréw pednika, to jest sity
hydrodynamicznej dzialajgcej na pednik, momentu
sil hydrodynamicznych oraz obrotéw pednika.

Cel ten zostal osiggniety przez zastosowanie
urzgdzenia no$no-pomiarowego wedlug wynalazku,
dzieki ktéremu zapewnia sie pomiar dwoéch skia-
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dowych wypadkowe]j sil hydrodynamicznych dzia-
lajacych na pednik (sily naporu i sily poprzecz-
nej), lub jednej tylko skladowej (sily naporu) po
ograniczeniu swobody ruchéw w kierunku po-
przecznym, przy czym zapewnia sie pomiar mo-
mentu sit hydrodynamicznych dzialajgcych na
pednik oraz pomiar obrotéw pednika.

Wedlug wynalazku pednik jest w taki sposéb
zwigzany z tunelem kawitacyjnym, ze mimo swo-
body ruchéw pednika ograniczanej czujnikami po-
miarowymi zostaje zapewniona szczelno§¢é komory
pomiarowej tunelu.

Urzadzenie no$no-pomiarowe do badan systema-
tycznych pednika cykloidalnego w tunelu kawi-
tacyjnym opisane bedzie blizej na podstawie ry-
sunku, przedstawiajgcego to urzadzenie tytutem
przykladu wykonania, na ktérym fig. 1 przedsta-
wia schemat urzadzenia no$no-pomiarowego do
badan systematycznych pednika cykloidalnego w
tunelu kawitacyjnym w przekroju pionowym, a
fig. 2 — to samo urzadzenie w przekroju pozio-
mym.

Uklad no$no-pomiarowy do badan systematycz-
nych pednika cykloidalnego w tunelu kawitacyj-
nym stanowi komora 1 z pokrywsg 2, tworzgca
z przestrzeniag pomiarowa tunelu kawitacyjnego
szczelng cato$é, wieszak 3 w formie piyty zawie-
szonej na trzech sztywnych pretach u pokrywy 2
i.ograniczonej przezroczystymi §cianami bocznymi
4; ukiad pomiarowy skladajacy sie ze zderzaka 17



3 . . :

zwigzanego z wieszakiem 3, dzwigni 19 zwigzanej
z pokrywsa 2 sztywnym elementem 20 craz belki
tensometrycznej 18 mierzgcej przesuniecia wiesza-
ka, drugi ukiad pomiarowy, dublujacy, sklada-

jacy sie ze wspornika 21 zwigzenego z wieszakiem

3, trzpienia ‘22 oraz miernika indukcyjnego 23 osa-
dzonego na pokrywie 2 za poSrednictwem elemen-
tu 20.

Uklad napedowy zlozony z silnika elektrycznego
8 ze stojanem obrotowo ulozyskowanym w ele-
n‘iem:ie wspornikowym 7 przesuwnie mocowanym
.qaspomocq elementu 8 w podstawie komory 1, z

praekladni klinowej 9 i 10, walka po$redniego 27,

z dwoma przegubami kardana 12, ulozyskowaune‘go
w pokrywie 2 za pomocg szczelnego lozyska 11 i we
wsporniku 14 na wieszaku 3, z pednika 29 zwig-
zanego z walkiem poSrednim 27 przekiadnig kili-
nmowg 13 i 15. Wieszakowi 3 pozostawia sie w wy-
konaniu przykiadowym jeden stopiefnn swobody ru-
chu ograniczajgc pozostale wspornikiem 24 zwig-
zanym z pokrywg 2 oraz Yozyskemi 25 zw1azany-
mi z wieszakiem 3.

Sposéb dziatania wnzadnzema no$no-pomiarowego
do systematycznego badania pedmika cykloidalne-
go w tunelu kawitacyjnym wedllug wynalazku jest
nastepujgcy.

Pednik cykloidalny 29 napedzany jest silnikiem
elelktrycznym 6 poprzez przeldadnﬂe klinowag 9 i 10,
watek poSredni 27 i przekladmie kilinowg 13 i 15.
Moment mierzy ‘sie¢ na wahliwym shOJame s11n1ka
6 znanymi sposobami.

Sily hydrodynamicznego oddzialywania wody na
topatki pednika powoduja odksztalcenie wspornli-
kéw 5 wieszaka 3, a poprzez zderzak 17 i dZwig-
nie 19 odksztalcenie belki 18 o malej sztywnosci.
Znang metodg tensometrycznego badania odksztal-
cefi mierzy sie wielko$¢ 'sit hydrodynamicznych.
Pomiar sil jest dublowany przez pomfar przemie-
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szczenia wieszaka za pomocg miernika indukcyj-
nego 23 i rdzenia 22 zwigzanego sztywno z wie-
szakiem 3 przez wspornik 21. Komora 1 jest ga-
zoszczelna i szczelnie zwigzana z przestrzenia po-
miarowa tunelu kawitacyjnego. Zawé6r 28 umozli-
wia regulacje cisnienia w komorze 1 niezalezmie
od regulaqji ciSnienia w przestrzeni pomiarowe].
Kable od miernikéw pomiarowych wyprowadzone
sq z zapewnieniem  szczelno$ci porrzez korek 30.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie no§no-pomiarowe do badanh .systema-
tycznych pednika cykloidalnego w tunelu kawi-
tacyjnym, znamienne tym, Ze stanowi je wieszak
(3) ze Scianami bocznymi oddzielajgcymi przestrzen

- “.twodng od . przestrzeni pomiarowej, w ki6érym osa-

dzony jest obrotowo pednik cykloidalny (29) nape-
dzany przez silnik elektryczny (6) poprzez prze-
ktadnie klinowsg (9 i 10), walek posredni (27) z dwo-
ma przegubami kardana (12) i przekladnie kilino-

- wa (13 i 15), przy czym wieszak.(3) ma ogramicz-

niki swobody jego ruchu, skladajjce si¢ ze wsporni-
koéw (24) zwigzanych sztywno z pokrywa (2) i lo-
zysk kulkowych (25) zwigzanych z wieszakiem (3),
a poza tym posiada wsporniki (5) wiazace wieszak
(3) z pokrywa (2) komory gazoszczelnej (1), kt6-
rych odksztatcenia spowodowane silami hydrody-
namicznymi dzialajagcymi na - pednik przenoszone
s3 z mestza.ka poprzez zderzak (17) i dzwignie (19),
- Zzwigzang z pok:rvaa (2) za posrednictwem sztyw-
nego elementu (20), na belke tensometryczng (18)
i jednoczeénie poprzez wspornik (21) mna trzpien
(22), sztywno z nim zwiazany, a ktbrego przemie-
szczenia mierzofie s3 w mierniku indukcyjnym (23)
osadzonym na plylme (2) za poéredlmc’uwem elemen-
tu (20) : .
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