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(54) zatizeni k navijeni kufelovfch a variokonickych

civek na textilnich strojich

Reseni se tfkd navijeciho zafizeni,
u héheZ se clvka odvaluje na hnacim val-
ci, a Je urdéeno zejména pro strOJe s kon—
stantnl rychlosti privaden1 pfize k navi-
jecim mlst&m. Aby se dosahlo konstantniho
napéti prlze pFi nav13en1 kuzZelovych a
variokgnlckych civek nezavisle na tom,
zda se prave provadl nav13en1 v mistd men-
8iho &i v&tdiho prumeru kuzele clvky, Je
do pohdnéeiho ustroji h¥idele hnacich vélch
viazen vadkokloubovy mechanismus pro pre-
ménu vstupnich rovnomernych otacek od po=-
honu na vystupni nerovnomérné otilky v
synchronizaci s vratnym pohybem rozvddéde
prize podél clvky. lezi vstupnl dlen me-
chanismu a vystupni élen je viazen mezi-
clen, napr. vahadlo, které nese kladku
uablrajlcl 8 pevnou vackou, Jejiz zdviho-
vi zdviglost je funkei tvarovych parametru
clvky. Vhodnym tvarem vacky se dogdhne
takovych promennych uhlovych rychlostl
hneciho vdlce, Ze ge prize naviji na civku
konstantni obvodovou rychlosti shodnou s
rychlosti p¥ivddéni.
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Vynédlez se tykd zaPfzeni{ k navijen{ kuZelovych a variokénickych
cfvek na textilnich strojich, zejména na strojich s konstantn{ ryche-
lost{ privdddni pfize k navi{jecim mistim, které je opatPeno jednak
hi{delem s hnacimi vdleci pro otélenf civek odvalovdnim, jednak roz-
vadd&i pro vratné premfstovéni prfze mezi men¥f a v&t3{ zdkladnou
kuele civky. Vyndlezem se Pedf pohon hnacich vdlet zajiZtujfcf pro
libovolny tvar civky, tj. pfi libovolné kuZelovitosti a idhlu k¥fZenf,
konstantni rychlost navijeni shodnou s rychlosti pPivédéni prize,
¢im¥ se doszhne konstantnilio napiti pPize béhem navijeni,

P¥i navijeni kuZelovych nebo variokonickych civek na textilnich
strojfch s konstantni pi#*ivddici rychlostf navijené pi¥ize, nap¥. na
bezvretenovych dopiddacich strojich, musi zndmé systémy, realizujict
toto navijeni, reagovat na ménici{ se prémér civky p¥i rozvddéni prfi-
ze, JestliZe se mé zachovat konstantni napct{ p¥ize b&hem navijeni,
Tento problém se doposud Fres{ bud periodickymi zm&nami délky udseku
ptize mezi mfstem p¥ivadéni a dotykovym bodem s civkou za pouZit{
rtznych kompensédtord délky, anebo periodickymi zménami dhlové rych-
losti rotace civky pomoci pfevodd mezi hnacim védlcem a civkou, Jak
ustroji pro kompenzaci délky prfze, tak i proménné pFevody musi byt
instalovédny v ka?dém navijecim misté stroje zvlast.

Konstrukdné jednoduds{i je redeni{, u n&hoZ se zmén dhlové rychlo-
sti civky dosahuje proménnymi otédlkami hifdele hnacich vélecd za pou-
7it{ jediného p¥evodového ustrojf pro vsechna navijeci{ mista stroje,
Znémi prevodovd ustroji; pouZivand doposud pro tento udel, tj. pro '
preménu rovnom&rnych otd&ek od pohonu na nerovnomérné otdlky hridele
hnacich vdlecl,; jsou ¥YeSena nap¥. na principu &tyrkloubového dvoukli-
kového mechanismu, obsahujl neokrouhld ozubené kola apod., Kinematicksd
stavba t&chto mechanismd dovoluJje v3ak vyifedit uvedeny problém pouze
p¥ibliZng & neumo¥nuje pFem¥nit konstentni vdhlovou rychlost na tako-
vou nekonstantnf funkeci ¢J =@ (t), aby bylo zachovéno nemdnné na-
p&t{ prfze pPi navijenf na rdzné primséry ku¥elové nebo variokdnické
civky.
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Vyndlez si klade za kol odstranit shora uvedené nedostatky
znémych navijecich za¥{zenf a vyPe3it pohon h¥idele hnacich vélcd
proménnymi otdlkami tak, aby byle Jednoduchymi prostiedky spoleh-
livé zajisténo konstantni nap&t{ p¥ize pri navijeni kuZelovych a
variokonickyeh cfvek na textilnfch strojich s konstantnf rychlostf
pP*ivddénf prfze k navijecim mfstim,

Tento dkol je vyPeSen u zaPizeni podle vyndlezu, u néhoZ pohd-~
néci ustroji h¥idele hnacfich védleld zahrnuje mechanismus s promé&nnym
prevodovym pomérem pro pFeménu vstupnfch rowomérnych otéddek od po-
honu na vystupnf nerovnomérné otéddky v synchronizaci s pohybem roze
védeédt. Podstata vyndlezu spolivéd v tom, Ze mechanismus s proménnym
pfevodovym pom&rem je tvoren rovinnym vadkokloubovym mechanismem,

u né¢ho? je mezi otodny vstupni &len a s nim souosy otoény vystupni
éleh,-spfaéeny s h*{delem hnacich vdlcl, viazen ovlddac{ meziélen,
ktery nese ovlddac{ kladku zabirajfci s pevnou valkou, jejiZ zdvi-
hové zdvislost je funkci tvarovych parametrd navijené civky, Vstup~
n{ nebo vystupnf &len Jje tvoden klikou, na jejimZ? klikovém &epu Jje
uloZen ovlddaci mezidlen, ktery je s vyhodou tvoifen vahadlem, které
mé na konci ramena ulo¥enu ovlddac! vadku, Druhé rameno vehadla mi-
%e byt spojeno prost¥ednictvim t¥hlice s klikovym &epem vystupniho
nebo vstupnfho &lenu, ktery je také vytvoren jeko klika, anebo je
kloubové spojeno s &lenem uloZenym na klikovém ramenu klikového vy-
stupniho nebo vstupntho &lenu. V jiném doporudovaném provedeni je
vahadlb pevwné spojeno 8 ozubenym kolem, uloZenym na klikovém &epu
vstupnfho nebo vystupnfho &lenu, které je v zdb&ru s druhym ozube-
nym kolem upevnénym na h¥fdeli, ktery tvo¥f{ vystupnf nebo vstupni
&len.

Za¥{zeni podle vyndlezu je konstrukéné¢ jednoduché, pohon hna-
cieh vdlcl nerovnomé&rnou uhlovou rychlostf{ Jje realizovén Jedinym
jednoduchym mechanismem a vzhledem k tomu, ¥e lze snadno vytvorit
vadku 1ibovolného poZadovaného tvaru, je moZné vy¥edit jejf tvar
tak, aby byl funkcf tvarovych parametrt navijené civky. Lze tudfZ
dosdhnout poti¥ebné zmény otdlek hnacich vdlcd pro libovolny tvar
kuZelové nebo variokdnické civky, tjo pro libovolnou kuZelovitost
a dhel k¥fZendt,

Predm&t vyndlezu je patrny z popisu a schematického vykresu,
na ném? Je na obr, 1 znézornéno zalfizen{ podle vyndlezu v priklad-
ném provedeni a na obr., 2 Jjedno pf¥ikladné provedeni vatkokloubového
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sechanismu v prostorovém pohledu, Obr. 3 zndzornuje rovinné kinema=
tické schéma tohoto provedenf a obr., 4 prostorové kinematické sché-
ma, Prostorovd kinematickd schémata daldfich dvou pi¥fkladnych provee
denf valkokloubového mechanismu jsou znédzornéna na obr. 5 a 6,

Navi jec{ za¥{zen{ zndzorn&né schematicky na obr. 1 je opat¥eno
h¥fdelem 1 s hnacimi vdleci 2 pro otddenf cifvek 3 odvalovédnim, H¥{del
1 je ovldddn od neznézornéného pohonu stroje prostiednictvim vadko-
kloubového mechanismu 4 a ozubenédho soukolf 5, 6. Pro vratné piemf-
stovénf p¥fze mezi men3f{ a v&t¥f zdkladnou kuZele civky 3 je pred
hnacim vdlcem 2 umfstén rozvdd&& tvo¥eny rozvddéci tydf 7 s vodiédi
8 p¥fze, Vratny posuv rozvéddéci tyfe 7 je ovldddn valkou 9,

G¥elem valkokloubového mechanismu 4 je ménit rovnomérné ot&&ky
od pohonu stroje na takovou nerovnom&rnou dhlovou rychlost hnacich
vdlcd 2, aby obvodovd rychlost civky 3 byla v kaZdém dotykovém bodé
prize s civkou 3 stejné a shodnd s rychlost{ privddénf piize nezé-
visle na tom, zda se pifze pravé navijf na men3f{ &i na v&t3{ primér
kuZele civky 3.

Na obr, 2 Jje zndzorndno pr{kladné provedeni vaikokloubového
mechanismu 4, jehoZ rovinné kinematické schéma Jje znézornéno na
obr, 3 a prostorové kinematické schéma na obr. 4. Tento vadkoklou-
bovy mechanismus 4 sestdvd z pevné valky 10, do nf? zabird ovldda-
c{ kladka 11, nesenéd ramenem ovlddactho mezillenu, tj. vahadla 12,
Vahadlo 12 je oto¢né uloZeno na klikovém &epu vstupniho &lenu 13
mechanismu vytvoPfeného jako klika, Druhé rameno vahadla 12 je spo=-
jeno prostfednictvim t&hlice 14 s vystupnim &lenem 15, ktery Je
rowné# vytvodren jako klika. Vystupnf &len 15 je prost¥ednictvim ozu-
beného soukolf 5; 6 spiaZen s h¥fdelem )1 hnacich vdlcd 2, Vadka 10
je tvarovéna v zdvislosti na tvarovych parametrech navijené civky 3,
tj. na kufelovitosti, zvoleném pruiméru civky a udhlu krfZeni pPize
na civce,

Z obr. % Jje zPejmé, Ze pPi rovnomérném otédleni vstupniho &¢lenu
13 dochézf v zdvislosti na tvaru vadky 10, tj. v zdvislosti na okam-
Yitych vzddlenostech ovlddaci kladky 11 od osy &lentG 13, 15, ke zm&-
ném relativnich poloh vehadla 12 vi¢i klikovému ramenu vstupniho-
¢lenu 13, Tyto zmény maji za nésledek, Ze vystupni Clen 15, ktery
se ot4d{ ve stejném smyslu jako vstupnf &len 13, se v C&asti své dhlo~-
vé drdhy b&hem jedné otélky opozduje oproti vetupnimu ¢lenu 13 a po=
tom jej predbihd, Po kaZdé otadce se vSechny &leny mechanismu vracej{
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do ptvodni polohy. Nerovnomérné uhlové rychlosti jsou prostrednic~
tvim ozubeného soukolf 5, & p¥evddény na h¥fdel 1 s hnacimi vélci 2.
Oté&¢ky vadkokloubového. mechanismu 4 jsou synchronizovény s otéddkami
vadky 9 ovlddajici vratny posuv rozvddéel tyde 7.

Je samozPejmé, %e stejného Udinku se doséhne p¥i obréceném uspo-
¥4ddnf mechanismu 4, tj. v tom p¥{padé, kdy se rownom&rné otélky od
pohonu p¥ivéddsjf na &len 15, ktery by v tomto p¥{pad& byl vstupnim
¢lenem, a nerovnomirné otdlky by se odebiraly od &lenu 13, ktery by
Lyl vystupnim &lenem,

V provedeni, JjehoZ kinematické schéma je zndézornéno na obr. 5,
je mezi vahadlo 12 a vystupn{ ¢len 15 viazen misto t&hlice &len 16,
ktery je kloubové spojen s ramenem vahadla 12 & je uloZen posuvné
nea klikovém ramenu vystupnfho &lenu 15. I v tomto p¥{padé miZe byt
uspoPdddni mechanismu obracené, tj. &len 15 miZe byt vstupnim &le-
nem a &len 13 vystupnim &lenem,

V provedeni, jehoZ kinematické schéma je zndzornno na obr. 6,
je vahadlo 12 pevné spojeno s ozubenym kolem 17, uloZenym na kliko-
vém Sepu vstupnfho &lenu 13. Toto ozubené kolo 17 Jje v zdbiru s dru-
hym ozubenym kolem 18 souosym s &leny 13 a 15 a upevnénym na h¥ide-
11, ktery Je vystupnim &lenem 15 mechfiismu 4, prifem? i zde mi¥e byt
mechanismus 4 uspoPéddn obrdcend tak, %e &len 15 je vstupnim &lenem
a &len 13 vystupnim &lenem, '
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1., Za¥izeni k navijeni kuZelovych a variokénickych civek na textil-
nich sfrojich, ze jnéna na strojich s konstantnf rychlosti piivé-
d¥n{ p¥f{ze k navi{jecim mistim, opat¥ené Jednak h¥fdelem s hnaci-
mi vdleci pro otddenf ci{vek odvalovénim, jednak rozvddé&i pro vrate
né premfstovéni pifze mezi men3f a v¥ts{ zdkladnou kufele cfvky,
pridemZ pohdn&cf{ ustrojf h¥idele hnacich vdlel zahrnuje mechani-
smus s prom&nnym pPevodovym pomérem pro prem&nu vstupnich rovnow-
mérnych otédlek od pohonu na vystupnf{ nerovnom&rné otdéky v syn-
chronizaci s pohybem rozvadé&ddi, vyznalfujfci se tim, Ze mechanismus
s proménnym p¥evodovym pomérem Jje tvofen rovinnym vaikokloubovym
mechanismem (4), u ndho? je mezi otodny vstupnf &len (13) a s nim
souosy otodny vystupni &len (15), spPaZeny s h¥fdelem (1) hnacich
véled (2), viazen ovliddaci mezillen, ktery nese ovlddaci kladku
(11) zabirajici s pewvnou valkou (10), jejiZ zdvihovd.zdvislost
je funkecf tvarovych parametrd navijené civky.

2., Za*izeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e vstupnt
¢len (13) je tvoren klikou, na jejimZ klikovém &epu Jje uloZen
ovliddaci mezidlen.,

%o ZaPizeni podle bodu 2, vyznadujici se tim, Ze ovlddaci mezidlen
je tvofen vahadlem (12) a ovlddaci kladka (11) je uloZena na kon-
ci ramena tohoto vahadla (12).

4, Zatizeni podle bodu %, vyznadujici{ se tim, Ze druhé rameno vahad-
la (12) je prost¥ednictvim t&hlice (14) spojeno s klikovym Zepem
vystupniho ¢lenu (15), ktery je také vytvoren jako
klika,

5, Zabizeni podle bodu %, vyznadujic{ se tim, ¥e druhé rameno vahad
la (12) je kloubov& spojeno s &lenem (16) uloZenym posuvn& na
klikovém ramenu vystupniho &lenu (15), ktery Je
také vytvoren jako klika,

6. Zarfizeni podle bodu 3, vyznadujici se tfm, Ze vahadlo (12) Jje pev~
n& spojeno s ozubenym kolem (17), uloZenym na klikovém &epu vstup-
nfho dlenu (13), které je v zdbéru s druhym ozube-
nym kolem (18) upevn¥nym na h¥fdeli, ktery tvorf vystupnf

&len (15),

6 vykresi
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