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Vynélez se tykd zapojen{ pro vystied¥ni svitku do osy rozvijedla, zejména u spo-
Jité vélocovaci traté,

Jedn{m z hlavnich poZadavkd p¥i zavddéni svitku do spojité védlcovaci trat¥ je doe
safeni nejkratdfch Yasl viech operaci, co¥ mé kladny vliv na svySen{ celkové produkce
vdlocovaci tratd, PFi vystFeddni svitku do osy tratd se musi zavdZeci trn se svitkem
posunout k opérné desce, Sim¥ dojde k zmdFen{ 3{¥ky avitku & podle této &i¥ky se nasta~
vi zavéfeci trn tak, aby byl svitek v ose traté, Nédmledn¥ se na zmé¥enou ¥{iku nastavi
-zavddéel pravitke, do kterfch je zaldtek pésu podén a svitek mi¥e byt nasunut do bubnd
rozvijedla a potom mi¥e zadit vdlcovaci proces, Situace pi#i vystieddni svitku je mnohe
dy JjeZt& komplikovéna tim, %e obsluha nemiZe svitek v ose trati vizudlnd sledovat. AZ
dosud se vystiedéni svitku do osy tratd provddi tak, ¥e obsluha stiskem spfnade z ovld-
dacfho panelu vstupnilio dseku trat$ zapind pohon hydrauliokého védlce, ktery t1adi za-
véZeci trn se svitkem smdrem do osy traté, Obsluha nemé#{ 5{Fku svitku, ale podle poloe~
hy svitku a mechanického m¥¥{tka prakticky odhaduje polohu svitku v ose trat¥ a pohon
hydraulického vélce vypinéd tak, aby se svitek zastavil v ose traté. Potom obsluha nae
stavuje podobnym gpisobem zavdddci pravitka, atiskem spinade zapind -elektricky pohon,
ktery pomoci &roubového pFevodu pFibliZuje ob& poloviny pravitek na zadanou hodnotu.
Podle mechanického mé¥itka op¥t obsluha odhaduje pofadovanou polohu pravitek a s pied=
stihem pro brzdnou dréhu vypind elektricky pohon tak, aby se pravitka zastavila v po=
fadované poloze, odpovidajfci ¥{¥ce svitku., Po t¥chto operacich obsluha pés posune do
pravitek, svitek nasune do rozvijedla a zavede pds do prvn{ stolice. Jiné Fedeni vyu
#{vd impulsniho &idla, spina¥e vychozi polohy zavéd¥eciho trnu, Sitale impulsi, tlakové-
ho spinade a vyhodnocovaci kombinadni logiky pro zmd¥eni Hi¥ky svitku., VystPeddni svite
ku se provddi tak, fe se p¥i znémé vzddlenosti od osy tratd posunuje svitek hydraulice
kym pohonem smdrem k ose tratd pies &idlo polohy, které pii zaclondni svitkem zaPadi
do cesty impulsl z impulsniho &idla do S{tade d81i¥ impulsd dvéma, D¥1i& impulsd zZpi~
sobil zméFeni poloviny B{fky svitku, o kterou se svitek posune za osu trati, ne¥ dojde
k zastaveni hydraulického posunu gzavéZecifho trnu po vyhodnoceni ujeté drdhy koinoidend=
nim blokem, Pravitka jsou podle zmd¥ené 5{¥ky nastavens elektropohonem pomoei vysilele
impulsd, S{taSe impulsd, spinale vichoz{ polohy pravitek a koincidendnfho bloku, z kte-
rého po komparaci zméiené a snimané hodnoty je dén povel k zastaveni pravitek,

Nevyhodou prvého Felien{ je nepresnost zastaveni elekirohydraulického pohonu zavé-
fectho trnu a elektrického pohonu zavddScich pravitek, dand zésabem a vyhodnocenim 1id-
ského Einitele, V pFfipadd pFejet{ mechanizmu p¥es poZadovanou polohu musi obsluha opdt
spustit mechanizmus opadnym smdrem a potom jej znovu zastavit, &Im¥ venikaj{ Sasové
zirdty v celém procesu vdlcovéni, a tim i sniZeni produkce tratd., Krom¥ Sasovych ztrdt
dochéz{ 1 k po¥kozeni pravitek a rozvijedla, nenf-li svitek vyst¥eddn do osy trat¥,
protoZe pds nejde zasunout do pravitek, naréd¥{ na n¥ a svitek nejde nasunout do roz-
vijedla, nard%{ do jeho bubnd, Nevyhodou druhého Fedeni je velky poet ridznjech Iidel
polohy a. zdvojeni vyhodnocovaci kombina¥ni logiky, cof zplisobuje zvySen{ néchylnosti k
porude za¥{zeni, Dald{ nevfhodou je to, %e u nastaveni nejsou respektovény skuteZné
brzdné drdhy mechanizmd, cof zplsobuje urSitou nep¥esnost v zastaveni mechanizmd a
spufténi pohond, které musi provdd¥t opét obsluha z ovlddacfho stanovidtd,

Uvedené nevyhody odstranuje zapojeni pro vystreddni svitku do osy rozvijedla po-
dle vynélezu, které sestdvd ze ItyF ¥idel polohy, Sty¥ pam¥fovfch blokd, dvou vyhodno-
covacich blokd, v¥poStového bloku, upravovacfho bloku, akdniho bloku a indikadniho
bloku,

Podstatou zapojeni podle vyndlezu je to, ¥e vystupy prvanfho ¥idla polohy a druhé-
ho ¥idla polohy jsou pF¥ipojeny na odpovidajfc{ informadni vstupy prvniho pamd ¥ového
bloku, jehoZ vystup je zapojen na prvni datovy vstup vipoStového bloku, Prvni adresovy
v¥etup vyipodtového bloku je spojen & adresovym vstupem tF¥etfho pam¥fového bloku, k je=-
ho¥ datovému vstupu/v¥stupu je p¥ipojen datovy vatup/vystup vypo¥tového bloku, jeho¥
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druhy adresovy vystup je zapojen na adresovy vatup Stvrtého pam$fového bloku. V¥stup
gtvrtého pamdfového bloku je spojen se Stvriym datovym vatupem vypodtového bloku, na
Jeho% druhy datovy§ vstup je pFipojen vyestup & na prvn{ Ffdic{ vystup #{dici vetup prv-
niho vyhodnocovaciho bloku, na jehof impulzni vestup je zapojen vysmtup t¥etiho ¥idla
polohy, piilemZ vy¥stup Etvrtého &idla polohy je spojen s impulznim vatupem druhého vy-
hodnocovacfho bloku, Vystup druhého vyhodnocovacfho bloku je pfipojen na t¥eti datovy
vatup a ¥{diec{ vatup na druhy F{dic{ vistup vypo&tového bloku, jehoi datovy vistup je
zapojen na datovy vatup druhého pam&fového bloku, jeho¥ indika¥ni vystup je spojen s
datovym vatupem indikadnfho bloku, druhy ovlddaci vystup s ¥{dic{m vetupem ak&niho
bloku a prvn{ ovlddaci v¥stup s ovlddacim vstupem upravovacfho bloku., K vystupu upra-
vovaciho bloku je piipojen ¥{fdici vstup ovlddaciho bloku.

P¥{nosem zapojen{ podle vyndlezu je integrita celého zai¥{zeni, protoZe oba mecha-
nizmy, jak zavd¥ec{ trn, tak pFfevdddci pravitka, jsou F{zeny jJednim vypoSetnim blokem
8 pr{eludnymi podpdrnymi obvody, coZ vede ke anifeni poruchovosti., Vfhodou zapojeni je,
¥e preand Sfslicovd md¥{ BiFku svitku, cof p¥fzniv¥ ovlivnuje jak jeho vystFeddni, tak
nastaveni piPevdddcich pravitek, Zm8Fend S5{Ffka svitku je navic na -ovlddacim stanovisdti
indikovéna pomoci Z{slicového displeje, PPes iniciadn{ vstup prvnfho pamdfového bloku
je mo¥no spoudtdt cely obvod od signdlu z technologického zaF{zen{ p¥{sund svitku do
vatupnfho dseku, S{m¥ je &innost obsluhy prakticky vyFazenma, Tim odpadaji i dals{ mae
nudlni zdsahy, a to vede opdt k dall3imu zkrdceni vdlcovactho cyklu a ke zvyZeni vyikone
nosti a produkce celé vélcovac{ tratd,

Zapojeni pro vystieddn{ svitku do osy rozvijedla podle vyndélezu je pFfkladné sche~
maticky zndzornéno na pFipojeném vykresu blokovym schématem,

Zapojen{ podle vyndlezu sestévd z prvnich dvou &idel 1, 8 polohy, cof jsou v daném
pFfipad8 nap¥iklad indukdn{ &idla, druhé dvojice Zidel 3, 9 polohy, cof jmou inkremen-
t41lni &idla, tvoPend vys{ladi se dvima drdhami rysek na kotouli, navzdjem posunutymi o
gtvrtinu periody pro rozliSen{ smdru oté¥eni a dvou vyhodnocovacich blokd 4, lo, tvofe~
nych reversibilnim Xftafem impulsd s kombina¥nd sekveninimi logickymi obvody pro rozli-
%enf smdru &{tdn{ impulst a s obvody pro nastaveni a nulovdn{ Z{tafe, Ddle zapojeni po=-
dle vynélezu sestdvd z prvniho pamfového bloku 2, tvofeného vyrovnédvaci pamdti pro
pFipojeni vstupnich signéiﬁ, vietnd odddlovacich obvodd & obvodd dpravy signdld, druhé-
ho pamdfového bloku 11, tvofeného opdt vyrovndvaci pamdt{, avdak pro pfipojeni vystup~
nich signédld, vetnd odddlovacich obvodd a obvodd dpravy signdld, tPetfho pam$fového
bloku 6, cof je operain{ pamét s minitelnym obsahem - RAM a ¥tvrtého pamdfového bloku 7,
co¥ je pam¥f se stdlym obsahem ~ ROM, Nedflnou souddsti zapojen{ podle vyndlezu je také
vypodtovy blok 5, realizovany jako aritmetickologickd jednotka procesoru s podpirnymi
obvody, upravovaci blok 12, coZ je zesilova® sestaveny z diskrétnich souléstek s galva~
nickym odddlenfm, 13 ovlddaci blok, tvo¥eny elektrohydraulickym rozvddélem, akdni blok
14, cof je v daném p¥ipad® tyristorovy m&nid v8etnd reguldtoru s rychlostn{ a proudovou
3pi%kou a indika&ni blok 15, realizovany sedmi segmentovymi &{alicovymi displeji v&etnsd
dekodéru signdld v bindrnd dekadickém kodu. Jednotlivé bloky 1 a% 15 Jsou potom zapoje~
ny tak, %e vystupy prvniho &idla 1 polohy a druhého &idla 8 polohy jsou pfipojena na od-
povidajici informadni vstupy b;, b, prvnfho pamdtového bloku 2, Jehof inicia&ni vatup a
je pPipojen k vyatupu nezakresleného technologického za¥izeni p¥{sunu svitku do vstup-
nfho Gseku. Vystup prvnfho paméfového bloku 2 Je potom zapojen na prvni datovy vstup e
vypo&tového bloku 5, jehoZ prvn{ adresovy vystup 1, Je apojen s adresovym vatupem j
t¥ettho pamdfového bloku 6, k jeho¥ datovému vstupu/vystupu 1 je pFipojen datovy vatup/
vystup q vypoftového bloku 5. Druhy adresovy vystup gz'vypoétového bloku 5 je zapojen
na adresovy vstup k Stvrtého pam$¥ového bloku 1, jeho% vistup je spojen se Etvriym dato-
vym vatupem e, v§po¥tového bloku 5, na jehof druby datovy vstup e, je pfipojen vystup a
na prvni ${dic{ vystup S ¥{dic{ vstup i prvniho vyhodnocovacfho bloku 4, na jehof im-
pulsn{ vstup d je zapojen vjstup tietfho &idla 3 polohy, pFifem¥ vystup Stvrtého &idla
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9 polohy je spojen s impulsnim vstupem m druhého vyhodnocovaciho bloku lo., Vyatup dru=
hého vyhodnocovacfho bloku je pFipojen na t¥etf datovy vstup &3 8 #{die{ vstup n na
druhy F{dicf vystup [P v¥poStového bloku 5, jehoZ datovy vfstup u je zapojen na datovy
vetup o druhého paméfového bloku 11, jehoZ indika¥ni vystup r je spojen s datovym vatu-
pem g indika¥nfho bloku 15, druhy ovlédaci vystup p, s iidicim vetupem h ak&niho bloku
14 a prvn{ ovlddaci vfstup B8 ovlddacim vstupem g upravovaciho bloku 12, k jehoZ vye
stupu je pFipojen F{diel vstup 3 ovlddaciho bloku 13, piidem¥ k vystupu ak¥niho bloku
14 je pF¥ipojen nezakresleny pohéndci motor pravitek,

Funkce zapojeni podle vyndlezu je nésledujfci. P¥ipojenim signélu na iniciadni
vstup a prvniho paméfového bloku 2 jsou pFes prvni datovy vatup e, vypodtového bloku 5
a jeho datovi vystup u vydény 2 ovlédacich vistupd py, By druhého pamd¥fového bloku 11
signély pro nastaveni mechanizmid do vychozich poloh, Signél na ovlddacim vetupu § upra-
vovacfho bloku 12 je p¥iveden na ¥{die{ vstup t ovlédactho bloku 13, ktery posune pro-
stiednictvim nezakresleného hydraulického vélce zavd¥eci trn do vychoz{i rozeviené polo-
hy. Podobnd signdl na #{dicim vstupu h ak¥nfho bloku 14 zpisobi prost¥ednictvim neza-
kresleného pohéndcfho motoru nastaveni zavdddcich pravitek do vychoz{ rozeviené polohy.
Dosafen{ vjchozich poloh mechanizmi je indikovéno &idly 1, 8 polohy. Signdly z &idel 1,
8 polohy jsou p¥es informadni vstupy b, by prvaftho paméfového bloku 2 piivedeny pies
prvni datovy vstup & do vipo¥tového bloku 5, ktery pienese ze étvrtého pamé¥fového blo-
ku 7 pies Etvrty datovy vetup ¢, v§po&tového bloku 5 na #{dic{ vetupy i, n vyhodnocova-
eich blokl 4, lo hodnoty nastaveni pro revareibilni &itade v tdchto blocioh, &{m% je
za¥{zen{ pFipraveno k ¥innosti, Zéroven .jsou zrufeny eignély z druhého pam3¥ového blo~
ku 11 pfes bloky 12, 13, 14 pro posun obou mechanizml, Podle instrukci ve Stvrtém pamd-
fovém bloku 7 je z pamiti se stflym obsahem pfes vfpodtovy blok 5 a druhy pamdfovy blok
11 ddn z jeho prvniho ovlddaciho vy¥stupu p; povel, ktery je veden pfes upravovaci blok
12 na ¥#fdici vstup { ovlddaciho bloku 13, Tento povel zplsobi posun nezakresleného za-
vé¥eciho trnu se svitkem smdrem k opdrné desce, TFeti ¥idlo 3 polohy, které je spojeno
8 nezakreslenym hydraulickym védlcem zavdZeofho trnu, zalind vysflat impulsy, tmdrné
ujeté dréze do prvntho vyhodnocovaciho bloku 4. Stav &{tade v prvnim vyhodnocovacim
bloku 4 je pFendden pfes vipoStovy blok 5 do t¥etiho pam$fového bloku 6, kde je v pa-
métli 8 mnitelnym obsahem uchovdvén pro komparaci v aritmeticko-logické jednotce vy
poStového bloku 5 & néslednd preltenym obsahem X¥{tafe prvnfho vyhodnocovacfho bloku 4,
'V p¥ipadd, %e se hodnota S{tale nem¥ni, zavéd¥eocl trn se svitkem se opiel o opdrnou des-
ku a vzghledem k tomu, Ze Si{ta¥ odedital impulsy "mdSrné drdze zavéd¥feciho trnu, je posled-
nd pre¥teny obsah ¥{tafe rovny S{fce svitku, kterd se pres vypodtovy blok 5 pFenese do
pamdti ve tFetim pamifovém bloku 6. Zéroven je z vypo¥tového bloku 5 pi¥es bloky 11, 12
a 13 reversovédn pohyb zavédZfeciho trnu smérem od desky a ve vipo&tovém bloku 5 je spo-
Eiténa dréha, kterou mf zavdfeci trn urazit, aby byl svitek v ose trati. Tnto dréha se
vypo¥itd tak, Ze ke znémé vzdflenosti opdrné desky zavdZecfho za¥{zen{ od osy tratd se
pFidte polovidni ¥{¥ke svitku a odedte se brzdnd dréha hydraulického v4lce, Hodnote vy~
poditané dréhy se prenese do t¥etiho pam$¥fového bloku 6. Jednotlivé hodnoty ¥itale prve
nfho vyhodnocovacfho bloku 4 jsou ve vypoltovém bloku 5 komparovédny s vypodtenou drée
hou, ulo¥enou ve t¥et{m pam$¥ovém bloku 6. Kdy% dojde ke komparaci, je z vypoStového
bloku 5 pies bloky 11, 12 a 13 zastaven pohyb zavd¥eciho trnu a svitek je vystdedén do
osy tratd, Udaj o Eirce svitku je z pamdti ve tiHetim pam3fovém bloku 6 pfenesen pies
vipo¥tovy blok 5 na druhy pamdfovy blok 11, z jeho¥ indika¥niho vystupu r je ddaj pies
datovy vatup g piiveden do indika¥niho bloku 15, kde je k dispozici obsluze zai#{zeni.

Ze znémé S{Fky svitku lze spoditat Gdej pro nastaven{ zavéd¥cich pravitek, kterd jsou
ovlddédna nezakreslenym pohdndcim motorem, k polovidn{ hodnotd Z{iky se pFi&te brzdnd
dréhe tohoto pohdndeciho motoru. Tato hodnota se uloZ{ do pamdti ve t¥etim pamdfovém blo-
ku 6, Z vypo&tového bloku 5 Je pies druhy pam&¥ovy blok 11, z jeho druhého ovlddaciho
vjatupu B2 dén povel ns ridici vetup h reguldtoru v akdnim bloku 14 pro nezakresleny
pohdndc{ motor, ktery pomoed éroubového prevodu posouvd pravitka smérem k sobd, Gtvrtd
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&1dlo 9 polohy, které je spojeno s pohdndcim motorem pravitek, za¥ind vysflat impulsy,
tmrné ujeté drdze do druhého vyhodnocovaciho bloku lo. Jednotlivé hodnoty Eitale dru-
hého vyhodnocovacfho bloku lo jsou ve vypodtovém bloku 5 komparovdny s vypoftenou drée-
hou, ulofenou ve tiet{m pam¥¥ovém bloku 6. Kdy% dojde ke komparaci, je = v¥podtového
bloku 5 pies bloky 11, 14 zastaven pohyb pravitek, a ta jsou pfipravena pro nasunuti
pésu zmdPené B{¥ky., Svitek je déle nasunut do nezakresleného rozvijedla, zaddtek pdau
zaveden do prvni stolice spojité vdlcovaci tratd a za¥ind vlastni vdlcovaci proces,
Zapojeni lze vyufft i pro jiné vdlcovaci tratd, pokud je jejich vstupni dsek vybaven
posuvnym, hydraulicky ovlddanym zavd¥ecim trnem a zavdddoimi pravitky ovlddanymi pomo-
c¢{ elektromotoru.

PEEDMET vYyNL1LEZU

Zapojeni pro vystieddni svitku do osy rozvijedla, sestévajici ze &ty¥ &idel polohy,
gty? pamSfovfeh blokl, dvou vyhodnocovacich blokd, vypodtového bloku, upravovaciho blo-
ku, akdnfho bloku a indikadnfho bloku, vyznadujic{ se tim, %e vystupy prvniho &idla (1)
polohy & druhého didla (8) polohy jsou p¥ipojeny na odpovidajic{ informadni vetupy (bl'
b2) prvntho pam¥¥fového bloku (2), jeho% vystup je zapojen ma prvan{ datovf vstup‘(el) Vi
po&tového bloku (5), jeho¥ prvni edresovy vystup (f,) Je spojen s adresovym vatupem (j)
tPetfho pamdfového bloku (6), k jeho¥ datovému vstupu/vystupu (1) je p¥ipojen datovy
vatup/vistup (q) vypo¥tového bloku (5), jeho% druhy adresovy vystup (f,) je zapojen na
adresovy vstup (k) Stvrtého pamdfového bloku (7), jehoZ vystup je spojen se Stvrijm da-

tovym vstupem (e ) vypo¥tového bloku (5), na jeho¥ druhy datovy vstup (e,) je pFipojen
vystup a na prvni pidiel vstup (cl) ¥{dlei vatup (1) prvntho vyhodnocovaciho bloku (4),
na jeho¥ impuleni vstup (4) je zapojen vystup t¥et{ho &idla (3) polohy, p¥ilemZ vystup
tvrtého ¥idla (9) polohy je spojen s impulsnim vstupem (m) druhého vyhodnocovaciho blo-
ku (lo), jeho¥ vystup je p¥ipojen na tFeti datovy vstup (03) a ¥{dic{ vastup (n) na dru-
hy ¥faici vystup (e,) vipodtového bloku (5), jeho# datovy vystup (u) jJe zapojen na da-
tovy vatup (o) druhého pam¥¥ového bloku (11), jeho¥ indika¥ni vyatup (r) je spojen s
datovym vetupem (g) indikadnfho bloku (15), druhy ovlddac{ vystup (p,) & F{dicim vetu-
pem (h) ak¥niho bloku (14) a prvni ovlddaci vystup (pl) s ovlddacim vstupem (s) upravo-
vacfho bloku (12), k jeho¥ vystupu je p¥ipojen ¥{dief vstup (t) ovlddactho bloku (13).

1 vyikres
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