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(54) Snima% pohybujic{ se kapaliny

Vyndlez se tykd snimade, ktery indikuje pohyb kapaliny v oteviené nebo uzaviené né-
dob&, popPipad® v potrubi.

V $add primyslovych odvdtvi, predeviim v chemickém primyslu je %4doucf, aby byl
indikovén pohyb kapaliny v nddobdch, ktery zajistuj{ riznéd michadla p#i probfhajfcich
reakcich a procesech. Selhén{ pohybﬁ kapaliny pisobil poruchu procesu, popfip&dé hevdrii
fyrobniho zat{zen{. Z tichto divodd, zvl43td pFi automatizaci vyrobniéh zafizent je za-
potieb! signdl od pohybujici se kapaliny.

Uvedené nevjhody odstranuje snima¥ pohybujici se kapaliny tvofeny pevnou t4st1 ple-
vodnfku a pohyblivou ¥4stf pPevodniku, ktery podle tohoto vynédlezu je vytvoren iak, fe
pohyblivéd ¥4st pilevodniku je spojena pomoc{ lanka a8 deskou dosedajic{ nazbohybujici se
hladinu képaliny a zaff{zenim pro vracen{ pohyblivé Zdsti pfevodniku do klidové polohy,
které je tvoiteno, popFipad& zdvaZim.

Deska je opatiena alespon jednim otvorem a je v ni zakotveno lanko, prochézejfef
dridkem a spojené s pohyblivou &dst{ prevodniku, jenZ nese pruzina, zavidend v t&lese
snimale, popr{pad& pohyblivé g4st pPevodniku je zavd3ena v drZéku a opatiena v dolni
t4sti pohyblivého prevodniku zévaifm, v kterém je pFipojeno lanko, opatfené na dolnim

konci deskou alespon @ jednim otvorem.
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_ Podstatou snima¥e pohybujfct se‘kapaliny Je deska undSend pohybujicf se kapalinou, pti-
temZ tento pohyb je prendSen lankem a brzd¥n pruZinou nebo zévaifm, Vznikly pohyb je
indikovén prevodnikem, ktery vysild signdl v pFffpad& pohybujfc{ se kapaliny., P¥i ustanu-
t1 pohybu Eapaliny vrétl pruZina nebo zéva¥{ lanko s deskou do pivodni klidové polohy a
pPevodnik prestane vys{lat signdl.

U&inek vyndlezu je v jeho jednoduchosti, snadné realizovatelnosti vlsstnfmi pfo-
atredky a v nizkyfch poFizovacich nékladech. UmoZnuje jednoduchym zpﬁaobam provédét signa-
lizaci pohybujfci se kapaliny, pro svou instalaci vyZaduje minimum mfsta a 8 vihodou mid-
%e pcuzivat i vestaveb sou¥dst{ vnit¥nfho vybavenf nédob, jako jsou chladict hady, vlno-
lamyé‘ochranné trubky jinych snima&d, trubky ndtokovych komponent atd. Ovlddact s{lu
snimafe vytvolenou pohybujfci se kapalinou miZeme snadno regulovat. Regulace ovlddec{
8ily snimafe pozlstévd ve volb& velikosti desky a v zakotvent laqké. PFi zvolené veli-
kosti desky eni%ovén{ sfly se doséhne po¥tem vyvrtanych otvorl. Vhodnym zakotvenim lsn-
ka se vytvor{ kolmé poloha desky k pohybujic{ se kapalind, ¥im¥ se doedhne maximdln{
ovlddaci sfly snima¥e., Tato maximélnf sfla se mi%e op&t snifovat natd¥entm desky vzhle-
dem k pohybujfcimu se proudu. Udriba a kontrola snimafe Je velmi jednoduch4. .

- Na prilofenych vykresech je na obr. 1 zndzornino principidlnf schéma snimale pohy-
bujfel se kapaliny vyuZ{vajic{ k vracenf do klidové polohy pruZinu a na obr. 2 princi-
piélni schéma snima¥e pohybujici se kapaliny vyuZivejfcl k vracenf do klidové polehy
gévail. =

ﬁa pfiloZenych vykresech je na obr. 1 znézorndno zaPf{zen{ podle vyndlezu, kde vrat-
nf pohyb pohyblivé &4sti prevodniku zaji¥fuje spirdla a na obr., 2 gaffzent, u ndj% Je
vratny pohyd zaji%¥ovén zévaiim.

Snima¥ podle tohoto vyndlezu podle obr. 1 je tvoren deskou l, kterd je opat¥ena né-
kolika otvory a v které je zakotveno lanko 2 prfipojené na pohyblivou &4st prevodniku 3.
Pohybliv4 Z4st bfevodniku 3 Jje pomoct pruZiny 5 zaviena v t¥lese snimaZe 6. Pohyd desky
l:ovlivﬁuje pohybujtet se kapalina 10 a drisk 7, ktery je pevn¥ zakotven v tZlese snima-
%e 6. Velikost vzniklého mechanicikého pohybu omezuje nardika 8.

Punkce: snima¥e pohybujfcf se kapaliny je ndsledujfecf. Pohybujfcf se kapalina 10
gvrdtf desku 1l do kolmé pracovni polohy. Vznikl4 ovliddecf sfla se prenese prostiednicte
vim lanka 2’ pres pohyblivou &4st pPevodniku 3} a% na pruZinu 3, kterd zplsobf pohyb po-
hyblivé ¥4sti prevodniku 3 aZ na narédiku 8.

Zména polohy o vzdélenosti "A1" pohyblivé ¥dsti pfevodnfku J vi¥i pevné dsti p¥evodnf-
ku 4 dé venik vystupnimu signdlu 9. Signdl trvé po celou dobu, pokud se pohybuje kapali- .
na 10. Po ustanut{ pohybu pohybujic{ se kapaliny 10 vrét{ se deska 1 do klidov‘ polohy,
prulina 3 prestavi pohyblivou ¥ést prevodniku 3 rovn&%# do klidové polohy a po-&nb vy-
stupnf signdl 9 z pevné &4sti prevodnfku 4.

Snima¥ podle tohoto vyndlezu gndzorndny na obr. 2»39 1181 oproti obr. 1 savidenim
pohyblivé ¥ésti prevodniku 3 pomocf drZdku 7 v t¥lese animale 6. Pohybliié;éést pFevod-



187 024

niku 3 je v dolnf &ésti opatfena zédvaiim ll, na kterém je zav&Zeno lanko 2. Druhyf Konec
lanka 2 je zakotven v desce 1, opatfené nEkolika otvory. V¥kyv pohyblivé ¥dsti pPevodni-
Kkterd vyasild dvouhodnotovy signdl 9

ku 3 je omezen nardZkou 8. Pevnd Zést pFevodniku 4

je umistdna pevné v t&lese snimale 6.

Funkce snimale pohybujfci se kapaliny je obdobnd. Pohybujfc{ se kapalina 10 zpisobi
vyklondnf desky 1 o ghel "o(", které se prenese lankem Z na pohyblivou &ést prevodniku
3, a ten dosedne na nardiku 8. V tomto okamZiku za¥ne pevnd ¥4st prevodniku i vysilat
vystupni signdl 9. Po ustanut{ pohiybu pohybujici se kapaliny 10 se deska 1 spolu se zé-
va¥im 11 vr4t{ do klidové polohy a vystupnf s8igndl 9 pomine.

PREDMET VINAKLEZU

Snime¥ pohybujict se kapaliny kvofeny'pevnou'éésti plevodniku a'pohyblivou tdste
pFevodniku, vyznaleny tim, Ze pohyblivé ¥dst prevodniku (3) je spojena jednak pomoci
lanka (2) s deskou (1) pro styk s pohybujfef se hladinou kapaliny (10) a jednsk se za-
¥t{zenim pro vracenf pohyblivé ¥dsti pfevodniku (3) do klidové polohy, které je tvoleno
pruZinou k5), poptipadé zdveiim (11).

2 vykresy
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