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(54)发明名称

一种基于真空吸附的自动换杯装置

(57)摘要

本发明公开了一种基于真空吸附的自动换

杯装置，包括饮水机，所述饮水机的一端设置有

真空吸附机，所述真理吸附机一端设置有电机，

所述真空吸附机上设置有真空吸附管和支撑架，

所述真空吸附管一端设置有真空吸附盘，所述支

撑架上设置有支撑球，所述支撑球上设置有电动

伸缩杆，所述电动伸缩杆一端与真空吸附管固定

连接，另一端设置有绳子，所述绳子一端固定电

动伸缩杆、一端连接电机，与现有技术相比，本发

明具有结构简单。成本低的有点。
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1.一种基于真空吸附的自动换杯装置，包括饮水机，其特征在于：所述饮水机的一端设

置有真空吸附机（1），所述真空吸附机（1）一端设置有电机（2），所述真空吸附机（1）上设置

有真空吸附管（8）和支撑架（4），所述真空吸附管（8）一端设置有真空吸附盘（9），所述支撑

架（4）上设置有支撑球（5），所述支撑球（5）上设置有电动伸缩杆（6），所述电动伸缩杆（6）一

端与真空吸附管（8）固定连接，另一端设置有绳子（3），所述绳子（3）一端固定电动伸缩杆、

一端连接电机（2），真空吸附盘（9）为圆锥形，方便吸附杯子，支撑球（5）方便电动伸缩杆（6）

可上下自由运动，电动伸缩杆（6）由两节以上的套管组成，所述绳子（3）长度为电机（2）到电

动伸缩杆（6）直接的长度，容器（13）的前端设置有第二履带轮（10），所述第二履带轮（10）通

过履带（12）连接第一履带轮（11），所述履带（12）下设置有感应器（14），真空吸附盘没工作

的状态是始终吸附着一个杯子，当履带上没有物体时，感应器发送信号给电机运行，电机一

端的齿轮带动绳子收缩，使电动伸缩杆通过支撑球支撑使真空吸附盘往上升，当升出容器

后，电动伸缩杆伸长使杯子到履带上空，放气使杯子落到履带上传送到出水口处后，电动伸

缩杆收缩到容器上，电机停止运行绳子拉长使真空吸附盘到杯子上继续吸附杯子，实现了

人们喝水时不用在去拿杯子装水，只需要在饮水机的出水口下方拿起杯子直接喝水，实现

了落杯接水一体，方便人们节省时间。

2.根据权利要求1所述的一种基于真空吸附的自动换杯装置，其特征在于：所述电机

（2）可控制绳子（3）长短。

3.根据权利要求1所述的一种基于真空吸附的自动换杯装置，其特征在于：真空吸附盘

（9）下、饮水机内设置有放置杯子的容器（13）。
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一种基于真空吸附的自动换杯装置

技术领域

[0001] 本发明属于饮水机技术领域，具体的说是一种基于真空吸附的自动换杯装置。

背景技术

[0002] 在我们平时饮用饮水机矿泉水的时候，取一次性杯子时往往一取就是好几个杯

子，现在市场上已有的的取杯机构复杂，且都是人工取杯子，但是杯子还是不能方便的取

用，这给我们的日常生活中带来了很大的不便。

发明内容

[0003] 本发明针对现有技术中的不足，提供了一种基于真空吸附的自动换杯装置。

[0004] 为了解决上述技术问题，本发明通过下述技术方案得以解决：一种基于真空吸附

的自动换杯装置，包括饮水机，其特征在于：所述饮水机的一端设置有真空吸附机，所述真

理吸附机一端设置有电机，所述真空吸附机上设置有真空吸附管和支撑架，所述真空吸附

管一端设置有真空吸附盘，所述支撑架上设置有支撑球，所述支撑球上设置有电动伸缩杆，

所述电动伸缩杆一端与真空吸附管固定连接，另一端设置有绳子，所述绳子一端固定电动

伸缩杆、一端连接电机。

[0005] 进一步地，所述真空吸附盘为圆锥形，方便吸附杯子。

[0006] 进一步地，所述支撑球方便电动伸缩杆可上下自由运动。

[0007] 进一步地，所述电动伸缩杆由两节以上的套管组成。

[0008] 进一步地，所述绳子长度为电机到电动伸缩杆直接的长度。

[0009] 进一步地，所述所述电机可控制绳子长短。

[0010] 进一步地，所述真空吸附盘下、饮水机内设置有放置杯子的容器。

[0011] 进一步地，所述容器的前端设置有第二履带轮，所述第二履带轮通过履带连接第

一履带轮，所述履带下设置有感应器。

[0012] 本发明的有益效果是：实现了人们和喝水时不用在去拿杯子装水，只需要在饮水

机的出水口下方拿起杯子直接喝水，实现了落杯接水一体，方便人们节省时间。

附图说明

[0013] 图1，一种基于真空吸附的自动换杯装置示意图。

[0014] 图中：1、真空吸附机，2、电机，3、绳子，4、支撑架，5、支撑球，6、电动伸缩杆，7、饮水

机出水口，8、真空吸附管，9、真空吸附盘，10、履带，11、第一履带轮，12、第二履带轮，13、容

器，14、感应器。

具体实施方式

[0015] 下面结合附图与具体实施方式对本发明作进一步详细描述：

[0016] 一种基于真空吸附的自动换杯装置，包括饮水机，其特征在于：所述饮水机的一端
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设置有真空吸附机1，所述真理吸附机1一端设置有电机2，所述真空吸附机1上设置有真空

吸附管8和支撑架4，所述真空吸附管8一端设置有真空吸附盘9，所述支撑架4上设置有支撑

球8，所述支撑球8上设置有电动伸缩杆6，所述电动伸缩杆6一端与真空吸附管8固定连接，

另一端设置有绳子3，所述绳子3一端固定电动伸缩杆3、一端连接电机2。

[0017] 所述真空吸附盘9为圆锥形，方便吸附一次性杯子，当杯子吸附后，杯子内是真空

状态，脱离容器13，使吸附出来的杯子只有一个，防止了一次性取出多个杯子出来，同时也

方便放气使杯子落下。

[0018] 所述支撑球5方便电动伸缩杆6可上下自由运动，防止吸附了杯子，而拿不出来。

[0019] 所述电动伸缩杆6由两节以上的套管组成，当杯子吸附上来时，电动伸缩杆6伸长，

使杯子落到指定位置。

[0020] 所述绳子3长度为电机2到电动伸缩杆6之间的长度，使电机2松动绳子3时电动伸

缩杆6不会碰撞饮水机内部部件。

[0021] 所述电机2可控制绳子3长短，电机2运动时转动待地哦你绳子收缩或伸长。

[0022] 所述真空吸附盘9下、饮水机内设置有放置杯子的容器13，方便真空吸附盘9吸附

杯子。

[0023] 所述容器13的前端设置有第二履带轮10，所述第二履带轮10通过履带12连接第一

履带轮11，第一履带轮11和第二履带轮10运转使履带12的杯子到出水口7处，所述履带12下

设置有感应器14，感应器14感应履带12上有物体时就会发出信号给电机（2）停止运行。

[0024] 本发明的使用方法如下：真空吸附盘9没工作的状态是始终吸附着一个杯子，当履

带12上没有物体时，感应器14发送信号给电机2运行，电机一端的齿轮带动绳子3收缩，使电

动伸缩杆6通过支撑球5支撑使真空吸附盘（9）往上升，当升出容器13后，电动伸缩杆6伸长

使杯子到履带12上空，然后放气使杯子落到履带12上传送到出水口7出,后，电动伸缩杆6收

缩到容器14上，电机2停止运行绳子拉长使真空吸附盘9到杯子上继续吸附杯子。
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图1
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