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pracujici v redlném &ase

fSelem je vyFeSeni technickych g:g—
stiedkd gro p¥imé propojeni telemechaniky
pracujici v redlném Ease s minipoéitadem,
pouzitym pro Fizemi technologického pro-
cesu nebo systému, )

Uvedeného 1felu se dosdhne za¥izenim
gestdvajicim z bloku ¥izeni pFenosového
kandlu, bloku generdtoru hodinovych pulsi,
bloku p¥erusovaci logiky, bloku komunikaé-
ni logiky, bloku ¥izeni vatupni operace, "
bloku vstupniho registru a blokuw vystup- ’ 3
niho registru, vzdjemné propojenych, _
Komunikece mezi stakovou jednotkou a mini-
poditadem probihd pod Fizenim signdld Fi-
dici sbérnice minipoditade, zatimco komuni-
kace stykové jednotky s telemechanikou

' probihd pod Fizenim signdlu Fidici sbér-
nice telemechaniky, K pFemosu datovych
informaci slou#i na strand minipoéitale
vstupni a vystupni datové sbérmice, zatim-
co ne strand telemechaniky obousmérnd da-
tovd sbérmice,

Za¥izeni je univerzdlni a pouZije se
p¥i aplikaci minipo¥itale jako ¥idiciho
prviu technologického procesu nebo systé-
mu pouzivajiciho ze¥izeni telemechaniky
pracujici 8 asynchronnim pfenosem dat.
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Vynédlez te3f{ stykovou jednotku minipefitale pro . telere-
chaniky pracujic{ v redlném ¥ase s asynchronnim prenosem dat
k minipo&itadi.

Dosud znémé standartni stykové jednotky pro pflpogeni
Derlfernich zarfzeni k minipoditaltm aplikovanym pro PFizeni
technologlckjch procesd neumo¥nuji bezprostiedni propojeni
s telemechanikou pro prdci v redlném &ase. Pripojeni takového
za¥izeni vidy vyZaduje pouZiti zvld3tniho rczhrani specifického
podle charakteru pfipojované telemechaniky. Ta%kové zaifzeni
je pak nutno resit vidy pro kaZdou aplikaci v rizeni systémd
nebo technologickych procesi potitalem.

Vy3e uvedené nedostatky Pre3f stykovd jednotka sestsvajici
z bloku r{zent pifenosového kanélu, bloku generdtoru hodinovych
pulsli, dloku pierusovaci logiky, bloku komunika¥ni logiky,
»loku rizen{ vstupni{ operace, bloku vstupniho registru, bloku
vystupniho registru, podle vyndlezu, jehoZ podstatou je, Ze
prvni vstup bloku Fizeni pienosového kandlu tvor{i soulasné
prvn{ vstup zarizeni ze strany minipo&itale, druhy vstup téhoZ
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bloku je pripojen na pdty vstup bloku rizeni vstupnt operace

a tvor{ soulasnd druhy vstup zari{zeni ze strany mlnlpoéitaée,'
prvni vstup bloku generdtoru hodinovych pulsi tvor{i souéasné
tiet{ vstup zatizeni ze strany minipod{tale, tireti vystup

bloku pferuéovaci logiky tvor{ soudasnd prvy vystup zai{zeni

do minipo&itale, &tvrty vystup tého% bloku tvori soulasné '

druhy vystup zarizeni do minipoéitale, prvy skupinovy vstup

bloku vystupniho registru tvori sou¥asné datovy vstup zari{zeni

ze strany minipoditale, skupinovy vystup bloku vstupniho registru
tvo*{ soulasné& datovy vystup zafizen{ do minipoditate, kdeZto
druhy vystup bloku *{zeni prenosového kandlu tvoii soulasné& prvy
vystup zafizeni{ do telemechaniky, tieti skupinovy vystup tého%
bloku tvori soudasn& druhy skupinovy vystup zarizeni do teleme-
chaniky, &tvrty skupinovy vystup téhoZ bloku tvof{ souZasn&

treti skupinovy vystup zarizeni{ do telemechaniky, &tvrty vystup
bloku komunikadni logiky tvo¥i soulasn& &tvrty vystup zari{zeni

do telemechaniky, prvy obousmérny vyvod téhoZ bloku tvoiri
souasné prvy obousmdrny vyvod zarizeni do telemechaniky, druhy
obousmérny vyvod tého% bloku tvori soulasné& druhy obousmérny
vyvod zafizend do telemechaniky, prvy skupinovy vastup bloku
vetupniho registru tvof{ souZasné datovy vstup zarf{zeni ze strany
telemechaniky, ekupinovy'vjstup bloku vystupniho registru tvoil
soutasné datovy vystup zarizeni{ do telemechaniky, kdeXto prvy
vystup bloku #fzeni pregosového kandlu je pFipojen na druhy vstup
bloku generdtoru hodinovych pulsd a druhy vstup bloku pirerusovaci
logiky, péaty vystup bloku rizeni prenosového kandlu je pFipojen
na prvy vstup bloku prerulovaci logiky, prvy vy¥stup bloku
generétoru hodinovych pulsd je pfipojen na t¥eti vstup bloku
rizeni prenosového kandlu, kdeZto jeho druhy vystup je pifipojen
na prvy vstup bloku Filzeni vstuﬁﬁi operace, kdeXto jeho tiretl
vystup je piipojen na prvy vstup bloku komunikadni logiky, kdeZto
jeho &vrty vystup je piipojen na &tvrty vstup bloku vystupniho
registru, kde¥to jeho péty vystup je pripojen na druhy vstup bloku -
komunika&ni logiky, prvy vystup bloku prerudovaci logiky Jje
pripojen na t¥eti vstup bloku komunike&ni logiky, kde%to jeho
druhy v§stup je pfipojen na &tvrt§ vstup bloku komunika&ni logiky,
na druhy vstup bloku ¥{zeni vestupni operace a
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na druhy vstup bBloku ﬁyetupniho registru, prvy vystup bloku
kdmunikaﬁni logiky je pripojen nua treti vstup bloku vystupniho
registru, kdeZto jeho druhj vystup je pfipojen na &tvrty vstup
bloku *izeni pienosového kandlu a na tretd vstup bloku ¥izeni
vstupni operace, kde%to jeho tret{ vystup je pPripojen na péaty
vstup bloku rizeni prenosového kandlu a na &tvrty vstup bloku
rizeni{ vstupni operace, v§stup bloku Pizeni vstupni operace
je p¥ipojen na druhy vstup Bloku vstupnfho registru a tretf
vetup bloku prerulovaci{ logiky.

Stykovéd jednotka podle vynadleza mé vyhodu v tom, Ze
umo¥nuje primé propojeni minipo¥{tale s telemechanikou,
pridemZ stykovou jednotku lze s ohledem k jeji relativni
jednoduchosti koncipovat jako zdsuvnou desku bud do systémové
Jjednotky minipo&itade nebo primo do pripojovené telerechaniky.
Pro vlastni propojeni stykové jednotky s minipo&italem lze
pak pouZit standartniho paralelniho rozhrani s odpovidajicim
poltem prendsenych bitl. Zarizeni je univerzdlni a umoZnuje
vilenit minipo&itad do Fizeni technologickgch procesi nebho
systéml pouZivajicich telemechanické zarizeni.

P¥iklad zapojeni stykové jednotky podle vyndlezu je
zndzornén na vykresu, ktery predstavuje funkéni blokové schéma
této jednotky. _

Stykovéd jednotka sestévd z bloku rizeni prenosového
kandlu 1, bloku generdtoru hodinovych pulsi 2, ®loku pieru-
Sovaci logiky 3, bloku komunikalni logiky 4, bloku Fizeni
vstupni operace 5, bloku vstupniho registru 6, Bloku vystup-
niho registru J. Prvni vstup 1@l bloku Fizeni pFenosového
kandlu 1 pro signdl TMO tvoX{ soulasné& prvni vstup zarizen{
ze strany nezobrazené ¥idfci sb&rnice minipoZita&e, druhy
vstup 192 tého% ®loku pro signél INIT je pripojen na pAty
vatup 505 bloku Fizeni vstupn{ operace 5 a tvor{ soulasné
~druhy vstup zarizeni ze strany nezobrazené ridici sbérnice
minipo&itafe, prvni vstup 201 ®loku generdtoru hodinovyjch
pulsd 2 pro signdl GO tvori soulasn& tret{ vetup zarizeni ze
strany nezobrazené ridict sbérnice minipolitale, tret{ vystup
213 Bloku preruSovaci logiky J pro signdl INTO tvoi{ soulasné
prvy vystup zafizeni do nezobrazené ridfci sbérnice minipo&is
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tale, &tvrty vystup jl4 téhoZ bloku pro signdl INTI tvo¥{ soulasnéd
druhy vystup zaiizeni do nezobrazené *1dfci sbErnice minipolitale,
prvy skupinovy vstup F@1 bloku vystupniho registru 3 pro signdly
DATO @@ e% DATO 15 tvor{ souXasnd datovy vstup zaifizeni ze strany
minipo&itaZe, skupinovy vystup 611 bloku vetupniho registru 6
pro signdly DATI @@ a¥ DATI 15 tvori soudasné datovy vystup zaf{zeni
do minipoditale. Druhy vystup 112 bloku #1zeni pienosového kandlu 1
pro signdl SOR tvor{ soutasnd prvy vystup zaifzeni do nezobrazené
#{dlc{ sbérnice telemechaniky, t¥eti skupinovy vystup 1llj téhoZ
bloku pro signdly E@ aZ E3 tvori soutasn& druhy skupinovy vystup
zep{zeni do nezobrazené F{dici sbirnice telemechaniky, stvrty
‘skupinovy v§stup 114 tého? bloku pro signély C# aZ CJ tvorl aouéasné
t¥eti skupinovy vystup zar{zeni do nezobrazené ridfci sbérnice
telemechaniky, dtvrty vystup 414 bloku komunika&ni logiky 4 pro
signél STROBE tvo¥{ soulasné ¢tvrty vystup zarizeni do nezobrazené
#{dic{ sbérnice telemechaniky, prvy obousméray vyvod 421 tého?
bloku pro signdl DR tvoi#{ soulasné prvy obousmérny vyvod za’izent
do nezobrazené ¥idfci sbérnice telemechaniky, druhy obousmérny
vyvod 422 téhoZ bloku pro signdl DA tvoi{ soutasn& druhy obousmérny
v§vod zarfzeni do nezobrazené pidfci sbérnice telemechaniky, prvy-
skupinovy vstup 6@1 bloku vetupniho registru 6 pro signdly BM gg
a% BM 15 tvor{ soulasn& datovy vstup za¥izen{ ze strany nezobrazené
obousmérné datové sbdrnice telemechaniky, skupinovy vystup 111
bloku vyatupniho registru 7 pro signdly BM @@ az BM 19 tvoi{
sou¥asnd datovy vystup za¥i{zeni do nezobrazené obousmérné datové
sbirnice telemechaniky. Prvy vystup 111 bloku ¥fzeni ptenosového
kandlu 1 pro signdl MBL je pripojen na druhy vstup 2@2 bloku
generdtoru hodinovych pulsd 2, na druhy vstup 3¢2 bloku prerudovaci
logiky 3, kdeZto jeho péaty vystup 115 pro signdl BL Jje pripojen
na prvy vstup 3@l bloku prerudovaci{ logiky 3. Frvy vystup 21l
bloku generdtoru hodinovych pulsd 2 pro signdl MCLK je piipojen
na trett vstup 13 bloku ¥{zeni{ prenosového kandlu 1, kdeito
jeho druhy vystup 212 pro signdl MCIK1l je pripojen na prvy vstup
5@l bloku Pizeni vstupni operace 2, kdeZto jeho tieti vystup
213 pro signédl CK je pripojen na prvy vstup 4@1 bloku komuni-
ka&ni logiky 4, kdeZto jeho gtvrty vystup 214 pro signdl CK1
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Je pripojen na &tvrty vstup 7@4 bloku vystupniho registru 1,
kdeZto jeho péty vystup 215 pro signdl CK2 je pripojen na druhy
vstup 4@2 bloku komunika¥ni logiky 4. Prvy vystup 311 bloku
prerudovaci logiky-3J pro signdl BIN je pripojen na treti vstup

- 4¢3 bloku komunika&ni logiky 4, kdeZto jeho druhy vystup.31l2

- pro signdl BOUT je pripojen na &tvrty vstup 4@4 bloku komunikaZn{
logiky 4, na druhy vstup 5@2 bloku F{izeni vstupni operace 5, na
druhy vstup 722 bloku vystupniho registru 7. Prvy vystup 411
bloku komunika&ni logiky 4 pro signél DRTX je pripojen na tiheti
vstup 783 bloku vystupniho registru 7, kde%fto jeho druhj vystup
412 pro signdl DRR je pripojen na &tvrty vstup 1@4 bloku Fi{zenl
prenosového kandlu 1, na t¥et{ vstup 5¢3 bloku #izeni vstupni
operace 5, kdeZto jeho treti vystup ill pro signdl DAR je pripojen
na paty vstup 1¢5 bloku rizen{ prenosového kandlu 1, na &tvrty _
vstup 2@4 bloku rizeni vstupni operace 5. Vystup 511 bloku ¥izeni
vstupni operace 5 pro signdl CKIN je pfipojen na druhy vstup 622
bloku vstupniho registru 6 a tiet{ vstup 3@3 bloku preruSovaci
logiky 3.

Komunikace mezi stykovou jednotkou a minipoéitaéem je *{zena
ze strany nezobrazené ridfci sbérnice minipo&itale prostifednictvim
signéld TMO, INIT, GO, INTO a INTI, kdefto komunikace stykové
Jjednotky s telemechanikou je rizena ze strany nezobrazené *idfct
sbérnice telemechaniky prost¥ednictvim signdl8 SOR, STROEE, DA, DR,
EQ a% EJ a Cd aZ C3. K prenosu datovych informaci slou%f na strans
minipoditafe nezobrazend vstupni datovéd sb&rnice pro signédly DATI
& nezobrazend vystupn{ datové sb&rnice pro signdly DATO, kde¥to
na strané telemechaniky k tomu slouZi nezobrazend obousm&rnd
datové sbérnice BM.

Funkce zarfzeni je popséna zv1&3¥ pro vstupni operaci, tj.
prenos dat z telemechaniky do minipodfta¥e a pro vystupni operaci,
tj. prenos dat z minipoditale do telemechaniky. Adresace telemechani-
ky Jje zajisténa v bloku rFizeni pienosového kendlu 1l a spolivd v
generovéni adresy zarf{zeni telemechaniky E@ a% E] a generovéni
adresy kandlu telemechaniky C@ a% C3. Vlastni adresace se realizuje
propojkami a lze ji podle pot¥eby a druhu piipojovaného zaiffzeni
telemechaniky ménit. ‘
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#{dfci sbérnice telemechaniky do ®loku komunikaé&ni logiky 4,
zde je ndsledné generovén signdl DRR, ktery zpisobi v Bloku
Fizeni prenosového kandlu 1 aktivaci signdld BL a MBL, ktery
charakterizuje obsazeni p¥enosového kandlu, v bloku rizeni
vatupni operace 5 ddle pak aktivaci signélu CKIN. Signédlen
MBL je v bloku generatoru hodinovych pulsd 2 odblokovén v nénm
obsaZeny krokujfci &ftad. Signél CKIN umoZni uloZen{ vstupnich
dat ze strany datové sbérnice telemechaniky Big@ aZ BM1S do
bloku vstupniho registru 6. Signél BL, ktery je priveden do
bloku pierudovaci logiky 3,aktivuje zde signdl BIN ,charakte-
rizujfci vstupni operaci, soutasné vyvold v sjednoceni se
sipndlem CKIN prichdzejicim z bloku Fizeni vstupni operace 2'
signdl INTI, ktery je zaveden jako stavovy 8igndl na p{dfct
shérnici minipo&{itate. Po akceptovAni signédlu INTI procesofem
minipoditale provede se nalteni{ vstupnich dat DATI z bloku
vstupniho registru 6 do vatupniho informa&niho fegistru
‘minipod¢itade. Soulasné s prenosem téchto.dat je procesorem
generovédn sirFndl GO, ktery priveden do bloku generdtoru hodino-
vych pulst 2 zpisobi priristek v ném obsaXeného krokujiciho
&itade, a tim zp(isobi aktivaci signdlu Ckl. Signdl CK1 piipusti
uvnit? bloku generatoru hodinovych pulsd 2 nad ctup'krokujiciho
titade zAkladni hodiny MCLK. Krokujici &fta& generuje signdl
CK2, ktery priveden do bloku komunikaini logiky 4 v sjednoceni
se‘eignélem BIN prichdzejicim z ®loku pierusovaci logiky 3
zpliscbi aktivaci signélu DA, ktery je priveden na Ffdfci sbér-
nici telemechaniky. Signdl DA zpisobi uvnit} bloku komunikaé&ni
logiky 4 aktivaci signdlu DAR, ktery nulujé signdly CKIN v
bloku ¥izenf vetupni operace 5 a MBL v ®loku Fizeni p¥enosového
kanalu 1. Deaktivace signdlu CK1N zplsobi v bloku pierusovaci
logiky 3 deaktivaci signélu INTI. Deaktivovany signdl LBL
zablokuje v bloku generdtoru hodinovych pulsi 2 v ném obsaZeny
krokujfict{ &ita&. Vstupni operace je ukonlena, prenosovy kandl
je uvolnén pro dal3{ operaci, stykovd jednotka je ve vychozim
stavu.
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Vystupni operaci zahajuje procesor minipolitale vyslénim slgnélu
.TMO prost¥ednictvim své ridici sb&rnice. Tento signdl je p¥iveden
na vstup blaku ¥{zeni pienosového kandlu 1, ve kterém zpﬁsobi
v souéinnosti se signdlem MCIK prichézejicim z generdtoru hodino-~
vy¥ch pulsl 2 aktivaci signdlu MBL, ktery charakterizuje obsazeni
prenosového kandlu. Signdlem MBL je v bloku generdtoru hodinovych
pulsl 2 odblokovén v ném obsaZeny krokwjic{ &ita¥. Deaktivovany
signdl BL privedeny na vstup bloku preruSovaci logiky 3 zplisobf
zde aktivaci signdlu BOUT, charakterizujicfho v pripad¥ obsazeni
pifenosového kandlu vystupni operaci. Signdl BOUT v sjednoceni se
signdlem MBL aktivuje signdl INTQ, ktery je zaveden jako stavovy
signdl na Fidfef sbérnici minipo&itafe. Po akceptovdni signdlu INTO
proceeorem minipo¢itale provede se vyhradlovédni vystupnich dat DATQO
z vystupniho informa&nfiho registru min{boéitaée na Jjeho vystupni
datovou sbérnici. Soucdasn& s timto prenosem je procesorem generovén
signdl GO, ktery priveden do bloku generdtoru hodinovych pulsl 2
zpisobl zde prirdstek v ném obsaZeného krokujiciho‘éitaée,a tim
zpisobl néslednou aktivaci signald CK a CKl. Signdl CK1 umoini
ulozeni vystupnfch dat z datové sbérnice minipolita¥e DATO @@ a%
DATO 15 do bloku vystupniho registru 7, uvnit# bloku generdtoru
hodinovych pulsl 2 pripust{ na vstup krokujiciho ¥f{ta&e z&kladni
hodiny MCILK. Signél CK v sjednocenf se signdlem BOUT aktivuje v
~ bloku komunikalni logiky 4 signdl DRTX, kterym jsou data obsaZend
v bloku vystupniho registru ] vyhradlovdna na datovou sb&drnici
telemechaniky BM @¢ a? BM 19, a signdl DR, ktery je priveden na
¥{dfci sb&rnici telermechaniky. Krokujic{ &fta& generuje signdl CK2,
ktery priveden do bloku komunika&ni logiky 4 generuje v sjednoceni
se signdlem BOUT signdl STROBE, ktery je priveden na ridfed
sbérnici telemechaniky, ta na zéklad® vyhodnoceni tohoto signélu .
prebird data ze sbérnice. Po prevzetf dat vysfl4d telemechanika
signél DA, ktery je priveden na #fdfc{ sbérnici telemechaniky.
Signél DA genéruje uvnit¥ bloku komunikaini logiky 4 signél DAR,
kterj deaktivuje signdl MBL v bloku rizenf pFenosového kanslu 1.
Deektivovany signél MBL zpisobf v bloku prerusovaci logiky 3
deaktivaci signdlu INTO, v bloku generédtoru hodinovgch pulsﬁ 2
zablokuje v ném obsaZeny
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krokujici &ita&.Vystupni operace je ukon¥ena, pienosovy kandl
je uvolnén pro daldi operaci, stykovéd jednotka je ve vfchozim
stavu. ' '

Signdl INIT vstupujici do stykové jednotky ze strany
#idfci sbérnice minipolitale, predstavuiici centrdlni nulovéni,
je v bloku rizeni prenosového kandlu 1 preveden na signdl SOR,
ktery je priveden na F{dici sbé&rnici telemechaniky a mé na
strané telemechaniky stejny ulinek jako sipndl INIT na stran?
minipo&itale. ‘

Blok r{zeni pienosového kandlu 1 navic obsahuje obvod
slou¥ic{ k ukondeni prenosu a uvolné&ni prenosového kandlu
v pripadé, %e ve stanoveném Casovém limitu neni generovén
nebo prijat signsal DA, charakterizujic{ pfijeti/zpracbvihi dat.
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Stykovd jednotke minipo&itale pro telemechaniku pracujici
v redlném éase,sesté@éjici z bloku rizeni pienosového kanélu,
bloku generdtoru hodinovych pulsd, bloku prerudovaci logiky,
bloku ¥*{zeni vstupni operacé, ®loku vstupniho registru, bloku
v§stupntho registry vyznalend tim, Ze prvn{ vstup (1£1) ®bloku
rf{zenf prenosového kandlu (1) tvorf soudasné prvnf vstup
zorizen{ ze strany minipolitade, druhy vstup (1£2) tého%Z Bloku
je pripojen na pdt§ vstup (505) bloku rizeni vetupni operace
(5) a tvor{ soulasnd druhy vstup zaf{zeni ze strany minipo&ita-
e, prvni vstup (201) wloku generdtoru hodinovjch pulsd £2)
tvor{ soudasné treti vstup zairizeni ze strany minipoéitale,
tretl vystup (313) bloku prerudovaci logiky (3) tvorF{i soudasn
prvy vystup zarfzeni do minipod{itale, &tvrty vystup (314)
téhoZ ®dloku tvoi{ soulasn& druhy Vystup zalfizent do minipo&ita-
¢e, prvy skupinovf§ vstup (7@¢1) bloku vystupniho registru (7)
tvor{ soulasn& datovy vstup za¥fzen{i ze strany minipo&itale,
skupinovy vystup (611) bloku vstupniho registru (6) tvoi{
soutasné datovy vystup zarizeni do minipolitade, druhy vystup
(112) bloku #izeni prenosového kandlu (1) tvod{ souZasn prvy
vystup zaFizeni do telemechaniky, treti skupinovy§ v§stup (113)
tého% bloku tvor{ soutasn& druhy skupinovy vystup zaiizeni do
telemechaniky, &tvrty skupinovy vystup (114) téhoZ bloku tvor{
soudasné treti skupinovy vysiLup zarizeni do telemechaniky,
gtvrty vystup (414) wloku komunikadni logiky (4) tvoi{f soudasnd
gtvrty vistup zabizeni do telemechaniky, prvy obousmérny vyvod
(421) tého% bloku tvori soudasné& prvy obousmérny vyvod zarizeni |
z/do telemechaniky, druhy obousmérny vyvod (422) tého% bloku
tvo#{ soudasné druhy obousmérny vyvod zarizen{ z/do telemechsa-
niky, prvy skupinovy vstup (6@1) bloku vstupniho registru (6)
‘tvorr{ soudasné datovy vstup zarizeni ze strany telemechaniky,
skupinovy vystup (711) ®loku vystupniho registru (7) tvo®{
soudasnd datovy vystup zarfizeni do telemechaniky, prvy§ v¥stup
(111) bloku rfzeni prenosového kandlu (1) je p¥ipojen na
druhf vstup (202) ®loku generatoru hodinovych pulsd (2), na
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druhy vstup (3@2) bloku prerudovaci logiky (3), kdeZto jeho péty
vystup (115) je pripojen na prvy vstup (3¢1) bloku prerudovaci
logiky (3), prvy vystup (211) bloku generdtoru hodinovgch pulsd

(2) je pripojen na tietf vetup (1@3) bloku if{zen{ pFenosového
kxandlu (1), kde3to jeho druhy vgstup (212) je pfipojen ne prvy
vetup (5@1) bloku P{zen{ vstupni operace (5), kdeZto jeho tretf
vystup (213) je pripojen na prvy vstup (4@1) bloku komunikaZni
logiky (4), kdefto jeho ¥tvrty vystup (214) je pfipojen na &tvrty
vstup (7@4) bloku vystupniho registru (7), kdeito jeho péty vystup
(215) je p¥ipojen na druhy vstup (4@2) bloku komunika&ni logiky (4),
prvy vystup (311) bloku prerusovaci logiky (3) je pripojen na

t¥etf vstup (4@3) bloku komunika&ni logiky (4), kdeZto jeho druhy
vystup (312) je pripojen na gvrty vetup (424) bloku komunikaZni
logiky (4), na druhy vstup (5@2) bloku ¥fzeni vstupni operace (5),
na druhy vstup (7@¢2) bloku vystupniho registru (7), prvy vystup
(411) bloku komunikani logiky (4) je pfipojen na tiret{ vetup (723)
bloku vystupnfho registru (7), kde¥to jeho druhy vgstup (412) je
ptipojen na &tvrty vstup (194) bloku ¥izeni pFenosového kandlu (1),
na tret{ vstup (5@¢3) bloku »{zeni vstuphi operace (5), kdeZto jeho
tret{ vystup (413) je pripojen na péty vstup (1¢5) bloku F{zeni
prencsového kendlu (1), na Xtvrty vatup (584) bloku ¥{zen{ vstupni
operace (5), vystup (511) bloku rfzenf vstupni operace (5) je
pripojen na druhy vetup (6@2) bloku vstupniho registru (6) a tieti
vastup (3@3) bloku prerudovaci logiky (3).

1 vykres
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