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Vyndlez se tyka snimaci jednotky, ktera je vhodnd pro sni-

mani jednotlivych plodnych utvard, zejmena textilnich ‘strfiho-
vych dil@, napriklad pletenych pristfihd, Snimaci jednotka ob-
sahuje odpruZené svérné sklitidlo, uloZené otoné& kolem 6epu,
prigem? toto sklilidlo sestdvd z vodici tyCinky, zakontené ro-
zeviratelnou uchopovaci &4sti, uloZenou v pouzdru a z tlacné
pruziny. '

Sniméni jednotlivych textilnich p#ist#ihl z hranifky na-
vrstvenych stFihovych dildé uritého tvaru je Fedeno né&kolika
zpisoby a zaFizenimi. P¥evazna vétdina ze znamych snimacich za-
¥izeni pracuje na mechanickém, pneumatickém nebo elektrostatic-
kém principu, pFipadn& na kombinacich téchto principid. Operace
snimani z hranitky nahrazuje ve stiiharnich a konfekcich lid-
ského &initele, zejména v téch pripadech, kdy jde o snimani
prist¥ihd& z hraniéky a jejich uloZeni na predem urlené misto,
napiiklad na pracovni st@l Siciho stroje. Manipulaci s pristii-
hy mezi hrani&kou pfist¥ihd na stiihé&renském stole a Sicim
strojem je mo2no povaZovat za mechanizalni opatfeni, tvofici
vychozi zdkladnu pro automatizaci nékterych vyrobnich procesd
v konfekénich provozech,

7 dovodu odlidnosti ve struktuie pletenych st#ihovych dild
s velkou, ¢asto nepravideln& rozloZenou prody$nosti, se speci-
fickou poddajnosti a vlafnosti a se sklonem ke slepovani v kra-
jich hrani&ky pri oddé&lovani pletenin obsahujicich chemicka
vlakna byly pro pletené vyrobky realizovéany prfedev&im mechanic~
ké principy snimani,

Se zretelem k uvedenym odlis$nostem pletenych stfihovych
dild bylo jiz vyvinuto zafrizeni, jehoZ podstata spoliva v tom,
Ze pouziva pro snimani a odkladani st¥ihového dilu snimaci hla-

vu opatfenou soustavou mechanicky ovladanych uchopovacich &lend
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pro zachyceni jednotlivych stfihovych dila, pFidemZ jsou ucho-
povaci &leny vytvofeny odpruzenymi svérnymi skli&idly, uloZeny-
mi vykyvné na snimaci hlavé, kterd je vybavena mechanismem pro
rozevirani a stranové vychyleni odpruZenych svérnych skli&idel,
P¥i konstrukci tohoto mechanismu bylo vyuZito vyhody sou&asné
plsobiciho centralniho ovladani v8ech odpruZenych svérnych
sklifidel pomoci funk&niho celku sestédvajiciho z odpruzeného
tfmenu, vodicich pouzder a soustavy ovladacich ramen, jejichz
poet byl shodny s poltem odpruzenych svérnych skli&idel., Cen-
tralni ovladani véech odpruenych svérnych sklididel, zakon&e-
nych ve svych hornich &astech komolymi kuzely a upevné&nych vy-
kyvné kolem &epl v otvorech na okraji zékladni desky, bylo pfi-
tom umoZné&no reguladni pruZinou plsobici prostfednictvim ti¥me-
nu s nékolika rameny a nékolika vodicimi pouzdry na horni des-
ku snimaci hlavy, €éimZ pFemahala svym pFitlakem pomoci pribéz-
nych vodicich tyinek odpruZenych svérnych skli&idel soudet
diléich tlakl vyvozenych tlaénymi pruZinami v pouzdrech té&chto
svérnych sklifidel, Mechanismus pro rozevirani a stranové vy-
chyleni odpruZenych sv&rnych skli&idel sestavd v tomto pripadé
z nékolika vzajemné sprfazenych funk&nich prvk&, fizenych cen-
tralné a umisté&nych na snimaci hlavé& podle tvaru snimanych pri-
stfihd, Toto usporadani bylo nutné pro bezpeéné ovladani velkeé-
ho potu soulasné pisobicich snimacich jednotek., K ovladani
snimaci hlavy v&ak bylo treba jeji pripojeni k dostateéné& vel-
kemu zdroji tlakové sily, napt#iklad k manipuldtoru, ktery Fi-
dil pohyby snimaci hlavy ve svislém i vodorovném sméru, tj.
smérem k hranilce a zpét od hrani&ky pFistFihﬂ{

Cilem vyndlezu je vyredit snimaci jednotku pro snimani
jednotlivych plodnych uUtvard z hraniiky nebo pro jednotlivé
snimani textilnich p#istfiha, ktera Ey ve srovnani s popsanym
zatizenim zahrnujicim snimaci hlavu s odpruZenymi svérnymi
skli€idly bylo po funk&ni a konstruk&ni strance jednodussi
a pfitom splnilo poZadavek na vyuZiti nejen ve snimaci hlavé,
ale rovn&Z samostatné anebo v pfipad& potieby v podobg jednot-
ky libovolné sestavy a pro r@zné Glely snimani, Daldi zasadou
pro konstruk&ni feSeni této snimaci jednotky byl pozadavek na
zpisob jeji préace, tj. na snimani vymezené ve vertikalnim smé&-
ru nebo na sniméni ve vertikalnim sméru s naslednym vychylenim
odpruZeného svérného skliiidla do strany, tj. s jeho vykyvnutim
z vertikalni polohy kolem &epu.
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Vynalez sméfuje k dosazeni téchto vyt&enych cill special-

nim uspofadanim snimaci jednotky obsahujici odpruzene svérné
sklit¢idlo ulozené oto&né& kolem Cepu. Odpruzené svérne sklidid-
lo sestdva z pouzdra pro vodici ty&inku zakon&enou rozeviratel-
nou uchopovaci &éasti a 2 tlainé pruziny., Podstata vynalezu spo-
&iva v tom, Ze snimaci jednotka je vytvorena z drzaku opatFené-
ho nejmén& jednou vodici drazkou pro vedeni alesboﬁ jednoho vo-
diciho elementu uloZeného oto&n& kolem Cepu vodiciho elementu

v nosi&i, jeho% poloha via&i t&lesu jednotky je vymezena pruz-
nym &lenem, prifemz je dr2ak upravem pro uloZeni a vedeni ve
sméru osy odpruzeneho svérného sklitidla.

vodici drazka pro vedeni vodiciho elementu mbZe byt vy-
tvofena v drZéku rovné a z4roven rovnob&zn& ve sméru osy odpru-
seného svérného skli&idla a nebo jako lomena naptiklad tak, Ze
jeji jedna Cast je rovnéd a rovnob&Zna ve sméru osy odpruzeneho
svérného sklididla a navazujici gast odchylena od této osy
o uréity uhel.

s vyhodou je mozno pouzit mezi nosi&em vodiciho elementu
a télesem jednotky pruzny element v podob& tlafne pruziny.
7 hlediska moZnosti pfipojeni télesa jednotky a tim kompletni
snimaci jednotky k nosnému elementu, napiiklad k ovladacimu
rameni manipuléatoru nebo k nosné desce snimaci hlavy, je téle-
so jednotky upraveno ve své spodni &4sti pro toto uloZeni.
vV jednom provedeni je t&leso jednotky zakongeno zdvitem pro
matici, kterou se snimaci jednotka p?ipevﬁujé k nosnému ele-
mentu. Na horni Zast t&lesa jednotky je moZno umistit uchyco=
vaci prostfedky pro pripojeni ovladaciho mechanismu snimaci
jednotky napriklad tim zpGsobem, e se na té&lese jednotky vy-
tvofi vn&jsi zavit pro pripojeni mechanické jednotky na prin-
cipu ovléadani bowdenem anebo jednotky na pneumatickém &i ele-
ktromagnetickém principu. o

snimaci jednotka podle vynalezu je vhodrfé pro snimani
jednotlivych st¥ihovych dilé svym tvarem a plochou zna&neé roz-
dilnych a ve srovnani se znamymi zafizenimi tohoto druhu umoZ-
huje snimani rovné&Z malych st¥ihovych dild jako napiiklad ka-
pes, manzet a podobn&, které se poddvaji nikoliv navrstveneé
v hraniéce, ale jednotlivé dopravnim pasem nebo dopravnim

skluzem.

snimani jednotlivych stifihovych dilté vertikalnim smérem
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je moZno uskutelnit zménou pracovniho zdvihu noside vodiciho

‘elementu pfi vyuziti rovné, tj. rovnob&zZné &asti tvarované vo-
dici drazky ve sméru osy odpruZeného svérného sklididla., Pri
snimédni z hranilky lze vyuZit plynulé zmé&ny zdvihu nebo celého
zdvihu pro stranové vychyleni odpruzeného svérného skli&idla.

K prednostem snimaci jednotky lze poditat snadné pripoje-
ni ovladaciho mechanismu s operatiVnim ovladanim mimo snimaci
hlavu, ¢imZz odpadéd nutnost spole&ného ovladani jednotlivych
odpruZenych svérnych sklididel. Vyhodny je jednoduchy mecha-
nicky princip a mala hmotnost snimaci jednotky, jejiZ upnuti
do nosného elementu je FeSeno jednoduchym a rychlym zpGsobem,
napfiklad pomoci upinaci matice. Ve srovnani se znamym prove-
denim snimaci hlavy odpadd u snimaciho &idla podle vynélezu
nékolik prevodovych soulédsti a tFeni mezi jednotlivymi funk-
¢nimi elementy pro stranové vychyleni odpruZenych své&rnych
skli€idel je minimdlni. V d@sledku zmé&ny koncepce neni pouZito
protipruZiny pro vréaceni odprueného svérného skliéidla do
vertikalni polohy po stranovém vychyleni, coZ pfind$i redukci
sily k ovladani snimaci jednotky,

Dal$i vyhody a detailni usporadani snimaci jednotky jsou
patrne z pfipojenych vykres( prikladnych provedeni, kterd zna-
zornuji na obr. 1 vychozi polohu zadkladni snimaci jednotky
v Céastefném Fezu, na obr. 2 polohu zékladni snimaci jednotky
pti &astelném zdvihu, na obr. 3 polohu zakladni snimaci jednot-
ky pfi ukonfeném zdvihu, na obr. 4 vychozi polohu alternativ-
niho provedeni snimaci jednotky v &&aste&ném rfezu, na obr. 5
polohu snimaci jednotky v alternativnim provedeni pfi Easted-
ném zdvihu, na obr., 6 polohu snimaci jednotky v alternativnim
provedeni pfi ukonfeném zdvihu, na obr., 7 pohled na zakladni
snimaci jednotku s pfipojenym ovladacim mechanismenm, -

Snimaci jednotka v zadkladnim provedeni podle obr. 1 se-
stava z odpruZeného svérného skli¢idla 1, upevnéného v drzaku
2, uloZeného vykyvné kolem &epl 8 v té&lese jednotky 3. Drzak 2
je opatren dvojici lomenych vodicich draZek 10, v nichZ se po-
hybuji dva vodici elementy 6, uloZené oto&né& kolem &epl 7 vo-
dicich elementl 6, pevné spojenych s teleskopicky vysuvnym
nosifem 4 vodiciho elementu 6. V t&lese jednotky 3, opatiené
na jednom konci vnitfnim zavitem pro upevnovani matice 9

a osazenim pro uloZeni v nosné desce 11 je uloZen pru2ny &len
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5, v tomto pripadé tla&na pruzina plsobici svoji silou na . -
suvny nosi& 4 vodicich elementl 6. '

Vychozi poloha pro snimani je charakterizovana tim, <o
leskopicky vysuvny nosi& 4 vodicich elementd 6 se vlivem pu
beni vn&jsi sily, vyvolané naptiklad piitlakem horni desky .
neznazornéné snimaci hlavy, nachazi ve své nejni2si poloze vu.
télesu jednotky 3 a rozevira pomoci pouzdra 23 uchopovaci Cu!
21 odpruZeného svérného sklididla 1, priZemZ vnéjsi sila premo-
ha silu pruZného &lenu 5 1 pruziny 22 uvnitf odpruzeného svor-
ného sklifidla 1. Vodici elementy & uloZené otoEnd na Cepech .
vodicich elementd 6 se nachéazi ve spodnich Uvratich dvou vodi-
cich drazek 10 draku 2. V horni &asti télesa jednotky 3 je za-
kreslen zavit 24 pro ptipojeni ovléadaciho mechanismugl

Na obr. 2 je zakreslena poloha zékladni snimaci jednotky
pii &astetnem zdvihu, tj. situace, kdy po zvednuti horni desky
12 nezﬁézornéné snimaci hlavy dojde vlivem pGsobeni pruZného
&lenu 5 a pruziny 22 uvnitf odpruzeného svérneho skli¢idla 1
k &aste&nému vysunuti nosiCe 4 vodicich elementl & z télesa
jednotky 3 a tim k uzavieni uchopovaci &asti 21 odpruzeneho
svérného skli&idla 1, Vodici elementy 6 se nachazi ve stredni
&4sti vodicich dréazek 10 -drzaku 2.

Na obr. 3 je znazornéna poloha zékladni snimaci jednotky
pri ukonteném zdvihu, tj. situace, kdy dodlo k Uplnému zvednut
horni desky 12 nezndzornéné snimaci hlavy a tim k uplnému zru-
seni pritlaku na vysuvny nosié 4 vodicich elementd 6. PUsobe-
nim pruzného &lenu 3 dodlo k vysunuti nosile 4 vodicich elemen
ta 6 z télesa jednotky 3 a zaroven k presunuti vodicich ele-
mentd 6 do hornich tvrati lomenych vodicich drazek 10 v drzaku
2, Vzhledem k tomu, se lomené vodici drazky 10 drzaku 2 nucené
sleduji pohyb vodicich element@ 6, do3lo k nucenému stranovemu
vychyleni drzaku 2 kolem Cepu B piti soutasné uzaviené uchopova
ci %asti 21 odpruZeného svérného skligidla 1. Do vychozi polo-
hy zakreslene v obr. 1 se snimaci jednotka uvede opé&tnym pdso-
benim vn&j$i sily vyvolané napriklad pfitlakem horni desky 12
neznazornéné snimaci hlavy na vysuvny nosi& 4 vodicich elemen-
td 6, Vlivem tohoto piitlaku dojde nejprve k vyrovnani odpru-
3eného svérného sklididla 1 do vertikalni polohy a posleze
k rozevieni jeho uchopovaci tasti 21.

vychozi polohu alternativniho provedeni snimaci jednotky
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'podle vynalezu znazornuje obr. 4, Tato snimaci jednotka sesta-
'vé z odpruzeného svérného SkllCIdla 1 upevnéného v drzaku 2,
‘uleZeného vykyvné kolem &epl 8 v té&lese jednotky 3. Drzak 2 je
'opatfen dvéma lomenymi vodicimi drazkami 10, ve kterych se po-
mybuli vodici elementy 6, oto&n& uloZené kolem &epld 7 vodicich
‘ 81ementu 6. Cepy Z Jsou pevné spojeny s nosifem 4 vodicich
elementd 6. V té&lese Jednotky 3 je dale ulozeno vodici pouzdro
: 19 se zavitem pro upevnovaci matici 9 pro pripojeni snimaci
‘_jednotky k nosné desce 11, Ve vodicim pouzdru 19 je suvné ulo-
f’iana vodici tyCinka 18, odpruZensd vidéi té&lesu jednotky 3 pruz-
nym &lenem 5, v tomto pripadé tla&nou pruZzinou. Na vodici ty-
&ince 18 je pomoci matice 14, podlotky 15 a op&rné matice a3
pfFipevnén nosi& 4 vodicich elementd 6. Proti uplnému vysunuti
vodici ty€inky 18 z vodiciho pouzdra 19 je pouzit doraz 20,
kterym je moZno zaroven sefidit 2adany zdvih vodici tyéinky 18
a tim i Zadouci stranové vychyleni odpruzeného svérného skli-
¢idla 1. Cepy 8 v télese jednotky 3 jsou upevnény pomoci des-
tikky 16 a $roubd 17.

Vlivem plsobeni vn&j$i sily vyvolané napiiklad tlakem hor-
ni desky 12 nezndzorné&né snimaci -hlavy na odpruzené svérné
-skli€idlo 1 a opérnou matici 13 bylo dosazeno pomoci pouzdra
23 rozevienim uchopovacich €ésti 21 odprueného svérného skli-
¢idla 1 a stlafenim nosife 4 vodicich elementl 6, &im% se tyto
pfesunuly do dolnich dvrati vodicich dréasek 10 drzdku 2, Plati
zasada, Ze plsobici vn&j$i sila musi byt v&t3i, ne2 soulet sil
pruzného &lenu 5, pruZiny 22 odpruZeného svérného skliidla 1
a tfeni pohyblivych €&stic. Zadaného postaveni nosile 4 vodi-
cich elementd 6 vagi drzaku 2 je dosaZeno jeho pevnym spojenim
s vodici ty€inkou 18, ktera se pohybuje suvné ve vodicim pouz-
dru 19,

Na obr. 5 je znazornéna poloha snimaci jednotky v alterna-
tivnim provedeni pfi &asteném zdvihu, tj. v okamziku, kdy do-
$1o k taste&nému uvolndni vnéjsi sily, tj. k odlehdeni horni
desky 12 neznazornéné snimaci hlavy, &im% se pusobenim pruziny
22 v odpruZeném svérném sklifidle 1 uzavifely jeho uchopovaci
Casti 21. Nosi¢ 4 vodicich elementl 6 se s t&mito pfesunul pu-
sobenim pruZného Clenu 5 na vodici ty&inku 18 do stfednich &&s-
ti lomenych vodicich dréZek 10 drzaku 2.

Na obr. 6 je zakreslena poloha snimaci jednotky v alter-
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nativnim provedeni pti ukon&eném zdvihu, tj. v okamziku, kdy
do&lo k uplnému zru$eni vngjéi sily na opérnou matici 13, tj.
k uplnému oddaleni horni desky 12 neznazornéne snimaci hlavy.
Pasobeni pruzného &lenu 5 na nosit 4 vodicich elementd 6 doslo
k pFesunuti do maximélni vzdalenosti t&lesa jednotky 3, nasta-
vené predem dorazem 20 na vodici tyfince 18, Zaroven s nositem
4 vodicich elementl 6 se presunuly i vlastni vodici elementy 6.
Lomené vodici drazky 10 na drzaku 2 sleduji tento pohyb nuce-
ne, ¢im2 dochazi ke stranoveému vychyleni odpruZeného svérného
skli¢idla 1 kolem Zepu 8. Do vychozi polohy, jak je naznalena
na obr. 4, se snimaci jednotka uvede op&tovnym pGsobenim vnéj-
5i sily, tj. stlatenim horni desky 12 neznazornéne snimaci
hlavy, &imz dojde nejprve k vyrovnani odpruZeného svérného
skli¢idla 1 do vertik&lni polohy a k naslednému rozevieni jeho

uchopovaci €asti 21.

Podle obr. 7 je k zékladni snimaci jednotce piipojen
ovladaci mechanismus 25 pomoci zavitu 24, ktery je VyfvoFen na
télese jednotky 3, do niz je zasunut nosi& 4 vodicich elementd
6. Kolem Eepu 8 je vykyvné uloZeno odpruzené svérne skli¢idlo
1 a cela samostatna snimaci jednotka je pripevnéna prostied-
nictvim upevhovaci matice 9 k nosné desce 11, naptiklad k ra-
meni manipuléatoru. V ptikladném provedeni sestava ovladaci me-
chanismus 25 z vnéjsi objimky 26 pripojené pomoci zavitu 24
k télesu jednotky 3 a Z vnitFni'objimky 27 spojeneé s nosicem 4
vodicich elementl 6. V ose vnit¥ni objimky 27 je uchycen bow-
den 28 svoji objimkou a do vn&jsi objimky 26 je zavedeno bow-
denové lanko s nasuvkou., Postaveni odpruzeného svérného skli-
¢idla 1 a rozeviréani jeho uchopovaci &asti 21 je fizeno zasou-
Vanim wvnitFni objimky 27 do vn&jsi objimky 26 pomoci bowdenu
25.
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1, Snimaci jednotka pro snimani jednotlivych textilnich

plosnych utvard, zejména pletenych stifihovych dila, obsahujici
odpruZené svérné sklifidlo upevnéné v draku, oto&né uloZeném ko=
lem Cepu, které sestavéd z pouzdra pro vodici tyéinku, zakon&e-
nou rozeviratelnou uchopovaci &asti a z tla&né pruziny, vyznadu=
jici se tim, 2e drzak (2) je opatfen nejméné jednou vodici draz-
kou (10) pro vedeni alespon jednoho vodiciho elementu (6), ulo-
"Zeného otoln& kolem &epu (7) vodiciho elementu (6) v nosi&i (4)
vodiciho elementu (6), jehoZ poloha vi&i té&lesu jednotky (3) je
vymezena pruznym &lenem (5), pridem2 dr2ak (2) je upraven pro
uloZeni a vedeni ve sm&ru osy odprueného své&rného sklic¢idla (1),

2, Snimaci jednotka pddle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze
nejmené jedna vodici drazka (10) je rovna, tj., rovnobé&zna ve
sméru osy odpruZeného svérného skligidla (1).

3. Snimaci jednotka podle bodu 1, vyznaCujici se tim, ze
vodici drazka (10) je lomena.

4. Snimaci jednotka podle bodu 1, vyznaCujici se tim, Ze
pruzny &len (5) je tla&nd pruzina.

5. Snimaci jednotka podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze
téleso jednotky (3) je upraveno ve své spodni Casti pro uloZeni
na nosném elementu,

6o Snimaci jednotka podle bodu 1, vyznaCujici se tim, 2Ze
téleso jednotky (3) je opatfeno ve své horni &asti prostiedky
pro pripojeni ovladaciho mechanismu snimaci jednotky,

7 vykresd
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Vytiskly Moravské tiskafské zévody, Cena: 240 Kts

provoz 12, Leninova 21, Olomouc
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