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(54)  SCHREIBMASCHINE MIT EINEM TYPENRAD

{57) Schreibmaschine mit einem Typenrad als Trageelement fiir die Typen, einer Antriebseinheit,
die das Typenrad zur Drehung um seine Achse antreibt, und einer Vorrichtung zur Kopplung des
Typenrades mit der Antriebseinheit. Die Aufgabe besteht darin, die Schreibmaschine so
auszubilden, da® beim Wechseln des Typenrades ein aulRerordentlich prazises Positionieren
desselben im Verhaltnis zum dazugehdrigen Antriebselement erfolgt. Dies wird erfindungsgemaf
dadurch erreicht, dal die Kopplungsvorrichtung im wesentlichen aus einem Stift, der in ein Loch
im Typenrad eingreift, einem ersten elastischen Element in Form eines Hebels, das von der Einheit
getragen wird und eine Axialdruckkraft auf das Typenrad in einer ersten Richtung (ibertragen
kann, einem zweiten elastischen Element in Form einer Feder, das auf das Typenrad einen

~ Axialdruck in einer Richtung (ibertragen kann, die der Druckkraft entgegengesetzt ist, die von
dem ersten Element erzeugt wird, und einem manuellen Steuerelement gebildet ist, das so auf
das zweite elastische Element wirkt, dal es, wenn es betéatigt wird, die Druckkraft kompensiert,
die durch das zweite elastische Element erzeugt wird. Fig. 1
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Schreibmaschine mit einem Typenrad

Anwendungggabiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft eine Schreibmaschine mit einem
Typenrad als Schreibelement, einer Antriebseinheit, die
das Typenrad zur Drehung um seine Achse antreibt und das
als Auflageelement fiur das Typenrad dient und einer Vor-
richtung zur Kopplung des Typenrades mit der Antriebseine
heit,

Charakteristik der bekannten technischen Ldsungen

Typenscheiben vom Typ des Typenrades werden, wie allge=-
mein bekannt ist, von einem im wesentlichen runden, fla=-
chen Element mit einer Mittelnabe gebildet, von dem ra-
diale Vorspriinge ausgehen, die im allgemeinen als "Blatter"
‘bezeichnet werden, Am Ende‘jedes Vorsprungs wird ein
Zeichen gebildet, das von Zeit zu Zeit gegen die Ober-
flache des zu beschreibenden Bogens gedrickt wird, der
von der Walze der 3aschine gefihrt wird, Das Scheiben- .
element des Typenrades ist mit einem Antriebselement ver=
bunden, das die Drehung des Elementes um seine Achse auf
eine Art und Weise bewirkt, daB die auf das Blatt zu
schreibende Type zum entsprechenden Zeitpunkt ausgewéhlt
wird,

Oft muB mit unterschiedlichen Typenzeichen ‘gearbeitet
werden, und zu diesem Zweck muB zum jeweiligen Zeitpunkt
eine geeignete Typenscheibe auf das Antriebselement mon=-
tiert werden, Gegenwiértig erfolgt das Auswechseln der
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Typenscheibe entweder durch Wegschieben der Farbbandpatrone
der Schreibmaschine oder durch Drehen des gesamten Schreib-
kopfes um einen Zapfen, so daB der Zugang zum Typenschei-
benelement des Typenrades leicht méglich ist, Es gibt auch
Vorrichtungen mit einer Schnappvorrichtung fir das Typen=
radelement, aber damit ist eine richtige Positionierung

des Typenradelementes nicht prézise méglich, und der An=
wender verliert oft dadurch Zeit, deB er nicht sehr ge=-
schickt beim Auswechseln des Typenradelementes ist.,

Zol der Erfindung

Ziel der Erfindung ist es, das Typenrad einer Schreibma-
schine schnell und leicht auszuwechselny

.

Darleguhg des Wesens der Erfindung

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Schreib-
maschine mit einem Typenrad als Schreibelement, einer
Antriebseinheit, die das Typenrad zur Drehung um seine
Achse antreibt und das als Auflageelement fir das Typen-
rad dient und einer Vorrichtung zur Kopplung dee Typen-
rades mit der Antriebseinheit so auszubilden, daR beim
Wechseln des Typenrades ein auBerordentlich prézses
Positionieren desselben im Verhaltnie zum dazugehérigen
Antriebselement erfolgt,

Dies wird erfindungsgemsB dadurch erreicht, daB die Kopp-
lungsvorrichtung aus einer Spindel, die axial von der
Antriebseinheit vorsteht und in ein Axialdurchgangsloch
des Typenrades einschiebbar ist,

einem ersten elastiachen Element in Form eines Hebels, der
auf der Antriebseinheit auf der Seite angeordnet ist; die
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zu dem Typenrad gerichtet ist, und das so wirkt, daB eine
Druckkraft erzeugt wird, die zum Trennen des Typenrades
von der Antriebseinheit tendiert,

‘einem zweiten elastischen Element in Form einer Feder, die
von der der Antriebseinheit gegeniiberliegenden Seite auf
das Typenrad eine Druckkraft ausibt, die gréRer und von
entgegengesetzter Richtung als die Druckkraft ist, die von
dem ersten elastischen Element ausgeiibt ist, und

einem manuellen Steuerelement gebildet ist, das so auf das
zweite elastische Element wirkt, daB bei Betatigung die
Druckkraft kompensiert wird, die durch das zweite elasti=-
sche Element erzsugt wird,

Zu der Antriebseinheit gehdrt eine Scheibe, die zur Drehung
durch einen Motor angetrieben ist, wobei der erste Hebel
auf einer Oberflache der Scheibe angebracht ist,

- Der erste Hebel schlieBt zumindest einen elastisch ver-
formbaren Arm mit einem abgebogenen Teil ein, der mit der
Oberfléche einer Nabe des Typenrades in Wirkverbindung
bringbar ist, K
Der Arm ist um einen Stift drehbar angebracht und mit einem
zweiten Arm versehen, der mit der Scheibe durch ein drittes
elastisches Element in Form einer Vorspannfeder verbunden
ist, . | '
Die Scheibe weist eine Radialrippe auf, die durch zwel ent-
sprechende Radialvorspriinge begrenzt ist, Zwei der Hebel
sind auf den gegeriiberliesgenden Seiten der' Radialrippe an-
gebracht und weisen an dem Arm einen entsprechenden Zahn
auf, der mit einem Ende des Radialvorsprungs, der von dem
Typenrad getragen ist, in Verbindung steht,
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Es ist weiterhin ein Mechanismus vorgesehen, der die Feder
mit dem Typenrad verbindet, wobei der Mechanismus im
wesentlichah aus einer Welle besteht, die an einem Ende
einen Winkelhebel mit einem Arm trégt, der mit der zwei=
ten Feder verbunden ist und am anderen Ende mit einem
Stift versehen ist, auf dem eine Kappe angebracht ist,

die gegen die Oberfléche der Nabe des Typenrades drtckbar
ist,

Der Stift weist einen abgerundeten Kopf auf, was eine
Abstimmung mit der Kappe ermdglicht, |

Die Kappe selbst weist die Form eines Bechers und an den
Seitenteilen gezahnte Vorspringe auf, wobel die Vorspringe
die Schnappmontage der Kappe auf dem Kopf des Stiftes
ermbglichen,

Der Winkelhebel weist einen weiteren Arm auf, der mit dem
manuellen Steuerelement in Verbindung steht,

Das manuelle Steuerelement schlieBRt eine StdBelstange ein,
die axial in einer Rohrfihrung gleitet und weist ein erstes
Ende, das mit dem Arm des Winkelhebels zusammenwirkt, und
ein zweites, freistahendas Enda auf, auf das eine Axial-
druckkraft aufbringbar ist,

Ausfihrungsbeigpiel

Die Erfinddng soll nachstehend an einem Ausfiihrungsbeispiel
nsher erléutert werden, In der zugehdrigen Zeichnung zeigen:

Fig, 1: die Seitenansicht der Kopplungsvorrichtung und des
Typenrades im Schnitt; '

Fig, 2: die Seitenansicht einee Teils der Kopplungsvor=
richtung im Schnitt;
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Fig. 3: die Vorderansicht der Kopplungsvorrichtung und des
Typenrades, teilweise im Schnitt;

Fig. 4: den Schnitt IV-1IV nach Fig, 3,

Es wird vor allem auf Fig. 1 Bezug genommen, sle zeigt ein
Typenrad 1, das zur Drehung um die eigene Achse durch eine
Antriebseinheit 2 angetrieben wird, Das Typenrad 1 entspricht
im wesentlichen dem bekannten Typ und hat eine kreisfdrmige
Nabe 3 mit einem Axialdurchgangsloch 4, in das eine Buchse 5
eingepaBt ist, Von der AuBenfldche der Nabe 3 verlaufen
radiale Vorspringe, die im wesentlichen als “"Bl&tter" 6 be-
zeichnet werden, radial nach auBen, Jedes dieser Blétter 6
hat am radial &uBeren Ende einen Abschnitt 7, in den ein
festgelegtes Typenzeichen eingepragt ist, Eine Typenauflage
8 wid auf eine nicht dargestellte Art und Weise betatigt,
dabei wird der Abschnitt 7 jedes Blattes 6 gegen die Sicht-
fléche einer Walze 9 gedrickt, auf der sich bei der Arbeit
ein zu beschreibender Bogen befindet, Zwei geformte Ele-
mente 10; 11 des bekannten Typs sorgen dafiir, daf der zu
beschreibende Bogen korrekt gegen die Oberfliche der Walze

9 gepreBt wird bzw, das Farbband der Schreibmaschine vor
jedem Abschnitt 7 des Typenrades 1 fihren,

Die Antriebseinheit 2 besteht im wesentlichen aus einer
Scheibe 14 und einer Spindel 15, die die Scheibe 14 triagt
und mit der eine Nabe 16 der Scheibe 14 gekoppelt ist,

Von der Nabe 16 der Scheibe 14 geht radial eine Radial~
rippe 17 (siehe auch Fig, 3) aus, die als FOhrung fir zwei
Radialvorspringe 18a und 18b dient, die parallel zueinander
und im wesentlichen radial zur Nabe 3 des Typenrades 1 ver-
laufen, Die Radialrippe 17 hat einen FuBteil 19 und einen
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Endabschnitt 20, die beide breiter als der dazwischenlie=
gende, geradlinige Abschnitt 21 sind, auBerdem hat der
Endabschnitt 20 auch abgerundete Ecken (siehe auch Fig, 3),
Jeder Radialvorsprung 18a; 18b arbeitet mit der Radial~
rippe 17 nur am FuBteil 19 und am Endabschnitt 20 zusammen
und hat auBerdem eine entsprechende, nach auBen gerichtete
Zunge 22a; 22b, die auf der Oberflache der Nabe 16 der
Scheibe 14 aufsitzen kann,

Die Scheibe 14 ist auch mit einem Paar von Vorspriingen 23;24
versehen, die zusammen mit dem Endabschnitt 20 der Radialw-
rippe 17 einen Satz von drei Elementen bilden, die im
gleichen Abstand iber den Umfang verteilt sind und eine
Kontaktebene fir die Nabe 3 des Typenrades 1 bilden,
SchlieBlich sind auf der AuBenfliche der Scheibe 14 Zéhne 25
gebildet, die, in einer nicht gezeigten Art und Weise, in
herkommlicher Weise mit dem Ritzel eines Kleinmotors (nicht
gezeigt) zusammenwirken, das die Drehung der Scheibe 14 um
die Spindel 15 steuert,

Es iet weiterhin eine Kopplungsvorrichtung 30 vorgeseheni;
die das Koppeln und Freigeben des Typenrades 1 im Verhdltnis
zur Antriebseinheit 2 steuert und die im wesentlichen durch
eine erste Gruppe von elastischen Elementen 31y die sich

auf der Antriebseinheit 2 befinden und auf die Oberfléche
des Typenrades 1 auf der der Antriebseinheit 2 zugewandten
Seite wirken, und durch eine zweite Gruppe von elastischen
Elementen 32 gebildet wirdy die mit entsprechenden Bewe-
gungsiubertragungsmechanismen versehen ist, die auf die
Oberfldche des Typenrades 1 auf der der Antriebseinheit 2
gegeniiberliegenden Seite wirken, Die elastischen Elemente
31 sind in Fig, 3 deutlich sichtbar und werden im wesente
lichen durch ein Paar von Hebeln 34a; 34b gebildet die



18,10,1982

239427 5..0 wrm

jeweils drehbar um einen entsprechenden Stift 35a; 35b
gegen die Federwirkung einer Vorspannfeder 36a; 36b ange=
bracht sind, Diese Vorspannfedern 36a; 36b sind mit einem
Ende an einem entsprechenden Arm 37a; 37b, der von den
‘Hebeln 34a; 34b ausgeht, und am gegeniberliegenden Ende
an einem Drehstift 38a; 38b, der von der Scheibe 14 vor=-
steht, angebracht,

Wie besonders aus den Fig, 3 und 4 deutlich wird, hat jeder
Hebel 34a; 34b, der vorteilhaft aus einem elastischen, ver-
formbaren Material besteht, einen Arm 39a; 39b, der im
wesentlichen von einem flachen Teil 40a; 40b und einem er-

hohten Teil 41a; 41b gebildet wird, der.um 90° gegeniiber
dem flachen Teil 40a; 40b abgebogen ist. Am Ende jedes

Teils 4l1a; 41b befindet sich auBerdem ein entsprechender
Zahn 42a; 42b zum Zusammenwirken mit der Zunge 22a; 22b

der parallelen Radialvorspringe 18a; 18b, die von der Nabe 3
des Typenrades 1 ausgehen, SchlieBlich sind zwei Anschlag-
elemente 43a; 43b vorhanden, die jeweils verhindern, daB
sich ein entsprechender Hebel 34a; 34b iber einen bestimmten
Winkel hinaus unter der Federwrkung der Vorspannfeder 36a;
36b drehen kann,

Das elastische Element 32 besteht im wesentlichen aus einer
Kappe 46 mit einem flachen Kopf 47 und gezahnten Vorsprin-
gen 48, die ein Einschnappen des abgerundeten Kopfes 49
eines Stiftes 50, der von einer Platte 51 getragen wird,
mit der Kappe 46 bewirken, Der Kopf 47 der Kappe 46 wird
elastisch gegen die Buchse 5 des Typenrades 1 geschoben;

80 daB das Axialdurchgangsloch 4 der Buchse 5 mit einem
Kopf 52 zusammenwirkt, der von der Spindel 15 der Antriebs=
einheit 2 iiber die Oberflédche der Nabe 16 der Scheibe 14
hinaus vorsteht, '
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" Wie auch aus Fig. 2 hervorgeht, ist die Platte 51 an dem
gegeniiberliegenden Ende der Seite, auf der sich der Stift
50 befindet, vorzugsweise durch eine SchweiBnaht mit einem
Endabschnitt einer Welle 53 verbunden, auf deren gegeniiber-
liegender Seite sich ein Winkelhebel 54 mit zwd Armen 55; 56
befindet, die im rechten Winkel zueinander verlaufen, Der
Arm 55 ist durch eine Feder 57 mit einem Drehstift 58 ver=
bunden. Der Arm 56 hat einen abgerundeten Stirnabschnitt 59,
gegen den ein vergréBerter Kopf 60 einer zylindrischen
StéBelstange 61 stdlt, Diese kann in einer rohrfSrmigen
Fihrung 62 gleiten, die mit der Wand 63 eines Stiitzrahmens
64 verbunden ist, Vorhanden ist auch ein Drehstift 65, der
als Anschlag gegen die Winkelverschiebung des Arms 56 des
Winkelhebels 54 in Uhrzeigerrichtung dient, Die Lénge der
StoRelstange 61 wird vorzugsweise so gewdhlt, daB sie durch
den Benutzer der Schreibmaschine durch Druckkraft in der
Langsrichtung leicht betétigt werden kann;

Die Kopplung und Entkopplung des Typenrades 1 von dessen
Antriebseinheit 2 wird auf folgende Art und Weise ausge-
fahrt:

Es wird beispielsweise angenommen; daf das Typenrad 1
bereits richtig gekoppelt ist, wie das im wesentlichen
" durch Fig. 1 veranschaulicht wird, In dieser Stellung
wird es angetrieben, um durch die Scheibe 14 lUber die
Radialrippe 17 und die beiden Radialvorspriinge 18a; 18b7y
‘d1e von dem Typenrad 1 getragen werden, um die Spindel 15
2u rotleren,

Wenn das Typenrad 1 entfernt und ausgewechselt werden soll,
reicht es aus, die StdBelstange 61 nach unten zu driicken,
wie das in Fig. 2 gezeigt wird, Tatséchlich bewirkt das
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Abwartsdricken der StoBelstange 61 iGber dem Winkelhebel 54
und gegen die Federwirkung der gegeniberliegenden Feder 57
eine Drehung der Welle 53 in Uhrzeigerrichtung, Die Welle
53 dreht den Stift 50 Uber die kleine Platte 51 entgegen-
gesetzt zur Uhrzeigerrichtung (Fig. 1 und 2) und bewirkt
damit eine Verschebung der Kappe 46 von rechts nach links,

Bei richtigen Arbeitsbedingungen wird die Nabe 3 dee Typen-
rades 1 durch zwei Federkréfte mit entgegengesetzter Rich-
tung gespannt, die erste ist die des Kopfes 47 der Kappe 46
auf Grund der Wirkung der Feder 57, und die zweite wird
durch die Teile ‘4la; 41b der Hebel 34a; 34b asgeiibt, In der
Konstruktionsphase miissen die Werte dieser beiden Kréfte
mit entgegengesetzter Richtung in entsprechender Weise und
80 gewahlt werden, daB die Federkraft auf die Nabe 3, die
von der Feder 57 erzeugt wird, vorherrscht, so daB die

Nabe 3 des Typenrades 1 sténdig in Position auf den Vor-
spriingen 23; 24 und auf dem Endabschnitt 20 der Radial-
rippe 17 gehalten wird, ~

Durch Wegnahme des von der Kappe 46 ausgeiibten Axialdruckes
kann der AxialauBendruck, der durch die abgebogenen Teile
4la; 41b der Hebel 34a; 34b auf die Nabe 3 des Typenrades 1
ausgeilbt wird, dominieren, Diese Federkraft tendiert dazu,
die Nabe 3 von der als Auflage- und Antriebsscheibe dienen-
den Scheibe 14 zu trennen, und wenn die Buchse 5 nicht mehr
mit dem Kopf 52 der Spindel 15 zusammenwirkt, kann das
Typenrad 1 leicht herausgenommen werden, Diese Handlung
wird noch durch die kombinierte Wirkung erleichtert, die
die Hebel 34a; 34b auf die Zungen 22a; 22b der Radialvor-
springe 18a; 18b des Typenrades 1 iber die entsprechenden
Vorspannfedern 36a; 36b ausiiben, Tatséichlich Gben diese
Uber die Hebel 34a; 34b eine Druckkraft in senkrechter Rth-
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tung auf das Typenrad 1 aus, die die Abschnitte 7 des
Typenrades 1 in eine Stellung bewegt, dle beisplelsweise
um ein bis zwei Zentimeter iUber der Typenauflage 8 liegt,
so daR das Typenrad 1 leicht ergriffen und vom Benutzer
herausgenommen werden kann,

Das Koppeln eines neuen Typenrades 1 erfolgt nach dessen
Einsetzen dadurch, daB die Radialvorspriinge 18a; 18b mit
der Radialrippe 17 zusammenwirken., Wenn die Zungen 22a; 22b
an die antgprachenden Zidhne 42a; 42b etoBen, muB durch
Dricken von oben nach unten eine entsprechende Kraft auf

das Typenrad 1 ausgelibt werden (siehe Fig. 1 und 4), um die
Federwirkung der Vorspannfedsrn 36a; 36b zu {iberwinden,

In dieser Phase bleibt die StdBelstange 61 konstant ge~
drickt, Wenn die Zungen 22a; 22b der Radialvorspringe 18s;
18b gegen die Nabe 16 stoBen, bewirkt die Freigabe der
StéBelstange 61 einen Léngsdruck auf die Nabe 3 des Typen-
rades 1 durch den Kopf 47 der Kappe 46, der ein Einricken
der Buchse 5 in den Kopf 52 der Spindel 15 bewirkt, Die
Position des Typenrades 1 wird nun, wie bereits erwidhnt,
dadurch stabil gehalten, daB die von der Kappe 46 auf

Grund der Wirkung der Feder 57 ausgelibte Kraft groBer als
die Druckkraft ist, die in der entgegengesetzten Richtung
durch die abgebogenen Teile 41a; 41b der Hebel 34a; 34b
auf die Nabe 3 ausgelibt wird,

Aus einer Untersuchung der Eigenschaften der oben geschil-
derten Kopplungsvorrichtung 30 wird deutlich, daB auf

diese Weise die oben genannten Ziele erreicht werden kdnnen.
Tatsdchlich erméglicht die Kopplungsvorrichtung 30 das |
Koppeln und Entkoppeln des Typenrades 1 auf eine auBer-
ordentlich schnelle und einfache Art und Weise, denn es
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reicht aus, die StdBelstange 61 zu dricken, Die Positionie-
rung des Typenrades 1 ist dann auBerordentlich prézise, da
sie durch Elemente in Form der Vorspringe 23; 24 und durch
den Endabschnitt 20 der Radialrippe 17 gewshrleistet wird,
die auch den Antrieb des Typenrades 1 iibernimmt,
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Erfindungsansgruch

1.

2,

schreibmaschine mit einem Typenrad als Schreibelement,
einer Antrisbseinheit, die das Typenrad zur Drehung um
seine Achse antreibt und das als Auflageelement fur das
Typenrad dient, und einer Vorrichtung zur Kopplung des
Typenrades mit der Antriebseinheit, gekennzeichnet da=
durch, daB die Kopplungsvorrichtung (30) aus

einer Spindel (15), die axial von der Antriebseinheit (2)
vorsteht und in ein Axialdurchgangsloch (4) des Typen-
rades (1) einschiebbar ist,

einem ersten elastischen Element in Form eines Hebels
(34a; 34b), der auf der Antriebseinheit (2) auf der
Seite angeordnet ist, die zu dem Typenrad (1) gerichtet
isf; und eine gegenlaufige Druckkraft zwischen dem Typen=-
rad (1) und der Antriebseinheit (2) erzeugt),

einem zweiten elastischen Element in Form einer Feder
(57), die von der der Antriebseinheit (2) gegeniberlie~
genden Seite auf das Typenrad (1) eine Druckkraft aus=-
ibt, die gréBer und in der Richtung entgegengesetzt als
die Druckkraft ist, die von dem ersten elastischen
Element ausgeiibt ist, und einem manuellen Steuerelement
gebildet jet, daes derart in gegenléufiger Wirkverbin-
dung mit dem zweiten elastischen Element steht;, daB eie
bei Betétigung die von dem zwelten elastischen Element
erzeugte Druckkraft kompensiert,

schreibmaschine nach Punkt 1.‘gekeﬁnzeichnet dadurch,
deB zu der Antriebseinheit (2) eine Scheibe (14) gehdrt;
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die zur Drehung durch einen Motor angetrieben ist, wobei
dér Hebel (34a; 34b) auf einer Oberfléche der Scheibe
{14) angebrdcht iet,

Schreibmaschine nach Punkt 2, gekennzeichnet dadurch,
daR der Hebel (34a; 34b) zumindest einen elastisch ver=
formbaren Arm (39a; 39b) mit einem abgebogenen Teil
(41a; 41b) einschlieBt, der mit der Oberfléche einer
Nabe (16) des Typenrades (1) in Wirkverbindung bringbar
ist, '

Schreibmaschine nach Punkt 3, gekennzeichnet dadurch,
daB der Arm (39a; 39b) um einen Stift (35a; 35b) dreh-
bar’angebracht ist, und mit einem zweiten Arm (37a; 37b)
versehen ist, der mit der Scheibe (14) durch ein drittes
elastisches Element in Form einer Vorspannfeder (36a;
36b) verbunden ist, ‘

Schreibmaaschine nach Punkt 4, gekennzeichnet dadurch,
daB die Scheibe (14) eine Radialrippe (17) aufweist,
die durch zwel entsprechende Radialvorspringe (18a; 18b)

‘begrenzt ist, und zweli der Hebel (34a; 34b) auf den

gegeniiberliegenden Seiten der Radialrippe (17) ange=~

"bracht sind und an dem Arm (39a; 39b) einen entsprechen- '

den Zahn (42a; 42b) aufweisen, der mit einem Ende des
Radialvorsprungs (18a; 18b), der von dem Typenrad (1)
getragen ist, in Verbindung steht, ’

Schreibmaschine nach einem der Punkte 1 bis 5, gekenn=-
zeichnet dadurch, daB ein Mechanismus vorgesehen ist,
der die Feder (57) mit dem Typenrad (1) verbindet, wobei
der Mechanismus im wesentlichen aus einer Welle (53) be-

Ve A
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7.

8.

9.

10,

steht, die an einem Ende einen Winkelhebel (54) mit

einem Arm (55) trégt, der wit der Feder (57) verbunden
ist, und am anderen Ende mit einem Stift (50) versehen
ist, auf dem eine Kappe (46) angebracht ist, die gegen
die Oberfldche der Nabe (3) des Typenrades (1) dricke

» bar ist.

Schreibmaschine nach Punkt 6, gekennzeichnet daddrch,
daB der Stift (50) einen abgerundeten Kopf (49) auf-
woeist,

Schreibmaschine nach Punkt 6 oder 7, gekennzeichnet
dadurch, daB die Kappe (46) die Form eines Bechers

. und an den Seitenteilen gezéhnte'Vorsprﬁnge (48) auf=-

welst,

Schreibmaschine nach Punkt 6 bis 8, gekennzéichnet
dadurch, daR der Winkelhebel (54) einen weiteren Arm
(56) aufweist, der mit dem manuellen Steuerelement in
Verbindung steht,

Schreibmaschine nach Punkt 9, gekennzeichhet dadurch,

~daB das manuelle Steusrelement eine StéBelstange (61)
" einschlieBt, die axial in einer Rohrfhhrung (62)

gleitet und ein erstes Ende, das mit dem Arm.(56) des
Winkelhebels (54) zusammenwirkt, und ein zweltes; frei-
stohendes Ende aufweist, auf das eine Axialdruckkraft
aufbringbar ist,
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