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Anotace:

Systém pro pohanéni nemocni¢niho luzka (1) zahrnujici

ovladac (8) napojeny ptes ridici jednotku (16) patého

kolecka (5) na ptidavny pohon (2). Ovladac (8) je mozno
umist'ovat libovolné po nemocni¢nim luzku (1). Pro lepsi
umisténi na riznych mistech lze pouzit dokovaciho ¢lenu
(12), ktery v sob¢ muze zahrnovat senzor (15) snimajici

zasunuti ovladace (8) do dokovaciho ¢lenu (12). Ovladac
(8) miize zahrnovat vétsi mnozstvi uzivatelem ovladacich

prvku (9) mizného typu.
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Systém pro pohanéni nemocni¢niho lizka

Oblast techniky
Vynalez se tyka systému pro pohanéni nemocnic¢niho lizka pomoci pifidavného pohonu. Takovéto

pridavné pohony jsou bézné znamé jako pohanéna kolecka, ktera slouzi k usnadnéni manipulace s
tézkymi luzky a tézkymi pacienty.

Dosavadni stav techniky

Pridavné pohony se ve spojeni s nemocni¢nimi luzky pouzivaji bézné. Jejich hlavnim ucelem je
usnadnéni prace nemocni¢niho personalu, ktery jinak pfi pfesunu lizek z jednoho mista na druhé
vyuziva k tlaéeni bfemene pouze vlastni silu. Tyto ukony vedou k unavé personalu, nebo ke
zranéni. Ugel napomocné sily mohou plnit dva typy pfidavnych pohoni. Jednim typem jsou
pohony, které jsou pfimo integrovany do konstrukce luzka, se kterym je pevné spojeno paté
pohanéné kolecko a druhym typem jsou vlastni transportni zafizeni, tzv. bedmovery, které se k
luzku pfipojuji pouze v pripad¢, kdy je potfeba luzko prevést. Tento druhy typ je vétSinou
realizovan transportnim zafizenim typu paletového voziku, ktery je svou konstrukci pfizpusoben k
transportu nemocniénich luzek. Prikladem takového provedeni je patent US 7914247,

Prvni typ, tedy pohanéna pata kolecka, jsou umisténa v podvozku nemocnic¢niho lizka, kde svym
umisténim tvofi zaroven osu, kolem které se nemocnic¢ni luzko pfi manipulaci otaci. Tato pohanéna
pata kolecka jsou vétSinou doplnéna dal§imi funkcemi, jako je, napfr. spojka nebo zasunuti kolecka
do podvozku, které se vyuzivaji, kdyz neni pohanéni potieba. Priklad spojky aplikované v
pohanéném kolecku ukazuje patent. US 6330926. Typ zasunovaciho patého kolecka ukazuje
patentova prihlaska US 2011277241. Pohyb lizkem v nemocnicich si zada presné, precizni
zachazeni, kterého se s transportnimi zafizenimi typu paletového voziku $patn¢ dosahuje. Tento
problém neni zcela odstranén ani u integrovanych pridavnych pohont, protoZze jsou ¢asto ovladany
madly, ktera jsou umisténa bud’ u hlavové nebo nozni ¢asti luzka. Manipulace s luzkem si v mnoha,
situacich zada, aby smér pohybu ovliviiovan z jinych ¢asti lizka nez z jeho Cel, oSetiujici personal,
napf. v oblastech s malym manévrovacim prostorem uchopuje lizko za jiné jeho ¢asti a tim ztraci
moznost vyuzivat prfidavny pohon. To je, napf. pfi manipulaci s obéznimi pacienty obzvlasté
namahavé. Dalsi nevyhodou je, Ze takové ovladace je potieba ovladat celou rukou a obsluha
nemuze pouzit obé ruce zaroven pro manipulaci s lizkem a zaroven pro ovladani pridavného
pohonu. V praxi se rizni pozadavky na umisténi ovladace bud’ na nozni, nebo hlavové celo.
Casteénym fe$enim na odstranéni tohoto problému je umisténi vét§iho mnozstvi rizné umisténych
ovladacich prvka jako je, napf. v EP 1911429 A2. Reseni popsané v tomto dokumentu je vak pilis
slozité, komplikované pro obsluhu a drahé.

Podstata vynalezu

Uvedeny problém fesi systém pro pohanéni nemocni¢niho lizka, ktery je k luzku odnimatelné
pfipojen a zahrmuje ovladani potfebnych funkci mobility celého nemocni¢niho lizka. Ovladac
muze byt umistén na postranici lizka nebo jeho ¢ele. Toto umisténi miize byt v blizkosti ichopnych
bodu luzka, takze obsluha muze lizko ovladat bez nutnosti poustét rukama tyto uchopné body.
Soucasti ovladani je ovladaci ¢len pro uréeni sméru pohybu lizka a jeho rychlosti.

Ovladac¢ pridavného pohonu podle vynalezu zlepSuje manévrovatelnost s luzkem a zvySuje komfort
obsluhy.

viws

uchyceni ovladace lizka. Tento dokovaci ¢len muze byt doplnén o detekci zasunuti, ktera ovliviiuje
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aktivaci odnimatelného ovladace.

Podle dalSiho vyhodného provedeni je soucasti ovladace 1 ovladani brzd a ukazatel stavu baterie
luzka ¢i pridavného pohonu.

Objasnéni vvkresu

Naobr. 1 je zobrazeno nemocnicni lizko. Na obr. 2 je znazomén ovlada¢ pfidavného pohonu podle
vynalezu, ktery je upevnén na postranici liizka. Na obr. 3 je znazomén ovladac¢ pfidavného pohonu
pfipojeny k Celu nemocnic¢niho lizka. Na obr. 4 je prufez ovladace pripojeného na postranici. Na
obr. 5 je ovlada¢ doplnén o uchycovaci prvek. Na obr. 6 je zobrazen prurez ovladace pfipojeného
k postranici pomoci dokovaciho €lenu. Na obr. 7 je zobrazen detail dokovaciho ¢lenu. Na obr. 8 a
obr. 9 je zobrazen detail ovladace pridavné¢ho pohonu.

Priklady uskuteénéni vynalezu

Na obr. 1 je zobrazeno nemocnicni luzko 1, ke kterému je pfipevnén pfidavny pohon 2. K luzku je
pfipevnéno nékolik postranic 3, které ve vzajemné kooperaci zabranuji padu pacienta z luzka. K
hlavové a nozni stran¢ nemocnicniho lizka 1 jsou pfipevnéna cela 4. Pfidavny pohon 2 je pfipevnén
pevné k podvozku lizka a zahrmuje mechaniku patého kolecka 5, pohon pro polohovani a pohon
pro pohanéni. Mechanika patého kolecka je ze stavu techniky zfejma, priklad takové mechaniky je
popsan, napf. v patentové prihlasce US 2011277241. Pohonem pro polohovani je fizen posun
patého kolecka 5 mezi homi polohou a do dolni polohou a pohonem pro pohanéni je aktivovan
pohyb lazka. Pohony muzou byt napajeny z baterii umisténych na ramu nemocni¢niho lazka 1
Béznému odbomikovi znalému stavu techniky je zfejmé, jak takové pohony k patému kolecku 5
pro danou funkénost pfipojit. K rdmu nemocnicniho luzka 1 je pfipojena fidici jednotka 6 luzka a
ta krom¢ zakladnich nastaveni lazka Fidi pres fidici jednotku patého kolecka 5 jeden nebo oba
pohony napojené na paté kolecko 5. Na centralni fidici jednotku 6 luzka je dale napojen ovladac 8
pridavného pohonu, ktery je zobrazen na dalSich obrazcich. Na obr. 4 je zfejmy ovladaci prvek 9
ovladace 8 pridavné¢ho pohonu, podle jehoz nastaveni jsou zvoleny parametry, podle kterych
aktivuje fidici jednotka 6 luzka pohony patého kolecka 5. Alternativné muze komunikace ovladace
8 pridavného pohonu s fidici jednotkou 16 patého kolecka probihat napfimo, bez nutnosti pfipojeni
fidici jednotky 6 lizka. Ridici jednotka 16 patého kolecka mize tedy byt na nemocniénim lazku 1
sama, bez centralni fidici jednotky, takZe jeji absence nebrani funkci ovladace 8 pfidavného pohonu
ani funkci pfidavného pohonu 2. Ridici jednotka 16 patého kolecka muze byt umisténa kdekoliv
na podvozku lizka, nebo také napfiklad v blizkosti nebo pfimo v pohonu pro pohanéni ¢i samotném
patém kolecku.

Jak je vidét na obr. 5, muze mit ovlada¢ 8 pridavného pohonu tvar bézného ovladace, ale navic je
doplnén o uchycovaci prvek 17, ktery zajisti upevnéni ovladace 8 pridavné¢ho pohonu k ramu
nemocni¢niho luzka 1. Poté je mozné, aby byl ovladac 8 pfidavného pohonu jednoduse umistitelny
na vhodna mista ramu nemocni¢niho lazka 1.

V alternativnim provedeni, jak je vidét na obr. 9, mize byt uchycovaci prvek 17 navrzen tak, aby
svoji velikosti tvoril nosné télo ovladace 8 pridavného pohonu. V tomto provedeni je ovladaci ¢len
9 umistén na vhodné misto takového uchycovaciho prvku 17.

Jak je vidét na obr. 2, ovlada¢ 8 pridavného pohonu mize byt vzhledem ke svému tvaru
odnimatelné pfipojen k postranici 3 nemocni¢niho luzka 1. K pfipojeni dostacuje, aby se ovladac
8 pridavného pohonu shora nasunul na postranici 3, kterou svym tvarem obejme. Z této polohy jej
obsluha mize jednoduse vysunout pohybem ovladace nahoru.

Dalsi mozné umisténi na nemocni¢nim luzku 1 je vidét na obr. 3, kde je ovladac pfipojen k ¢elu 4
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nemocni¢niho luzka 1. Toto umisténi, stejn¢ jako na postranici 3, je pro obsluhu vyhodné také z
toho duvodu, Ze obsluha provadi pfirozené posun nemocni¢niho lizka 1 pravé uchopem za ¢elo. V
tomto pripad¢ lze ovladaé¢ 8 prfidavného pohonu nasunout na takovou pozici ¢ela 4, ve které muze
obsluha mit pod kontrolou uchopené luzko obéma rukama a zaroven muze pres ovladaci ¢len 9
aktivovat pfidavny pohon 2 patého kolecka 5, napf. palcem pravé ruky.

Obr. 4 zobrazuje prufez postranice 3 s ovladacem 8 pridavné¢ho pohonu. Jak je vidét na obr. 6,
muze byt k pfipevnéni ovladace 8 pfidavného pohonu pouzit dokovaci ¢len 12, ktery zajisti polohu
v pfedem definovaném misté a zabrani snadnému nechténému vysunuti ven. Dokovaci ¢len 12
muze byt k nemocni¢nimu lizku pevné fixovan a jeho vnitni tvar muze byt vyroben pro dokonalé
dolehnuti dokovaciho ¢lenu 12 k libovolné ¢asti nemocnicniho luzka 1, na kterou dokovaci ¢len
12 doléha. Jak je znazomeéno na obr. 7, ve vvhodném provedeni muze dokovaci ¢len 12 zahmovat
prohluben 14 a ovlada¢ 8 pfidavného pohonu muze zahmovat vystupek 13 znazomén na obr. 8, 9,
vynalezu muze byt prohluben umisténa na ovladaci 8 pridavného pohonu a vystupek umistén na
dokovacim ¢lenu 12. Na obr. 7 je zobrazeno vyhodné provedeni, kde muze dokovaci ¢len 12
zahmovat senzor 15 pro ovéfeni spravného upevnéni ovladace. Takovy senzor muze byt
realizovan, napf. koncovym spinac¢em, ktery bude umistén v prostoru prohlubné 14 a ktery pouze
po sepnuti vystupkem 13 dovoli jizdu lizka. Senzor 15 muze byt realizovan pomoci jinych
snimacu, vvuzivajicich, napf. optické, magnetické, elektrické, mechanické nebo jiné principy.
Zasunutim ovladace 8 pfidavného pohonu dojde k aktivaci senzoru 15 a ten pres napojeni na fidici
jednotku 16 patého kolecka odesle signal, ze doslo k zadokovani ovladace 8 pridavného pohonu.
V zavislosti na tom dochazi k aktivaci funkci ovladace. Takovy senzor mize byt alternativné
umistén na téle ovladace 8 pfidavného pohonu.

V jiném provedeni neni funkénost ovladace 8 prfidavného pohonu podminéna jeho pfipevnénim k
luzku, obsluha muze aktivovat pridavny pohon 2 kdykoli, kdy je ovlada¢ aktivovan aktivacnim
tladitkem 10.

Obr. 8 znazomiuje ovladaci prvky ovladade 8 pridavného pohonu, které jsou umistény na jeho
predni stran€. Tyto ovladaci prvky zahmuji aktivacni tlacitko 10, deaktivacni tlagitko 11 a ovladaci
¢len 9. Ovlada¢ muze byt doplnén 1 o indikator stavu baterii, ktery mize zaroven indikovat
pfipojeni nemocnic¢niho lizka 1 elektrickou zasuvkou do zdroje. Pfidavny pohon 2 se¢ aktivuje
pomoci aktivaéniho tlacitka 10, po jehoz stisknuti dojde k odemceni zbyvajicich prvki ovladace 8
pfidavného pohonu. V navaznosti na aktivaci pomoci aktiva¢niho tlacitka 10 muze byt spusténo
paté kolecko do spodni polohy pomoci jednoho z pohont patého kole¢ka. Ve vyhodném provedeni
muze aktivaéni tladitko ovladat odbrzdéni brzdy, pokud je ovlada¢ podle vynalezu zapojen k
pfidavnému pohonu 2 zahmujicimu brzdu. Deaktivac¢nim tlacitkem 11 dojde k deaktivaci
ovladaciho ¢lenu 9 a s vyhodou mize deaktivacni tlaitko ovladat zabrzdéni brzdy. Samotny
ovladaci ¢len 9 slouzi pro aktivaci pohonu pro pohanéni patého kolecka, ktery zajistuje pohyb
nemocni¢niho lizka 1 vzhledem k podlozce. Ovladaci ¢len 9 muze byt tvoren napriklad
jednoduchymi tlacitky, dvousmérnym joystickem, nebo dotykovym ovladanim vyuZivajicim
napfiklad nékteré z technologii odporovych, kapacitnich, akustickych, infracervenych a dalSich.
Ovladaci ¢len 9 slouzi pro nastaveni parametri sméru a rychlosti, kterou se pohybuje lizko po
podloZzce. S vyhodou lze pouzit na luzku nékolik ovladacu pfidavného pohonu. Pro aktivaci
jednoho z nich se pak vyuziva aktivacniho tlacitka 10.
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PATENTOVE NAROKY

1. Systém pro pohanéni nemocni¢niho luzka (1) zahmujici ovladac (8), fidici jednotku (16) a
pfidavny pohon (2), kde ovladac (8) je propojen s fidici jednotkou (16) pro nastavovani pfidavného
pohonu (2), fidici jednotka (16) je propojena s pridavnym pohonem (2) pro pohyb luzka (1)
vzhledem k podlozce, luzko (1) obsahuje alespori jednu postranici (3) a alespon jedno ¢elo (4)
vyznacujici se tim, ze ovlada¢ (8) je pripojen k alespon jedné postranici (3) nebo Celu (4)
odnimatelné a zahmuje uchycovaci prvek (17) ovladace (8) pro pripojeni ovladace (8) k ¢asti luzka
(1), pfi¢emz ovladac (8) je odstranitelny vysunutim z alespon jedné postranice (3) nebo Cela (4), a
je prizpiisobeny pro aktivaci pfidavného pohonu (2) 1 v pfipad¢, ze ovladac (8) neni pfipevnén k
¢asti nemocnic¢niho luzka (1), ovladac (8) obsahuje alespon jeden ovladaci prvek (9) pro fizeni
pohybu luzka (1) vzhledem k podlozce.

2. Systém pro pohanéni nemocnicniho liizka (1) podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze ovladaci
prvek (9) je dotykové ovladani.

3. Systém pro pohanéni nemocniéniho lizka (1) podle naroku 1, vyznaéujici se tim, ze ovladaci
prvek (9) je joystick.

4. Systém pro pohanéni nemocnicniho lizka (1) podle naroku 1, vyznacujici se tim, z¢ ovladaci
prvek (9) je jednoduché tlacitko.

5. Systém pro pohanéni nemocni¢niho luzka (1) podle naroku 1, vyznaéujici se tim, ze Celo (4)
nemocni¢niho lizka (1) zahmuje dokovaci ¢len (12).

6. Systém pro pohanéni nemocnic¢niho lizka (1) podle naroku 5, vyznacujici se tim, ze dokovaci
¢len (12) zahmuje vystupek (13).

7. Systém pro pohanéni nemocnicniho luzka (1) podle naroku 5, vyznacujici se tim, ze dokovaci
¢len (12) zahmuje prohluben (14).

8. Systém pro pohanéni nemocni¢niho lizka (1) podle naroku 1, vyznalujici se tim, Ze
postranice (3) nemocni¢niho lizka (1) zahrmuje dokovaci ¢len (12).

9.  Systém pro pohanéni nemocnicniho luzka (1) podle naroku 8, vyznacujici se tim, ze dokovaci
¢len (12) zahmuje vystupek (13).

10. Systém pro pohanéni nemocni¢niho luzka (1) podle naroku 8, vyznacujici se tim, Ze dokovaci
¢len (12) zahmuje prohluben (14).

11. Systém pro pohanéni nemocni¢niho lizka (1) podle naroku 1, vyznalujici se tim, Ze
uchycovaci prvek (17) ovladace (8) tvori podstatnou ¢ast té€la ovladace (8).

5 vykresu

Seznam vztahovych znacek

paté kolecko
ridici jednotka luzka

1  nemocni¢ni luzko
2 pridavny pohon

3 postranice

4  Celo

5

6
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lozna plocha

ovlada¢ pridavného pohonu
ovladaci ¢len

aktivacni tlacitko
deaktivacni tlacitko
dokovaci ¢len

vystupek

prohluben

senzor

ridici jednotka patého kolecka
uchycovaci prvek
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Obr. 2

Obr. 3
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Obr. 6

Obr. 7
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Obr. 8
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