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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do ste-
. rowania zestrajaniem dlawikéw kompensacyjrych
z plynna regulacja, stosowanych w sieciach kom-
pensowanych wysokiego napiecia.

Stan techniki. Zname sg urzadzenia do sterowa-
nia ‘dlawika z ptynng regulacja, w ktérych wyko-

dU
rzystuje sie do regulacji zalezno§¢ ——=0 mie-
dL
dzy katem fazowym napiecia i spadkiem napig-
cia na dilawiku. Znane sg réwniez urzadzenia,
w ktérych utrzymuje sie modul spadku napigcia
ng dlawiku w zadanym przedziale na przyklad
z polskich opiséw patentowych mnr 69262, 71004,
oraz 81275.

W rozwiazaniu wedlug opis6w patentowych nr
69262 i nr 71004 utrzymywanie wartosci tego napie-
cia na zadanym poziomie jest realizowane przez
zataczanie i wylaczanie ukladu regulacji ‘dlawika
kompensacyjnego. W rozwigzaniu wedlug opisu
patentowego nr 81275 kontrolowany jest przedzial
zmian napiecia odkladanego ma diawiku, przy czym
gbérna granica zakresu jest kontrolowana dwoma
cztonami pomiarowymi. Urzadzenia, w ktoérych

dU '
wykorzystano kryterium —— =10 oraz urzadzenia
dL
z ukladami fazoczulymi wymagaja skomplikowa-
nych ukladéw pomiarowo-regulacyjnych, a zakres
ich stosowania jest ograniczony do niektérych ty-
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péw sieci, przy czym dla urzadzen fazoczulych
wymagana jest sztuczna asymetria w kompenso-
wanych sieciach.

W urzgdzeniach wedlug patentéw nr 69262
i 71004 ciggle wlaczanie i wylaczanie ukiadu re-
gulacji dlawika jest miekorzystne ze wzgledu na
zmienne obcigZenie elementéw napedowych i ste-
rowniczych. W urzadzeniu wedlug opisu patento-
wego nr 81275 jest realizowana kontrola ~modutu
napiecia w zadanym przedziale, co zasadniczo
Zmniejsza; ilo§¢ zalaczen ukladu regulacji diawika;
w urzadzeniu tym odwrécenie kierunku przestra-
jania w przypadku zmiany poziomu napiecia na
zewngtrz strefy zadanej zachodzi dopiero w kran-
cowym polozeniu diawika, a tylko w jednym przy-
padku przekroczenie gbérnej strefy regulacyjnej —
zmiana kierunku przestrajania moze nastgpié
wezesniej. Tak realizowana regulacja prowadzi do
rozstrojenia obwodu kompensacyjnego w czasie ze-
strajania dlawika, co nie jest korzystne dla kom-
pensowanych. sieci. Rozwigzania techniczne zasto-
sowane w przytoczonych patentach nie pozwalajg
uzyskaé duzych czuto$ci, co jest korzystne w sie-
ciach kablowych, gdzie wartosci modulu spadku
napiecia na dlawiku sg male, a krzywa przebiegu
tego napiecia jest plaska.

Istota wynalazku. W' urzagdzeniu wedlug wyna-
lazku zastosowano kryterium kontroli wartoéci
modulu napiecia odkladanego 'na uzwojeniu dlawi-
ka Kompensacyljnego.
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~~meﬂ granicy zakresu, to wzrost napiecia w czacie
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Jako sygnal wejSciowy urzadzenia wykorzystano
poziom modulu napiecia odkladanego na diawiku,
przy czym kontrolowana jest warto§é tego napieg-
cia w nastawianych granicach; stan zestrojenia
diawika jest lkontrolowany przez poréwnanie war-
toSci aktualnej spadku napiecia z wartoSciami
granicznymi. Po przekroczeniu dowolnej granicy
przez modul mnapiecia nastegpuje uruchomienie
zmian indukcyjnodci dlawika kompensacyjnego
i jednocze$nie w urzadzeniu badany jest kierunek
zmiany wartodci tego napiecia w celu ustalenia
prawidlowego kierunku przestrajania dlawika.

. Ustalenie kierunku przestrajania dlawika jest
zawsze odniesione do aktualnej warto$ci modutu

"napxecua odkhqd:mego na dlawiku. Jezeli napiecie,

du
ktére apowodoWalo —=0 Jest wigksze od gor-
dL

dostraJama dlawika wykryty w urzadzeniu wlacza
zmiane kierunku przestrajania i warto$é tego na-
piecia zostaje ponownie sprowadzona do strefy
kontrolowanej. Jezeli napiecie, ktére spowodowalo
uruchomienie zestrajania dlawika jest mniejsze
od dolnej granicy zakresu, to zmniejszanie sie tego
napiecia w czasie dostrojenia dlawika, wykryte
w urzgdzeniu, uruchamia zmiane kierunku Prze-
strajania, a warto§¢é modutu napiecia zostanie po-
nownie sprowadzona do strefy kontrolowanej. Ta-
ka realizacja wurzadzenia pozwala utrzymywaé
wartoéé modutu napiecia w zadanej strefie, przy
czym czas trwania stanu przestrajania — ze wzgle-
du mna kontrole kjerunku zmian modulu napiecia
dla dolnej i gérnej granicy strefy — zostat spro-
wadzony do minimum. .

Urzgdzenie wedlug wynalazku sklada sie z
przetwornika pomiarowego, bloku pamieci z de-
tektorem kierunkowym, przerzutnikéw kontroli
warto$ci granicznych napiecia, obwod6éw logicz-
nych oraz wykonawczych, podlgczonych do obwo-
du sterowania dlawika kompensacyjnego. Spadek
napiecia U, na dlawiku kompensacyjnym jest

w przetworniku pomiarowym - zamieniany na na-

piecie stale Uy, praporcjonalne do modutu napie-

‘cia zZmiennego. Wyjsciowe napiecie przetwormika

U, jest stale kontrolowane przez przerzutniki,
w przypadku przekroczenia dowolnej wartosci
granicznej nastepuje uruchomienie przestrajania
dlawika kompensacyjnego i jednoczesne wlgczenie
bloku pamieci z detektorem kierunkowym w celu
okredlenia kierunku zmian U’.

“ Jezeli napiecie U’p zmienia si¢ na zewnatrz stre-
fy kontrolowanej, poprzez obwody wykonawcze
nastepuje zmiana kienunku przestrajania induk-
cyjnodci dlawika. Stan wlaczenia przestrajania in-
dukcyjno$ci dlawik'a trwa tak dlugo, aZz napiecie
U’y znajdzie si¢ w strefie kontrolowanej. W od-
niesieniu do znanego stanu techniki wurzadzenie
wediug wynalazku pozwala zestrajaé sieci kompen-
sowane w nastawianym zakresie mapiecia Uy z mi-
nimalnym czasem trwania stanéw - przejSciowych
ze wzgledu na natychmiastowe badanie kierunku
zmian U, w momencie uruchomienia rprzestrajanm

dlawika kompensacyjnego.
Objafnienie figur rysunku. Przedmiot wynalazku
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jest przedstawiony w przykladzie wykonania na
rysunku, ktéry przedstawia schemat blokowy urza-
dzenia do sterowania zestrajaniem diawikéw.

Przyklad realizacji wynalazku. Urzadzenie do
sterowania zestrajaniem dlawiké6w kiompensacyj-
nych posiada przetwornik: pomiarowy 1, ktérego
wyj$ciowy sygnal U’y proporcjonalny do wartoéci
modutu spadku napigcia U na dlawiku podawany
jest réwnoczesnie na wejscie bloku 2 pamieci z. de-
tektorem kierunkowym, na wejdcie przerzutnika 3 )
kontroli dolnego poziomu oraz na wejdcie prze-
rzutnika 4 kontroli gérnego poziomu. Sygnaly
wyjsciowe z przerzutnika 3 dolnego poaiomu
i z przerzutnika 4 gérnego poziomu podawane sa
na wejscie bloku 5 logiczno-wykonawczego,. kt6-
rego sygnaly wyjsciowe poprzez czlony wykonaw-
cze uruchamiaja blok sterowania- 6 kompensacyj-
nego dlawika 7 i zmiany jego kierunku oraz wig-
czaja blok 2 pamigci z detektoremn kierunku na
kontrole zmian U,.

Dzialanie urzadzenia wedlug wynalazku przebie-
ga nastepujaco. Sygnal napiecia przemiennego U,
pobierany z pomiarowego dlawika kompensacyjne-
go -7 podawany jest przez zestyk przekamika Pp
kontroli poziomu mapiecia w stanie zwaré do-
ziemnych na wejécie przetwornika pomiarowego 1.
Napiecie state U’y propongjonalne do modutu spad-
ku napiecia Uy na dlawiku podawane jest na wej-
$cie dwoéch przerzutnik6w 3 i 4, kontrolujacych
warto$é tego napiecia oraz na wejscie bloku pa-
mieci z detektorem kierunkowym 2, ktére w przy-
padku uruchomienia jednego 2z przerzutniké6w 3
i 4 jest odlaczane od napiecia U’y Zadzialanie
ktéregokolwiek z przerzutniké6w 3 lub 4 powoduje
poprzez bloki 5 i 6 uruchomienie napedu diawika
7, a tym samym zmiany jego indukcyjnoéci, co
pocigga za soba zmiane spadku napiecia na dia-
wiku 7 przy okre$lonym istanie i konfuguracjl sieci.
Jezeli zadazialal przerzutnik 3 kontroli dolnego po-
ziomu zakresu i w czasie przestraﬂamla diawilka 4
wystepuje dalszy spadek mapiecia U, to spadek
ten zostaje wykryty w bloku pamieci z detektorem
kierunkowym 2 i na jej sygnal mastepuje zmiana
kierunku zestrajania diawika 7; spadek napiecia
na dilawiku 7 wzrasta i po osiggnieciu poziomu
przerzutnika 3 nastepuje wylaczenie napedu dia-
wika 7 i ponowne wilaczenie wej$cia bloku pamie-
ci z detektorem kierunkowym 2 na napiecie U’
Przy przekroczeniu przez spadek mnapiecia U’y po-
ziomu przerzutnika 4 kontroli gérnej wartosci za-
kresu sekwencja polaczeni jest analogiczna jak
poprzednio, przy czym jezeli wystepuje = wzrost
napiecia U'y, to zostaje on wykryty przez blok pa-
mieci 2, powodujgc zmiane kierunku zestrajania
dtawika 7, a wylaczeme jego napedu nastepuje po
zmniejszeniu sie napiecia U’y do poziomu przerzut-
nika 4 z réwnoczesnym ponownym podlgczeniem
wejdcia bloku pamieci 2 na napieciu Uy z prze-
twornika pomiarowego 1.

Urzadzenie moze byé zrealizowane przy pomocy
prostych ukladéw pomiarowych i wykonawczych
z zastosowaniem techniki péiprzewodnikowej.

Urzadzenie wedlug wynalazku moze byé stoso-
wane do sterowania dlawikéw  kompensacyjnych
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sieci pradu zmiennego wysokich napieé¢ kablowych
i kablowo-napowietrznych.

Zastrzezemia patentowe

1. Urzadzemie do sterowania zestrajaniem dia-
wikéw kompensacyjjnych z plynng regulacja, wy-
posazone Ww przetwornik pomiarowy napiecia
przemiennego na stale, znamienne tym, ze wyjscie
pomiarowego przetwornika (1) polaczone jest ré6w-
noczeé$nie z wejSciem przerzutnika dolnego pozio-
mu (3) i z wejSciem przerzutnika gbérnego poziomu
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(4), kontrolujacych warto$ci gramiczne mnapiecia
oraz z wejSciem bloku pamieci (&) z detektorem
kierunku, natomiast wyj§cia blokéw (2), (3) i (4)
s polaczone z wefjSciem Ilogiczno-wykonawczego
bloku (5), przy czym w czasie dostrajania kom-
pensacyijnego dlawika (7) wejscie bloku pamieci (2)
jest odlaczone od wyjscia pomiarowego przetwor-
mika (@).

2. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze sygnal zmienny kierunku zestrajania kompen-
sacyjnego dlawika (7) w czasie fjego uestrajania
jest pobierany z wyjscia bloku pamieci (2).
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