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(54) Tenzometrické mé&Fici zakizeni

Vynalez se tyk4 tenzometrického mériciho zafizeni pro mé&feni tfeciho momentu pohy~-
bového, zejména kuliékového Zroubu s matici, upnutého ve vodorovné poloze mezi hroty vie-
tena a koniku a uvadéného unasetem vietena do pomalého rotaéniho pohybu.

Pifesné obrabéci stroje; pﬁedev§ﬁm stroje vybavené'éisticovyh Fizenim jsou vybavovany
kulitkovymi &rouby, které umozhuji opakované plesné najiidéni zejména pracovnich vieten

na stanovenou soufadnici.

piresnost kulitkového &roubu zavisi.na pfesnosti vyroby, na vymezeni vile mezi matici
a sroubem a na sniZeni pru3né deformace. V praxi se poZadovany utinek dosahuje pouzitim
dvojice predepnutych matic a to za cenu abytku uéinnosti a zvétSeni tireciho momentu. Pro-
to se voli predpéti jen v nezbytn# nutné hodnoté& a kontroluje se tifect moment soustavy

Sroub ~ matice.

Ttecy moment by bylo moiné stanovit i vypottem, ale vysledek by byl nepifesny. DO vy-
pottu neni moiné zahrnout hodnoty, které vznikaji v dasledku ggoﬁetrické nepifesnosti, mé-
né pfesné montdze a pod. Proto je nutné tifeci moment kazdého pohybového Sroubu mé&tit.

Znamé méfici zafizeni na méfeni tfeciho momentu v soustavé Eroub - matice u kulitko=
vého Sroubu sestavaji z Loze, na kterém je uloZeno vieteno a konik. M&feny &roub je upnut
ve vodorovné poloze v hrotech mezi vietenem a konikem a je nahanén unaseiem do pomalych
otdtek. Na matici mé&Feného Zroubu je nasazena vyvaiena dvouramennd paka, kterd md na stra-~
né, je: je thecim momentem zvedana, zavésenu misku pro ukladani zavazi. PFi méfeni se
groub ot4&i, pritem? se matice, seviena v dé&lené dvouramenné pace posouvad po $roubu a
obsluha vyvaZuje tfeci moment momentem zavaii, :

Nevyhodou popsaného mé&ificiho zafizeni a zplisobu jeho uziti je predeviim maléd pfes-
nost mé&feni, predevdim proto, Ze pPi otadteni nelze zajistit zcela klidny chod 3¥roubu a
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nepifesnosti chodu se odrazeji v pohybu dvouramenné padky. Kromé& toho neni moZné provédét

z4znam prib&hu ti¥eciho momentu po celé délce Zroubu.

Presn&j%i zatizeni pro mé&teni tifeciho momentu kuliZkovych &roubl pouiivaji tenzometry.
posud uiivana tenzometrickd mérici zafizeni jsou v podstaté konstrukind shodné jaké mé&pri-
¢4 zatizeni uvedena vyse. Pouze dvouramennd paka je nahrazena jednoramennou pakou, upevné-
nou jednim koncem na matici m&feného 3roubu, zatimco druhy konec drii pracovnik v ruce.
paka je dimenzovana tak, aby tieci moment, vznikajici mezi Sroubem a matici zplsobil jeji
dostatetnou deformaci, ktera je snimana v pace zabudovanymi tenzometry. .Vyvody tenzomet-
ri4 jsou volné& vedeny do mé&ficiho a vyhodnocovaciho pkistroje. M&fené hodnoty sleduje ob~-
sluhujici pracovnik na stupn1ci nebo se provadi zéznam zapisovacim ptistrojem,

Popsana tenzometricka méF1c1 zafizeni maji veLkou nevyhodu, ktera spodiva v ruéni
manipulaci s métfici padkou, coi ma tasto za nasledek rozvasteni mostu, popiipadé i poikoze-
ni ‘tenzometri. Kromé& toho volné vyvody tenzometry a spoje s mé&fici aparaturou piekafeji
pti provadéni méfeni a mile snadno dejit k jejich poskozeni.

Vyse uvedené nedostatky odstranuje tenzometrické méfici zafizent podle vynaiezu, je-
ho: podstata spodivad v tom, Ze je tvoifeno méficim suportem, uloZenym na vedeni, upraveném
na Lo¥i mé&Piciho stroje, napojenym na posuvovou skfin a opatfenym tenzometrickou konzolou.
s dvéma nosniky, z nich: kafdy nese dva tenzometry uspofadané symetricky na jeho dvou pro-
tilehlych stranadch a zapojené do Uuplného mostu, napojeného na neznazornéné indikaini za-
tizeni, pPitemz na volnych koncich nosnikd je svymi fepy ulofena otodna ty&, ktera je ve
styku s vodicimi kladkami pienosového ramene ulofeného na matici mé&Feného pohybového 3rou~
bu. PFenosové rameno je .opatifeno vyklopnou Zfelisti a vykyvnd ulofenym uzamykacim §rou5em,
na jeho%. volném konci je upravena vloika opattenad stavitelnou prutinou a pfedpinaci matici.

prikLadné provedeni tenzometrického méficiho zatizeni podle vynalezu je schematicky
znézornéno na prfipojenych vykresech, kde na obr. 1 je celkova sestava méficiho stroje s
rtenzomatbick$m«méfic1m 2zatizenim, obr. .2 pledstavuje tenzometrické m&Fict zarizeni v bo-
korysném pohledu a obr. 3 v pldorysném pohledu.

Na lo#i 1 je uloZen pevny vietenik 2 a posuvovd skiiﬁli; V horni tasti loie 1 je
uspofadano vedeni 4, na kterém je posuvn& uloZen konik 6 a méfici suport 5, jehoZ posuv
je zabezpetovan vodicim &roubem 7 nahénénym z posuvové skFfiné 3.

Méteny Zroub 11 s matici 10 je upinan mezi hrot 9 koniku 6 a hrot 8 vieteniku 2. Oté{
¢ivy pohyb m&teného &roubu je zabezpelovén undgecim zatizenim 14 vieteniku 2. '

Na matici 10 méifeného §roubu 11 je oto¥nd uloieno pfenosové rameno 12 opatiené vy-
klopnou telisti 23, uzamykatelnou vyklopnym uzamykacim $roubem 20, ktery je opatifen vioi-:
kou 18, v niz je uLoiena pojistné pruiina 25 opirajict se o stavitelnou matici 27, umis~-
ténou na volném konci uzamykaciho Eroubu 20 a predepinanou napinaci matici 26. volny konec
ptenosového ramene 12 je opatiten vodicimi kladkami 13, kterymi je veden po otofné ty&i 15
tenzometrické konzoly 16, kterd je pevnd spojena s méficim suportem 5. tepy iz ototné ty-'
te 15 jsou vykyvn& uloZeny pomoci hrotd 19 na dvou nosnicich 21 stalé pevnosti, vetknutych
do tenzometrické konzoly 16. Kaidy 2 nosniku 21 nese dvojici tenzometri 24, které jsou
uspof&dény symetricky na jeho dvou protilehlych stranach a jsou zapojeny do Gplného mostu,
napojeného voditi 28 na neznazornéné 1ndikaén1 zatizeni napi. na méiici a zapisovaci apa-§

raturu.

MéFeny Sroub 11 s matici 10 se upne mezi hrot 8 vieteniku 2 a hrot 9 koniku 6 a po-
moci undfeciho zaFizeni 14 se spoji s vietenikem 2. Pojistna pruiina 25 se pomoc i stavi--E
telné matice 27 piedepne tak, aby se pifenosové rameno 12 pii ptekroteni méteného tieciho
momentu nad stanovenou pojistnou hodnotu protodilo na matici 10 méfeného Sroubu 11. vy~
klopna telist 23 spolu s vykyvné uloZenym uzamykacim &roubem 20 umoinuj4 snadné nasazeni
ptenosového ramene 12 na matici 10. ' '

Béhem métici operace se mé&feny Zroub ll otatd a vznikajici titeci moment se prenadi
na matici 10 a odtud pfes pfenosové rameno 12 na otolnou tyé¢ 15. vodici kladky 13 na vol-
ném konci pienosového ramene 12 a otolna tyt 15 zajistuji ptrenos sily s minimédlnim tienim.
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80uéasné umo3huji pfenos mikropohyb( odvalem, kdy odval prenosového ramene 12 po otoéné
tyéi 15 kompenzuje Gchylky stoupéni méfeného 3roubu 11, ale i uchylky stoupdni vediciho
groubu 7 méficiho stroje.

Umisténi tenzometrl 24 profi sob& v kazdém z obou nosnikl 21 a jejich zapojeni do
uplného mostu zajistuje snimani sily, vyvozeneé tfecim momentem v Libovolném misté otoéné
tyte 15 t¥lesa 16 tenzometrické konzoly. PFi méfeni krétkych §roubu Lze vyuzit pouze oté-
teni méifeného Sroubu 11 bez posuvu méticiho suportu 5.

celkové provedeni a zejména umisténi tenzometrli 24 na pevna té&lesa tenzometrickych
konzol zabezpeluje tenzometry 24 proti podkozeni pii manipulaci. Tim ie zvysSuje Zivotnost
celého zatfizeni a udrZuje se piesnost méfeni.

pPREODMET VYNALEZU _ ‘

1. Tenzometrické mérict zafFizeni pro méfeni tteciho momentu pohybového, zejména kulitko~-
vého éroubu s matici, upnutého ve vodorovné poLoze mezi hroty vietena a koniku a uvé-
déného unadetem vietena do pomalého rotainiho pohybu, vyznadujici se tim, Ze je tvoten
nérwcim—suportem /57, ulozenym na vedeni /4/, upraveném na Lo2i /1/ méFiciho stroje,
napojenym na posuvovou §kiin /3/ a opatfenym tenzometrickou konzolou /16/ s dvé&ma nos-
niky /21/, na kaidém nosnﬁku /21/ jsou um1stény dva tenzometry /24/ usporédané symet=
ricky na jeho dvou protilehlych stranach-a zapojené do uplného mostu, napo;eného na
indikaént Zatizeni, pi1éemz na volnych koncich nosnikd /21/ je svymi &epy /17/ uloiena
otobné ty&é /157, které'je ve styku's vodicimi kltadkami /13/ pfenosového ramene /12/
uloieného na . mat1c1 110/ méifeného pohybového &roubu ./11/.

2. Tenzowetrické zakizeni podLe ‘bodu 1, vyznadujici se tim, ie pirenosové rameno /12/ je
opafﬁeno vyktopnou éetisti 1231 w vykyvné ufnzenym~uzamyk&otm Enroubem /20/,-na jehoi
fvolnim konci je upravena vlozka /18/ opatrené stavitelnou pruzinou /25/ a. piedpinact
matici /26/. . . R

3 vykresy
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