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Installation de lavage pour véhicules.
@ L’installation comprend un premier cadre (1) duquel
un produit de nettoyage est projeté et un second ca- 1 ,
dre (2) duquel un liquide de ringage est projeté pour éli- I
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miner le produit de nettoyage. Un détecteur a boucle en-
fouie (5), disposé en amont et en aval du premier cadre
(1), commande la projection du produit de nettoyage.
Lorsque I'avant du véhicule entre dans la zone amont du
détecteur (5) la projection commence et lorsque P’arriére
le quitte elle cesse.

Pour assurer une parfaite synchronisation du net-
toyage et du ringage, des moyens de retardement sont
associés au détecteur (5) qui empéche le ringage du véhi-
cule pendant une période prédéterminée & partir du mo-
ment ot Parriére du véhicule quitte le détecteur (5).
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REVENDICATIONS

1. Installation de lavage pour véhicules, comprenant au
moins un cadre (1, 2), un moyen pour projeter un produit de
nettoyage contre le véhicule, un moyen pour projeter un
liquide de ringage contre le véhicule de maniére & en enlever le
produit de nettoyage et la saleté, un moyen de détection 5)
comportant des parties disposées en amont et en aval du cadre
(1), de maniére 2 commander la projection du produit de
nettoyage contre le véhicule lorsque son avant passe la partie
du moyen de détection disposée en amont du cadre (1) et 2
maintenir la projection de ce produit jusqu’a ce que l'arriere
du véhicule ait dépassé la partie du moyen de détection (5)
disposée en aval du cadre (1);etdes moyens de retardement
destinés & empécher le ringage du véhicule pendant une péri-
ode prédéterminée 2 partir du moment o1 I’arriére du véhicule
a dépassé la partie du moyen de détection (5) disposée en aval
du cadre (1). 7

2. Installation selon la revendication 1, dans laquelle le
moyen de détection comprend un détecteur & boucle enfouie
(5) comportant des parties disposées du coté amont et du coté
aval du cadre (1) de manigre 2 projeter le produit de nettoyage
contre le véhicule lorsqu’il entre dans la zone au-dessus de la
partie du détecteur (5) disposée en amont du cadre (1) et de
maintenir la projection de ce produit jusqu’a ce que I’arriére
du véhicule ait dépassé la partie du détecteur (5) disposée du
cdté aval du cadre (1).

3. Installation selon I'une des revendications précédentes,
comportant un autre cadre (2) disposé en aval du premier
cadre (1) pour projeter le liquide de ringage contre le véhicule
lorsqu’il passe & travers I'autre cadre (2).

4, Installation selon 'une des revendications précédentes,
dans laquelle les moyens de retardement commandent la pro-
jection du liquide de ringage de manigre qu’aucun liquide de
ringage ne soit projeté contre le véhicule jusqu’a ce que la
période prédéterminée soit terminée.

5. Installation selon Pune des revendications précédentes,
dans laquelle les moyens de retardement commandent des
indicateurs (4, 9) du genre feux de circulation, de manicre a
indiquer au conducteur du véhicule de procéder au ringage de
celui-ci.

6. Installation selon les revendications 3 et 4, comportant un
autre moyen de détection (7) disposé en aval de ’autre cadre
(2) de maniére 2 arréter la projection du liquide de ringage
lorsque Parriére du véhicule a passé a travers ce cadre (2).

7. Installation selon les revendications 3 & 5, comportant un
autre moyen de détection (7)-disposé en aval de I'autre cadre
(2) de maniére a arréter la projection du liquide de ringage
lorsque Parriére du véhicule a passé & travers ce cadre (2).

8. Installation selon I'une des revendications précédentes,
dans laquelle Ie ou les cadres (1, 2) comportent une série de
tuyéres (3) dont chacune permet de produire un jet diffus.

9. Installation selon la revendication 3, comprenant un autre
moyen de détection (6) disposé en aval du premier cadre (1),
un indicateur (8) et un circuit de commande comportant un
interrupteur horaire, de maniére & enclencher celui-ci au
moyen de la partie du premier moyen de détection (5) dispo-
sée en amont du premier cadre (1), cet indicateur (8) signalant
au conducteur de diminuer la vitesse du véhicule s’il arrive &
Iautre moyen détection (6) avant la fin de la période de mar-
che de linterrupteur.

La présente invention concerne une installation de lavage
pour véhicules, comprenant au-meins un cadre, un moyen pour
projeter un produit de nettoyage contre le véhicule, un moyen
pour projeter un liquide de rincage contre le véhicule, de

maniére 2 en enlever le produit de nettoyage et la saleté, et des
moyens de commande.
Dans une installation connue de ce genre, qui comprend

- deux cadres sifués I'un en amont de I’autre, un détecteur de
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véhicule disposé en amont du premier cadre permet de détec-
ter Parrivée véhicule 2 nettoyer et commande la projection du
produit de nettoyage a partir de ce cadre. Ce produit est pro-
jeté contre I'avant du véhicule lorsqu’il s’approche du premier
cadre et contre son toit et ses ctés lorsqu’il traverse le cadre.
Quand I'arriére du véhicule passe le détecteur disposé en
amont du premier cadre, une minuterie est mise en marche de
maniére 2 maintenir la projection du produit de nettoyage

- pendant une période estimée nécessaire pour que le reste des

cbtés et I'arriére du véhicule traversent le premier cadre. Le
véhicule passe ensuite & travers le second cadre ot le premier
produit de nettoyage est éliminé au moyen d’un liquide de
ringage ou d’un autre produit de nettoyage appropri€.

Bien que les installations connues de ce genre fassent un
travail de nettoyage efficace, elles présentent cependant V'in-
convénient que le résultat obtenu dépend, dans une large
mesure, de I’habileté du conducteur de véhicule & nettoyer. On

" a trouvé que le conducteur apprécie souvent mal la longueur
_ de son véhicule qu’il arréte avant que tout le véhicule n’ait

traversé le premier cadre. Le conducteur apprécie, d’ailleurs,
souvent matl la vitesse de son véhicule de sorte que celui-ci
arrive au second cadre trop t6t, avant que le produit de net-
toyage projeté du premier cadre n’ait eu le temps de déployer
son effet maximum. Le premier de ces inconvénients est parti-
culiérement sérieux lorsqu’il s’agit de nettoyer de longs véhicu-
les tels les trains routiers et les véhicules de chemin de fer,
Parriére des véhicules étant la partie la plus sale d’une part et
d’autre part la partie qu’il serait le plus important de nettoyer.
En effet arriére des trains routiers comporte des indicateurs
de direction, des feux de freinage et habituellement aussi du
matériel publicitaire, tandis que I'arriére des véhicules de
chemin de fer peut comporter un poste de mécanicien.

La présente invention a pour but de fournir une installation
de lavage pour véhicules du genre précité qui permet d’élimi-
ner les inconvénients des installations connues de ce genre tout
en conservant leurs avantages.

L’installation de lavage pour véhicules est, selon I’invention,
caractérisée en ce que les moyens de commande comprennent
un moyen de détection comportant des parties disposées en
amont et en aval du cadre, de maniére & commander la projec-
tion du produit de nettoyage contre le véhicule lorsque son
avant passe la partie du moyen de détection disposée en amont
du cadre et 4 maintenir la projection de ce produit jusqu’a ce
que arriere du véhicule ait dépassé la partie du moyen de
détection disposée en aval du cadre, et un moyen pour retarder
Ia projection du liquide de rincage contre le véhicule pendant
une période prédéterminée, a partir du moment ot Parriére du
véhicule a dépassé la partie du moyen de détection disposée en
aval du cadre.

La description suivante traite, 2 titre d’exemple, des modes
de réalisation de I'installation de lavage selon I'invention, dont
certains en regard du dessin. Sur ce dessin:

La figure unique montre une vue schématique en perspec-
tive d’une installation de lavage pour véhicules qui est un
mode de réalisation de I'installation selon Pinvention.

Toutes les versions de I'installation de lavage pour véhicules
décrite comprennent au moins un cadre, un moyen pour proje-
ter un produit de nettoyage contre le véhicule, un moyen pour
projeter un liquide de ringage contre le véhicule de maniére a
en enlever le produit de nettoyage et la saleté, un moyen de
détection comportant des parties disposées en amont et en aval
du cadre, de maniére & commander la projection du produit de
nettoyage contre le véhicule lorsque son avant passe la partie
du moyen de détection disposée en amont du cadre et  main-



tenir la projection de ce produit jusqu’a ce que I'arriére du
véhicule ait dépassé la partie du moyen de détection disposée
en aval du cadre, et un moyen pour retarder la projection du
liquide de ringage contre le véhicule, pendant une période
prédéterminée, & partir du moment ot Parriére du véhicule a
dépassé la partie du moyen de détection disposée en aval du
cadre.

Le moyen de détection d’une version de I'installation décrite
comporte une paire de détecteurs de radiation et des faisceaux
de radiation a détecter qui traversent le parcours du véhicule
dans Pinstallation. Un de ces détecteurs de radiation et le
faisceau associé sont disposés en amont du cadre, I'autre détec-
teur et le faisceau associé étant disposés en aval de celui-ci. Le
détecteur de radiation peut &tre une cellule photoélectrique
prévue pour détecter un faisceau lumineux ou un détecteur
prévu pour détecter un faisceau ultrasonore. Alternativement,
le moyen de détection peut comporter deux détecteurs mécani-
ques tels des blocs ou des lattes de pression qui sont disposés
dans la chaussée que parcourt le véhicule, un des détecteurs
mécaniques étant disposé en amont du cadre et I'autre en aval
de celui-ci, de maniére 2 entrer en contact avec le véhicule qui
traverse le cadre. Quel que soit leur genre, les deux détecteurs
séparés sont prévus de maniére a déclencher la projection du
produit de nettoyage contre le véhicule lorsque sa présence est
signalée par le détecteur situé en amont du cadre, 2 maintenir
cette projection pendant que I'avant du véhicule passe le
détecteur situé en aval du cadre et que son arriére passe le
détecteur situé en amont du cadre, ainsi qu’a arréter la projec-
tion du produit de nettoyage quand Iarriere du véhicule a
dépassé le détecteur situé en aval du cadre.

Des rayons de soleil peuvent quelquefois fausser le compor-
tement d’une cellule photoélectrique et le vent peut chasser le
produit de nettoyage dans le faisceau lumineux de maniére a
provoquer une réponse erronnée indiquant la présence d’un
véhicule obscurcissant le faisceau. Le faisceau ultrasonore
peut, par ailleurs, &tre dévié par le vent et provoquer des
erreurs semblables. Pour éviter ces inconvénients, une version
préférée de Pinstallation décrite comprend un moyen de détec-
tion comportant un détecteur a boucle enfouie dont une partie
est disposée en amont du cadre et le reste en aval de celui-ci.
La présence d’une partie métallique quelconque du véhicule
au-dessus et i I'intérieur de la boucle enfouie du détecteur
déclenche 1a projection du produit de nettoyage contre le
véhicule. Cette projection est maintenue tant que la présence
d’une partie métallique quelconque du véhicule est détectée
par le détecteur & boucle enfouie.

Celui-ci présente 'avantage de posséder une haute fiabilité
et d*étre trés peu susceptible & étre endommagé, du fait que,
contrairement aux autres détecteurs, il est enfoui sous terre et
ne peut ainsi &tre ni touché, ni endommagé, ni dévié acciden-
tellement par le véhicule.

Une version différente de Yinstallation décrite ne comprend
qu’un seul cadre. Dans ce cas, aussi bien le produit de net-
toyage que le liquide de ringage sont projetés contre le véhi-
cule 2 partir du cadre unique, le véhicule étant ramené en
amont du cadre ou reculant 2 travers celui-ci afin d’étre rincé.
L'installation décrite comporte, cependant de préférence, un
autre cadre disposé en aval du premier cadre. Dans ce cas, le
liquide de rincage est projeté contre le véhicule quand il tra-
verse Pautre cadre. D’autres versions de I'installation décrite
comprennent d’autres cadres permettant de projeter des pro-
duits différents contre le véhicule qui les traverse.

Selon des versions différentes de I'installation décrite, le
moyen de retardement commande des indicateurs du genre
feux de circulation par exemple, de maniére 4 signaler au
conducteur du véhicule qu’il doit avancer pour permettre au
liquide de ringage d’étre projeté contre le véhicule, ou il com-
mande une barriére mobile, de maniere & empécher effective-
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ment le véhicule d’arriver dans la zone de projection du liquide
de rincage, et/ou il commande directement la projection de ce
liquide de maniére qu’aucune projection n’ait lieu jusqu’ala
fin de la période prédéterminée de fonctionnement de ce
moyen. Celui-ci permet ainsi au produit de nettoyage de rester
sur le véhicule au moins pendant cette période qui est, de
préférence, prédéterminée de maniére a correspondre au

. temps minimum nécessaire au produit de nettoyage pour exer-
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cer un effet maximum.

Une version 3 deux cadres de 'installation décrite comprend
un autre moyen de détection comportant des parties situées
respectivement en amont et en aval du second cadre. Ce
moyen de détection commande la projection du liquide de
ringage & travers ce dernier cadre, quand le véhicule passe ce
moyen, de maniére A rincer le véhicule lorsque le fonctionne-
ment du moyen de ringage n’est plus bloqué pas le moyen de
retardement, de sorte que le moyen de rincage ne fonctionne
qu’aprés la période prédéterminée finie et & condition que le
véhicule soit prés du second cadre, ce qui permet d’obtenir un
fonctionnement économique et efficace du moyen de ringage.

Le cadre, ou chacun des cadres, comporte, de préférence,
une série de tuyéres permettant de projeter des jets diffus de
liquide de nettoyage ou de ringage. Ainsi toutes les parties du
véhicule sont bien lavées lorsqu’il traverse le cadre, du fait
que le liquide respectif est projeté contre le véhicule aussi
bien sous des angles aigus que sous des angles obtus, au fur et
3 mesure qu’il passe par des zones opposées du jet diffus. Ces
tuyeres 2 jet diffus assurent ainsi une projection efficace des
liquides de nettoyage et de ringage, méme contre les extrémi-
tés avant et arriére du véhicule.

Une version différente de P'installation décrite comprend un
détecteur supplémentaire disposé immédiatement en aval du
cadre ou du premier cadre, un indicateur supplémentaire et un
interrupteur horaire. Dans ce cas, le détecteur associé avecle
cadre ne fait pas que déclencher la projection du liquide de
nettoyage mais enclenche également Pinterrupteur horaire.

Celui-ci est connecté i I'indicateur et au détecteur supplé-
mentaires de sorte que, si avant du véhicule atteint ce détec-
teur avant la fin de la période de fonctionnement prédétermi-
née de I'interrupteur horaire, I'indicateur supplémentaire
signale au conducteur du véhicule qu’il doit réduire sa vitesse
d’avancement 2 travers Pinstallation. Du fait que le débit du
liquide de nettoyage projeté contre le véhicule 2 partir du
cadre dépend de la vitesse avec laquelle le véhicule traverse ce
cadre, le réglage ainsi obtenu de cette vitesse permet de doser
le débit du liquide de nettoyage projeté contre le véhicule,
assurant ainsi qu’une quantité suffisante de produit de net-
toyage soit répartie sur toutes les parties du véhicule.

La vitesse du véhicule peut étre réglée de maniére a assurer
qu’il navance pas trop lentement, ce qui permet d’éviter
qu’une quantité excessive de produit de nettoyage soit projetée
contre le véhicule et gaspillée. Dans ce cas, 'indicateur supplé-
mentaire signale au conducteur d’augmenter la vitesse du
véhicule a travers I'installation.

L’installation de lavage pour véhicules, que 'unique figure
illustre et qui est un mode de réalisation de Pinstallation selon
P’invention, comprend un cadre 1 duquel un produit de net-
toyage est projeté contre un véhicule qui le traverse ainsi
qu’un second cadre 2 a partir duquel un liquide de ringage est
projeté contre le véhicule qui le traverse, de maniére a €limi-
ner le produit de nettoyage et la saleté de la surface du véhi-
cule. Le cadre 2 est disposé en aval du cadre 1 2 une distance
supérieure 2 la longueur du véhicule le plus long susceptible
d’utiliser I'installation. Le produit de nettoyage et le liquide de
ringage sont projetés contre la surface du véhicule a travers
une série de tuyeres 3 2 jets diffus qui permettent un lavage
efficace de toutes les parties du véhicule, du fait que chacune
des tuyéres 3 projette le produit de nettoyage ou de liquide de
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ringage contre la surface du véhicule sous des angles aigus et
des angles obtus quand le véhicule traverse, lors de son pas-
sage a travers le cadre 1, 2, les zones opposées du jet diffus de
la tuyére 3. Le cadre 1 est muni d’un indicateur 4 du genre
feux de circulation, qui permet d’afficher un signal d’arrét ou
un signal d’avancement. L’indicateur 4 affiche ce dernier signal
quand l'installation est dans son état normal de fonctionne-
ment et qu’aucun véhicule n’est en train d’étre lavé: Quand
P'installation n’est pas dans son état normal de fonctionnement
ou qu’un véhicule est déja en train d’étre lavé, I'indicateur 4
affiche le signal d’arrét.

L’installation décrite comporte trois détecteurs a boucle
enfouie 5, 6 et 7, que la figure unique montre en lignes traitil-
1ées. Les détecteurs 5-7 sont enfouis sous la surface de
la chaussée le long de laquelle I'installation de lavage est dis-
posée et ils réagissent 4 la présence d’une partie métallique
quelconque du véhicule qui se trouve au-dessus et a 'intérieur
de la boucle du détecteur 5~-7. Le détecteur 5 comporte une
partie située en amont du cadre 1 et une partie située en aval
de celui-ci et est connecté 2 un moyen non représenté pour
commander I'alimentation en produit de nettoyage des tuyeres
3 du cadre 1. Le détecteur 6 est disposé tout prés en aval de
celui-ci, et est connecté, par I'inermédiaire d’un moyen de
commande non représenté comportant un interrupteur horaire,
& un tableau de signalisation 8 qui peut étre illuminé de
maniére 2 signaler au conducteur du véhicule de réduire sa
vitesse. Le détecteur 7 est disposé en aval du cadre 2 de
maniére a commander son alimentation en liquide de ringage
et arréter cette alimentation quand le véhicule quitte la zone
de réponse, ou d’influence de ce détecteur 7.

Le cadre 2 comporte un indicateur 9 du genre feu de circu-
lation qui est connecté au moyen de commande associé au
détecteur 5, par I'intermédiaire d’un moyen de retardement
non représenté.

L’alimentation du cadre 2 en liquide de rincage est égale-
ment connecté au moyen de commande associé au détecteur 5
par I'intermédiaire du moyen de retardement, de manicre que
ce moyen commande, a 'indicateur 9, d’afficher un signal
d’arrét, lorsqu’un véhicule entre dans la zone de réponse du
détecteur 5. Celui-ci enclenche cependant le fonctionnement
du moyen de retardement pour une période, ou durée prédé-
terminée, lorsque le véhicule quitte la zone de réponse du
détecteur 5. A la fin de cette période, le moyen de commande
du détecteur 5 fait passer I'indicateur 9 du signal d’arrét a celui
d’avancement et enclenche 1a projection du liquide de rincage
a travers le cadre 2.
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Comme la figure unique le montre, le véhicule a laver entre
dans P'installation décrite selon la direction de la fleche A. Si
Tindicateur 4 affiche le signal d’avancement, le conducteur
conduit son véhicule vers le cadre 1. Lorsque "avant du véhi-
cule entre dans la zone de réponse du détecteur 5, le moyen de
commande associé a celui-ci enclenche la projection du produit
de nettoyage a travers les tuyeres 3 du cadre 1, fait passer
Iindicateur 9 au signal d’arrét et déclenche I'interrupteur
horaire associé au détecteur 6, de sorte que le produit de
nettoyage est projeté contre le véhicule lors de son passage a
travers le cadre 1. Quand I’avant du véhicule entre dans la
zone de réponse du détecteur 6, un second signal est adressé
au moyen de commande de celui-ci. Si ce signal atteint ce
moyen de commande avant la fin de la période prédéterminée
de linterrupteur horaire, le tableau 8§ est illuminé de maniére a
signaler au conducteur qu’il doit réduire la vitesse de son
véhicule. Si la période de fonctionnement prédéterminée de
Pinterrupteur horaire est déja terminée quand I'avant du véhi-
cule entre dans la zone de réponse du détecteur 6, le tableau 8
nest pas illuminé de sorte que le conducteur sait que son
véhicule avance & une vitesse correcte et qu’une quantité suffi-
sante de produit de nettoyage est projetée contre toutes les
parties du véhicule. La projection du produit de nettoyage, &
partir des tuyéres 3 du cadre 1, est maintenue jusqu’a ce que
Pextrémité arriére du véhicule ait quitté la partie du détecteur
5 située en aval de ce cadre 1, de sorte que le moyen de
commande du détecteur 5 arréte 'alimantation du cadre 1 en
produit de nettoyage et enclenche le moyen de retardement
associé. La période de fonctionnement de ce moyen est prédé-
terminée de maniére a correspondre au temps minimum néces-
saire au produit de nettoyage pour exercer un effet maximum.
Durant cette période le véhicule peut avancer vers le cadre 2
mais ne peut pas traverser celui-ci avant le passage de I'indica-
teur 9 au signal d’avancement. A la fin de cette période prédé-
terminée le moyen de commande associé au détecteur 5 enclen-
che ’alimentation des tuyéres 3 du cadre 2 en liquide de rincage
et fait passer I'indicateur 9 du signal d’arrét & celui d’avance-
ment. A ce moment le conducteur fait avancer son véhicule a
travers le cadre 2, de manig¢re a rincer le produit de nettoyage et
la saleté du véhicule au moyen du liquide de ringage et I'indica-
teur 4 passe au signal d’avancement, par exemple au vert, de
maniére a libérer le passage du véhicule suivant vers le cadre
1. La projection du liquide de ringage a travers les tuyéres 3 du
cadre 2, contre le véhicule est maintenue jusqu’a la sortie de
son extrémité arriére de la zone d’influence de la partie posté-
rieure du détecteur 7.

1 feuille dessins
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