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(54) Zpisob gravitainfho 1it{ do kovovych forem, zejména vinut{ rotord elektrickych
strodd todivych a zafizeniyk provddéni tohoto zpisobu

1

Vynélez se tykd zplsobu gravitainfho 1itf{ do kovovych forem, zejména vinuti rotord
elektrickfch strojd tolivyoh s kleef nakrdtko, za plsobenf vibraci. '

Vyndlez se ddle tykd za¥fzend k p;ovidéni tohoto zplsobu, opat¥eného uklddaci deskou
pro formy, spojenou s upinacim vetrojim pro kovové formy.

Odlévéni vinut{ rotorﬂ‘elektriokjch strojid todivych, zejména st¥ednich a v&tfich
typd elektrickych strojd todivych, kovem za pisobeni vibrac{ se provédi tak, Z%e kovovd
forma, tvoiend svazkem nasklddenych rotorovych plechd a spodni{ & horni kovovou formou, se
umigtf{ na uklddaci desku vibra¥niho stolu,. pru#nd uloZenou, a zde se fixuje pomoci upi~
nacfho dstroji opatfghého upinecimi tdhly a horni pr¥itlaénou deskou, na které plsobi
tlakové tUstroji. Svazek rotorovych plechd zde tvo¥{ kovovou formu pro odliti ty&ovych
vodi&d rotoru a spodnf a horni kovovd forma jsou formy pro vytvo¥eni spodnfho a horniho
zkratového kruhu, spojujfcfho na obou ¥elech svazku rotorovych plechd tySové vodide.
Poté se na kovovou formu p¥ilo#i pneumaticky vibrdtor, ktery p¥i 1lit{i kovu do kovové
formy ud{li této form¥ vibrace ve sméru jejf osy formy, tedy ve emdrt a proti sméru
zemské pFita¥livosti. Lit{ samo je gravitadni z lic{i pdnve & rudni obsluhou.

Yento zpieob liti md dvé hlevni nevyhody
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Axidlni em¥r kmiténi neni vhodny pro vytvd¥eni zkrstovych kruhfd na obou &elech
svazku rotorovych plechi. Tato skutednost se projevuje nejvyrazn&ji u rotord s masivnimi
zkratovymi kruhy, které jsou p¥edevi¥im pouZivdny u dvoupélovych strojd a kde odlity prs-
tenec zkratového kruhu mé ji% pomérnd velikou fi¥ku v radidlnim em¥ru proti vy¥ce v axi-
d1nim smdru. ZabezpeXeni dobré jakosti takovjich rotord p¥i odlévdni zndmym zplsobem na
znémém za¥{zen{ &ini potiZe. '

Druhou nevyjhodou je skutednost, %e p¥i pouziti stavajiciho upinacfho mechenismu,
ovlédeného tlakovym médiem, nelze prakticky zabezpelit rovnom&rné rozloZeni slisovaciho

" $laku po celém obvodu rotorovych plechd, protoZe shora piitlafovend p¥itlaZnd deska Je
taZena upfnacimi téhly bez jakéhokoliv vedeni. U svazku rotorovych plechd miZe v disledku
toho dojit k zefikmeni a nen{ zabezpedena t&snost viech drdZek v celém svazku.

Tyto nevyhody odstranuje zpisob graviteiniho 1it{ podle vynédlezu tim, Ze se kovové
formd p¥i odlévéni udZluji otdiivé kmity se svislou osou otédeni leZici v ose kovové
formy.

Tento zplisob podle vyndlezu lze provdd&t tak, Ze se otd&ivé kmity vyvozuji p¥imo-
garym kmitdnim pisobicim kolmo na rovinu prochdzejici osou otédeni kovové formy v mistd
mimo tuto osu. | '

za¥{zen{ k provdddn{ gzpisobu podle vyndlezu je vytvoremo tak, %e uklédaci deska s
upinacim Ustrojim je ulo¥ena otodn& kolem evislé osy zafizeni a Je spojena s vibra&nim
dstrojim ﬁro otéd&ivé kmity.

V za¥izeni podle vyndlezu je vibradni dstroji pro otd&ivé kmity tvoreno aleapo;
jednim vibrdtorem pro p¥{molaré kmity, p¥iloZenym svou p¥iloZnou plochou k axidlni plofe
uklédac{ desky, s vyhodou elektromotorem s rotujic{ nevyvédZenou hmotou.

V za¥{zeni podle vyndlezu miZe byt uklddaci deska na své dolni strané spojena Jednak
svislymi podpérami s po&pérnjm prstencem, uloZenym souose na radidlné-axidlnim loZisku,
neaeném nosnymi segmenty uapofddanjmi do kruhu & spojenymi s pevnou zdkladovou deskou,
jednak svislymi vedenimi s kotvioim &lenem, opat¥enym prichody pro nosné segmenty, k né-
muf je na spodni strené pripevn&n tlakovy vélec upinaciho vstrojf a pist tlakového vélce
je spojen pistni ty&{ s nosifem upinacich tdhel, uloZenym posuvn® na svislych vedenich
a spojenym kloubovit& s upinacimi téhly, p¥idem%Z upinaci téhla jsou podle vyndlezu vy-
tvoF¥ena jako svornik& s maticemi a odnimatélné uchycena v zéY¥ezech pF¥itladné desky.

V za¥{gzen{ podle vyndlezu mohou byt evisld vedeni umisténa ve vodicich pouzdrech
upevnénych v nosili a o délce pFevy&ujicf flouéiku noside.

Ot4¥1ivé kmity, p¥i provddéni zplsobu gravitadniho lit{ podle vynédlezu, pisobi na od-
1ity kov v radidlnim sm¥ru. ‘roto je jakost odlitjch zkratovyeh kruhd lep#{ ne¥ p¥i sta-
rém zplsobu vibradniho 1iti. Dochdzi té% k lep&imu odlit{ zd¥enych &dst{ tyfovych vodidd
uvnit? svagku rotorovych plechd, jaké se vyskytuJi u rotord opat¥enych mimo normélni kle-
ce i rogb&hovou kleci, _ .

Vodic{ pouzdra na svislych vedenich, jejich¥ délka pFevy¥uje tlouf¥iku nosi¥e upina-
c{ch téhel, zaruduji stejnomdrné slisovdni svazkd rotorovych plechi.
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Ddle je popsdn p¥iklad provdd&ni zpisobu gravite¥niho 1iti do kovovych forem podle
kynélezu a p¥iklad provedeni ze¥izeni podle vyndlezu, p¥ifemZ na obr. 1 je pohled shora
na za¥{zeni a na obr. 2 je zobrazen fez podle &éry A-A na obr. 1.

sa¥izeni podle vyndlezu Je opat¥eno uklddaci deskou 1 pro kovovou formu, kterd neni
zakreslena. Uklddaoi deska 1 Jje na evé doln{ strend spojena svislymi podp&rami 6 s pod-
pérnym prstencem 14, uloZenym souose na radidlng-axiflnim loZisku 7, negeném ndsnjmi geg-
menty 13, uspo¥ddanymi do kruhu a spojenymi s pevnou zékladovou deskou 8,

Uklddaci deska 1 Je ddle na své dolni stfané spojena svislymi vedenimi 12 s kotvi-
cim &lenem 15, opat¥enym prichody 18 pro nosné segmenty 13. Ke kotvicimu élenu“lg Je na
spodni strané pfipe#nén tlekovy vdlec 4 upinaciho dstroji 19. Pist 16 tlakového vélce 4
Je spojen pistni tydf 17 s nosi¥em 10 upinacich téhel 3, uloZenym pomoci vodicich pouzder
11 posuvn¥ na svislych vedenich 12 a spojenym kloubovité ‘s upinacimi téhly‘z. Upinac{
tdhle 3 jJsou vytvoFena jako svorniky s maticemi 20 a odnimateln& uchycena v pFitladné
desce 2.

Uklddaci deska 1 je spojena s vibrainim ustrojim 23 pro otd¥ivé kmity. Toto‘spojéni
je tvo¥eno axiéinimi plochami 21 nesenymi uklddaci deskou 1, na nichi jsou upevndny vibré-
tory 5 pro‘pfimoﬁaré kmity svoﬁ p¥{loZnou plochou 22. Jako vibrétorﬁvz Je u¥ito elektro-
motord s rotujic{ nevyvédZenou hmotou, “akresleny jsou dva vibrétory 5, ale zpravidla se
pou¥ivd jednoho, druhy je zdlo¥ni, Uklddaci deska 1 je ddle opat¥ena bruiinovim tlumidem
9, ktery vhodn& tlumi otd&ivé kmity.

P#i provédd¥ni zplsobu gravita&niho 1it{ podle vyndlezu se postupuje takto :

ﬁovové forma, v daném p¥ipedd tvo¥end svazkem rotorovych plechd staZenym mezi spodni
a horni kovovou formou, se umist{ eouose na uklddac{ desku 1. Svazek rotorovych pléchﬁ
tvo¥d svymi drdZkaemi kovovou formu pro odlévéni tyfovych vodi&d, spodni kovové forma
tvoP{ formu pro odlit{ spédniho kruhu nakrétko, spojujiciho tyZové vodide rotoru na spod-
n{ strend svazku rotorovjch plechd, a horni kovovd forma tvo¥{ formu pro odlit{ horniho
kruhu nakrétko, spojujfcfho ty&ové vodife rotoru na horni stran&. Ddle jsou v horn{ kovo=-
vé form& vytvo¥eny vtokovy a vitokovi otvor pro odlévany kov. Na tento celek se polo¥i
-p¥itla¥nd deska 2, v ni¥ je st¥edovy otvor 24, ktery umo¥nuje p¥istup ke vtokovému a vy~
tokovému btvoru kovové formy. Ma pF{tla¥né desce 2 se upevni pomoci matic 20 upinaci

" tédhla 3 a p¥itla¥nd deska 2 se pevnd p¥itla¥{ na kovovou formu vpu¥t¥nim tlakového proaste
Fedi do tlakového vdlc§ 4, Tim Je zaiizeni pfiprgveno pro naliti licfho kovu do kovové
formy, P¥i nelévéni licfho kovu do kovové formy je spuftdn vibrétor 2, ktefry vytvédr{
p¥imo¥aré kmity, kieré se prend¥ejf z jeho piiloZné plochy 22 na axidlni plochu 21
uklddac{ desky 1., Ponévadi uklédqci deska 1 Je ulo¥ena oto¥n¥ kolem své svislé osy pomoci
radifln¥-exidlnfho lo¥iska 7, dochdzi k otd¥ivému kmitdni uklédéoi desky 1 vietn& kovové
formy na ni{ um{sténé. Upravou pruZinového tlumiZe 9 lze fegulovat otd&ivé kmity.
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1.

PREDMET VYNALEGZU

Zpisob gravitaniho 1it{ do kovovich forem, zejména vinuti rotord elektrickych strojid
to¥ivych s kleof nakrétko, za pisoben{ vibrac{, vyznadujfcf se tim, ¥e se kovové formé

p¥il odlévdni ud&luji otddivé kmity se svislou osou otd&eni leifei v cse kovové formy.

'2.

3.

4.

5.

Te

8.

Zpdsob podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze se ot4&ivé kmity vyvozuji p¥imodarym kmitd-
nim pisobicim kolmo na rovinu prochdzejici osou otddeni kovové formy v misté mimo tuto
osu.

Za¥{zeni k provddéni ipﬁsobn podle bodu 1 a 2, opat¥ené uklddaci deskou pro kovové for-
my, spojenou s upinacim dstrojim pro kovové formy, vyznadujiof se tim, Z¥e ukléddac{
deska (1) s upinacim Gstrojim (19) Je ulofena otodn& kolem svislé osy zeifizeni a je
spojena s vibreinim dstrojim (23) pro otd&ivé kmity.

tefizeni podle bodu 3, vyznadujJici se tim, ¥e vibradni detroji (23) pro otd¥ivé kmity
Je tvoFeno nejménd jednim vibrdtorem (5) pro pFimodaré kmity, p¥ilo¥enym svou p¥flo¥-
nou plochou (22) k axidlnf plo¥e (21) uklddaci desky (1).

ta¥izeni podle bodu 4, vyznadujic{ se tim, Ze vibrdtorem (5) pro p¥imofaré kmity je
elektromotor s rotujici ﬁevyvéienou hmo tou.

Za¥{zeni podle bodu 4 nebo 5, vyznadujici se tim, ¥e uklddacf deska (1) je na doln{
strané spojena jednak svislymi podp¥remi (6) & podp&rnym pretencem (14), uloZenym sou-
ose na radidlné-axidlnim loZisku (7), neseném nosnymi segmenty:(13) uspo¥ddanymi do
kruhu a spojenymi s pevnou zékladovou deskou (8), jednak svieslymi vedenimi (12) s
kotvicim &lenem (15), opatfenym prichody (18) pro nosné segmenty (13), k n¥mu¥ je na .
spodni stran& p¥ipevnén tlakovy vdlec (4) upfnaciho dstrojf (19), majici pifst (16)
spojeny pistni ty¥f{ (17) s nosiZem (10) upinacich tdhel (3), kterj je spojen kloubo-
vitd s upfnacimi téhly (3) a je uloZen posuvn&bna svislych vedenich (12).

Zafizeni podle bodu 6, vyznadujici se tim, Ze upinﬁci‘téhla (3) jsou vytvofena jako
svorniky s maticemi (20) e odnimatelg& uchycena v zd¥ezech p¥{tladné desky (2),
otevienych sm¥rem k obvodu pFitladné desky (2).

Zafizen{ podle bodu 6 nebo 7, vyzna¥ujici se tim, ie.svislé vedeni (12) jsou umisténa
ve vodicich pouzdrech (11) upevnénych v nosi¥i (10) a o délce pFevyfujfcf tlouktku
nosi¥e (10),

"2 v¥kresy
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