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Wychylny zurawik do lodzi
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Dziedzina techniki. Przedmiotem wynalazku jest
zurawik do lodzi z wysiggnikami hydraulicznie
wychylanymi, przeznaczony do spuszczania na wo-
de dowolnych typéw dodzi oraz ich podnoszenia i
weiggania do pozycji wyjsciowej.

Istniejacy stan techniki. Znane dotychczas wy-
chylne zurawiki do !odzi charakteryzujg sie tym,
Ze majg wysiegniki odpowiednio uksztalttowane, naj-
czeSciej w ksztalcie litery C, przy czym kazdy z
wysiegnikéw jest wychylany przy uzyciu wciggarek
mechanicznych lub elektrycznych i ukiadéw kragz-
kowo-linowych, badZ za pomoca jednego silow-
nika hydraulicznego o odpowiednio dobranej Sred-
nicy cylindra i skoku tloka. W innych znanych roz-
wigzaniach, w celu umozliwienia zastosowania si-
townikéw hydraulicznych o niZszych parametrach,
stosuje sie dodatkowo uklady dZwigniowe.

Znane sg ponadto zurawiki do todzi zaopatrzone
w usytuowany miedzy wysiegnikiem i pokladem
silownik hydrauliczny, umieszczony w specjalnie
wykbnanym cylindrycznym plaszezu, z ktérym jest
polaczone na state tloczysko silownika. Cylindrycz-
ny plaszez w czasie wychylania wysiegnika, prze-
suwa sie¢ po cylindrze silownika. Wewnatrz wysieg-
nika umieszczone sg krazki z linami zamocowany-
mi z jednej strony do Yodzi, a z drugiej 'do silow-
nika hydraulicznego. Zurawik ponadto jest wyposa-
zony w zderzak i zapadke, zwolnienie kiérej po-
woduje odchylenie wysiegnika i spuszczenie todzi.

Istota wynalazku, Celem wynalazku jest opraco-
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wanie zurawika do lodzi z wysiegnikami hydra-
ulicznie wychylanymi, o malym ciezarze i wymia-
rach gabarytowych, ktérego konstrukcja zapewmia
réwnocze$nie grawitacyjne wychylanie wysiegnikéw,
co jest istotne ma przyklad w przypadku uszkodze-
nia instalacji hydraulicznej, a ponadto moze byé
stosowany do wszystkich typéw odzi.

Cel ten zostal osiggniety przez zastosowanie wy-
siegnikéw o konstrukeji lamanej, to znaczy zlozo-
nych z dwéch elementéw wzajemnie przegubowo
polaczonych, a kazdy wysiegnik ma dwa silowniki
hydrauliczne o réznych skokach i $rednicach tlo-
kéw, ktére sa sprzezone ze sobg w taki sposéb, ze
ruch tloczyska jednego z silowniké6w wymusza pra-
ce drugiego silownika. Jeden z silownik6w jest u-
mieszczony migdzy dwoma elementami tworzgcymi
wysiegnik, drugi za$§ silownik jest obrotowo osa-
dzony w lozysku na pokladzie statku, a jego tlo-
czysko jest polaczone z dolnym elementem wysieg-
nika.

Przyklad wykonania wynalazku. Przedmiot wy-
nalazku uwidoczniony jest w przykladzie wykona-
nia ma rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia wy-
chylny zurawik do %odzi w widoku z boku, fig. 2
— zurawik w widoku od strony burty, fig. 3 —
zurawik w innym wykonaniu, w widoku z boku,
fig. 4 — uklad wielokrazkow, a fig. 5 — schemat
ukladu hydraulicznego.

Zurawik posiada dwa wysiegniki, z kt6érych kazdy
sklada si¢ z elementéw 1 i 2 wzajemnie przegu-
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bowo polgczonych, przy czym element 2 jest osa-
dzony w lozysku 3 umieszczonym na pokladzie stat-
ku, a koniec elementu 1 jest zakoficzony glowica z
jednym linowym kolem 4. Przez kolo 4 oraz przez
kola 5, 6, 7 i uklad wielokrazkéw 8 przewinieta jest
lina 9, na ktérej zawieszona fjest 16dZ.

Wzgledny ruch elementéw 1 i 2 realizowany jest
przy pomocy hydraulicznego silownika 10, a wy-
chylanie elementu 2 uzyskuje si¢ za pomocay silow-
nika 11, przy czym silowniki 10 i 11 majg réine
§rednice tlok6éw oraz skoki i sg ze soba spr:iezone
w taki sposéb, Ze ruch tloczyska jednego z tych
sitownikéw powoduje natychmiastowy ruch tlo-
czyska drugiego silownika. .

Sitlowniki 11 mogg byé usytuowane w mpozycji
pionowej, jak pokazano na fig. 1, lub w pozycji
poziomej /fig. 3/.

Dla zapewnienia prawidlowos$ci dzialania zura-
wika zastosowany jest uklad hydrauliczny spelnia-
jacy $cifle okireSlone funkcje, ktérego schemat po-
kazano ma fig. 5.

Uklad, zawierajacy rozdzielacz 12, synchronizator
przeplywu 13, regulator przeptywu 14, sterowane
zawory zwrotne 15 i zawory przelewowe 16, zasi-
lany jest zebata pompa 17, poprzez ssawny filter
18, zawér zwrotny 19 i filtr 20. :

Przy wychylaniu wysiegnika olej tloczony jest ze
zbiornika, poprzez zawér 15, do beztloczyskowej ko-
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mory silownika 11, powodujac przesuwanie sig tlo-
czyska i robwnoczesne tloczenie oleju z komory tlo-
czyskowej silownika 11 do komory beztloczyskowej
sitlowmika 10. Olej ma skutek przesuwania sige tlo-
czyska, wyplywa z komory tloczyskowej sitownika
10 i wraca do zbiornika.,

Do drugiego gniazda synchronizatora przeplywu
6 podigczone sg silowmiki drugiego wysiegnika,
dzieki czemu uzyskuje si¢ réwnoczesne wychylanie
obu wysiegnik6w.

Przy skladaniu wysiegnikéw uklad dziala w spo-
s6b odwrotny do opisanego powyzej dzialamia.

Opuszczanie i podnoszenie lodzi realizowane jest
za pomocy liny 9, przewinietej przez uklady wielo-
krazkéw 8 napedzanych hydraulicznymi silowmni-
kami 21, ktére sterowane sa rozdzielaczem sprze-
zonym z rozdzielaczem 12.

Zastrzezenie patentowe

Wychylny zurawik de lodzi, znamienny tym, Ze
kazdy wysiegnik zlozony jest z elementéw (1) i (2)
wzajemnie przegubowo potaczonych i ma dwa hy-
drauliczne sitowmiki (10), (11) o réznych skokach i
§rednicach tlokéw, ktére sa sprzezone ze soba tak,
ze ruch tloczyska jednego z silownikéw wymusza
prace drugiego sitownika.
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