momomes pOP|S VYNALEZU |201 196

REPUBLIKA

(e K AUTORSKEMU OSVEDCENI |
o

(23) Vystavni priorita }
(22) Prihlaseno 21 03 T8 (1) Int O 01. HA/E

(21) pv 1768~78

URAD PRO VYNALEZY '
(40) Zvetejnéno 29 02 80

A OBJEVY (45) Vydéno 01 03 83

(75)
Autor vynilezu ZELENY JAROMIR, ¥54r NaD SKZAVOU

(54) UloZeni rychlob&Zného sp¥ddeciho rotoru

Predmétem vyndlezu Je vertikdlni uloZeni spiédaciho rotoru.

Sprédaci rotor aspiddeciho bezv¥etenového stroje vykondvéd velmi vysoké otédky. Pro ulo-
Yen{ sp¥ddaciho rotoru, respektive jeho stopky se poutiveji rizné zplisoby. Z2lozeni sfopky
rotoru na vzduchovém loZisku mé zékledn{ nevyhodu, %e loZisko Je velmi citlivé na nevyvéZeni
p¥Li procesu predeni, 8im? jJe velml omezena jeho pouZitelnost. P¥i wlozeni spiédaciho rotoru
respektive jeho stopky ne valivych lo#iskdch, vykondvaji loZiske velmi vysoké otd¥ky & tim
vzniké vysokd obvodovéd rychlost & velkd odstiedivd sila. Pro zmenseni priméru valivé gdati
lo¥iske e tim sniZfeni obvodové rychlosti & odstiedivé sily, se pouZivé ulozeni ne valivych
1o3iskéch bez vnitPniho 1o¥igkového krouiku. V tom piipadé vnit¥ni krouZek loZiske je na-
hrazen drdZkou ne stopce spiédeciho rotoru. Zlep3eni je v poméru primérd velivych drédZek,
Ke snifeni obvodové rychlosti 1o%iske se zmensuje jeho primdr a prumér stopky & tim se zne-
monuje pouziti duté stopky gpiddeciho rotoru. P¥i horizontdlnim uspo¥ddéni rotoru a p¥i
pohonu Femenem nebo pé;kem, nebo t#ecim pohonem od n8kterého z pdru kotoudd pouzivéd se pro
podp&ru ne stopce dvou pérd kotoudd. Ulo¥eni stopky je ve vzniklém ¥linovitém prostoru me-
zi kotoudi. K zebezpedeni proti vyskodeni a ke zvydeni t¥eni se pouzivd opérné odpruzend
kladky. K zechyceni axidlni sily, kterd se mnohdy uméle vyvold, nep¥iklad nadikmenim jedno-

ho péru nebo jednoho podp&rného kotoude, tlakem vzduchu, nebo magnetickou silouj aby byl.
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’disty smér jejiho pﬁaobeni. se pouZivd opérné desky, opérného kroufku nebo opérné kulilky,
Pri p¥imé mechanické vazbs bez tlumeni a vysokych otéékéoh vanik& nadmérné ochvdni s tm 4
hluko

< Uvedené nevyhody odptraﬁg@b Felent podle vynilezu. JehoZ podstatou je uloieni rychlo~

’béiného sp¥ddacfho rotoru,: zgjména pro vertikdlni bezvietenové sp¥4ddn{ e s pfimym pohonem

VF elektrickym motorem se upf(dacin rotorem ulofenym na radidlnim odvalovém lo#isku a axi-
. 4lnim hrebenovém magnetickén loZisku, kde hiebenové lo¥isko Je tvofeno minimf1né t¥emi mag-
nety, z nich¥ Jeden magnet Je pevny, jeden magnet je otoénj, spojeny se stopkou spfédaeiho

rotoru a Jeden magnet je pevnj apojeny se aerizovacim krouZkem,

Vertikéln; uloZeni spFddaciho rotoru podle vynﬁlezu pouZivd odvalovaného loZiska, kte~
ré neni citlivé na nevyvéieni vzniklé p¥i piedend,

Odvalovd lo¥iska jsou tvorena tfemi péry kotoudd uloZenych na valivfch loZiskdch, Vali-'
vé_loiiska maji pomérnd nfzké otddky, takie odstiedivé sily a obvodovd rychlost jsou v piiv
Jatelnych mezich, Svisld axiflnf sfie ‘sp¥édaciho rotoru Je zachyoenn 8 vymesena magnetickim
axidlnim hrebenovym lo¥iskem. Utlum chvén{ Je zajistan’ provedenim. jak naana&eno. Vysokoobrét- V
kové Cdsti uloZen{ sp¥ddecfho rotoru Jaou tvoYeny jeko pevny celek, ktery je moZno dob¥e
dynamicky vyvéiit & tim odstranit nebo podstatnd sniZit vaznik chvénd, Krom$ toho Je provede~
no utlumeni kmitd tlumidi vibraci, 8 to v misté Jeho moZného vaniku, Zabegpedeni citlivych
désti proti vmikdn{ prechu a neéistot, eventudlné unikdni mazive je provedeno tim, %e spié-

daci rotor je uloZen ve zcela uzaviené sifini s labyrintovym tésnénim.

Na p#ipojenych vykresech je znézorn&n priklad provedeni vertikdlniho uloieni spiddaci~
ho rotoru podle vynélezu,

Na obr. 1 je Fez vertikdlni rovinou I-~I. sprédaci jedndtky vyznadenou na . obr. 2.
obr, 2 znézornuje Yez horizontdlnf rovinou II-II vyznadenou ne obr, 1. tJ. Fes ulofenim
 statoru elektromotoru ve sprddaci Jednotce, '

obr. 3, 4 & 5 zndzornujf detail alternativniho provedeni odvalového loZiska,

Na obr: 1 je horni t8leso sk¥{ns 1, dolni t&leso sk¥ind 2y ve kterém je uloieno odva~
lové loZisko 3, sestédvajici ze tri pérd kotoudl., V odvalovém 1o§15ku 3 Je uloﬁena stopke 5
spiddaciho rotoru 4, ktery Je obvyklého tvaru. Na stopce 5 sprédaciho rotoru g Je nalisovén
rotor 22 VF elektromotoru a otodnd S4st hi*ebenového loZiskae, tvodend megnetem 6, Na dflu 9
Je zakotveno pevné vedeni 10, ktexré prochézi dutinou stopky 5‘sprédaciho rotoru 4 a praktic-
ky nikde se ji nedotykd. Vedenim 10 prochéz{i spiddand vlékno. Prostor odvalovych loiisek 3,
VF elektromotoru, tj. statoru 2l a rotoru 22, a h¥ebenového lo¥iska Je proti vnéjsimu ovzdu-
81 uzavien 1abyrintem. Ne dedné strané jJe to labyrintové t&leso 11 a na druhé atrand je %o
stopka 5 sp¥ddaciho rotoru 4 a veden{ 10 sp¥ddaného vldkna,

Loziskovy prostor pro ulo¥eni valiveho loZiska 12 je v obou pi#fpadech uzavren laby-
rintovym tésndnim a vidky 28. Kotous 17 odvaloveho loZiske 3 a kulickové loZigka 12 8 pii-
sluSnymi kreu¥ky jsou nelisovény ne hrldeli 18 a tvori pevny montézni celek, Pro sni¥eni
hlediny hluku je vénec 19 od ndboje 17 kotouéﬁ odizolovén tlumidem vibract tvorenym elastic~
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kou vloikou 20@, 20b, 20c nebo elastickou Sésti kotoudld tvorfcich odvelové loiisko 3. Sta-
tor 21 je v télese skriné 1, 2 ulo¥en prost¥ednictvim elastické vlozky 23 tlumici vibrace.
Kompletni sk¥in vertikélnlho ulozeni gpirddaciho rotoru 4 Je prost¥ednictvim dalsi elagtické
vlofky 24 usazene V prirube 25, kterou je komplet uloZen Vv konstrukei sprédaciho gtroje.
H¥ebenové obousmdrné axidln{ loZisko je tvoFeno vhodnd orientovenymi megnety 6,1,§ k sobd.
Rotacni %48t hiebenového axidlniho lo¥iska tvoYend magnetem § jé pevné spojena se stopkou
2 ‘gpYédaciho rotoru 4. Kompletni sp¥ddaci &dst tvorend sprédecim rotorem 4, stopkou 5, ro-
tegni ¥4sti hiebenového axidlniho loZiska a rotorem 22 VF elektromotoru tvo¥i pevny celek,
ktery kond meximglni otdcky a po dynemickém vyvéZieni je uloZen ne odvelovém loZisku 3, p¥i-
Zem? jinych 3dsti se nedofjké.

Sk¥{n 1, 2 vertikdlniho uloZeni spPddaciho rotoru 4 je dvoud{lnd s d&lici rovinou,
kolmou na osu sprédaciho rotoru 4. 0b& poloviny jsou centrovené e vzéjemnd polohe je ze.ji8=-

téne kolikem 26 a Srouby 27.

pXEpuMET VYNLALEZU

1. Uloteni rychlob&Ziného sprddaciho rotoru, zejména pro vertikdlni beivietenové sprddédni
s pi{mfm pohonem elektrickym motorem, se spiddacim rotorem ulo¥enym na radidlnim odve-
Lovém lo¥isku & axidlnim h¥ebenovém megnetickém loZisku, vyznadené tim, Ze stopka (5)
rotoru (4) je elastickym dilem odvalového loiiska (3) odd8lena od hi{dele (18), stator
(21) hnaciho elektromotoru, neseny a st¥eddny télesem sk#ing (1,2) je odddlen od t&-
lesa skiind (1,2) elastickou vloZkou (23), pridemi nejméné jeden magnet (7) Je pevnd
ulosen v hornim t&lese sk¥iné (1), Jeden magnet (6) je pevné spoaeny se stopkou (5)

rotoru (4) a jeden magnet (8) uzavird hiebenové loZisko.

*

2, Ze¥izeni podle bodu 1, vyznadené tim, Ze elasticky dil odvalového loZiske (3)je tvo¥en
véncem (19&, 19b, 19¢), ktery Je odd&len od néboje (17) kotoule elastickou vloZkou
(208, 20b, 20c).

5 vykresid
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