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materialow przekazywanych partiami

Patent trwa od dnia 21 lipca 1961 r.

Wynalazek dotyczy urzadzenia sygnalizujace-
go i/lub sterujacego przenoszenie materialow
przekazywanych partiami, charakteryzujgcego
si¢ tym, ze nadaje ono impuls sterujgcy Ilub
rejestrujacy, zwlaszcza po przej$ciu partii ma-
terialu przez zesp6t wahadiowy, wychylajacy
sie w chwili przechodzenia przez niego partii
materialu, przy czym urzadzenie to jest zaopa-
trzone w mechanizm wlaczajagcy wyposazony w
dwie wychylne w przeciwne strony zapadki,
z ktérych co najmniej jedna uruchamia znane

~ styki nadajace impuls sygnalizujgcy i/lub ste-

rujacy.

Do tej pory stosowane urzadzenia tego typu
wykonywane sg najczeSciej jako przyciski elek-
tryczne, ktore wzbudzajag sygnal elektiryczny
pod wplywem nacisku partii materiatu, Sygnal
ten jest wiec nadawany z chwilag wej§cia partii

%) Wlasciciel patentu oswiadczyl, ze twércg wy-
nalazku jest inz. Zbigniew Karasinski.

materiatu ponad przycisk. Stosowano rémmiez
rczmaitego typu urzgdzenia zaopatrzone w fo-
tokomoérke, jednak urzadzenia te sg stosunko-
wo drogie, w poréwnaniu z urzadzeniem we-
diug wynalazku. ‘

Urzadzenie wedlug wynalazku charakteryzuje
si¢ tym, ze powstanie impulsu sterujgcego lub
rejestrujgcego nastepuje dopiero po przejéciu
partii materiatu. Ma to powazne znaczenie w
przypadku sterowania ruchem pojemnika, do
utérego doprowadzany jest surowiec. W przy-
padku stosowania urzadzenia wedlug wynalazku
nie zachodzi obawa przedwczesnego przesunig-
cia pojemnika ku gérze, ku dolowi, badZ na
boki. W przypadku gdy wymagane jest reago-
wanie mechanizmu na poczatkowy moment na- '
dejécia partii materialu mozna urzadzenie we-
dlug wynalazku w atwy sposéb przestawi¢ na
tego rodzaju dzialanie.

Urzadzenie sbusyé moze réwniez po odpowied-
nim wyposazeniu go w licznik impulséw jake
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urzadzenie rejestrujgce liczbe przebiegajacych
na przyklad na przeno$niku partii materialéw.

Urzéidzezyie sygnalizujacé i/lub sterujace prze-
noszenie méaterialéw przekazywanych partiami
wedlug wynalazku przedstawiono przykiadowo
na rysunku. Przedstawiony na rysunku przy-
klad wykonania nie ogranicza jednak zakre-
su wynalazku. Na rysunku fig 1 przedsta-
wia schematycznie rzut z boku urzadzenia,
a fig. 2 — mechanizm wlgczajacy w przekroju

Urzadzenie wedlug wynalazku sklada sig
z dwéch gléwnych zespoléw, a mianowicie ze-

spolu wahadlowego i mechanizmu wlgczajacego.

W sklad zespolu wahadlowego wchodza: walek
1, dwie pary ramion 3 i 4 nasadzone na wispél-
ny wat 10 oraz przeciwciezar 2. Watek 1 uto-
zyskowany jest majlepiej w klach tkwiacych w
kofcach ramion 3. Kly moga by¢ przestawiane
wzdhuz swojej osi. Dzieki takiemu rozwiazaniu
tarcie w gniazdach loZyskowych jest mnieduze
tak, Ze op6r obracania waltka 1 jest minimal-
ny. Réwniez wat 10 ulozyskowany jest najlepiej
za pomocy przestawmych kl6w. Ramiona 4 sa
zaopatrzone w odpowiednia podzialke za pomo-
cg ktérej mozna okreslié polozenie przeciwcie-
zaru 2 przesuwanego wzdluz prowadnicy 7. Te-
go rodzaju rozwigzanie pozwala na dokladne
ustawienie przeciwciezaru w takiej pozycji, ze
walek 1 wykazuje niewielkg tendencje wychy-
lania sie wraz z ramionami 3 ku gérze (mimo
-pewnego oporu mechanizmu 11). Urzadzenie re-
aguje wowczas nawet na bardzo male iloSci
przekazywanego ponad nim surowca. Od ramie-
nia 4 odchodzi kr6otki pret zderzakowy 8, w
ktorego koncu umocowana jest Sruba 9 o kuli-
stym lbie. Pozycja tej sruby 9 powinna byé
ustalona w zalezno§ci od skrajnych polozen
gléwki mechanizmu zapadkowego wlaczajgcego
11. Zakres wychylen dzwigni 3 i 4 jest regulo-
wany poprzez pokrecanie $rub 5, 6.

Elementami roboczymi mechanizmu zapadko-
wego sa dwie réwne co do wielko$ci i ksztattu
zapadki 17 i 24. Pierwsza z nich to jest zapad-
ka atakujgca 17, umocowana jest ona mna ru-
chomym trzonie przechodzgcym . cienkimi kon-
cami o przekroju kwadratowym przez gniazda
w obudowie 15. Nalozona ma gorny odcinek
trzomu sprezyna 14 dziala na nakretke 13 pod-
noszac trzon po mnaci$nieciu i utrzymujac go
w pozycji goérnej. Na trzonie w jego gornej,
gwintowanej czeSci osadzona jest gléwka 12
przejmujgca naciski i ruch od $ruby zderza-

kowej 9. Zapadka atakujgca 17 jest przesta-
wiana po odchyleniu sig, w normalne poloze-
nie za pomoca sprezynki 18, Druga zapadka 24
osadzona jest na irzonie stalym 23, ktéry moze
by¢ przesuwany w prowadnicach 20 w celu
uregulowania szerokoSci pola wspétdziatania
obydwu zapadek, Stuza do tego dwie Sruby 22.
Nalozone na te $ruby spreiyny 21 odpychaja
trzon w jednym kierunku podczas, gdy $ruby
22 nie pozwalajg na przesuw trzonu utrzymu-
jac go w stalej pozycji. Dla dodatkowego za-
bezpieczenia trzonu 23 przed cofnieciem s.e za-
stosowano dwa wkrety ustalajace 19. Zapadka
robocza 24 wychylajagc sie¢ zwiera ramiona
kontaktowe 25 i 26 powodujac powstanie im-
pulsu elektrycznego. Ramie kontaktowe goérne
25 jest umocowane wahliwie na osi 27 i ob-
cigzone z jednego konca waleczkiem 31 w celu
zapewnienia dostatecznego przylegania do za-
padki 24. Drugie ramie kontaktowe 26 wyko-
nane jest z elastycznego materialu poddajacego
si¢ naciskowi ramienia kontaktowego gérnego
25. Elementy kontaktowe 29 umocowane s3 na
ptytkach z materiatu izolacyjnego 28 przytwier-
dzonych do wspomnianych ramion kontakto-
wych 25 1 26. Odstep miedzy elementami 29
w stanie rozwarcia mozna zmieniaé przez po-
krecanie wkretu 30. :

Urzadzenie wedlug wynalazku dziala w na-
stepujacy sposéb:

Posuwajaca sie po torze roboczym partia
materialu zaczyna w pewnym momencie nacie-
ra¢ na usytuowany prostopadle do kierunku
posuwy’ surowca walek 1. Wéwezas watek ten,
gdy napér materialu wzrosnie do pewnego po-
ziomu uchyla si¢ a wraz nim zesp6t! ramion 3
i 4. W wyniku tego unosi sie §ruba zderzakowa
9 pozwalajac dzieki sprezynie 14 na podnie-
sienie sie trzonu 16 wraz z zapadky 17 w po-
tozenie gérne. Zapadka atakujgca 17 podnoszac
si¢ réwnoczeS$nie odchyla sie pod wplywem
nieruchomej zapadki 24. Z chwilg, gdy suro-
wiec przejdzie poza walek 1 nastepuje powrdt
ukladu ramion do pozycji wyjSciowej przy
réwnoczesnym naci$nigeiu trzonu 16. Zapadka
atakujgca 17 posuwajac sie w doél, odchyla az
do momentu zeSlizgniecia sie zapadke robocza
24. Ta ostatnia w czasie uthylania sie zwiera
ramiona kontaktowe powodujac przeptyw pra-
du w obwodzie elektrycznym. Sygnat elektrycz-
ny powstaje przy tym rozwigzaniu w momen-
cie, gdy surowiec przeszedi,
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Zastrzezemia gp-a-tentowe

1. Urzadzenie sygnalizujace iflub sterujace

przenoszenie materialéw przekazywanych
partiami, znamienne tym, Ze jest zaopatrzo-
ne w mechanizm wlaczajgcy wyposazony
w dwie wychylne w przeciwne strony za-
padki (17, 24), z ktérych co najmniej jedna
uruchamia znane styki nadajace impuls
sterujgcy i/lub rejestrujgcy, zwlaszcza po
przej$ciu partii materialu przez zespél wa-
hadlowy (3, 4), :

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze zesp6l wahadlowy, skladajacy sie z ra-
mion (3 i-4) utozyskowanych na wspélnym
wale (10) zaopatrzony jest w przesuwny
przeciwciezar (2) shuzacy do wywazania ze-
spotu wahadlowego oraz w pret zderzakowy
(8), ktéry zaopatrzony jest w Srube (9).

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne
tym, ze zespét wahadlowy zaopatrzony jest

w' Sruby (5, 6) ograniczajace zakres jego
wychylania. - :

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,

ze zapadka atakujaca (17) umocowana jest
na ruchomym t{rzonie (16) przesuwajgcym
sie wbrew dzialaniu sprezyny (14) pod wply-
wem uderzenia zespolu wahadlowego (3, 4),
a druga zapadka (24) -umocowana jest na
trzonie (23), ktérego odlegto§é od trzonu (16)
moze byé regulowana.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, 2 i 4, znamien-

ne tym, ze zapadka (24) wychylana zapadka
atakujaca (17) stuzy dozwierania stykéw
(29) kontaktu, za posrednictwem ramienia’
(25).
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