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Vynélez te$i zafrizeni pro kontrolu ocelo-
vych lan bez p¥imého nebo nep¥imého z4a-
znamu Gdajit o stavu lana na diagram. Indi-
katorem 1ze zji§tovat jednotlivé zlomy dratd,
koncentrace zlomt dratfi, korozi dratdl, p¥ip.
jiné druhy opotifebeni lana. Podstata vyndéle-
zu spofiva v tom, Ze informace o stavu la-
na jsou znazornény na svételné skéale, ktera
se klada z rady svételnych bodil a Citade
pulsti, ktery <itd pulsy od nastavené drovnsg,
indikované ve snimaéi na zvolené délce la-
na. Pri uZiti zplsobu stejnosmérné magne-
tizace lana jsou elektrické signdly ze sni-
macte po zpracovani zndzorn&ny na svételné
Skédle a Citace pulsii.
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Vyndlez se tyka zapojeni pro kontrolu o-
celovjch lan bez pFimého nebo neprimého
zdznamu tdajl o stavu lana na diagram. In-
dikatorem lze zjiStovat jednotlivé zlomy dra-
td, koncentrace zlomd dratl, korozi dratd
a pripadnd jiné druhy opotfebeni lana.

U dosavadnich znamych zafizeni a zapo-
jeni, ktera umoziiuji zjidtovat zlomy drati
a korozi ocelovych lan a kterd pracujl na
principu stejnosm&rné magnetizace ocelo-
vého lana, se provadi zdznam stavu lana
zpravidla na diagram nebc magnetofon. Na
zakladd rozboru zdznamu se pak dodatefné
provadi hodnoceni stavu lana. Tento zpisob
kontroly lana je pro svou sloZitost nevhod-
ny k tomu, aby periodické kontroly lana,
nap¥. u t&Znich zafizeni tydenni, resp. den-
ni, takto provadsli pracovnici, ktefi jsou
zodpovédni za periodické kontroly lana.
Proto nap¥. u t&Znich zafizeni se denni i ty-
denni kontroly lana provadi vizudlng. AvSak
vizudlni prohlidky lana, kterymi lze zjisto-
vat stav lana jen na povrchu, nemusl byt
vZdy dostacujici.

Uvedené nedostatky Fe8i zapojeni podle
vynélezu, pouZivajici magnetoinduk¢ni sni-
mad, snimat pohybu, Fizeny zesilovat a Fidi-
cf obvod zisku, jehoZ podstata spofiva v
tom, Ze ma vystupu Fizeného zesilovale je
piipojena svételnd 3kédla a soudasné Citac
pulsit s displejem. Informace o stavu lana
jsou zndzorndny na svételné 3kdle, kterd
sestdvd z fady svételnych bodil a Citafe pul-
sfi, ktery ¢itd pulsy od mastavené urovné,
indikované v magnetoinduk&nim snimaci na
zvolené délce lana. PFi uZiti zplsobu stej-
nosmérné magnetizace lana jsou elektrické
signdly z magnetoindukéntho snimafe po
zpracovani, to je zesileni, nap&tové korekci
signdld v zavislosti na rychlosti lana, zna-
zornény na svételné $kdle a ¢itali pulsi.

Znéazornéni poruch lana na svételné 3kale
a Cftati pulsit ddvd okamZity ddaj o stavu
lana. Svételnd Skala sestdva z rady svétel-
nych bodt nap¥. LED diod. S rostouci ampli-
tudou indukované elektromotorické sily v
magnetoindukénim snimacdi roste sloupec
nebo tada rozsvicenych svételnych bodi
§k4ly. Kratkodobé rozsviceni vétSiho poltu
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svételnych bodf §kély signalizuje jednotlivé
zlomy drét nebo koroze na jisté délce lana.
V&tsi polet svételngch bodl Skaly sviti dé-
le, to je tm&rnd dobé& sniméni uvedenych po-
ruseni magnetoindukénim snimalem. Pro
zvyraznéni znazorn&ni poruch lana svétel-
nymi body 3kély jsou jednotlivym svételnym
bodim pfirazeny tasové konstanty. Casové
konstanty, prodluZujici dosvit jednotlivych
svitelnych bodfi jscu voleny tak, Ze u svétel-
nych bodf, které se rozsvécuji prl vyssi -
rovni indukované elektromotorické sily v
dfisledku poruSeni lana odpovida delsi do-
svit. Aby bylo moZno rozpoznat druh a roz-
sah porudeni lana pfi trvale sviticim vét-
§im pottu svételnych bodl svEtelné 3kaly,
co¥ nastdvd pri urdité frekvenci poruch lana
vlivem volenych &asovych konstant u svétel-
nych bodfl a jednak vlivem setrvafnosti vni-
méni zraku, je indikdtor doplnén Citatem
pulsti. Cita® pulsd &itd pofet pulsii od nasta-
vené trovné indukované elektromotorické
sily na zvolené délce kontrolovaného lana,
napf. 1 m.

Prikladné provedeni piedmétu vyndlezu
je schematicky zndzornéno na vykrese. Mag-
netoindukéni snimaé 1 je pripojen na vstup
fizeného zesilovafe 2, na jehoZ vystup je
pFipojena jednak svitelnd Skala 4 a soucas-
n& ¢itad pulsit 5, jehoZ vystup je vyveden
na displej 6. Snimac pchybu 7 je zapojen
na vstup Fidiciho obvodu 3 zisku, jehoZ vy-
stup je veden k naptové korekci Fizeného
zesilovate 2. Rizenym zesilovafem 2 je zesi-
len signdl z magnetoindukénfho snimace 1
a provedena napsétova korekce signélu v za-
vislosti na rychlosti pohybu lana. Ridic na-
péti pro tuto korekci je odvozeno ze snima-
&e pohybu 7 lana a Fidiciho obvodu 3 zisku.
Takto upraveny signdl je jednak znézornén
na svételné §kale 4 a na displeji 8, ktery je
napéjen pres &ita pulsii 5 na nastavené 0-
rovni.

Zapojeni je urfeno predeviim pro perio-
dické kontroly t&Znich lan a lan vyrovnava-
cich kruhového prifezu. PouZitim tohoto za-
Fizeni se predevsim zpfesni informace o sta-
vu lana ve srovnéni s vizudlnimi kontrola-
mi.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro kontrolu vnitfnich a vnéj-
gich poskozeni ocelovych lan pouZivajici
magnetoindukéni snima&, snima¢ pohybu,
tizeny zesilova& a Fidici obvod zisku vyzna-

Sujici se tim, Ze na vystupu Fizeného zesi-
lovade (2) je pfipojena svitelnd Skédla (4)
a soucasné &itad pulsti (5) s displejem (6).

1 list vykrest




77

218251

Obr. 1




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

