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we (1) z wycieciem w jej przedniej czesci.
W Srodkowej czesci podstawy (1) jest wysieg-
nik (3), do ktérego, po stronie przeciwnej do
podstawy (1), zamocowany jest watek, na kto-
rym osadzona jest walcowata tarcza (5), w kto-
rej Srodkowej czesci, po stronie przeciwnej do
mocowania watka, zamocowany jest uchwyt (6),
ktéry zawiera dwa prostopadte do tarczy pier-
wsze profile, ktére potgczone sg drugim pro-
filem, réwnolegtym do tarczy (5). Na tarczy (5),
nad uchwytem (6), jest co najmniej jeden uchwyt
mocujgcy na mobilne urzadzenie komputerowe,
ktére zawiera dotykowy wyswietlacz, zyroskop
elektroniczny i akcelerometr.
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Urzgdzenie do rehabilitacji reki

Przedmiotem wynalazku jest wurzadzenie do rehabilitacji reki,
przeznaczone zwlaszcza do samodzielnej rehabilitacji pacjenta.

Z opisu patentowego PL213973B1 znane jest stanowisko do ¢wiczen
manipulacyjnych reki, w ktorym przyrzady do ¢wiczen mocowane sa na blacie
stotu. Blat posiada poétokragte wyciecie i dwie wymodelowane podpory do
stabilizacji przedramienia usytuowane symetrycznie wzgledem wyciecia. Przed
podporami sg otwory do mocowania przyrzadow do ¢wiczen reki, takich jak:
przyrzad do nawracania i odwracania przedramienia, przyrzad do zginania
dopromieniowego nadgarstka, przyrzad do zginania dtoniowego i prostowania
grzbietowego nadgarstka, przyrzad do ruchu obwodzenia nadgarstkiem i1 przyrzad
do zginania 1 prostowania palcow 1 nadgarstka, przyrzad do zginania
dopromieniowego z prostowaniem grzbietowym. Posrodku blatu usytuowany jest
uktad do mocowania przyrzadéow do ¢wiczen obu rak jednoczesnie, takich jak:
przyrzad do zginania dloniowego i prostowania grzbietowego nadgarstkow,
przyrzad do chwytania cylindrycznego pigcioma palcami i odwracania
przedramienia, przyrzad do precyzyjnego chwytania palcami obu rak i przyrzad
do naprzemiennego zginania dtoniowego nadgarstka jednej reki 1 do prostowania
grzbietowego nadgarstka drugiej reki. To znane urzadzenie moze by¢ stosowane
do samodzielnego wykonywania ¢wiczen, jednak nie daje uzytkownikowi
mozliwosci obiektywnej oceny prowadzonej rekonwalescencji.

W opisie zgloszeniowym wynalazku WO2019122885A1 zostato
ujawnione urzadzenie do ¢wiczen ruchowych przedramienia 1 reki, ktére

przeznaczone jest zwlaszcza do rehabilitacji os6b z  dysfunkcjami
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neurologicznymi, w szczegOlnosci po udarze. Zawiera ono podstawe
przystosowang do podparcia dtoni i co najmniej jeden wspornik palca, ktory
osadzony jest na podstawie. Wsporniki palca lub podstawa dla dtoni moga by¢
niezalezne ruchowo wzgledem podstawy. To znane urzadzenie zapewnia
mozliwos¢ regulacji 1 indywidualnego dostosowania do rozmiaru reki pacjenta.

Z opisu patentowego PL235216B1 znane jest urzadzenie mechatroniczne
do rehabilitacji nadgarstka, ktore zawiera raczke w postaci walca, podstawke pod
reke¢ oraz sitowniki. Raczka jest od dotu polaczona z podstawka pod reke
osadzong, od dolu, na pierwszym sitowniku oporowym, ktory jest zamocowany
na pierwszym koncu pionowego ¢wierckota. Drugi koniec ¢wierckota podtaczony
jest do walu drugiego sitlownika oporowego, zamocowanego na potkolu
poziomym w jego Srodkowej czesci. Pierwszy koniec poétkola poziomego jest
podiaczony do watu trzeciego sitownika oporowego, ktoéry zamocowany jest na
pierwszym koncu potkola pionowego. Drugi koniec potkola poziomego jest
osadzony obrotowo na drugim koncu potkola pionowego, przy czym potkole
pionowe jest zamocowane w swojej srodkowej czesci na podstawie ruchomej. To
znane urzadzenie pozawala na wykonywanie ¢wiczen usprawniajacych reki
z wykorzystaniem trzymanego przez pacjenta uchwytu oraz zapewnia
biofeedback, biezace monitorowanie postepow w terapii oraz wyswietlanie
polecen na ekranie. Pozwala ono na wykonywanie ruchow reki w trzech osiach.
Jednak pomimo szerokich mozliwosci w zakresie prowadzenia terapii
z wykorzystaniem tego urzadzenia, ze wzgledu na wykorzystane w nim
komponenty elektroniczne oraz stosunkowo duze gabaryty, ktore przektadaja sie
na stosunkowo wysokie koszty oraz koniecznos¢ dysponowania odpowiednio
duza wolng przestrzenia, to znane urzadzenie nie jest w pelni przystosowane do
stosowania w domu pacjenta.

Ze stosowania znane jest urzadzenie mechatroniczne pod nazwa handlowa
System Pablo, ktore przeznaczone jest do rehabilitacji ruchowej o0sob
z dysfunkcjami kofczyny gornej, a w szczegolnosci regki. Sklada si¢ ono

z uniwersalnego mechatronicznego trzpienia 1 zestawu pomocniczych, biernych
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urzadzen zewnetrznych, w ktoérych umieszcza si¢ ten trzpien, ktory
wykorzystywany jest do oceny 1 treningu funkcjonalnego palcéw, reki i ramienia.
Mechatroniczny trzpien zapewnia mozliwos¢ pomiaru sity w palcach Sciskajac
dedykowany do tego fragment tego trzpienia. To znane urzadzenie zapewnia
rébwniez pomiar zakresu ruchow, w potaczeniu z mozliwoscia prowadzenia
treningu ruchowego 1 audiowizualnego na ekranie monitora. Moduly pomocnicze,
bierne, takie jak kula do podtrzymywania rgk oraz przedramienia prawego
1 lewego, w polaczeniu z trzpieniem, przeznaczone sa do treningu nadgarstka
i stawu lokciowego. Cwiczenia realizowane sa w oparciu o kule, na ktorej
spoczywa otwarta dton pacjenta.

Urzadzenia znane ze stanu techniki przeznaczone sg przede wszystkim do
zastosowania w gabinetach fizjoterapeutycznych oraz w szpitalach. Ich
zastosowanie w domu pacjenta jest ograniczone, ze wzgledu na ich gabaryty lub
brak mozliwos$ci biezacego, obiektywnego monitorowania postepow rehabilitacji
prowadzonej na tych urzadzeniach.

Celem wynalazku jest utworzenie nowego urzadzenia do rehabilitacji reki,
zwlaszcza nadgarstka, ktore umozliwi samodzielne prowadzenie rehabilitacii
wdomu przez pacjenta, a jednoczesnie umozliwi biezagce monitorowanie
postepow rehabilitacji i poprawnosci wykonywania ¢wiczen.

Urzadzenie do rehabilitacji reki, zawierajace podstawe z wycigciem w jej
przedniej czesci, wedlug wynalazku charakteryzuje si¢ tym, ze w Srodkowej
czesci podstawy jest wysiegnik, do ktorego, po stronie przeciwnej do podstawy,
zamocowany jest watek, na ktérym osadzona jest walcowata tarcza, w ktorej
srodkowej czesci, po stronie przeciwne] do mocowania watka, zamocowany jest
uchwyt, ktory zawiera dwa prostopadte do tarczy pierwsze profile, ktore
potaczone sa drugim profilem, réwnoleglym do tarczy, a ponadto na tarczy, nad
uchwytem, jest co najmniej jeden uchwyt mocujacy na mobilne urzadzenie
komputerowe, ktore zawiera dotykowy wyswietlacz, zyroskop elektroniczny

i akcelerometr.
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Korzystnie w centralnej czesci drugiego profilu uchwytu, prostopadle do
tarczy, zamocowany jest watek ¢wiczeniowy albo w centralnej czesci drugiego
profilu uchwytu, prostopadle do tarczy, zamocowana jest prostopadtoscienna,

ptaska blaszka.

Dalsze korzysci uzyskiwane sa, jezeli uchwyt mocujacy ztozony jest
z podstawy mocujacej z wyzlobieniem na osadzenie krawedzi podstawy
mobilnego urzadzenia oraz z dwoch bocznych ramion mocujacych, przy czym

ramiona mocujace uchwytu mocujacego sa rozporowe.

Nastepne korzysci uzyskuje sie, jesli na gornej krawedzi tarczy sg
réwnolegle do siebie, prostopadtoscienne pierwsze zaczepy oraz na podstawie,
przy dwoch jej przeciwlegtych bokach sg dwa prostopadtoscienne drugie zaczepy,
przy czym do kazdej pary pierwszego zaczepu i drugiego zaczepu, bedacych po
tej samej stronie tarczy, zamocowana jest elastyczna tasma, przy czym elastyczna
taSma jest w postaci sprezyny, za$ jako mobilne urzadzenie komputerowe

stosowany jest smartfon.

Nowe urzadzenie do rehabilitacji reki, wedlug wynalazku, pozwala na
prowadzenie rehabilitacji konczyn goérnych, w szczegdlnosci nadgarstka,
samodzielnie przez pacjenta, bez udziatu terapeuty albo z jego ograniczonym
udziatem. Dzieki zastosowaniu mobilnego urzadzenia komputerowego, zwlaszcza
takiego jak smartfon, mozliwe jest biezagce monitorowanie postepow
w rehabilitacji, a takze zdalne zadawanie odpowiednich ¢wiczen, dostosowanych
do sprawnosci pacjenta, jak réwniez automatyczne zwiekszanie poziomu
trudno$ci na podstawie rejestrowanych postepow. Wykorzystanie mobilnego
urzadzenia komputerowego, bedacego wilasnoscia pacjenta, znacznie zmniejsza
koszt stosowania urzadzenia do rehabilitacji reki, co przektada sie na jego lepsza
dostepnos¢, zas w potaczeniu z jego niewielkimi gabarytami, pozwala na jego
lepsze przystosowanie do wykorzystania w domach pacjentéw, do prowadzenia
¢wiczen  uzupelniajagcych ~ usprawnianie  prowadzone  z  udzialem

wykwalifikowanego personelu medycznego. Dzigki zwartej i prostej budowie
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urzadzenie jest bezawaryjne oraz tanie 1 fatwe w produkcji, co umozliwia jego
stosowane w warunkach domowych przez pacjentow. Zastosowanie tego nowego
urzadzenia do rehabilitacji reki, prowadzi rowniez do usprawnienia ramion oraz
wzmocnienia gorsetu migsniowego tutowia. Wykorzystanie, w wariancie
wykonania, rozciggliwych tasm, o co najmniej trzech réznych sitach sprezystosci,
pozwala dobra¢ trudnos¢ ¢wiczen w zaleznosci od indywidulanego stanu zdrowia
pacjenta, co istotnie wplywa na zaangazowanie uzytkownika w procesie
rekonwalescencji. Sita sprezystosci tasm wplywa na sile, wymagang do uzycia
przez pacjenta do obrotu tarczy wedtug zadan obrazowanych na wyswietlaczu
mobilnego urzadzenia komputerowego. Zastosowanie roznych uchwytow do
prowadzenia ¢wiczen umozliwia prowadzenie ¢wiczen roznych rodzajow chwytu,
innego ustawienia konczyny gornej, a przez to wykonywanie innych ¢wiczen

w réznych plaszczyznach.

Przedmiot wynalazku, w przyktadach wykonania, zostal przedstawiony na
rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia urzadzenie do rehabilitacji reki
w pierwszym wariancie wykonania w widoku z przodu i prawego boku, fig. 2 — to
samo urzadzenie do rehabilitacji reki w widoku z gory, fig. 3 — urzadzenie do
rehabilitacji reki w drugim wariancie wykonania w widoku z przodu, fig. 4 — to
samo urzadzenie do rehabilitacji reki w widoku z tytu 1 prawego boku, fig. 5 —to
samo urzadzenie do rehabilitacji reki w widoku z gory, fig. 6 — to samo
urzadzenie do rehabilitacji reki w widoku z przodu i prawego boku, fig. 7 —
urzadzenie do rehabilitacji reki w trzecim wariancie wykonania w widoku
zprzodu 1 gory, fig. 8 — to samo urzadzenie do rehabilitacji reki w widoku
zprzodu 1 prawego boku, fig. 9 — to samo urzadzenie do rehabilitacji reki
w widoku z tytu, gory 1 prawego boku, fig. 10 — urzadzenie do rehabilitacji reki
w czwartym wariancie wykonania w widoku z przodu 1 prawego boku, natomiast

fig. 11 — to samo urzadzenie do rehabilitacji reki w widoku z géry.

Urzadzenie do rehabilitacji reki, wedlug wynalazku, w pierwszym

przyktadzie wykonania, pokazane na fig. 1-2, zawiera podstawe 1 w postaci
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plaskiej plyty, ktora w przedniej czesci, od strony przy ktorej siedzi pacjent, ma
wyciecie 2, ktore tworzy dwa wyodrgbnione obszary na tokcie osoby ¢wiczace;j.
W srodkowej czesci podstawy 1 jest wysiegnik 3, ktory w swojej gornej czesci ma
zamocowany walek 4, na ktorym, po stronie przeciwnej do wysiggnika 3,
osadzona jest walcowata tarcza 5. W srodkowej czesci tarczy 5, po stronie
przeciwne] do watka 4, osadzony jest uchwyt 6, ktory sklada sie z dwodch
prostopadtych do tarczy 5 pierwszych profili 7a, prostokatnych w przekroju
poprzecznym oraz z laczacego je drugiego profilu 7b, ktory jest okragly
w przekroju poprzecznym 1 jest on réownolegly do tarczy 5. Na tarczy 5, nad
uchwytem 6, jest regulowany uchwyt mocujagcy 8 na mobilne urzadzenie
komputerowe, ktore zawiera dotykowy wyswietlacz, zyroskop elektroniczny oraz
akcelerometr. Uchwyt mocujacy 8 sklada sie z podstawy mocujacej 8a
z wyztobieniem na osadzenie krawedzi podstawy mobilnego urzadzenia oraz
z dwoch bocznych ramion mocujacych 8b.

Urzadzenie do rehabilitacji reki, wedlug wynalazku, w drugim przykladzie
wykonania, pokazane na fig. 3-6 takie jak w przykladzie pierwszym, z tym, ze na
gornej krawedzi tarczy 5 sa dwa rownolegle do siebie, prostopadloscienne
pierwsze zaczepy 9a oraz na podstawie 1, przy dwoch jej przeciwleglych bokach,
sa dwa prostopadioscienne drugie zaczepy 9b. Do kazdej pary pierwszego
zaczepu 9a i1 drugiego zaczepu 9b, bedacych po tej samej stronie tarczy 5, dwoma
koncami, zamocowana jest elastyczna tasma 10, ktorg mozna odczepi¢ i zamieni¢
na inng, o innym wspotczynniku sprezystosci.

Urzadzenie do rehabilitacji reki, wedtug wynalazku, w trzecim przyktadzie
wykonania, pokazane na fig. 7-9, takie jak w przykladzie drugim, z tym, ze
uchwyt 6 sktada si¢ z dwoch prostopadtych do tarczy 5 pierwszych profili 7a,
prostokatnych w przekroju poprzecznym oraz z taczacego je drugiego profilu 7b,
ktory jest prostokatny w przekroju poprzecznym i jest on rownolegly do tarczy 5,
a ponadto w jego centralnej czesci, zamocowany jest, prostopadle do niego, watek
¢wiczeniowy 11.

Urzadzenie do rehabilitacji reki, wedlug wynalazku, w czwartym
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przyktadzie wykonania, pokazane na fig. 10-11, takie jak w przykladzie drugim,
ztym, ze uchwyt 6 sklada si¢ z dwdch prostopadlych do tarczy 5 pierwszych
profili 7a, prostokatnych w przekroju poprzecznym oraz z taczacego je drugiego
profilu 7b, ktory jest prostokatny w przekroju poprzecznym i jest on rownolegly
do tarczy 5, a ponadto w jego centralnej czesci, zamocowana jest do niego
prostopadloscienna, ptaska blaszka 12, za§ ramiona mocujace 8b uchwytu
mocujacego 8 sa rozporowe.

Urzadzenie do rehabilitacji reki, wedtug wynalazku, w pigtym przykladzie
wykonania, takie jak w przyktadzie drugim z tym, ze elastyczna tasma 10 jest
w postaci sprezyny, za$ jako mobilne urzadzenie komputerowe stosowany jest
smartfon.

Urzadzenie do rehabilitacji reki, wedlug wynalazku, w szostym
przyktadzie wykonania, takie jak w przykladzie pierwszym z tym, ze jako

mobilne urzadzenie komputerowe stosowany jest tablet.
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Wykaz oznaczen rysunkowych

1 - podstawa

2 - wyciecie
3 - wysiegnik
4 - watek

5 - tarcza

6 - uchwyt

7a - pierwszy profil
7b - drugi profil

8 - uchwyt mocujacy
8a - podstawa mocujaca
8b - ramie mocujace
9a - pierwszy zaczep
9b - drugi zaczep
10 - tasma
11 - watek ¢wiczeniowy
12 - blaszka
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Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do rehabilitacji reki, zawierajace podstawe z wycieciem
w jej przedniej czesci, znamienne tym, ze w Srodkowej czesci podstawy (1) jest
wysiegnik (3), do ktérego, po stronie przeciwnej do podstawy (1), zamocowany
jest walek (4), na ktérym osadzona jest walcowata tarcza (5), w ktorej srodkowej
czesci, po stronie przeciwnej do mocowania watka (4), zamocowany jest uchwyt
(6), ktory zawiera dwa prostopadte do tarczy pierwsze profile (7a), ktore
potaczone sa drugim profilem (7b), réwnolegtym do tarczy (5), a ponadto na
tarczy (5), nad uchwytem (6), jest co najmniej jeden uchwyt mocujacy (8) na
mobilne urzadzenie komputerowe, ktére zawiera dotykowy wyswietlacz,

zyroskop elektroniczny i akcelerometr.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, zZe w centralnej
czesci drugiego profilu (7b) uchwytu (6), prostopadle do tarczy (5), zamocowany

jest watek ¢wiczeniowy (9).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze w centralnej
czesci drugiego profilu (7b) uchwytu (6), prostopadle do tarczy (5), zamocowana
jest prostopadtoscienna, ptaska blaszka (10).

4. Urzadzenie wedlug jednego z zastrz. od 1 do 3, znamienne tym, ze
uchwyt mocujacy (8) ztozony jest z podstawy mocujacej (8a) z wyztobieniem na
osadzenie krawedzi podstawy mobilnego urzadzenia oraz z dwoch bocznych

ramion mocujacych (8b).

5. Urzadzenie wedlug =zastrz. 4, znamienne tym, Ze ramiona

mocujace (8b) uchwytu mocujacego (8) sa rozporowe.
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6. Urzadzenie wedlug jednego z zastrz. od 1 do 5, znamienne tym, ze
na gorne] krawedzi tarczy (5) sa rownolegte do siebie, prostopaditoscienne
pierwsze zaczepy (11a) oraz na podstawie (1), przy dwoch jej przeciwlegltych
bokach sg dwa prostopadtoscienne drugie zaczepy (11b), przy czym do kazdej
pary pierwszego zaczepu (11a) i drugiego zaczepu (11b), bedacych po tej samej

stronie tarczy (5), zamocowana jest elastyczna tasma (12).

7. Urzadzenie wedlug zastrz. 6, znamienne tym, ze elastyczna tasma

(12) jest w postaci sprezyny.

8. Urzadzenie wedtlug jednego z zastrz. od 1 do 7, znamienne tym, ze

jako mobilne urzadzenie komputerowe stosowany jest smartfon.
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Fig. 6
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Fig. 8
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lub z innego szczegodlnego powodu,

O — dokument odnoszacy sie do ujawnienia ustnego przez zastosowanie, wystawienie lub ujawnienie w inny sposéb,

P — dokument opublikowany przed datg zgloszenia, ale péZniej niz zastrzegana data pierwszenstwa,

T — dokument pozniejszy, opublikowany po dacie zgloszenia lub w dacie pierwszenistwa i niebedacy w konflikcie ze zgloszeniem, ale cytowany w celu zrozumienia
zasad lub teorii lezacych u podstaw wynalazku,

X — dokument o szczegdlnym znaczeniu; zastrzegany wynalazek nie moze by¢ uwazany za nowy lub nie moze by¢ uwazany za posiadajacy poziom wynalazczy, jezeli
ten dokument brany jest pod uwage samodzielnie,

Y — dokument o szczegdlnym znaczeniu; zastrzegany wynalazek nie moze by¢ uwazany za posiadajacy poziom wynalazczy, jezeli ten dokument zostanie polaczony z
jednym lub kilkoma tego typu dokumentami, a takie polaczenie bedzie oczywiste dla znawcy,

& — dokument nalezacy do tej samej rodziny patentowe;.

Sprawozdanie wykonal/-a: Data: Podpis:

H /podpisano kwalifikowanym podpisem elektronicznym/
VIOletta WaCJfawek 20 06 . 2023 Pismo wydane w formie dokumentu elektronicznego
Ekspert

Uwagi do zgloszenia

Sprawozdanie zostalo wykonane w oparciu o zastrz. z dnia 10/10/2022

18/19




Kontynuacja wykazu dokumentéw

PL 4442481 A1

ZGLOSZENIE NR P.442481

Kategoria Dokumenty - z podang identyfikacja Odniesienie do
dokumentu zastrz.

A US2017304669 A1 (LACAZE JOHN JOSEPH) 26-10-2017 1-8

A CN110051501 A (UNIV NANJING AERONAUTICS & ASTRONAUTICS) 26- 1-8

07-2019
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