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Uklad tarowania cyfrowej wagi taSmowej
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Przedmiotem wyralazku jest ukiad tarowania cy-
frowej wagi tasmowej, zawierajacej czujniki tenso-
metryczne zasilane napieciem stalym, wzmacniacz
wstepny, przetwornik analogowocyfrowy, integrator
cyfrowy oraz czujnik do pomiaru predkosci tasmy,
stosowany do pomiaru masy transportowanej prze-
no$nikami taS§mowymi.

W dotychczas budowanych wagach, z calkowa-
niem na zespole silnik — tachopradnica, wielkosé¢
tary odczytywana jest na wskazniku cyfrowym
a przy malych odchylkach przez liczenie obrotéw
silnika w okreslonym czasie. Przy niejednorodnej
tasmie w czasie jej obiegu zmienia sie wielokrot-
nie kierunek wirowania silnika, co znacznie utru-
dnia prawidlowy odczyt tary. W wagach cyfrowych
z dzielnikiem cyfrowym do tarowania obniza sie
stopien podzialu, wzglednie z pierwszych dzielni-
kow wyprowadza sie sygnaly do wskaznikow
Swietlnych. Rozwigzanie takie wymaga stosowania
dzielnik6w rewersyjnych z ukladami przelgczania,
co wymaga znacznego rozbudowania ukiadu.

Istotg wynalazku jest uklad tarowania cyfrowej
wagi tasmowej, w ktérym do pomiaru wielkosci
odchylki tary, za wzmacniaczem wstepnym wagi,
wlgczony jest na czas tarowania ukiad catkujacy
o okres§lonej stalej czasowej, zasilajacy wskaznik
wielkosci i kierunku tary. Do korekeji tary stuzy
precyzyjny potencjometr wigczony rownolegle “do
mostka tensometrycznego przy czym S§lizgacz po-
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tencjometru polaczony jest z wejSciem wzmacnia-
cza wstepnego. Stala czasowa ukladu calkujacego
dobierana jest jako por6wnywalna z czasem pelne-
go obiegu tasmy a wskaznik posiada dwa stopnie
czutosci. Zwielokrotnienie czulo$ci wilgczane jest
przyciskiem.

Spos6b wylaczenia potencjometru tarowania za-
pewnia dodawanie sie napieé¢ z potencjometru i
czujniké6w tensometrycznych. Ustawienie potencjo-
metru w okreslonym polozeniu daje wartosé catki
napigcia za okres pelnego obiegu tasmy na wejsciu
wzmacniacza. roOwng zeru. '

Uklad wedlug wynalazku pozwala na budowe
wagi cyfrowej, w ktorej tarowanie jest niezwigza-
ne z kalibracjg, stabilne, latwe do przeprowadze-
nia dzieki wskazywaniu calki napiecia tary a do
budowy wagi nie sg konieczne dzielniki rewersyj-
ne.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia
uklad tarowania cyfrowej wagi taSmowej w sche-
macie blokowym.

Do mostka tensometrycznego 1 zasilanego napie-
ciem stalym wlaczony jest réwnolegle przez opor-
niki wyznaczajace zakres regulacji tary potencjo-
metr 2.

Napiecie z przekatnej pomiarowej mostka po-
dane jest na wejScie wzmacniacza wstepnego 3.
Roéwnolegle przez dzielnik oporowy wlaczone jest
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na "wejs’,cie wzmacniacza napiecie tary ze §lizgacza
potencjometru 2. Napiecie wypadkowe po wzmoc-
nieniu steruje przetwornik 4 napiecia na proporcjo-
nalng liczbe impulséw, ktéore podlegajg obrdbce w
dalszych ukladach wagi. To samo napigcie ze
wzmacniacza 3 przez przelgcznik 5, zwierany na
czas tarowania, podane jest na wejscie uktadu cal-
kujacego 6.

Na wyjsciu uktadu catkujgcego przez wzmacniacz
pradowy !gczony jest wskaznik tary 7. Przycisk 8
przelgcza uklad pomiarowy wskaznika 7 zwigksza-
jac jego czulo$é. Po wiaczeniu tarowania, dzieki
duzej statej czasowej ukladu catkujgcego 6, wskaz-
nik tary 7 wychyla sie w lewo wzglednie w prawo
nie reagujac na wahania obcigzenia zestawu po-
'miarowegbf'vff"ﬁﬁ;(ajace z niejednorodnosci tasmy.
Wychylenie w'sf(afzéwki jest proporcjonalne do cal-
ki napigcia tary.. Przez obroét potencjometfu taro-
wanig 2 doprowadza si¢ wskazania do zera co jest
+ réwnoznaczne z _ﬁ_elnym tarowaniem wagi.
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Zastrzezenia patentowe

1. Uklad tarowania cyfrowej wagi tasmowej, za-
wierajacej czujniki tensometryczne zasilane napie-
ciem stalym, wzmacniacz wstepny, przetwornik
analogowo-cyfrowy, integrator cyfrowy oraz czuj-
nik do pomiaru predko$ci tasmy, znamienny tym,
ze zawiera za wzmacniaczem wstepnym wagi (6)
przetacznik tarowania (5), uklad calkujgcy (6)
o okreslonej stalej czasowej oraz wskaznik (7),
a rownolegle do mostka tensometrycznego (1) wig-
czony potencjometr (2), ktérego S$lizgacz jest po-
laczony z wejsciem wzmacniacza wstepnego (3).

2. Uklad wedlug zastrz. 1, zmamienny tym, ze
wartos¢ stalej czasowej ukladu calkujgcego (6) jest
poréwnywalna z czasem pelnego obiegu tasmy,
a wskaznik (7), z zerem w $rodku skali, wskazu-
jacy wielkos$¢é i kierunek tary, posiada dwa stopnie
czulosci, przy czym zwielokrotnienie czulosci wig-
czane jest przyciskiem (8).
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