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(57)摘要

一种控制棒组件用伸缩驱动装置，包括气

缸、滑块安装座、限位挡块、托板、旋转电机及卡

爪；其中气缸安装于托板底部中间位置，其带动

导轨滑块在滑块安装座上滑动，旋转电机装于托

板的上部，旋转电机下部与卡爪连接，起到夹持

旋转的作用。整体装置安装在支撑架上，滑块安

装座与支撑架相连接，紧固在设备主体上。
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1.一种控制棒组件用伸缩驱动装置，其特征在于：包括气缸(2)、滑块安装座(3)、限位

挡块(4)、托板(5)、旋转电机(60及卡爪(7)；其中气缸(2)安装于托板(5)底部中间位置，其

带动导轨滑块在滑块安装座(3)上滑动，旋转电机(6)装于托板(5)的上部，旋转电机(6)下

部与卡爪(7)连接，起到夹持旋转的作用。

2.根据权利要求1所述的一种控制棒组件用伸缩驱动装置，其特征在于：整体装置安装

在支撑架(1)上，滑块安装座(3)与支撑架(1)相连接，紧固在设备主体上。

3.根据权利要求2所述的一种控制棒组件用伸缩驱动装置，其特征在于：整体装置在支

撑架(1)上伸缩。

4.根据权利要求3所述的一种控制棒组件用伸缩驱动装置，其特征在于：伸缩行程为

250mm。

5.根据权利要求1所述的一种控制棒组件用伸缩驱动装置，其特征在于：限位挡块(4)

包括位于托板(5)的上挡块(8)与位于支架上的下挡块(9)。
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一种控制棒组件用伸缩驱动装置

技术领域

[0001] 本发明属于新型核电燃料元件控制棒组件抽查力和行程检测领域，具体涉及一种

控制棒组件用伸缩驱动装置。

背景技术

[0002] 控制棒组件移动体卡紧结构和行程检测装置用于控制棒组件抽查力和行程检测，

属于国际先进、国内第一次针对该类产品的研究，因此目前国内外没有方法可借鉴。

发明内容

[0003] 本发明的目的在于：提供一种控制棒组件用伸缩驱动装置，用于对控制棒移动体

的抽插力和行程进行检查，实现组件检测过程中对组件进行稳固的夹持定位，保证操作方

便且安全可靠。

[0004] 本发明的技术方案如下：一种控制棒组件用伸缩驱动装置，包括气缸、滑块安装

座、限位挡块、托板、旋转电机及卡爪；其中气缸安装于托板底部中间位置，其带动导轨滑块

在滑块安装座上滑动，旋转电机装于托板的上部，旋转电机下部与卡爪连接，起到夹持旋转

的作用。

[0005] 整体装置安装在支撑架上，滑块安装座与支撑架相连接，紧固在设备主体上。

[0006] 整体装置在支撑架上伸缩。

[0007] 伸缩行程为250mm。

[0008] 限位挡块包括位于托板的上挡块与位于支架上的下挡块。

[0009] 本发明的显著效果在于：该检测装置应用于控制棒组件抽查力和行程检测，实现

组件检测过程中对组件进行稳固的夹持定位，保证操作方便且安全可靠。

附图说明

[0010] 图1为本发明所述的控制棒组件用伸缩驱动装置支撑架示意图；

[0011] 图2为本发明所述的控制棒组件用伸缩驱动装置示意图；

[0012] 图3为本发明所述的控制棒组件用伸缩驱动装置挡块示意图；

[0013] 图中：支撑架1、气缸2、滑块安装座3、限位挡块4、托板5、旋转电机6、卡爪7、上挡块

8、下挡块9

具体实施方式

[0014] 一种控制棒组件用伸缩驱动装置(如图1、2所示)，整体安装在支撑架1上，包括气

缸2、滑块安装座3、限位挡块4、托板5、旋转电机6及卡爪7。其中气缸2安装于托板5底部中间

位置，其带动导轨滑块在滑块安装座3上滑动，滑块安装座3与支撑架1相连接，紧固在设备

主体上，旋转电机6装于托板5的上部，旋转电机6下部与卡爪7连接，起到夹持旋转的作用。

[0015] 控制棒组件用伸缩驱动装置(图3)具有伸出与缩回功能，其可在支撑架1上伸缩；
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伸出的目的是为了夹持旋转组件，实现测量功能；缩回的目的是为吊装提供避让空间，为避

免吊装控制棒下降入位时与设备发生碰撞，设计伸缩行程为250mm。

[0016] 限位挡块4包括位于托板5的上挡块8与位于支架上的下挡块9；气缸2在检测过程

中伸出至与工件同心位置。定位的位置精度通过上挡块8与下挡块9实现，气缸5到达最大行

程时，带有缓冲调节，可降低挡块接触的冲击。由于定位通过挡块机械接触实现，因此可以

保证气缸伸出的重复定位精度。
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图3
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