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(54) Zapojeni pro ¥izeni krokového motorku teploeitlivé tiskarny
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ReSeni se tyka zapojeni pro Fizeni kroko-
vého motorku teplocitlivé tiskdrny. Zapo-
jeni je.tvofeno Fidici jednotkou odméfova-
cim monostabilnim klopnym obvodem, kte-
ry odméfuje dobu pro pfipojeni napéti na
krokovy motorek, Fidicim dekodérem, kte-
ry generuje signdly pro spina€ fdzi kroko-
vého motorku a ridi vykonovy spinad, kte-
rym se pfipojuje napéti na krokovy moto-
rek pouze v dobé&, kdy je poZadovadn pohyb
motorku.
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Vynélez se tykd zapojeni pro fizeni kro-
kového .motorku teplocitlivé tiskarny.

Pro ¥izeni krokového motorku teplocitlivé
tiskarny jsou vinuti motorku stéle pod napé-
tim, i kdyZ se momentdln& motorek ne-
toti. Tim dochdzi k neZddoucimu odbéru
proudu z napéjeciho zdroje a k naslednému
zah¥ivani vinuti motorku.

Uvedeny nedostatek odstratiuje zapojeni
pro Fizeni krokového motorku teplocitlivé
tiskdrny podle vyndlezu vyznafené tim, Ze
spoustéci vystup fidici jednotky je spojen
se spoust&cim vstupem monostabilniho klop-
ného obvodu, jehoZ &asovaci vystup je pfi-
veden na vstup #idiciho dekodéru, jehoZ da-
tovy vstup je spojen s datovym vystupem §i-
dici jednotky a zaroveii datovy vystup Fidi-
ciho dekodéru je p¥ipojen na datovy vstup
spinaie fdzi krokového motorku a fdzovy
v{stup je spojen s fdzovym vstupem kroko-
vého motorku, jehoZ napétovy vstup je spo-
jen s napéfovym vystupem vykonového spi-
nale, jehoZ fidici vstup je pFipojen na Fidi-
ci vystup Fidiciho dekodéru.

Vyhodou tohoto zapojeni je, Ze umoZiiu-
. je odpojeni napé&ti od krokového motorku
v dobé&, kdy neni poZadovan pohyb maotor-
ku. Po tuto dobu se sniZi proudovy odhér ze
zdroje napéti pro krokovy mnotorek a za-
mezi se zhytetnému zahiivdni jednotlivych
vinuti motorku..

Piiklad zapojeni podle vyndlezu je znéa-
zorngn na p¥ipojeném vykresu.

Ridici jednotka 1 vydéavéa povely pro spous-
téni moncstabilniho klopného obvodu 2 a
pFeddvd data ¥idicim dekodérem 3. Mono-

PREDMET VYNALEZU ... ... ..

Zapojeni pro Fizeni krokového motorku
teplocitlivé tiskdrny vyznalené tim, Ze
spoustéei vystup (11) Fidici jednotky (1) je
pFipojen na spou8téci vstup (21) monostabil-
nfho klopného obveodu (2}, jehoZ &asovaci
vystup (22) je spojen s Casovacim vstupem
(31) ¥idiciho dekodéru (3), pfi€emZ datovy
vstup (12) Fidici jednotky (1) je pFipojen na
datovy vstup (32) fidiciho dekodéru (3}, je-
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stabilni klopny obvod 2 odméfuje dobu, po
kterou bude pfipojeno napéti na vinutich
krokového motorku. Ridici dekodér 3 de-
koduje data z Fidici jednotky 1 a ovlada

Jjednak vykomovy spipa& motorku 6 a jed-
- nak spinad¢ fazi 4.

Spina& fazi 4 ptipind jednotlivd vinuti
krokového motorku 5 na napéti:tak, aby
vzniklo totivé pole a tim i pohyb krokové-
ho moterku 5. Krokovy motorek 5 je ovla-
ddn spinatem fdzi 4 a vykonovym- spina-
tem motorku 6. Vykonovy spina¢ ‘motorku
6 piipind nap#ti na krokovy motorek 5 na
zaklad& ovladaciho signdlu z fFidiciho deko-

..déru-3.

Funkce zap0]em podle vynédlezu je né-
sledujici: Ridici jednotka 1 piedd do Fidi-
ctho dekodéru 3 data a zdroveii aktivuje mo-
nostabilni klopny obvod 2, ktery odmé&iuje
dobu, po kterou je pFipojeno napé#ti na kro-
kovy motorek 5. Po ukon&eni pohybu vyvo-
laného signdly z Fidiciho dekodéru 3 do spi-
nate fazi 4 a nésledn& do krokového mo-
torku B Fidici dekodér 2 pFes vykonovy spi-
na& motorku 6 odpoji napéti krokového mo-
torku -5 aZ do doby, kdy ¥idici jednotka 1 -
vyda povely pro daldi pohyb motorku 5.

Zapojeni podle vyndlezu se vyuZije pil
Fizeni krokového motorku teplocitlivé tis-
karny, kde mezi dvéma pohyby motorku je
tasovd prodleva, ve které se vypaluje text
do teplocitlivého papiru a neni nutné napa-
jet vinuti motorku proudem.; RovngZ v dobg,
kdy teplocitlivd tiskdrna je v &ekacim reZi-
mu, umoZiiuje zapojeni podle vynélezu sni-
Zit odb&r z napdjeciho zdroje tiskarny.
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ho# datovy’ vystup [83] je pfiVedeh na dato-
vy vstup (41] spmace fézi [4] a faZovy vy-’i
stup (42) spinade fazi“(4) je’bFipojen ria t4-

zovy vstup (51) KroKového motorku’ (5], je-
hoz napgtovy vstup (51) "je spb]en § Hidt-
cini 'vystupei’ [62] vyKonovélip spinate (63,
zatimco " Fidict> vstup (61)" Vyﬁoﬂového spi-
nafe (6) je spojen s Fidicim vystupem 34)
Fidicitho dekodéru (3).
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