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. wlaSciciel patentu:

Przenos$nik do transportu poprzecznego dtugich elementéw
takich jak ktody drzewne

1

Przedmiotem wynalazku jest urzgdz:=nie do prze-
noszenia dlugich elementéw takich na przyklad
jak klody drzewne i podobne materialy z przes-
nos$nika, na Kktorym klody przenoszone sg po-
przecznie na inny przeno$nik, za pomocg ktorego
klody jedna na drugiej przenoszone sg w Kkierun-
ku ich dtugosci.

Wynalazek dotyczy szczegélnie tego typu urzg-
dzen przenosnikowych, ktére wyposazone sg w tar-
cze umieszczone na obracajgcych sie rownoleglych
walach i posiadajgce na swoim obwodzie odpo-
wiednie $ciecia przystosowane do wspédldzialania
z urzgdzeniami podajgcymi i odbierajgcymi klody.
W jednej z zaloZzonych pozycji roboczych, wy-
ciecia na obrzezu tarcz osadzonych na jednym
wale przystosowane sg do odbioru kléd z urza-
dzenia podajgcego. W innej zalozonej pozycji ro-
boczej, wyciecia w tarczach tworzg wciecie odpo-
wiadajgce poprzecznym przekrojom Kkléd i stano-
wigce miejsce ich spoczynku w posredniej fazie
przenoszenia. W fazie tej klody sukcesywnie prze-
noszonz sa z wycie¢ pierwszego rzedu tarcz na
wyciecia kolejnego rzedu tarcz. W koncowej trze-
ciej pozycji klody spoczywajag na wycieciach dru-
giego rzedu tarcz i przenoszone sg na przenosnik
odbierajacy.

Urzadzenie konstrukcji tego typu znane jest na
przyklad ze szwedzkiego opisu patentowego. Klody
zmagazynowane sg w zasobniku o pochylej podlo-
dze, wzdluz ktérej klody pod wlasnym ciezarem

68 309

10

15

20

30

2

przesuwajg sie do szczéliny wylotowej zasobnika.
Przy szcz:linie wylotowej znajduje sie zespd! row-
noleglych obracajacych sie rolek wumieszczonych
na poziomej ramie, ktére posiadajg na obwodzie
wciecia umozliwiajgce zaczepienie klody wysunie-
tej z zasobnika i nastepnie w czasie obrotu rolek
przenoszenia klody z jednego zespolu na nastepny
i do ostatniego zespolu pfzenoszacego klode do
specjalnego przeno$nika.

Urzadzenia przeno$nikowe wedlug wymienionego
patentu szwedzkiego oraz innych znanych rozwig-
zan Kkonstrukcyjnych posiadaja wade, a mianowi-
cie nie gwarantujg podawania na przenos$nik od-
bierajgcy, kolejnych kl6d jedna po drugiej. W kon-
s2kwencji takiej konstrukcji, urzgdzenia te sg nie-
przydatne do celé6w przenoszenia kléd z zasobnika,
albo z przeno$nika wzdluznego na inny przeno$nik,
w c:lu przenoszenia klod jedna po drugiej w kie-
runku ich dlugosci. Przenoéniki takie znajdujag
zastosowanie np. w korowarkach mechnicznych,
w ktérych klody sg przesuwane wzdluznie przez
wirnik korowarki.

Celem niniejszego wynalazku jest opracowanie
konstrukcji przenosnika do transportu poprzecz-
nego dlugich elementéw takich jak klody drzaw-
ne i podobne, przenoszgcego elemznty od przenos-
nika poprzecznego do przeno$nika wzdluznego.
Przeno$nik zawiera poziomo rozmieszczone, obro-
towe waly réwnolegle do kléd w pierwszym wy-
mienionym przenos$niku, z osadzonymi co najmniej
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dwoma tarczami na jednym wale, ktére posiada-
ja wyciecia na obrzezu o wymiarach stosownie do
$rednic kl6d, ktére majg byé przenoszone. Pierw-
szy wal umieszczony jest w bezposrednim sg-
siedztwie wylotu przeno$nika poprzecznego, a dru-
gi wal umieszczony jest w bezposrednim sasiedz-
twie przenosnika wzdluznego w taki sposéb, ze
w jednej pozycji obrotu tarcz, tarcze pierwszego
walu przejmujg klody z poprzecznego przeno$ni-
ka, w nastepnej pozycji obrotu tarcz wyciecia
tarcz tworzg wspoélne gniazdo, w ktérym klody
spoczywaja w fazie poSredniej ruchu poprzecz-
nego w czasie przenoszenia z pierwszej tarczy
na drugg tarcze, a w trzeciej krancowej pozycji
obrotu tarcz, wyciecie drugiej tarczy podaje klo-
de na przeno$nik wzdluzny.

Istotng cechg przenos$nika jest, ze obrzeza tarcz
zachodzg na siebie w rzucie z boku, a wyciecia
tarczy drugiego walu majg wymiary odpowiada-
jace najmniejszej S$rednicy przenoszonych ki16d,
umozliwiajagce za pomocg wystepu, rozdzielenie
k16d i przeniesienie na druga tarcze tylko jed-
nej klody jednoczesnie, przy czym do przesunie-
cia k16d w kierunku wyciecia tarczy sluzy popy-
chacz.

W odmiennej postaci konstrukecji przeno$nika
wedlug wynalazku drugi wal moze by¢ obracany
zwrotnie badz tez jednokierunkowo woéwczas, gdy
wal pierwszy musi byé obracany zawsze zwrot-
nie z zachowaniem ustalonego kata obrotu.

Wedlug innej odmiany Kkonstrukcji, tarcze wa-
tu drugiego sa obracane szybciej niz tarcze walu
pierwszego.

Urzgdzenie wedlug wynalazku jest uwidocznio-
ne na rysunku, na ktéorym fig. 1 przedstawia wi-
dok urzadzenia z tarczami znajdujacymi sie w po-
czatkowej krancowej pozycji, fig. 2 — widok urzg-
dzenia z tarczami w pozycji posredniej, fig. 3 —
widok urzgdzenia z tarczami w pozycji jak na
fig. 2 z uwidocznionym schematycznie popycha-
czem, fig. 4 — widok urzadzenia z tarczami w po-
zycji nastepnej w stosunku do pozycji pokazanej

na fig. 3, fig. 5 — widok urzgdzenia z tarczami
obracajacymi sie w kierunku odwrotnym do kie-
runku pokazanego na fig. 1 i 2, fig. 6 — widok

urzadzenia z tarczami w pozycji jak na fig. 3,
fig. 7 — widok przeno$nika w rzucie z gory, fig. 8
— widok urzadzenia z odmienng postacig popy-
chacza, fig. 9 — naped tarcz w widoku z boku,
fig. 10 — naped popychacza w widoku z boku,
fig. 11 — popychacz z tarczami w polozeniu jak
na fig. 1, fig. 12 — schemat ukladu sterowania
przenosnikiem.

Pierwszy podajnik 1 Kkl6d, dzialajgcy mecha-
nicznie badZz tez grawitacyjnie, podaje klody w
kierunku oznaczonym strzalkg A. Przeno$nik po-
przeczny wedlug wynalazku zawiera dwa waly 4
i 5 z osadzonymi na nich tarczami 2 i 3 zachodzg-
cymi wzajemnie na siebie obrzezami. Zgodnie z ry-
sunkiem waly 4 i 5 obracajg sie zwrotnie zawsze
w Kkierunku przeciwnym. Krancowe pozycje tarcz
o ruchu obrotowym zwrotnym pokazane sg na fig.1
i 2. Obrét tarcz moze nastepowaé w rézny spo-
s6b, mechanicznie. Jeden z waléw moze byé na-
pedzony wprost przegubowo, drugi przy pomocy
przekladni z walu pierwszego.
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Na obrzezach tarcz 2 i 3 znajdujg sie wyciecia
6 i 7. W pozycji pokazanej na fig. 2, wyciecia 6 i 7
tworza gniazdo ograniczajgce klody w posredniej
pozycji przenoszenia.

Tarcza 2 polgczona jest z ramieniem 10 popy-
chacza zamontowanym obrotowo na osi 9 i przy-
stosowanym do obrotu pomiedzy krancowymi po-
lozeniami pokazanymi ciaglag i przerywang linig
na fig. 3.

Urzadzenie wedlug wynalazku dziala jak na-
stepuje. Kiedy tarcza 2 znajduje sie w pozycji
krancowej poczgtkowej, jak na fig. 1, klody 11
spadajg z powierzchni 1 na wciecie 6 pierwszej
tarczy 2. Nastepnie tarcze obracajg sie w przeciw-
nych kierunkach zgodnie z zaznaczonymi strzal-
kami do osiggniecia pozycji jak na fig. 2, w kt6-
rej to pozycji wyciecia obu wspdlpracujgcych
tarcz tworza wspdélne gniazdo 8. W czasie obrotu
zwrotnego tarcz do pozycji poczgtkowej jak na
fig. 1, klody sg poruszane w taki sposéb, ze kran-
cowa kloda 11’ (fig. 4) jest przeniesiona na wy-
ciecie 7 tarczy 3. Przeniesienie to dokonane jest
przy wspéludziale popychacza 10 wspoélpracujgce-
go z tarcza 2 i przesuwajacego klody w kierunku
wyciecia tarczy 3 jak na fig. 3.

W dalszym ciggu obrotu zwrotnego (wedlug
strzalek na fig. 4), plaszczyzny wycieé 6 i 7 two-
rzgce dno gniazda 8, zmieniajac wzajemne polo-
zenie formujg wystep 12 rozdzielajacych klody po-
zostawiajac kraricowg klode 11’ w wycieciu tar-
czy 3, a pozostale klody w wycieciu tarczy 2. Tar-
cza 3 przenosi klode 11’ na nastepny przenosnik,
a jednocze$nie tarcza 2 otrzyma nastepng ilo$é
k16d z plaszczyzny 1.

Na fig. 6 pokazano przyklad, w ktérym tarcza 2
przeniosta klode 13 o najwiekszej mozliwej Sred-
nicy na tarcze 3 przy wspéludziale popychacza 10,
ktory przesunagl klode na wyciecie 7. Srodek ciez-
kosci klody znajduje sie po stronie tarczy 3, co w
konsekwencji spowoduje utrzymanie sie klody w
wycieciu 7.

Wal napedowy 5 tarczy 3 (fig. 7) jest polgczo-
ny z tloczyskiem A (o ruchu posuwisto-zwrotnym)
silownika hydraulicznego B a naped walu 4 dru-
giej tarczy 2 jest sprzegniety z walem 5 przez
prz=kladnie zebatg C dla wywolania obrotu tarcz
2 i 3 w przeciwnych Kkierunkach.

Jak pokazano na fig. 8 — ramieniowy popy-
chacz 10 zastgpiony jest w t2j odmianie wykona-
nia przenos$nika przez laricuch 14 bez konca prze-
noszony na kolach 15 i napedzany przez to samo
urzadzenie co tarcza 2 i 3. Lafcuch 14 jest przy-
stosowany do przesuwania klody w kierunku od
tarczy 2 do tarczy 3.

Na watlach napedowych 4 i 5 (fig. 9) osadzone
sg, wzajemnie zazebione -dwa wycinki k6t zeba-
tych. Wycinek kola zebatego osadzonego na wa-
le 5 polgczony jest z silownikiem hydraulicznym.

Fig. 10 przedstawia urzadzenie w fazie, w kt6-

‘rej tarcza 3 dostarczyla klode 11” na przeno$nik 16

do dalszego jej’ przemieszczenia, a tarcze 2 i 3
otrzymaly nowg klode 11’ ze stotu dostawczego 1,
przy czym tarcze 2 i 3 znajdujg sie w $§rodkowych
polozeniach oczekujgc na zwolnienie miejsca dla
nowej klody 11’ na przeno$niku 20. W tym polo-



68 309

5
zeniu, elektryczny obwéd sterujacy urzadzenia
jest wylaczony, a obwdd hydrauliczny posiada wol-
ny przeplyw. Pompa hydrauliczna 21 (fig. 12) pra-
cuje w sposéb ciggly.

Podczas gdy kloda 117 jest przemieszczana do
przodu, zostaje odkryta fotokomoérka 17 przesy-
lajaca impuls- do obwodu elektrycznego. Urucho-
miony zostaje solenoid A; zaworu 23 i w gléwnym
silowniku 19 powstaje ci$nienie hydrauliczne. Si-
townik obraca tarcze do polozenia przedstawione-
go na fig. 11. W momencie, w ktérym silownik 19
osigga swoje zewnetrzne kranicowe polozenie i za-
trzymuje sie w obwodzie hydraulicznym powsta-
je nagly wzrost ci$nienia, w wyniku ktérego wy-
lacznik ci$nieniowy 20 przesyla impuls do elek-
trycznego obwodu wylaczajgc solenoid A, w wy-
niku tego zawoér powraca do swojego polozenia
wyjSciowego, a obwdd hydrauliczny wlaczony zo-
staje do wolnego przeplywu.

Jednoczesnie, w momencie, w ktérym tarcze 2,
3 obrécone zostang od polozenia pokazanego na
fig. 10 do polozenia pokazanego na fig. 11, obwdd
sterujgcy uruchamia z nieznacznym opoé6zZnieniem
solenoid B, zaworu 22. Ta drogg ciSnienie hydra-
uliczne dziala poprzez zawér 22 na silownik 18
popychacza 10 wracajagc popychacz do polozenia
pokazanego na fig. 11. Przekaznik czasowy utrzy-
muje solenoid B, w stanie aktywnosci na nie-
zbedhy przedzial czasu przed tym, zanim zawér
22 zostanie zamkniety.

Jak wspomniano wyzej, w momencie, w Kktérym
giowny silownik 19 obroécil tarcze 2 i 3 do polo-
lenia pokazanego na fig. 11, wylgcznik ci$nienio-
wy 20 przesyla impuls, ktéry réwniez uruchamia
przekaznik czasowy w obwodzie sterujgcym. Prze-
kaznik czasowy okreSla interwal czasu, w ktérym
tarcze pozostajg w polozeniu pokazanym na fig. 11.

Po tym interwale czasu, przekaznik czasowy
przesyla impuls do obwodu sterujgcego aktywizu-
jac solenoid A, i zmieniajgc polozenie w zaworze
23. Glowny silownik 19 jest uruchamiany cis$nie-
niem hydraulicznym w przeciwnym Kkierunku i
tarcze sg obrdocone do polozenia wyjsciowego po-
kazanego na fig. 10. W momencie, w ktérym glow-
ny silownik 19 osigga swoje Kkrancowe polozenie
wewnetrzne, wystepuje gwaltowny wzrost cisnie-
nia w obwodzie hydraulicznym, w wyniku czego
wylacznik ci$nienia 22 przesyla impuls do obwo-
du elektrycznego wylgczajgc solenoid i przywra-
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6
cajac polozenie zaworu 23 do polozenia wyjScio-
wego.

Jednocze$nie w momencie, w ktérym przekaz-
nik ci$nieniowy przeslal impuls zatrzymujacy
obrét tarcz 2, 3 do polozenia pokazanego na fig. 10,
obwéd sterujgcy aktywizuje solenoid B; zaworu 22
na okres czasu wyznaczony dzialaniem przekaz-
nika czasowego. To powoduje dzialanie ci$nienia
hydraulicznego na popychacz 10 i przesuniecie po-
pychacza do polozenia pokazanego na fig. 10. Po
uplywie tego czasu, solenoid zostaje wylaczony i
zawér wraca do swego polozenia wyjSciowego.
Urzadzenie nie pracuje do czasu, dopoki fotoko-
moérka 17 nie prze§le nowego impulsu uruchamia-
jacego.

Zastrzezenie patentowe

Przenosnik do transportu poprzecznego dlugich
elementéw takich jak klody drzewne i podobne,
przenoszacy elementy od przenoSnika poprzeczne-
go do przenosnika wzdluznego, zawierajacy po-
ziomo rozmieszczone, obrotowe waly réwnolegle
do kl6d na pierwszym wymienionym przenosni-
ku z osadzonymi co najmniej dwoma tarczami na
jednym wale, ktére posiadajg wyciecia na obrze-
zu o wymiarach stosownie do $rednic kléd, ktére
majg by¢é przenoszone, przy czym pierwszy wal
umieszczony jest w bezposrednim sagsiedztwie wy-
lotu przeno$nika poprzecznego, a drugi wal umiesz-
czony jest w bezpoSrednim sgsiedztwie przeno$ni-
ka wzdluznego w taki spos6b, ze w jednej po-
zycji obrotu tarcz, tarcze pierwszego walu przej-
mujg klody z poprzecznego przenosnika, w nastep-
nej pozycji obrotu tarcz wyciecia tarcz tworzg
wspoélnie gniazdo, w ktérym klody spoczywajg w
fazie posredniej ruchu poprzecznego w czasie prze-
noszenia z pierwszej tarczy na druga tarcze, a w
trzeciej krancowej pozycji obrotu tarcz, wycieciz
drugiej tarczy podaje klode na przenos$nik wzdtuz-
ny, znamienny tym, ze obrzeza tarcz (2 i 3) zacho-
dzg na siebie w rzucie z boku, a wyciecia (7) tar-
czy (3) drugiego walu (5) majg wymiary odpo-
wiadajgc2 najmniejszej S$rednicy przenoszeaych
kléd i umozliwiajgcz za pomocg wystepu (12) roz- .
dzielenie kl6d (11) i przeniesienie na drugg tar-
cze (3) tylko j-dnej klody (11’) jednoczesnie, przy
czym do przssuniecia kiéd w kierunku wyciacia
(7) tarczy (3) przenos$nik zawiera popychacz ('8).
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