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Zatizeni pro zlepdeni stability stro-
J4, zejména zemédélskfch, na svazich, podle
vyndlezu pfinéis nové uspofsdéni stroje,
jonZ je na boofch opatien sklopnfmi rameny,
oviédanfwi hydraulickgymi vélei. PFi préci
na bodnim svahu se sklépf rameno na niZé{
strané stroje a opfenim o zem zvyduje tak -
jeho stabilitu proti plevrieni. PFi vyklo-
peni vzhiru jo docfleno norméln{ #ife stro-.
jo, vhodné pro transport po véfejnfch ko-
munikacich,

210 290



210 590

Vynélez se tyki zafizenf pro zlepieni stability stroji, zejména zemédélskych, na
svazich,
Z hlediska stability stroje pfi jeho préci na bolnim svahu, tedy pfi jizdé po vrstev-

niei, je vyhodny co nejvtsi rozchod kol anebo co nejvétdi Sife pracovnich orgénd, pfich&zé-
jicich do styku s pidou a mohoucich do uréité miry slouZit jako opéra stroje pro zvydeni
stability proti prevrienf. Tato, pro svahy vhodné vlastnost, je vSak opét na zivadu pii
trasnportu stroje po veifejnych komunikacich, kde je nutno dodrZet predpisy i prepravnimi
podminkami danou maximilnf{ transportni Sifku. Pfi snaze vyhovét jak transportu, tak prici

v terénu &i na svazich, bylo téZ navrieno mnoistvi Fedeni, které Jsou véakAzaméfena zo jmé~
na na zv§seni pracovnfho zabéru stroje s cilem dosaZeni vysoké vikonnosti a vyuZitelnosti

a na sniZenf pracovni §iFe na transportni &ifi pfi dopravé. Tato zaf{zeni jsou vhodné& pFi
préci v rovindch nebo na mirnych svazich, netes{i totiZ vibec otéZku préce na svazich s vét-
84im bolnim néklonem. Jde-11i o préci na boénich svazich se sklonem nad 20°, neni tento prob-
1ém u dosavadnich strojid prakticky vibec feSen, protoie o pouZit{i pracovnich orgénd, pfi-
chazejicich do styku s pidou, jako opérnych orgénd nelze vkhledem k dnes pouZivanym vysokym
hmotnoston nov§ch, vykonnjch stroji, vitdinou samojfzdnych, prakticky uvaiovat. Nehledd na
to je mmoistvi stroji, zojména>zemédélskych, kde jejich pracovni orgdny do styku s pidou
prakticky vibec nepfichézeji a nejsou tedy z hlediska moZnosti pouZiri jako opdry pro zvy-
Seni stability vidbec vyuiitelné.

Tyto nevfhody a nedostatky jsou odstrandny zafizenim pro zlepieni stability etrojﬁ.
zejména zemédSlskych, na svazich, podle vyndlezu, jehoZ podstata spodivéd v tem, Ze na bo-
ku stroje jsou uspofédéna sklopni ramena s opérnjm pojezdovym kolem, k nimZ je pfiklouben
lineérni motor. |

Zarffizen{ pro zlepseni stability stroji, zejména zemédélskich,'na svazich, podle vyni-
lezuje velmi jednoduché a lewné, pridémi spolehlivé zabranuje jak prevrieni stroje na svahu,
tak i snadné idéciluje pfijatelné trasnportni 3ife strojd pfi jejich dopravé po véfejnfch
komunikacich. _

.'Na pripojeném vfkrese jy schematicky znézornén pfiklad provedenf zafizen{ podle vyné-
lezu. Obr. 1 pledstavuje bokof}s zarffzeni, obr. 2 je pohledem zezadu na zatfizeni podle vy=
nélezu. '

Na rdmm 1 stroje jsou na jeho bocfch usporfadény ﬁéhytné depy 2, jejichZ pomoci jsou
'k nému piikloubena sklopns ramena 3, napf. ve tvaru trojihelniku, tvofeného dv§na od stroje
se sbiha jicimi konzolami 4 a jednim podélnfym Zeperym nosnikem 5. Na konci sklopného ramene
3 je uspoiddéno opdrné pojeidové kolo 6, které miie byt i samestavitelného ostruhového
provedenf. Sklopné rameno 3 je skloubeno s linedrnim motorem 7, napf. hydraulickym véileem,
pfikloubenym svym druhym koncem ke stroji. Sklopné rameno 3 midZe b§t pripadné zatfZeno ve
sklopeném stavu neznizorndnou pruzinou, uspofidanou mezi nim a linedrnim motorem.

Zatizeni{ podle vyndlezu funguje takto : P{i transpirtu, pfi jizdé stroje na rovinatém
nebo mirnd svahovitém pozomku se ponechaji sklopné ramena 3 vyzdviZen& vzhiru. Pfi préci na
bodnim svahu se vyklopi pomoof linedrnfiho motoru 7 sklopné rameno 3 na niZe se nalézajici
strand stroje tak, aby se pojezdové kolo 6 opfelo o zem. Tim je vytvefena opéra, zabranujic{

prevraceni stroje, pridemi v pripadé, Ze sklopné rameno 3 je zatilieno neznizornénou pruiinou,
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se docilf i dobrého kopirovéni terénu pojezdovym kolén 8 a jeitd spolehlivéji{ opéry proti
plfevrécent stroje. '

PREDMET VYVYNALEZU"

Zatizeni pro zlepdeni stability strojd, zejména zem&d&lskych, na svazich, vyznadené
tim, Ze na boku stroje jsou uspofddéna sklopné ramena /3/ s opérngm pojezdovym kolem /6/,
k nim? je pFiklouben lineérni motor /7/,
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