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요약

내용 없음

대표도

도1

명세서

  [발명의 명칭]

드로틀위치감지기의 오차신호 검사 및 허용오차결정을 포함한 자동기계 변속기장치 제어방법.

  [도면의 간단한 설명]

제1도는 본 발명의 자동기계 변속기제어장치에 대한 부품 및 그의 상호 접속관계를 개략적으로 도시한 
블록도.

제2도는 본 발명의 드로틀위치감지기에 대한 개략적 확대도.

제3a도 내지 3e도는 본 발명의 방법을 실행하는 양호한 방식을 도시한 흐름도.

본 내용은 요부공개 건이므로 전문 내용을 수록하지 않았음.

(57) 청구의 범위

청구항 1 

자동변속기장치(10)는 운전자에 의해 조절되는 드로틀페달(24), 드로틀로 제어되는 엔진(14), 변속기 입
력축과 출력축(20) 사이에 접속시킬 수 있는 다수 기어변속률 조합으로 된 변속기(12), 운전작 드로틀페
달(24)의 위치를 설정함에 따라 그 위치를 표시해주는 다수의 입력신호를 수신하는 장치를 가진 중앙처
리장치(38)등으로 구성되며,

상기 입력신호는 운전자가 드로틀페달(24)의 위치를 설정함에 따라 그 크기를 표시하는 제1드로틀위치 
신호(THE), 운전자가 드로틀페달을 움직여서 드로틀위치가 엔진의 공회전속도의 드로틀위치보다 조금만 
더 커져도 이를 표시해 주는 신호를 제공하는 제2드로틀안전스위치신호(THPS), 운전자가 드로틀페달을 
움직여서 드로틀이 최대 드로틀위치가 되었을 때 이를 표시해주는 제3킥다운 스위치신호(RTDS)등으로 구
성되고, 상기 중앙처리장치(38)에는 상기 입력신호들을 프로그램에 따라서 처리하고 출력신호를 발생시
켜서 변속기장치를 효과적으로 동작하게 하는 장치가 포함되어 있으며, 운전자가 드로틀페달(24)의 위치
를 설정함에 따라서 이를 표시해주는 제1, 제2, 제3입력신호 중 어느 하나만이 오차가 있다고 결정이 내
려질 때까지 엔진의 드로틀 위치를 공회전위치로 설정해두고, 상기 제1, 제2, 제3 입력신호들 중 어느 
하나만이 오차가 있다고 결정이 내려지면 운전자가 설정한 드로틀의 위치의 진정한 값을 결정하기 위해
서 상기 제1, 제2, 제3입력신호를 다르게 처리하도록 하는 새로운 논리규칙을 규정하여 상기 프로그램을 
수정하는 것을 특징으로 하는 상기 자동변속기 장치(10)를 제어하는 방법.
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청구항 2 

제1항에 있어서, 운전자가 드로틀페달(24)을 설정한 위치를 표시해주는 제1, 제2, 제3입력신호에서 오차
가 있음을 다음 관계식중 어느 하나만 만족하지 않으면 감지되는 것을 특징으로 하는 방법.

a) THDC는 THDI 보다 THPS는 1과 같다.

b) THDC는 THDI 보다 크고,  THPS는 1과 같다.

c) THDC는  THDK 보다 크거나 같고, RTDS는 1과 같다.

d) THDI는  THDC 보다 작거나 같고, THDC는  THDK 보다 작으며,  RTDS는  과 같고, THPS는 1과 같다.

여기서, THDC=현재 제1 입력신호의 값

           THDI=엔진 위치에서 제1입력신호값

           THDK=킥다운 위치에서 제1입력신호값

            THPS=드로틀위치가 공회전위치보다 작게 설정되면 값을 가지고, 드로틀위치가 공회전위치보

다 크거나 같으면 1값을 갖는 제2입력신호

            RTDS=드로틀위치가 킥다운위치보다 작게 설정되면 값을 가지고, 드로틀위차가 킥다운 위치

보다 크거나 같으면 1값을 갖는 제3입력신호.

청구항 3 

제2항에 있어서, THDC가 THDI보다 작거나 같으면, THPS는 1과 같고 드로틀은 엔진을 공회전하는데 필요한 

연료만을 공급하도록 설정되고, 

THDC가  THDI보다 크면,

제2입력신호는 오차가 있는 것으로 간주되어 무시되고 THDC가 옳은 것으로 간주되어 세개의 모든 드로틀 

위치입력신호를 대표하는 값으로 사용되며 오차표시가 동작되고,

RTDS=1이고 반면에  THDC는  THDI보다 작거나 같으면 제1입력신호가 오차가 있다고 간주되어 무시되고 오

차표시가 동작하는 것을 특징으로 하는 방법.

청구항 4 

제3항에 있어서, 제1입력신호가 오차가 있다고 간주되면 프로그램은 다음과 같이 수정되는 것을 특징으
로 하는 방법.

만일, THPS= 이라면, 연료는 공회전 값으로 공급되고,

만일, THPS=1이고 RTDS= 이라면, 연료는 중간값으로 공급되며,

만일, THPS=1이고 RTDS-1이면 연료는 최고값으로 공급된다.

청구항 5 

제4항에 있어서, 중간값이란, 전 드로틀에 대해서 약 30%를 의미하고, 최고값이란 전 드로틀에 대해서 
약 100%를 의미하는 것을 특징으로 하는 방법.

청구항 6 

제2항에 있어서, THDC가  THDI보다 크면,

THPS-0이고 드로틀은 엔진공회전의 연료공급위치로 설정되고,

THPS=1이고  THDC는  THDI보다 크면 제1입력신호는 오차있는 것으로 간주되어 무시되고 오차표시기가 동

작하며,  RTDS=1이고  THPS=0이며, THDC는  THDK보다 크거나 같으면,  THPS는 오차있는 것으로 간주되어 

무시되고 오차표시가 동작하며, 제1입력신호가 모든 세개의 드로틀위치 표시신호를 대표하는 것으로 사
용되는 것을 특징으로 하는 방법.

청구항 7 

제6항에 있어서, 제1입력신호가 오차 있다고 간주되고 THPS=0 이면 연료는 공회전갑승로 공급되며,

THPS=1이고 RTDS=0이면, 연료는 중간값으로 공급되며,

THPS=1이고  RTDS=1이면, 연료는 최고값으로 공급되는 것을 특징으로 하는 방법.

청구항 8 

제7항에 있어서, 중간값이란 전드로틀에 대해서 약 30%를 의미하고, 최고값이란 전드로틀에 대해서 약 
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100%를 의미하는 것을 특징으로 하는 방법.

청구항 9 

제2항에 있어서, RTDS=1이고  THDC는 THDK보다 작으면, 또는 THDC가  THDK보다 크거나 같고  THPS는 1과 

같고 한주기동안 제1및 제2입력신호에 오차가 검출되지 않으면, 제3입력신호는 오차있는 것으로 간주되
어 오차표시기가 동작하고  THDC만이 모든 드로틀위치를 감지하도록 사용되는 것을 특징으로 하는 방법.

※ 참고사항 : 최초출원 내용에 의하여 공개하는 것임.

도면

    도면1

    도면2

    도면3a
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    도면3b

    도면3c

    도면3de
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