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Przedmiotemn wynalazku jest jednostka podpo-
rowa stropu do zmechanizowanej obudowy krocza-
cej wyrobisk gérniczych.

Taka obudowa jest samoczynna, ktérej gérma
czesé styka sie cala swa powierzchnig goérng ze
stropem. Wynalazek ma zastosowanie do obudowy
gérniczej przesuwajgcej sie w jednym i drugim
kierunku.

W przypadku kroczgcej obudowy Scianowej ze
stropnicg wysuniety ku przodkowi znane jest roz-
wigzanie, w ktéorym swobodny koniec wysunietej
stropnicy jest podparty przesuwnym, wzdluznie
wiszgco prowadzonym na stropnicy pomocniczym
stojakiem, ktéry mozna podniesé ze spagu i kiéry
jest wychylny ma boki.

Wada takiego rozwigzania jest to, ze Wysunieta
do przodka stropmica podczas posuwania stojaka
pomocniczego nie jest podparta i dlatego w Swiezo
oczyszczonym polu poddaje sie latwo naciskowi
“stropu, co moze doprowadzié do ruchéw stropu.

Przy mechanicznej obudowie $cian stosuje sie
czesciej bezpoérednjo po przejsciu urzgdzemia ura-
biajacego wyprzedzajgce podparcie oczyszczonego
stropu juz przed przesunieciem przenos$nika.

Wady zwigzane ze znanymi urzgdzemiami z wy-
przedzajgcymi s‘-opnicami, obniZajagce w znacz-
nym stopniu uzytkownos§é tych urzadzen, polegajg
badz na zbyt skomplkowanej budowie, bgdz na
tym, ze podparcie strosu na zbyt malej powierzch-
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ni jest w wyniku tego za stabe lub zbyt oddalone

‘albo tez za malo dopasowane.

Celem wynalazku jest usuniecie wymijenionych
wyzej wad znanych urzadzefi z wyprzedzajgeymi.
stropnicami kroczacej oubwdowy $cianowej, majgcej
nad nieuruchomionym ]eszu.e po przejéciu urza-
dzenia urabiajacego urzadzeniem transportowym
wysuwng na zewngirz stropnice. :

Cel ten osiggnigto wedlug wynalackw przez to,
Ze samoposuwajgca sie do przodu stropnica: w
ksztalcie diwigara lezy na miseczkowym laczniku,
nasadzonym wahliwie na glowice stojaka podtrzy-
mywanego prosto przez czeéé dolng agregatu i mo.
ze byé przesuwalna $lizgowo na tym korpusie Io-
Zyska przez urzadzenie naciskajgce i/lub ciggngce.

Celowe jest przy tym, aby urzgdzemie naciska-

jace i/lub ciggngce bylo skonstruowane jako hydra-
uliczna jednostka tlok-cylinder obustronnego dzia-
lania. .
Ta konstrukcja pozwala talkze, na przyklad przy
slabych stropach, na wysuwanie do przodu strop-
nicy o duzej powierzchmi' przylegania takze przy
czeSciowym tylko obcigzeniu.

Gérna cze$é obudowy w rodzaju dizwigara jest
przy tym przewaimie uksztaltowana w formie od-
wréconej litery U i sklada sie z dwéch ramijon
prowadzacych miedzy sobg miseczkowy lacznik,
polaczonych ze soba posrodku plyta, ktérej strona
wewnetrzna tworzy plaszezyzne §lizgowa dla lgcz-
nika. Najkorzystniej jest uksztaltowaé ramiona jakc
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profile skrzynkowe. Dziéki temu uzyskule si¢ obok
zabezpieczonego prowadzenia §lizgowego dla strop-
nicy wyprzedzajacej na stojaku takze dosyé duza
wytrzymalo§é nisko budujacego Kkorpusu gémej
obudowy.

'W.: celu zaberpieczenia stropnicy Wyprzedzajacej
przed duzym opadaniem jej przedniego kofica w
stanie nieobcigzonym, mozna przewidzie¢ w' tyle
gérmej czedei obudowy, urzadzenie z bocznymi ra-
mionami, ktérych kofwe, wystajace z boku strop-
nicy, obejmuja od dotu biegnace réwnolegle do
stropnicy krawedzie bocaych stropnic tylnego kor-
pusu gérnej obiudowy.

Celowe okazalo sie zasbosoWanie na korkcu strop-
nicy przedluhm z hydrauliczng jednostka
tlok-cylinder. - Dzidd , ramie diwigni czesci
stropmicy lefgeej za korpusem lozyska, skrécone
przy -wysunjeciu gtropimcy, moze byé powiekszone
i modma ,znpoblec iejszeniu sily podpierajgcej,
dzialajace] ng*wy ej czesci stropnicy.

Poza - tym ‘moina Wytwiorzy¢ przy wysunietej
czedei stropmicy dodatiows sile podpierajgcy, jeli
ponizej stropnic bocznych sg zainstalowane przy
swobodnydh koficach ramion bocznych w polozeniu
pionowym jednostki tlok-cylinder lub jedli uklad
ramion bocanych jest zwigzany ze stropmicy za po-
mocy ustawionej pionowo jednostki tlok- cylinder.

W dalszywn korzystnym uksztaltowaniu- jednostki

61162 .

10

20

podporowej weddug wymalazku jest przewidziamny -

podpierajacy elastycznie przednia cze$é stropnicy

stojak n:yldra.whmy, ktérego- cylinder jest polgczony

przegubowo z dolng czesdcia obudowy i ktérego tlok
na swoim swobodnym koricu jest polgczony prze-
gubowo z prowadmica suwliwg, zainstalowang na
stropmicy i utrzymywany za pomocg liny lub po-
dobnie uksztaltowanego ciegla na ustawionym po-
‘nizej stropnicy stojaku, w pewnym odstepie od
niego. Rozpora przejmuje rosngca wraz z wysunie-
ciem stropmicy nadwage przedniej czesci stropnicy
i jednoczesnie sluzy do podwyzszemia sily podpie-
‘rajacej stropnicy wyprzedzajacej w przedniej cze-
Sci.

Przy ukosnie - opadajgcym wyrobisku jest ko-
rzystne przewidzieé dla przejecia skladowej ciezaru
stropnicy wyprzedzajgcej, pionowo do plaszczyzny
gléwnej agregatu, zainstalowang na boku rozpory
lub ukoénie po stronie spadu, sprezynujgcg podpo-
re, wspolpracujgca z ruchem wahliwym rozpory.

W dalszym innym korzystnym rozwiazaniu, urza-
dzenie wedlug wymnalazku ma wsparty na spagu
“stojak z urzadzeniem podnoszgeym w tylnej czeécl
‘stropnicy §lizgowej, umocowany na niej wiszgco
i przechodzgcy przez przewidziang w dolnym kor-
pusie podluzng szczeline.

Stojak jest podnoszony w znany samoczynny spo._
s6b w stanie obcigzonym i ze sprezynujgcym urza-
dzeniem utrzymujgcym go w jego polozeniu pio-
nowym. Ten dodatkowy stojak wzmacnia w szcze-
gélnie korzystmy sposéb docisk stropnicy takze pod-
czas stanu wyzwolonego oraz ruchu Wwstecznego
agregatu, gdyz opiera si¢ on na spagu i dlatego
nie uczestniczy we wstecznym ruchu agregatu.
Dzicki temu mozZliwe jest wzmozenie procesu
Wstelczlnego; spowodowanego przez zainstalowany
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w czgéci dolnego korpusu cylinder zwrotny, do-

datkowo przez jednostke tlok-cylinder, stuzacg do
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przesuwu stropnicy. Dzigki temu mozliwe jest prze-\
prowadzenie procesu wstecznego takze w - pizy-
padku, gdy agregat zmajduje sie¢ pod obciazeniem
nizszym od obcigzenia czeSciowego.

Uklad ogblny, ktéry umoZliwia w korzystny spo-
séb zrealizowaé niniejszy wynalazek ma miejsce
wéwiczas, gdy przednia podpora jednostkj stanowi
znany W istocie podwéjny stojak wspblosiowy.
Hydrauliczng podporg przesuwanej na niej strop--
nicy jest wewnetrzny stojak wspélosiowy, osadzo-
ny w draznym tloku zewnetrznego stojaka wspoél-
osiowego, podpierajacego ze swej strony za posred-
nictwem jarzma inny element stropnicowy.

‘W celu calkowitego zabezpieczemia stropu sklon-
nego do malych peknieé, wynalazek niniejszy prze-
widuje kombinacje jednej lub wielu, albo wszyst-
kich znamion jednostki obudowy przesuwnej badZ
kroczgcej lub calej obudowy $cianowej zestawiomej
z tych jednostek z wykladzing ochronng ostaniajg-
ca praktycznie calg powierzchnie podpieranego
stropu $ciany. Taka stropowa wykladzina ochron-
na moze skladaé sie z pojedynczych pasm o sze-
rokosci zblizonej do -dlugosci skoku obudowy i o
dlugosci odpowiadajacej wielkosci $ciany lub du-
zych jej odcinkéw. ‘

Pojedyncze pasma wykladziny przesuwane bez-
posrednio po przejSciu urzadzenia urabiajgcego sa
przykladane mechanicznie’ w polu odbudowy do
stropu i bezzwlocznie podtrzymywane i podpie-
rane z Wwstegpnym napieciem przez przesuwane

‘czesei konstrukeji przystropowej jedmostki obudo-

wy i W nastepnej fazie catkowicie podparte przez
przesunietg jednostke obudowy, przy czym pasma
wykladziny wywiéraja dzialanie oslonowe réwniez.
w polu podsadzkowym, a przy urabianiu na zawal
bez podparcia podsadzky powoduja one odchylanie
i przyhamowywanie pekajgcej skaly.

Maty wykladzinowe mogg by¢é wykonane na przy-
klad ze zwyklego drutu siatkowego albo z warstw
tego drutu lub innego podobmego materialu. Ko-
rzystnie, kazda pojedymcza mata jest  zawijana
na bebnie zasobnikowym przenoszonym przez urza-

‘dzenie urabiajgce lub naprowadzanym bezposred-

nio po nim, przy czym po ustaleniu kofica maty
w stropie jest ona rozwijana w wyniku dzialania
sily pociggowej urzgdzenia urabiajgcego korzystnie
za pomocg krazka, dociskanego réwniez do stropu
i przykladajgcego te mate do stropu w sposéb
ciagly.

Szczegbly i dalsze cechy wymalazku przedstawio-
no tytutlem przykladu w postaci wykonania nowej
jednestki podporowej stropu ra zalgczonych rysun-
kach, na ktérych fig. 1 przedstawia obudowe w
widoku z boku, a fig. 2 — w widoku z géry pierw-
sza postaé wykonania przesuwanej jako calo$é
jednostki podporowej stropu w postaci podpory
tréjstojakowej, fig. 3 — w mniejszej podzialce przy.-
kladowy szczegél wymalazku, fig. 4 i 5 — w tym
samym ukladzie, co na fig. 1 i 2 czedciowo w -prze-
kroju takg sama jednostke obudowy z elementami
urzgdzenia wedlug wynalazku, fig. 7i 8 — w tym

‘samym ukladzie co na fig. 1 i 2 — przystosowanie

istoty wymalazku do jednostki obudowy, zlozomej
z przesuwnego przedniego i tylnego czlonu, fig.
9 — w ukladzie odpowiadajgcym fig. 7 — postaé
wykonania jednostki kroczgcej zmienionej za po-
mocg dodatkowych cech w stosunku do postaci
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na fig. 7, fig. 10 — w widoku z boku, a fig. 11 —
w widoku z géry, czeSciowo w przekroju, ewen-
tualng odmiane i uzupelnienie jednostki obudowy
wedlug fig. 9.

Przedstawiona na fig. 1 i 2 tréjnozna podpora
jest wyposazona w dwa niezalezne od siebie kor-
pusy gérnej obudowy. Jeden z nich jest szerokim
korpusem w ksztalcie ramy, skladajgcym sie z po-
laczonych diwigaréw podluznych 26 tworzgcych
przez wygiecie poprzecznice 33. Drugim korpusem
gérnej obudowy jest stropnica B, wnikajaca do
pierwszego korpusu i uksztaltowana wedlug ko-
rzystnego przykladu wykonania wymnalazku. Z
trzech hydraulicznych wspornikéw, ustawionych w
. skrzynkowym korpusie dolnym D agregatu, dwa
z nich oznaczone przez 27 podtrzymujg tylng czes§é
stropnic 26. Trzeci wspornik, przedni stojak K,
jest wspélosiowym stojakiem podwéjnym, ktérego
zewnetrzny stojak L pocpiera przednia czesé strop-
nic 26 przez czopy nosne 28 (fig. 2) jarzma 29
nasadzonego na wydraZzony tlok 30 (fig. 1).

Na dnije wydrazonego tloka 30 zewnetrznego sto-
jaka wspolosiowego L jest ustawiony wewnetrzny
stojak wspdlosiowy C. Stojak C, dzieki ktéremu
tréjnozna podstawa ma wprawdzie trzy wsporniki,
ale cztery stojaki, tworzy przez osadzony na jego
glowicy miseczkowy lacznik 17 podpore strophicy
B,‘,pusuwaxnej na niej wedlug wynalazku do $wiezo
oczyszczonego pola E po przeciwleglej stronie urzg-
dzenia transportowego 5 urzadzenia urabiajgcego 6
i majacego w tym celu na dlugosci kroku obudowy
odpowiednie lozysko §lizgowe, ktére tworzy ply-
ta 18.

Plyta lozyska S$lizgowego 18, poprzeczka 19 i
krotkie scianki poprzeczne 14, 15, 16 lacza obydwa
puste profile 13 stropnicy B, majace na swych kol-
nierzach listwy przyo$ciezmicowe 63, widoczne
szczegblnie na fig. 4, z dlugimi, waskimi ramijonami
w ksztalcie odwréconej litery U.

Urzadzeniem posuwéjacym stropnicy B, pokaza-
nym w stanie wysunietym, a liniami przerywany-
mi takze w stanie wyjsciowym, jest jednostka tlok-
cylinder 20, 21, ktéra jest polgczona przegubowo
jednym swym koncem ze Scianka 16 stropnicy B,
a drugim korhwcem przez lgcznik 17 ze stojakiem
C, nieruchomym w czasie posuwu stropnicy, pod-
pierajacym sie na przyklad za pomocg pierscienia
43 na $cianie wewnetrznej wydrazonego tloka 30
zewnetrznego stojaka wspolosiowego L.

W przedstawionym przykladzie wykonania urzg-
dzenia, w ktéorym $rednica tloka jednostki tilok-
cylinder 20, 21 jest mmiejsza od Srednicy stojaka
C, to urzgdzenie posuwajgce moze posuwaé na-
przéd stropnice przy niewielkiej podpornosci wstep-
nej stojaka. Przy wiekszej Sredmicy tloka w urzg-
dzeniu posuwajgcym w stosunku do $rednicy sto-
jaka C, stropnica B moze byé posuwana przy pel-
nej podpornosci wstepnej stojaka.

W celu zwigkszenia sprawnos$ci urzgdzenia, moze
byé zastosowany dodatkowy docisk stropnicy B
do stropu, niezalezny od rozwigzania agregatu, po-
kazanego ma fig. 1 i 2, o czym bedzie mowa przy
opisie fig. 41i 5.

Jedli przejsciowo w pewnych okolicznosciach re-
zygnuje si¢ z modliwo$ci posuwu stropnicy B, to
jednostka tlok-cylinder 20, 21 na czas trwania ta-

15

20

30

35

40

45

55

60

63

6

kich okreséw moze byé zastgpiona urzadzeniem
sztywno podpierajgcym lgoznik 17 przy stropnicy
B, np. pokazanym na fig. 3 przesuwnym wzdluznie
drazkiem 82.

. W przykladzie wedlug fig. 1 i 2 przedluzacz 22
o ksztalcie skrzynkowym, polgczony teleskopowo
ze stropnicg B, przedluza wsteczne ramie strop-
nicy, przy czym ruch przediuzacza wzgledem strop-,
nicy jest ograniczony przez zderzak 23, zainstalo-
wany na stropnicy w szczelinie 24 przedluzacza 22.
Przy przesuwie stropnicy przedituzacz 22 jest pow.
strzymywany przez opdr tarcia jego powierzchmi
lub krawedzi na stropie dopéty, dopéki nie wy-
czerpie sie jego ograniczona droga wysuwwu. Potem
wyﬂ(onuj? on wraz ze stropmicg ruch naprzéd. Za
pomocy. jednostki flok-cylinder 83, do wstawienia
miedzy skrzynkowe puste profile 13 na stropnicy,
przedhuzacz 22 powraca w danym momencie takze
przy obcigzemiu stropnicy do swego polozenia wyj-
Sciowego. Tam, gdzie warunki stropu pozwalajg
wéwezas na odeiazenie korica stropnicy, wystarcza
takze zamijast jednostki tlok-cylinder 83 wstawie-
nie sprezyny ciagnacej.

Przy przedluzaczu 22 lub w przypadku jego bra-
ku przy samej stropnicy B, moga byé zainstalowane
boczne ramiona 25, ktére w pewnej odlegloéci pod-
trzymujg boczne stropnice 26 tylnego korpusu gér_
nej obudowy i dzieki temu tworzg dodatkowe
wzgledem przedniego podciggu 31 zabezpieczenie
wysunigtej stropnicy. przeciw zbytniemu opadnieciu
jego przedniego ramienia w odcigzonym stanie sto-
jaka C. B '

Boczne ramiona 25 moga byé wyposazone w je-
dnostke tlok-cylinder 36, przede wszystkim hydra.
ulicznie wspéldzialajacg z jednostky tlok-cylinder
20, 21 stropnicy, tworzgca urzadzenie posuwajgce
stroppicy, ktéra to jednostka ciggnie do dobu lub
naciska wsteczny koniec stropnicy. Wedlug przed-
stawionego mna fig. 1 i 2 przykladu rozwigzania
s przewidziane w tym celu dziatajgce na koricach
ramion 25, zainstalowane w stojgcym polozeniu
wzgledem stropnic 26 jednostki tlok cylinder 36.

Podcigg 31 wykonany w ksztalcie plaskownika,
podtrzymujacego bezposrednio przednie ramie
stropnicy B, jest oparty na sprezymach plytkowych
32’ (fig. 9). Podcigg ustala stropnice przy jej wysu-
nieciu w stanie odcigzonym, co ma znaczenie w
tych przypadkach, w ktérych strop nie wymaga
w tej fazie podparcia przez stropnice. Plytkowe
sprezyny 32 sg, jak to szczegdlnie widaé ma fig. 2,
zainstalowane po obu stronach stropnicy B i za-
mocowane na przedniej poprzecznicy 33, ktéra Ia-
czy ze sobg wzdluz stropnice 26 tylnego gltéwnego
korpusu goérnej obudowy jednostki obudowujgcej
i podparte przy elemencie 34 na lgcmnikach 35,
zainstalowanych zgodnie z potrzebs dla kazdorazo-
wo mozliwego wstawienia znanych stropnic wy-
przedzajacych 88 (fig. 5). Zainstalowanhe na pod-
ciagu 31 nasady 62 tworzg trwale lub tez przede
wszystkim  uksztaltowane przestawnie krawedazie
prowadzace dla $lizgajgcej sie po podciggu strop-
nicy.

Na fig. 3 jest pokazany poza podparciem dla
lacznika 17 przez drazek 82, przedstawiony liniami
przerywanymi w postaci plyty 84 wahliwej na
wszystkie strony znany element dla stalej, to zna-
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czy czynnej rowniez przy falistym stropie zamije-

rzonej koncentracji czesci sity podpierajacej strop-
ricy w jej przedniej CZQSCI o

Przez kombinacje z takim urzadzeniem iflub z
temu samemu celowi sluzgcym wygigeiem badz
wyobleniem w goére przedniego lub obu ramion
stropnicy, na przyklad w formie pokazanej na fig.
4 przerywangq - liniag 85, skuteczno$¢ osiggalnego
iyczesnego podparcia stropu w. polu wyrabianym
przez wysunigta wedlug wymnalazku stropnice moze
by¢ jeszcze wigksza, saczegblnie wowiczas, gdy stre-
fy stropu, sgsiadujgce ze stropnica, nie przylegaja-
cg calkowicie w $rodkowej czgsci do stropu, sg
podparte przez przedluzenie drugiego Korpusu gor-
nej obudowy. agregatu, na przyklad przez wy.prze-
dzajgre stropnice: 86. (fig. 5).

Srczegélng. zalety . opisanej. wyzej . konstrukcji
stropnicy. jest to, ze powoduje ona, iz przy komiecz-
nej obrohbee .cieplnej stropnicy, koszt wykonania
zaprojektowanego podgiecia ramion kompensuje sie
dziglki+ zaaszczedzeniu kosztéw nie wydatkowanych
na - konieczme . w innych przypadkach pfrosmowa.me
stropnicy.

w przedstawmomywch ma fig. 4 ib .przy!kladach roz-
wigzania:przesuwna stropnica B’ tréjnoznego agre-
gatu A’ jest wyposazona w jednostke¢ obustronnego
dzialapia. Hok-cylinder 20°, 21’ i na swym Wstecz-

" nym koﬁcu polaczona z pommocniczym stojakiem 48,
opartym.. wlasna :plytg stropowa 33 na spasgu. Glo-
wica tego pomocniczego stojaka, wichodzaca w lo-
zysko zainstalowane migdzy profilami 13 stropnicy,

moze byé¢ na przyklad polgczona za pomoca wierica:

49 z hakowymi nasadami 48 stropnicy w ten spo-
s6b, ze pomocniczy stojak 46, moze byé przemiesz-
czony wiszgc na stropnicy od s'Wago polozenia wyj-
sciowego, ozmaczonego na fig. 5 przez 50, miedzy
stojakamij 27 wewnatrz ogramiczonej Scianka obu-
dowy. 51 szczeliny 52 w korpusie dolnym D, zawsze
razem ze stojakiem B’ do polozenia, W k:térym
jest przedstawiony na rysunku.

W tym celu dolna <ze$§é¢ pomocniczego stmafka
jest po jego odcigzemiu uniesiona za pomoca pod-
noszacej sprezyny 54 lub. tp. i ustabilizowana za
pomocg dzialajgcego na stojak pomocniczy ele-
mentu podpierajacego, ktéry jest umocowany - na
stropnicy i sigga od niego w dél po stronie po-
sadzki. Takim elementem moze byé na przyklad
wyposazony w stopkg 55 pakiet sprezyn 56 lub t.p.

Zastosowamnie takiego stojaka pomocniczego ma
prakityczne: zmaczenie z dwu wzgledéw. Przede
wszystkim wzmacnia on znacznie podpierajace
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dzialanie stropnicy B’ po stfonie podsadzki i przez:

to takze calego agregatu po jego calkowicie za-
koficzonym . wstépnym przesunieciu, Poza tym wy-
sunieta,
nym, .to znaczy znajdujgcym sie pod pelmym cis-
nieniem, gléwnym pomocniczym stojakiem a stro-
pem, siropnica B’ przedstawia dla przesterowanej
w razie potrzeby jednostki thok-cylinder 20°; 21’
podpore ‘mocno.. dzialajaca na ciggnienie.. Dzieki
temu, ' po .przesunieciu. naprzéd :przenmosnika 5 w

. zakleszczona . miedzy " ‘ponownie osadzo-

55"

€0

pole E mozliwym jest réwniez wprowadzenie tak-.

ze' pelnej . -sily -ciagnacej -jednostki - tlok-cylinder

20°,

21> dla podpareia nastgpujgcego. za pomocqy

gléwnego hydraudicznego elementu. przesuwajgcego-

57 przekladki. drugiego -ggregatu, -Mezliwos¢ wy-

6%

8
warcia takiego dzialania ciggnacego na gérng czesé
agregatu. obudowujacego przy jego przekladce, mo-
ze przynie$é duze korzysci przy wigkszej wysokosc-.
budowy agregatu, ewentualnie moze mieé rozstrzy-
gajgce znaczenie dla . jego zdolnosci eksploata-
cyjnej.

Taki pomocniczy stojak na korncu stosunkowc
krétkiego, wstecznego ramienia wysunigtej strop-.
nicy B’ moze z drugiej strony przy odpowiedniej
jakoséci stropie spowodowaé takze koniecznosé
szezegblnie mocnego w poréwmnaniu z podparciem
za pomoca do tego celu przewidzianych sprezyn
32 wedlug fig. 1 i 2, wielokrotnie skuteczniejszego
podparcia zbyt dlugiego w tej pozycji przedniego
ramienia stropnicy. Te wymogi moze spelni¢ na
przyklad hydrauliczny zastrzal 58, ktéry w celowo
pionowym kierunku ruchomg osig .przegwbu 59 pod._
piera sie na. wysunietym wysoko korpusie dolnym
D w szerokim zakresie pionowo i w waskim za-
kresie wychylnie na boki oraz dziala na stropnice
B’ za podrednictwem stopy S$lizgowej 61, zabezpie-
czonej przez podwéjna linie lub tp. ma stojaku
C, podpierajgcym sie przy tym za posrednictwem.
pierscienia 43 na zewnetrznej Scianie wydrazonego
tloka stojaka 30. Dla zabezpieczenia stopy S$lizgo-
wej - s-m"qpnicy brzegi prowadzgce moga by¢é wy-
konane w ksztalcie hakéw, mogacych §lizgaé sie
na listwach krawedziowych 63 profili 13 stropnicy.

Jak przedstawiono na fig. 4, a szczegblnie na fig.
5, ma boku zastrzatu 58 skierowanym w sironeg
nachylenia, jest zainstalowama sprezynujgca poa-
pora zastrzalu, ktora sklada sie, stosowmie do po-
danego przykladu rozwigzamia, z pakietu §$prezyn
65, zaopatrzonego w nastawny trzpien 64 lub inny
element regulujgcy, ktéry obejmuje zastrzal w
miejscu elementu regulujacego 64 -w ten sposéb,
ze element ten moze wykonaé¢ razem iz zastrzalem
kazdy ruch wychylny dookola osi 59. To urzgdze-
nie stanowi tworzgcy calo§é uklad podpierajacy
58. 59, 60, 61, 62, 64, 65 w drugiej czynnosci wadlug
kazdorazowych potfrzeb nastawnym . urzgdzeniem
prowadzacym i k1eru1acy'm dla: SulWﬂ.ll\NeJ strop-
nicy,

‘W puzypadkmch, w ktérych podparcie pmed.nie'go
ramienia wysuwalnej stropmicy przez sile hydra-
uliczng nie jest potrzebme, to zmaczy, gdy zamiast
niej wystarcza elementy sprezynujace (jak element)
32 na fig. 1 i 2 lub elemient 32’ na fig. 7, 8, 9 itp.)
badZz tez, gdy lepsze warunki stropu w ogdle nie
wymagaja podparcia przedniego ramienia stropnicy’
wowezas te drugg czymno$é spelnia takze wstawio_
ny w miejsce hydraulicznego zastrzalu prosty te-
leskop, na przyklad korpus drazkowy skladajacy
sie z dwéch wzajemmie przesuwnych rur o dosta-

tecznej wytrzymalosci na zginanie.

Kombinacja takiego elememtu polgczonego prze-
gubowo z jednej strony z gérna czescig, z drugiej
z korpusem dolnym agregatu obudowujacego z
ukladem sprezynujgcym, skonstruowanym identycz-
nie lub podobmie do przedstawionego jako czesci
61, 65, nadaje sie poza tym do zainstalowania w
innych miejscach agregatu dla sprezynujgcego pro.
wadzenia i/lub ustawienia gérnych czesei agre-
gatu. ’ ,
Stropnica B’ moze byé woéwiczas przy nierucho-
mym drugim agregacie A’ wysunigta takze pod do--
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datkows lub tez sama podpornoscia wstepna za-
strzatu 58, a takze podczas okresu docisku -agre-
gatu, w ktérym to okresie pozostajacy przy tym
napieciu korpus 61, §lizgajacy sie po stropnicy,
moze byé utrzymywany pod jednakowym cisnie-
niem na stropie.

Dodatkowe, w danym przypadku takze samo-
wystarczajgce urzgdzenie prowadzgce i ustawiajg-
ce dla dswigara B’ moze skladaé¢ sie — jak to
pokazano na fig. 4 i 5, jak tez na fig. 6 w prostym
przykladzie wykonania — réwniez z elementéw
zainstalowanych na wstecznym koncu stropnicy,
ktére wspdldziatajg z jednej stronmy ze stropmica,
a z drugiej — z czeSciami agregatu obudowujgce-
go opierajgcymi si¢ posuwowi stropnicy. .

W przykladzie wykonania, przedstawionym mna
fig. 4 7 5 s3 wprowadzone w tym celu z moZliwo-
$cig §lizgania sie w kierunkw podluzmym agregatu
dwa poprzeczne sworznie 68. Sworznie te s do-
cisniete mocnymi sprezynami spiralnymi 66 do za-
instalowanej mna stropnicy B’ srodkowej scianki
67. Sworznie 68 majg kuliste by i sg ulozyskowane
w profilach 13 stropnicy z ograniczonym pjonowym
luzem w bocznych komorach 69 na wewnetrzmym
boku podluznych stropnic 26 wstecznego korpusu
gornej budowy. )

w uzupelnieniu, do tego sprezymujgcego urzg-
dzenia prowadzgcego, mozliwe jest zainstalowaniz2
nie przedstawionego na rysunku tloka dociskowego,
dzialajacego w kierunku poprzecgmym stropnicy.

Przewidziana jest wiec mozliwo$é nie tylko prowa- .

dzenia stropnicy, ale takze zmiany jej kierunku.
W przykladzie wykomania, przedstawionym mna
fig. 6, sworznie, wchodzace w komore profilu 69
czesci gérnej ocbudowy 26, sa polgczone w jeden,
dwustronnie dzialajacy uklad prowadzacy 70. W
Srodkowe]j czeSci tego ukladu jest wykonama po-
diuzna szczelina 91, przez ktérg przechodzi na
wylot $ruba zaciskowa %2, obstugiwana recznie
ragczka 12’ lub tp., wspoldzialajgca ze $ciankg 73
wstawiong z tylu sworznia miedzy korpusami pro-
filowymi 13. Ten uklad dzisla zasadniczo w taki
sam spos6b, jak przedstawiony na fig. 3 i 4, z tym,
ze zrezygnowano w nim z konstrukcji sprezymuja-
cej i zamiast niej przewidziano, dzieki Srubie za-
ciskowej 72, mozliwo§¢ poprzecznego przesunie-
cia prowadzacego sworznia 70, ktéra powoduje z
drugiej strony zmiame kierumku stropnicy B’.
Fig. 7 i 9 pokazujg Wyposazenie obudowujacej
dwustronnie jednostki, skladajgcej sie¢ z samo-
posuwajacych sie czesciowych agregatéw G i H,
z przesuwalng przewazmie w identyczny lub po-
dobny spos6b podluzng stropnica B”, jako elemen-
tem wyprzedzajgcym, kiéry takze i w tym przy-
padku diwiga swym przednim ramieniem mate
1 dla zabezpieczemia na calej powierzchmi stropu
~w zasiegu pola E. Przy tym dwukrokowym agrega-
cie podpora C tworzy ze stropnicg B” przesuwna
na lgczniku 17 za pomocg jednostki ttok-cylinder
20, 21, gléwng cze$é skladowg przedniego agre-
gatu czedSciowego H. Dla dostosowania do- tego
dodatkowego podparcia dla czeéci stropnicy B”, le-
zacej przed tym podparciem, w “tym przykladzie
jest ono dluzsze i mocniejsze niz przedstawione
na fig. 1 i 2. Wedlug omawianego przykladu roz-
wigzania sklada sie ono z pakietéw sprezyn 32,
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umocowanych na obu przednich poprzeczkach 33
korpusu gérnej obudowy czesciowego agregatu G
i podpartych nasadami 34, ktére to pakiety dzia-
lajq za posSrednictwem poprzeczki 31°.

W przypadku tej dwukrotnej jednostki, nasada
4, umocowana na dolnym boku poprzeczki 33 w
jej cze$ci drodkowej, tworzy podpore dla stojaka
C, na ktérej opiera si¢ om. przy uruchomieniu je-
dnostki tlok-cylinder 20, 21 w kierunku posuwu
stropnicy. Gdy stropnica jest przeniesiona w po-
lozenie wysuniete, w ktérym podtrzymuje ona w
przedstawionym przypadku mate 1, nastepuje po-
suw jednostki obudowujgcej w taki sposéb, ze po
uprzednim przesunieciu przenosnika 5 w pole eks-
ploatacyjne ,E” przede wszystkim - przez urucho-
mienie hydraulicznego urzadzemia posuwajacego
57, stojak C jest przesuniety do polozenia, poka-
zanego przerywang linig 75 — przy tym pod nie
przesuwajaca sie razem lub przesuwajgcg sie tylko
do zderzenia z przodkiem wybierkowym stropnicg
— przy czym tlok 21 wehodzi w cylinder 20..Gdy
stojak C w swym nowym polozeniu przy 75 jest
znowu osadzony ze swag calkowita podpornoscig
wstepna, nastepuje w zwykly sposéb, przez prze-
stawienie hydraulicznego przesuwmika 597 agregatu,
powrotny posuw odcigzonej od naciskp tylnej je-
dnostki czesciowej G. Przy dwukrokowych agre-
gatach tego typu okazuje sie szczegélnie celowe,
gdy stojak podpierajacy przesuwng stropnice, jest
wyposazony W znany wzmacniacz ci$nienia z do-
wolnym stopniowamiem cisnienia, np. w jednostke
tlok-cylinder, tworzaca obsade dla tego stojaka w
dolnym korpusie D”.

Zainstalowane jest takze tutaj bezposrednio na
stropnicy, przewidziane na wstecznym koncu dzwi-
gara B” dodatkowe urzadzenie zabezpieczajgce
przeciw zbytniemu opadamiu wysunietego przednie-
go ramienia stropmicy. Jak przedstawiomo na fig.
7, urzgdzenie to moze byé zasilane po stronie ciag-
nacej zamccowang wewngtrz stropnicy jednostka

‘tlok-cylinder 367, ktorej tloki sg polaczone poprzecz-

kg, przy czym konce 25 poprzeczki (analogicznie
do ramion na fig. 1 i 2) podtrzymuja Slizgowo
stropnice 26’ korpusu gérnej obudowy ' czesciowego
agregatu G. _

Takie urzgdzenie moze byé zastosowane réw-
niez do wykonywania innej. czynno$ci lub tez ist-
nieé¢ samodzielnie dla przyspieszemia procesu opa-
dania przy ich posuwie stojakéw podtrzymujacych
inne czesci gérmej obudowy, w omawianym przy-
padku stojakéw -27 i 30 wstecznej jednostki czes-
ciowej G. W tym celu jednostka tlok-cylinder 36’
jest zasilana frodkiem, przenoszacym cidnienie po
przeciwnej stronie tloka, tak Ze wywiera on wte-
dy przeciwnie skierowany nacisk przez poprzeczne
ramiona 25 na przyklad na jarzmo 45, stosownie
do. tego przykliadu rozwigzania, umocowane na
stropnicach 26’ korpusu gdérnej obudowy czescio-
wej jednostki G. '

Przedstawiony na fig. 9, skladaﬂ'acy sie z czescio-
wych agregatéw G’ i H’, dwukrokowy agregat od-
powtada prawie zupelnie rozwigzaniu przedstawio-
nemu na fig. 7 i 8, przy czym rézni sie od poprzed-
niego jedynie usunieciem przewidzianych poprzed-
nio dodatkowych elementéw. wyposazenia 25°, 36’
i 45. W miejsce tych, przykladowo podanych ele-
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mentéw, odpowiednio do przykladu wykonania.
przedstawionego na fig. 9 jako dodatkowa podpora
stropnicy B” w jej wstecznym koncu przewidziany
jest stojak 46°, ktéry ma sprezynujace podparcie
55°, 56’ oraz sprezyne podnoszgcg 54’ lub 54” i plyt-
" ke stopowsg 53’

Z przodu stojaka C’ przenoszgcego podpore prze-
dniego agregatu czedciowego H’, przednia czesé
stropnicy * B’” jest podparta na poprzeczoe rozcig-
gajacej sie u dotu, nie przedstawionej na rysunku.
Poprzeczka ta moze byé podtrzymywana przez dwa
sztywne ram.ona 77, ktérych wsteczne konce sg za-
mocowane przegubowo przy elemencie 78 na przed-
niej czeSci korpusu gérnej obudowy czesciowego
agregatu G’, i ktéore sa polaezone przegubowo
miedzy ich koncami przy elemencie 79 z gérnymi
koficami zastrzalow 58 podpartych przegubowo
przy elemencie 59° na przedniej czesci gléwnego
kornpusu D’.

Zastrzaly 58’ sg réwniez tu uksztaltowane jako
hydrauliczne cylindry wzglednie jako stojaki i do-
ciskajg przez ich 'wysuwanie wystepujgcag czesé
stropnicy B’ z naprezeniem wstgpnym od stropu.

Ponadto na rysunku jest przedstawiona, opisana
powyzej na podstawie fig. 7 i 8, altermatywa za-
stosowania pakietéw sprezyn 32’ jako dodatkowego
podparcia dla wysunietej cze$ci stropnicy B”.

Wedlug fig. 10 i 11 boczna podpora, laczgca po
stronie nachylenia obydwu zastrzaléw 58°, zabez-
pieczonych tutaj elememtami ciggngacymi 60’ na za-
sadzie czesci stojaka 30’ czeSciowego agregatu G’ i
podpierajagcych przez trzewiki S§lizgowe i prowa-
dzace 80 przednie ramie dawigara B, podobnie do
pojedynczego zastrzalu przy jednostce jednokroko-
wej wedlug fig. 4 i 5, jest wyposazona w element
regulujgcy 64’, utworzony przez pakiet sprezyn 65
i na nim zainstalowany.

Zastrzezenia patentowe

1. Jednostka podporowa stropu do zmechanizo-
wanej obudowy kroczgcej wyrobisk gérniczych,
stykajgca sie calg -gérng powierzchnig ze stropem
samowysuwang na podporze czescig gérnej obudo-
wy, znamienna tym, ze mechanicznie samowysuwa-

na gérna czeéé obudowy, uksztaltowana jako strop-

nica (B, B”, B), lezy na miseczkowym lgczniku
(17), wahliwie wygietym na glowicy stojaka (C, C)
umocowanego w podstawie obudowy i jest prze-
suwna flizgowo (fig. 1, 2, 4, 5 i 7—10) na tym bloku
lozyskowym za pomocg urzgdzenia mnaciskajgcego
i/lub ciggnagcego (20, 21, 20°, 21°, 8, 21).

2. Jednostka podporowa obudowy wedlug zastrz.
1, znamienna tym, ze urzgdzenie naciskajgce i/lub
ciggnace jest hydrauliczng jednostkag tlok-cylinder,
kiérej przedni koniec jest umocowany przegubowo
na samoprzesuwalnej stropnicy (B, B’, B”, B”), a
tylny koniec réwmniez jest umocowany przegubowo
na miseczkowym lgozniku (17). ‘

3. Jednostka’ po@porawa'wedlug zastrz. 1-3, zna-
mienna tym, Ze samoprzesuwna stropnica (B, B’,
B”, B™), wykonana w rodzaju dZwigara ma prze-
kr6j w- ksztabcie odwréconej litery U i sklada sig z
dwéch ramion (13) prowadzgcych miedzy sobg mi-
seczkowy lacanik (17), poltaczonych posrodku plytka
(18), ktérej bok wewnetrzny tworzy powierzchnig
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dlizgowa dla lacznika (17), i ze jednostka tlok-cy-
linder (20, 21, 20°, 21’) jest umieszczona migdzy ra-
mionami (13). )

4. Jednostka podporowa wedlug zastrz. 3, zna-
mienna tym, ze ramiona (13) majg profil skrzyn-
kowy.

‘5. Jednostka podporowa wedlug zastrz. 1—4, zna-
mienna tym, ze jednostka tlok-cylinder jest samo-
dzielnym, w razie potrzeby wstawianym elementem
konstrukcyjnym, przy czym lacznik w przypadku
niezastosowania jednostki tlok-cylinder moze byé
unieruchomiony na stropmnicy przewaznie za pomo-
cg wzdhluznie przestawnego drazka (82) (fig. 3).

6. Jednostka podporowa wedlug zastrz. 1-5 zna-
mienna tym, ze przy stalyrch czeSciach obudowy
wzgledem stojaka (C, C’), podpierajgcego stropnice,
zainstalowane s3 po obu stronach stropnicy plaskie
sprezyny (32, 32’), ktére polgczone sa przy swych
wolnych koficach poprzecznym podciggiem (31, 31’),
na ktérym przednia cze$é stropnicy (B, B’) prze-

‘waznie zabezpieczona przeciw bocznemu wychyle-

niu jest zainstalowana slizgowo.

7. Jednostka podporowa wedlug zastrz. 1—6 zna-
mienna tym, ze na wstecznym kolicu posuwowej
stropnicy sa zainstalowane elementy prowadzace,
wykonane w kierunku poprzecznym do stropmicy,
przewaznie jako sprezyste lub przesuwne, lub tez
uruchamiane za pomocg jednostki tlok-cylinder,
ktére to elementy umozliwiajg kontrolowang bocz-
na zmiane kierunku stropnicy. '

8. Jednostka podporowa wedlug zastrz. 1—7 zna-
mienna tym, ze zawiera przy wstecznej czesci
stropnicy (26 i 26’) uklad bocznych ramion @5 i
25°), ktérych korice wystajagce po bokach stropnicy
podchwytujg biegngce réwnolegle do stropnicy
krawedzie bocznych stropnic (26, 28’) wstecznego
korpusu gérnej obudowy agregatu.

9. Jednostka podporowa wedlug zastrz. 8 zna-
mienna tym, ze uklad bocznych ramion (25’), pod-
chwytujagcy swymi gérnymi powierzchniami kra-
wedzie bocznych diawigaréw (26°), wnika swymi
dolnymi powierzchniamj w jarzmo (45) polaczone
z bocznymi stropnicami (26°).

10. Jednostka podporowa wedlug zastrz. 1—9 zna-
mienna tym, Ze ma na tylnym koricu stropnicy
(B) suwliwie osadzony przedituzacz (22) i przypo-
rzgdkowang mu jednostke ttok-cylinder (83).

11. Jednostka podporowa wedlug zastrz. 8—10
znamienna tym, Ze boczne ramiona (25) sg zain-
stalowane na przedtuzaczu (22).

12. Jednostka podporowa wedhug zastrz. 8-—I11
znamienna tym, ze uklad bocznych ramion jest
umocowany na stropnicy (B’) za pomocg krétkiej,
zainstalowanej w pionowym poltozeniu jednostki
tlok-cylinder (36’) lub za pomocg dwéch zainstalo-
wanych w pionowym polozeniu na wolnych kon-
cach (25) jednostek tlok-cylinder (36), dzialajacych
na sp6éd bocznych stropnic (26). :

13. Jednostka podporowa wedlug zastrz. 1-12
znamienna tym, Ze ma Wwysuwany, z przedniego
kofica stropnicy wyprzedzajgcej (B) sprezynujacy
w ‘gére element wyprzedzajgcy (40, 42), przedluza-
jacy. stropnice (B).

14. Jednostka podporowa wedlug zastrz. 1—13
snamienna tym, ze stojak (C) podpierajacy suwli-
Wwie stropnice jest ustawiony wewnatrz stojaka (L),

~
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ktéry na przyklad przez jarzmo (21) podpiera inng
czesé gornej obudowy (26°, 26) agregatu.

15. Jednostka podporowa wedlug zastrz. 1—13
znamienna tym, ze stojak (C, C’) podpierajacy
stropnice (B”) i (B’) jest wyposazony W znany
nastawny wzmacniacz nacisku z dowolnym stop-
niowaniem.

16. Jednostka podporowa wedlug zastrz. 1-—15,
znamienna tym, Zze ma co najmniej jeden hydrau-
liczny zastrzat podpierajacy sprezyscie przednig
cze$é stropnicy (B’, B’), przy czym cylinder za-
strzalu jest umocowany przegubowo mna dolnej

czesei obudowy, a jego ttok (58, 58’) na swym dol-

nym kohcu osadzony przegubowo na zainstalowa-
nym na stropnicy (B’, B”) trzewiku S$lizgowym
(61, 62’ 80), przy czym zastrzal jest umocowany w
pewnej odleglo$ci na ustawionym ponizej stropnicy
(B’,. B”’) stojaku (C, 30°) za posrednictwem ele-
mentu ciggngcego ma przyklad w postaci liny
(60, 60°). ., :

17. Jednostka podporowa wedlug zastrz. 16, zna-
mienna tym, ze ma sprezynujgcg podpore (65, 65°),
zainstalowang na zastrzale lub na zastrzalach po
stronie nachylenia.

10

15

14 -

18. Jednostka podporowa wedlug zastrz. 1-17,
znamienna tym, ze ma oparty na spagu stojak (46,
46’), zamocowany wiszagco na Wwstecznym Kkolicu
stropnicy suwliwej i wchodzacy wefi w ustalonym
stanie przez przewidziang w korpusie dolnym pod.
luzng szczeline (52), przy czym stojak ma urzadze-
nie (54, 54”), ktore w znany sposéb podnosi go w
odcigzonym stamie ze spagu.

19. Jednostka podporowa, wedlug zastrz. 1—18,
znamienna tym, ze wysuniete stropnice suwliwe
nastepujgcych po sobie w podluznym Kkierunku
Sciany agregatéw obudowujacych, tworza podpory
dla przejsciowo przylegajgcej do stropu maty
ochronnej (1) przed przelozeniem urzadzenia trams-
portujacego wizdtuz ociosu.

20, Jednostka podporowa, zwlaszcza urzgdzenie

- do przylozenia maty do stropu, wedlug zastrz. 19,

znamienna tym, ze ma zasobnik napedzany najle-
piej przez urzagdzenie urabiajgce wzdluz §ciany, na
przyklad w postaci elementu o ksztalcie rolki (2)
dla maty (1), z ktérego to zasobmika mata, po umo-
cowaniu jej brzegu ma stropie, jest biezaco wypro-
wadzona przez wspodlpracujacg rolke (8), docisnie-
ta przewaznie sprezymujgco do stropu.
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