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Urzadzenie do badan wytrzymalosciowych na kotowym torze przeszkéd
dla maszyn rolniczych

Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do badari wytrzymatosciowych na kotowym torze przeszkéd,
zwlaszcza dla maszyn rolniczych, przeznaczone do. prowadzenia przyspieszonych badan wedlug realizowanych
automatycznie programow obciagzent w warunkach klimatycznych zblizonych do rzeczywistych.

Znane dotychczas urzgdzenia maja ciagnik rolniczy sterowany przy pomocy linki stalowej, z silnikiem
spalinowym lub tez wyposazone s3 w nap¢dzane rami¢ obrotowe przenoszgce site uciggu na badana maszyne.
Wada tych urzadzen jest w przypadku zastosowania linki stalowej sterujacej to, Ze nie mozna stosowaé napedu
elektrycznego i sterowania oraz osigga¢ wigkszych predkosci jazdy, za$ w przypadku zastosowania napedzanego
ramienia obrotowego wystepuja ograniczenia predkosci jazdy i sity uciagu zwigzane z powstawaniem znacznych
sit bezwtadnosci.

Urzadzenie wedtug wynalazku usuwa wymienione wady dzigki temu, Ze jego urzydzenie trakcyjne stanowi
ciggnik rolniczy z napedem spalinowym, a lepiej elektrycznym, jest kierowane za pomoca lekkiego, pchanego
przez to urzadzenie trakcyjne ramienia, unoszacego réwnoczesnie przewody elektryczne zasilajace i sterujgce
pracy urzadzenia trakcyjnego lecz nie przenoszacego sit trakcyjnych.

Urzadzenie wedlug wynalazku wyréZnia si¢ wyposazeniem go w pchane rami¢ obrotowe, na ktérym
umieszczona jest przesuwnie wzdiuz jego osi tuleja kierujaca, przegubowo polaczona z dyszlem sterujgcym
skretem k6t jezdnych urzadzenia trakcyjnego, przy czym tuleja kierujaca jest polaczona z napedzajacym lar-
cuchem bez korica, osadzonym na kotach zybatych, z ktérych jedno napgdzane jest silnikiem przesuwu lan-
cucha, za$ tak ten silnik, jak i silnik urzadzenia trakcyjnego polaczone s3 z pulpitem uktadu sterowania i zasilania
umieszczonym zewng¢trznie wzgledem toru. Dzigki takiemu rozwiazaniu konstrukcyjnemu mozliwe jest prowa-
dzenie badari metodami- 0 wysokim stopniu przyspieszenia, to jest przy duzych pr¢dkosciach transportowych,
przy zautomatyzowanym, zaprogramowanym zdalnym sterowaniu zmiang orbity toru i innych mechanizméw,
jak na przyktad podnosnikiem hydraulicznym ciggnika, sitownikami hydraulicznymi badanej maszyny, sprzegta-
mi i temu podobnymi, przy jednoczeénie stosunkowo matym jednostkowym koszcie badar obiektu.

Inng zaletg urzadzenia wedtug wynalazku jest jego uniwersalno$¢ wynikajgca z charakteru przytacza,
umotzliwiajacego badania maszyn rolniczych réznych typéw: przyczepianych, zawieszanych, p6tzawieszanych
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przyczep rolniczych jak réwniez samobieznych maszyn rolniczych i temu podobnych, w réznych warunkach
transportu kotowego, poruszajacych si¢ po torze przeszkéd ruchem obrotowym lub spiralnym zar6wno w kierun-
ku lewym jak i prawym. Mozliwe jest réwniez sprze¢ganie badanej maszyny samobieznej bezposrednio z ramie-
niem obrotowym w miejsce urzadzenia trakcyjnego po ewentualnym odpowiednim przystosowaniu dyszla sfe-
rujacego, lub w innym wariancie badar, dotaczenie do tak sprzegnigtej badanej maszyny, urzadzenia trakcyjnego
jako wozu hamulcowego, przekazujacego naped z k6t napgdowych do maszyny elektrycznej spetniajacej w tym
przypadku role hamulca.

Urzadzenie wedtug wynalazku jest bliZej objasnione i przykiadowo opisane na podstawie rysunku na
ktorym fig. 1 przedstawia to urzgdzenie w widoku z géry, fig. 2 — to samo urzadzenie w widoku z boku, od
strony wskazanej strzatka A na fig. 1, za$ fig. 3 — urzadzenie to w widoku z géry przy badaniu maszyny samo-
bieznej z urzadzeniem trakcyjnym dziatajgcym jako wéz hamujacy. '

Wedtug wynalazku urzqdzenie do badari wytrzymatosciowych na kotowym torze przeszkéd dla maszyn
rolniczych sktada si¢ z nieruchomego stupa 4 drgzonego lub rowkowanego umiejscowionego w srodku kotowej
jezdni toru, wyposazonego w nieruchome pierscienie 13 zbieracza obrotowego, stykajace si¢ ze szczotkami obro-
towego zbieracza 14 osadzonymi na obrotowej kolumnie 3, zawiasowo polaczonej ze skrzynka napedowg 2
sztywno zigczona z obrotowym ramieniem 1, utrzymywanym w polozeniu poziomym przy pomocy liny pod-
trzymujacej 12, przy czym na ramieniu 1 umieszczona jest przesuwna tuleja kierujaca 8 przemieszczana lari-
cuchem bez korica 7 osadzonym na kotach najlepiej zgbatych 5, 6, z ktérych koto 5 jest napgdzane silnikiem 9
i przesuwa taricuch 7. Tuleja kierujaca 8 jest poigczona przegubowo z dyszlem 19 urzgdzenia trakcyjnego 10 lub
tez z odpowiednim uktadem sterujagcym 23 na przykiad maszyny samobieznej 20. Zdalne zasilanie i sterowanie
silnikiem 9 przesuwu taficucha 7 oraz silnikiem 22 urzadzenia trakcyjnego 10 jest dokonywane z pulpitu 18,
najlepiej umieszczonym poza torem badan 11 za posrednictwem przewodéw elektrycznych zasilania i sterowa-
nia 15, 16, 17 i 24. Silnik 22 stanowi silnik napedowy urzqdzenia trakcyjnego 10, ktéry w pewnych warunkach
badari spetnia¢ tez moze rol¢ pradnicy jak hamulec elektryczny. Tak urzadzenie trakcyjne jak i badane maszyny
samobiezne mozna tez wyposazy¢ w dodatkowe urzadzenie 25 symulujgce dodatkowe obcigZzenia.

Badany obiekt 20, zasadniczo maszyna rolnicza, sprzegniety jest z urzadzeniem trakcyjnym 10 i porusza
si¢ po sztucznych przeszkodach 21 toru 11, ktérych ksztatt, wielkosé i rozmieszczenie wynikaja z ustalonego
programu obciazeri, realizowanego podczas badar. Urzqdzenie trakcyjne 10, napedzane silnikiem 22 zasilane jest
w prad przewodem 16, popycha ramie 1, przy czym tuleja 8 moze by¢ dowolnie przesuwana wzdtuz ramienia 1
i poprzez dyszel 19 powoduje Zzadane dowolne nastawianie k6t jezdnych nastawnych tak, ze urzadzenie 10 moze
posuwacé si¢ po dowolnych orbitach na torze badar zaprogramowanych i sterowanych z pulpitu 18, przy czym
badana maszyna rolnicza moze zgodnie z programem by¢ naprowadzana na dowolne przeszkody 21 toru.

Rami¢ 1 poprzez tuleje 8 mozna tez potaczyé bezposrednio z maszyng samobiezng 20 za pomocg uktadu
sterujacego 23, w tym przypadku mozna zastosowaé urzgdzenie trakcyjne 10 jako urzgdzenie obcigZajgce prace
maszyny samobieznej, ktérego koia napedowe napedzajg za posrednictwem uktadu napedowego ciggnika ma-
szyne elektryczng 22, petniagca w tym przypadku role pradnicy jako hamulca elektrycznego. Maszyna samo-
biezna dla celéw badari jak réwniez urzgdzenie trakcyjne mozna teZ zaopatrzyé w symulatory obcigZen 25
sterowane i zasilane przewodem 24, w postaci, na przyktad dodatkowej pradnicy, urzadzenia hamulcowego lub -
innego dowolnego urzadzenia symuiujgcego zgdane obcigZzenia badanego obiektu.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do badait wytrzymato$ciowych na kolowym torze przeszkéd, zwtaszcza dla maszyn rol-
niczych, wyposazone w urzadzenie trakcyjne w postaci ciggnika rolniczego poruszajacego si¢ po jezdni toru
kolowego po ktérym poruszaja si¢ kola jezdne urzadzenia trakcyjnego i badanej maszyny rolniczej, przy czym
kota jezdne urzadzenia trakcyjnego podczas jazdy nie natrafiaja na wymienione przeszkody lub tez przez nie
przejezdzaja, znamienne tym, Ze jest wyposazone w pchane ramig¢ obrotowe (1), na ktérym umieszczo-
na jest przesuwnie wzdtuz jego osi tuleja kierujaca (8), przegubowo poigczona z dyszlem sterujacym skretem kot
jezdnych (19) urzqdzenia trakcyjnego (10), przy czym tuleja kierujaca jest potaczona z nap¢dzajacym taricuchem
bez korica (7) osadzonym na kolach (5, 6), z ktérych jedno (5) napedzane jest silnikiem (9) przesuwu taricucha,
za$ tak silnik (9) jak i silnik (22) urzadzenia trakcyjnego potqczone sg z pulpitem (18) uktadu sterowania i zasila-
nia, umieszczonym zewnetrznie wzgledem toru.

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, Zeramig¢ obrotowe (1) jest sztywno potaczone z
skrzynig napgdows (2) zawiasowo zlaczong z kolumna obrotowa (3) utozyskowana na nieruchomym stupie (4),
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przy czym ramig¢ (1) jest utrzymywane w potozeniu poziomym, najlepiej za pomocg liny podtrzymujacej (12)
i unosi przewody elektryczne zasilania i sterowania (15, 16, 24).

3. Urzadzenie wediug zastrz. 2, znamienne tym, Ze urzadzenie trakcyjne (10), stanowigce naj-
lepiej ciagnik, jest zaopatrzone w elektryczny silnik napedowy (22) stuzacy réwniez jako hamulec dla badar
maszyn samobieznych.

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 3, znamienne tym, Ze do badaf z dodatkowymi obcigZzeniami urza-
dzenie trakcyjne (10) i/lub badana maszyna samobiezna zaopatrzona jest w symulator obciazZeni (25).
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