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(54)发明名称

机械顺序密码锁

(57)摘要

本发明公开一种机械顺序密码锁。包括壳

体、锁芯和反锁装置，所述锁芯和反锁装置设于

壳体上，锁芯与反锁装置配合连接，锁芯包括开

锁顶板、定位板、控制跳片、固定螺丝以及定位板

拉簧，开锁顶板设于定位板的下方，定位板拉簧

连接定位板与固定螺丝，固定螺丝穿过开锁顶板

和定位板，开锁顶板和定位板上均设有与控制跳

片数量相等的通孔，控制跳片与通孔配合连接。

由此，固定螺丝与定位板拉簧实现定位板的水平

移动，使其与控制跳片配合，若密码输入错误，定

位板立即复位，已输入的密码也随之复位，密码

锁内不需设有任何电源电路，仅依靠机械结构及

零件之间的配合实现开锁功能，节能环保，且能

广泛应用于门锁、保险柜锁、橱柜锁、汽车锁等多

用途。
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1.机械顺序密码锁，其特征在于，包括壳体(1)、锁芯(2)和反锁装置(3)，所述锁芯(2)

和反锁装置(3)设于壳体(1)上，所述锁芯(2)与反锁装置(3)配合连接，所述锁芯(2)包括开

锁顶板(23)、定位板(24)、控制跳片(26)、固定螺丝(29)以及定位板拉簧(30)，所述开锁顶

板(23)设于定位板(24)的下方，所述定位板拉簧(30)连接定位板(24)与固定螺丝(29)，所

述固定螺丝(29)穿过开锁顶板(23)和定位板(24)，所述开锁顶板(23)和定位板(24)上均设

有与控制跳片(26)数量相等的通孔(241)，所述控制跳片(26)与通孔(241)配合连接；

所述反锁装置(3)包括顶杆(31)、卡位板(32)、旋钮压板(33)以及反锁旋钮(34)，所述

卡位板(32)设置在旋钮压板(33)上，所述卡位板(32)包括推针(321)和扣针(322)，所述顶

杆(31)一端与定位板(24)连接，所述顶杆(31)另一端与推针(321)连接，所述旋钮压板(33)

与壳体(1)固定连接，所述反锁旋钮(34)上设有旋钮齿轮(341)，所述旋钮齿轮(341)与扣针

(322)啮合；

所述锁芯(2)还包括锁芯外壳(21)和底板(25)，所述开锁顶板(23)、定位板(24)、控制

跳片(26)以及定位板拉簧(30)设于锁芯外壳(21)内，所述锁芯外壳(21)与壳体(1)连接，所

述底板(25)设于锁芯外壳(21)的底部。

2.根据权利要求1所述的机械顺序密码锁，其特征在于，所述控制跳片(26)设有顶片

(261)、定位块(262)、推片(263)、限位槽(264)以及开锁凹槽(265)，所述顶片(261)设于控

制跳片(26)的顶部，所述开锁凹槽(265)设于顶片(261)的下方，所述开锁凹槽(265)与开锁

顶板(23)配合，所述限位槽(264)设于开锁凹槽(265)下方的两侧，所述限位槽(264)与定位

板(24)配合，所述推片(263)设于限位槽(264)下方的两侧，所述推片(263)与定位板(24)配

合，所述定位块(262)设于控制跳片(26)的尾部。

3.根据权利要求2所述的机械顺序密码锁，其特征在于，所述锁芯(2)还包括底盒(22)，

所述底盒(22)包括活动板(221)和底盒底板(222)，所述活动板(221)上设有活动板弹簧

(223)，所述活动板弹簧(223)连接底盒底板(222)与活动板(221)，所述活动板(221)和底盒

底板(222)上均设有与控制跳片(26)数量相等的通孔(241)，所述控制跳片(26)穿过活动板

(221)和底盒底板(222)，所述活动板(221)与定位块(262)配合。

4.根据权利要求3所述的机械顺序密码锁，其特征在于，所述锁芯(2)还包括弹簧(27)、

压簧(28)，所述弹簧(27)设在控制跳片(26)与底盒(22)之间，所述弹簧(27)数量与控制跳

片(26)数量相同，所述压簧(28)连接开锁顶板(23)与底板(25)。

5.根据权利要求2所述的机械顺序密码锁，其特征在于，所述壳体(1)包括按键(11)，所

述按键(11)与顶片(261)配合。

6.根据权利要求1所述的机械顺序密码锁，其特征在于，所述壳体(1)还包括把手(12)

及把手压片(14)，所述把手(12)包括把手齿轮(121)，所述把手齿轮(121)与把手压片(14)

连接。

7.根据权利要求6所述的机械顺序密码锁，其特征在于，所述壳体(1)还包括开锁齿轮

(13)，所述开锁齿轮(13)与把手压片(14)连接，所述开锁齿轮(13)包括推台(131)和齿部

(132)，所述齿部(132)与把手齿轮(121)啮合，所述推台(131)连接开锁顶板(23)。
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机械顺序密码锁

技术领域

[0001] 本发明涉及密码锁领域，特别涉及机械顺序密码锁。

背景技术

[0002] 现有技术中的，密码锁一般有电子密码锁和机械密码锁两种形式，由于电子密码

锁需要电源，密码容易被扫描破解的缺点，而机械密码锁则有着密码更换麻烦等问题，因此

密码锁应用受到很大限制。

发明内容

[0003] 根据本发明的一个方面，提供了机械顺序密码锁，包括壳体、锁芯和反锁装置，锁

芯和反锁装置设于壳体上，锁芯与反锁装置配合连接，锁芯包括开锁顶板、定位板、控制跳

片、固定螺丝以及定位板拉簧，开锁顶板设于定位板的下方，定位板拉簧连接定位板与固定

螺丝，固定螺丝穿过开锁顶板和定位板，开锁顶板和定位板上均设有与控制跳片数量相等

的通孔，控制跳片与通孔配合连接。由此，固定螺丝与定位板拉簧实现定位板的水平移动，

使其与控制跳片配合，若密码输入错误，定位板立即复位，已输入的密码也随之复位，密码

锁内不需设有任何电源电路，仅依靠机械结构及零件之间的配合实现开锁功能，节能环保，

且能广泛应用于门锁、保险柜锁、橱柜锁、汽车锁等多用途。

[0004] 在一些实施方式中，锁芯还包括锁芯外壳和底板，开锁顶板、定位板、控制跳片以

及定位板拉簧设于锁芯外壳内，锁芯外壳与壳体连接，底板设于锁芯外壳的底部。由此，锁

芯外壳用于对定位板、控制跳片等部件的安装且限制这些部件的位置，使锁体的结构稳定。

[0005] 在一些实施方式中，控制跳片设有顶片、定位块、推片、限位槽以及开锁凹槽。顶片

设于控制跳片的顶部，开锁凹槽设于顶片的下方，开锁凹槽与开锁顶板配合，限位槽设于开

锁凹槽下方的两侧，限位槽与定位板配合，推片设于限位槽下方的两侧，推片与定位板配

合，定位块设于控制跳片的尾部。由此，控制跳片设有与定位板、开锁顶板、底盒及壳体相配

合的结构，实现密码功能。

[0006] 在一些实施方式中，锁芯还包括底盒，底盒包括活动板和底盒底板，活动板上设有

活动板弹簧，活动板弹簧连接底盒底板与活动板。活动板和底盒底板上均设有与控制跳片

数量相等的通孔，控制跳片穿过活动板和底盒底板，活动板与定位块配合。由此，只需拆卸

底盒即可更换密码，更换方式方便、简单。

[0007] 在一些实施方式中，锁芯还包括弹簧、压簧，弹簧设在控制跳片与底盒之间，弹簧

数量与控制跳片数量相同，压簧连接开锁顶板与底板。由此，锁芯内设有弹簧和压簧，弹簧

实现对控制跳片的定位，压簧实现对开锁顶板的定位，结构更紧凑。

[0008] 在一些实施方式中，反锁装置包括顶杆、卡位板、旋钮压板以及反锁旋钮，卡位板

设置在旋钮压板上，卡位板包括推针和扣针，顶杆一端与定位板连接，顶杆另一端与推针连

接，旋钮压板与壳体固定连接，反锁旋钮上设有旋钮齿轮，旋钮齿轮与扣针啮合。由此，设有

反锁装置，提高了安全性能。
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[0009] 在一些实施方式中，壳体包括按键，按键与顶片配合。由此，壳体设置按键，增大了

对控制跳片按压时的接触面积，增加了开锁时的手感，方便开锁。

[0010] 在一些实施方式中，壳体还包括把手及把手压片，把手包括把手齿轮，把手齿轮与

把手压片连接。由此，设有把手及把手压片，把手压片用于对把手及开锁齿轮的固定，方便

开锁。

[0011] 在一些实施方式中，壳体还包括开锁齿轮，开锁齿轮与把手压片连接，开锁齿轮包

括推台和齿部，齿部与把手齿轮啮合，推台连接开锁顶板。由此，开锁齿轮与把手齿轮啮合，

开锁时推台推动开锁顶板，完成开锁功能。

[0012] 本发明的有益效果为：本发明为机械结构的密码锁，经久耐用，不需要使用任何电

源供应，节能环保，可以广泛适用于门锁、保险柜锁、橱柜锁、汽车锁等多用途。只需拆卸底

盒，即可方便更换密码，操作简单、实用。输入密码时，若输入错误即时复位，无任何提示，且

设置有反锁装置，安全性能高。

附图说明

[0013] 图1为本发明一实施方式的机械顺序密码锁的整体结构示意图；

[0014] 图2为本发明机械顺序密码锁的锁芯爆炸图；

[0015] 图3为本发明机械顺序密码锁的开锁装置的结构示意图；

[0016] 图4为本发明机械顺序密码锁的底盒的结构示意图；

[0017] 图5为本发明机械顺序密码锁的控制跳片的结构示意图；

[0018] 图6为本发明机械顺序密码锁的开锁齿轮的结构示意图。

具体实施方式

[0019] 下面结合附图对本发明作进一步详细的说明。

[0020] 图1、2、3、4、5、6示意性地显示了根据本发明的一种实施方式的机械顺序密码锁。

如图所示，该装置包括壳体1、锁芯2和反锁装置3，锁芯2和反锁装置3设于壳体1上，锁芯2与

反锁装置3配合连接，锁芯2包括开锁顶板23、定位板24、控制跳片26、固定螺丝29以及定位

板拉簧30，开锁顶板23设于定位板24的下方，定位板拉簧30连接定位板24与固定螺丝29，固

定螺丝29穿过开锁顶板23和定位板24，开锁顶板23和定位板24上均设有与控制跳片26数量

相等的通孔241，控制跳片26与通孔241配合连接。

[0021] 控制跳片26设有顶片261、定位块262、推片263、限位槽264以及开锁凹槽265。顶片

261设于控制跳片26的顶部，开锁凹槽265设于顶片261的下方，开锁凹槽265与开锁顶板23

配合，限位槽264设于开锁凹槽265下方的两侧，限位槽264与定位板24配合，推片263设于限

位槽264下方的两侧，推片263与定位板24配合，定位块262设于控制跳片26的尾部，定位块

262与活动板221配合。控制跳片26分为有顺序密码功能的控制跳片、无密码功能的G控制跳

片、辅助复位功能的H控制跳片和换码功能的I控制跳片。其中，有顺序密码功能的共6个，分

别为A、B、C、D、E和F；无密码功能的G控制跳片共6个；辅助复位功能的H控制跳片一个以及实

现换码功能的I控制跳片一个。

[0022] 锁芯2还包括底盒22，底盒22包括活动板221和底盒底板222，活动板221上设有活

动板弹簧223，活动板弹簧223连接底盒底板222与活动板221。活动板221和底盒底板222上
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均设有与控制跳片26数量相等的通孔241，控制跳片26穿过活动板221和底盒底板222，活动

板221与定位块262配合。

[0023] 其中A设有顶片261、定位块262、六个限位槽264以及开锁凹槽265，B设有顶片261、

定位块262、推片263、五个限位槽264以及开锁凹槽265，C设有顶片261、定位块262、两个推

片263、四个限位槽264以及开锁凹槽265，D设有顶片261、定位块262、三个推片263、三个限

位槽264以及开锁凹槽265，E设有顶片261、定位块262、四个推片263、两个限位槽264以及开

锁凹槽265，E设有顶片261、定位块262、五个推片263、限位槽264以及开锁凹槽265，F设有顶

片261、定位块262、五个推片263、限位槽264以及开锁凹槽265，G设有顶片261、定位块262、

六个推片263以及开锁凹槽265，H设有顶片261、定位块262、推片263、五个限位槽264以及开

锁凹槽265，H设有定位块262以及六个推片263，I设有六个推片263。

[0024] 锁芯2还包括弹簧27、压簧28，弹簧27设在控制跳片26与底盒22之间，弹簧27数量

与控制跳片26数量相同。开锁顶板23与底板25上都设有安装座，压簧28安装在安装座连接

开锁顶板23与底板25上。

[0025] 壳体1包括按键11，按键11与顶片261配合。

[0026] 壳体1还包括把手12以及把手压片14，把手12设有把手齿轮121，把手齿轮121与把

手压片14连接。

[0027] 壳体1还包括开锁齿轮13开锁齿轮13与把手压片14连接，开锁齿轮13包括推台131

和齿部132，齿部132与把手齿轮121啮合，推台131连接开锁顶板23。

[0028] 反锁装置3包括顶杆31、卡位板32、旋钮压板33以及反锁旋钮34，卡位板32设置在

旋钮压板33上，卡位板32包括推针321和扣针322，顶杆31一端与定位板24连接，另一端与推

针321连接，旋钮压板33与壳体1固定连接，反锁旋钮34上设有旋钮齿轮341，旋钮齿轮341与

扣针322啮合。当反锁旋钮34逆时针转动时，卡位板32顺时针转动，推针321对顶杆31无作用

力，反锁旋钮34能继续转动；当反锁旋钮34顺时针转动时，卡位板32逆时针转动，推针321把

顶杆31向定位板24推动，当定位板24移动到一定位置时，定位板24不再移动，反锁旋钮34不

能再往顺时针方向转动，完成反锁功能。

[0029] 当本实施例的机械顺序密码锁工作时，打开底盒22后I控制跳片26在失去弹簧27

的压力后能上下活动，其他控制跳片26也能抽出，根据需要设定的密码，将A～F控制跳片26

依次插入对应数字按键11的通孔241上，完成设置密码功能。

[0030] 开锁时，按照设置好的密码顺序依次按下按键11，按下第一个密码时，A控制跳片

26活动，定位块262推动活动板221并与活动板221配合，定位板24在定位板拉簧30的作用下

向固定螺丝29方向移动，定位板24上的通孔241边缘与相应控制跳片26的限位槽264配合，

并与活动板221共同作用对A控制跳片26限位，使其不能上下活动。

[0031] 按下第二个密码，B控制跳片26活动，定位块262推动活动板221并卡在活动板221

上，B控制跳片26活动，定位块262推动活动板221并与活动板221配合，推片263与定位板24

上通孔241配合，产生水平推力把定位板24向定位板拉簧30拉伸方向移动，定位板24上的通

孔241边缘与相应控制跳片26的限位槽264配合，并与活动板221共同作用对B控制跳片26限

位，使其不能上下活动。

[0032] 依次按下剩余的密码，C～F控制跳片重复以上动作，直到输入6位正确密码完成

后，A～F控制跳片26上的开锁凹槽265在同一水平面上，拉动把手12，把手齿轮121带动开锁
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齿轮13转动，开锁齿轮13把开锁顶板23推入开锁凹槽265，即可完成开锁工作，开锁顶板23

与开锁凹槽265配合过程中，开锁顶板23把H控制跳片26往底盒22方向推动，H控制跳片26上

定位块262推动活动板221并与活动板221配合，推片把与A～F控制跳片26上限位槽264配合

的定位板24推开，定位板24与限位槽264失去配合，开锁顶板23在压簧28的作用下返回原来

位置，完成复位动作。

[0033] 若输入密码过程中输入了错误的密码即G控制跳片26动作，G控制跳片26上的定位

块262推动活动板221并与活动板221配合，推片263与定位板24上通孔241配合，产生水平推

力把定位板24向定位板拉簧30拉伸方向移动，推片263把与A～F控制跳片26上限位槽264配

合的定位板24推开，定位板24与限位槽264失去配合，完成复位动作。

[0034] 以上所述的仅是本发明的一些实施方式。对于本领域的普通技术人员来说，在不

脱离本发明创造构思的前提下，还可以做出若干变形和改进，这些都属于本发明的保护范

围。
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图3
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