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(54) Krokovy dopravnik s automatickim stied&nim obrobkd

Redeni se tykd zabizeni pro dopravu
vdlcovych obrobku s Jealch automatickym
stiedénim p¥i zmene vne331ho prumeru ob-
robku. Pocstata PeSeni sp001va v tom, Ze
gt¥edéni obrobku v podelne ose je zajis-
teno automatlcky tim, Ze obrobek Je pogou=~
vin dvema segmenty, které tvo¥i prizma a
udrzugl obrobek bez ohledu na velikost pri-
méru stdle v podelne ose dopravnlku.
Stredéni v prlcne ose je zaglsteno zménou
kroku dopravniku podle priméru obrobku.
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Vynhlez se tykéd krokového dopravniku valcovych obrobkd
g8 jejich automatickym stfedénim pf{ zm&né& vnéjsthe priméru ob-
fObku.

Dosud znémé krokové dopravniky vyuZivaji ke stkedén{ ob-
robkd pFt zmé&n& vn&jsiho priméru zménu kroku podéni dle primé-
ru obrobku /stfedini v pFitné ose/ a zm&nu vzdélenosti bol&nich
vodicich List dle primé&ru obrobku /sttedént v podélné ose/. Ta~-
kovéto Fedent vyZaduje pouiiti mechanismu pro posuv obrobku a
mechanismu pro zmdnu vzdilenost! boinich vodicich Lidt, cof je
konstrukind slozité. -

Vy$e uvedeny nedostatek odstranuje krokovy dopravnik podle
vyndlezu, jehoZ podstata spolivéd v tom, 2e stfed&ni obrobku
v pifitné o8e je sice provedeno rovndZ zmdnou velikosti kroku
podévént, ale stfed&ni v podéilné ose je zaji¥t&no automaticky
tim, Ze obrobek je posouvén dvéma segmenty, které tvof{ prizma
8 udriuj4§ obrobek samolinnd bez ohledu na vndjs4 primédr stéle
v podélné ose dopravniku,

Vyhodou vynélezu je celkové zjednoduleni konstrukce;a tim
§ sniZeni ndkladl na zaFizend.

Na plFipojenych vykresech je znédzorn&n krokovy dopravnik
s automatickym stfedé&nim obrobki podle vynélezu, kde na obr. 1
je zndzorndn dopravnik v pldorysu, na obr. 2 je dopravnik na-
kreslen v fezu rovinou A=A a na obr. 3 je dopravnik nakreslen
v tezu rovinou B-B,

Krokovy dopravnik s automatickym sttfed&nim obrobkd /obr.
1, 2, 3/ sestadvd z rénmu 8, na kterém je upevnina vodici deska
EQ Na bolnicich 5 je jednak ptiZroubovéno prizma 1 a jednak
jsou 2de na Zepech 7 otolnd uloZeny segmenty 3. Segmenty 3
jsou pomoci koliki 6 spojeny s'téhty 4. Do téhel 4 zapadéd vi-
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dlice 17 umisténd na pistnici hydraulického vilce pravého 12,

B *nfice 5 jsou upevniny k tainé desce 13, kterd je kluznd ulo~-
Zeno na tylich 11, které jsou pomoci konzol 10 upevniny k vodi-
ci desce 2. Na taZné desce 13 je uchycena pistnice hydraulické~
ho valce levého 9, jehoZ druhy konec je upevnin k rému 8 a2 jsou
zde rovndZ upevndny narhdiky 15. Na rému 8 je upevnén koncovy
spinat 14 a koncovy spinal tadovy 16.

Funkce krokového dopravniku s automatickym stFfedénim spo-~
Eivd v tom, e obrobky jsou po vodici desce 2 posouviny prizma~
tem 1 a segmenty 3. Dvojice segmentl 3 vytvéti rovnéi prizea,
co udriuje obrobky pti posouvéni samolinnd v podélné ose do-
pravniku. Pohyb prizma 1 a segment( 3 je zajiltén hydraulickym
vihlcen levym 9, ktery pfes taZinou desku 15 kluzn&é uloZenou na
ty&tch 11, posouvd boinicemi 5, které jsou k taZné desce 12 pii=
§roubov6ny. K botnicim 5 je upevndno prizma l,a segmenty 3. Seg-
menty 3 jsou uloZeny otolnd pomoci tepl 7. PF1 posouvani obrob-
kG jsou segmenty i sevieny a pri 2p&tném pohybu otevieny. Otevi-
réni a zavirani segmentl 3 je zajiSt¥no hydraulickym vilcem
pravym 12, na jehoZ pistnici je vidlice 17, které zapadad do té-
hel 4. Téhla & jsou pomoct kolikd 6 spojena se segmenty 3,
takie pt1 svém pohybu oteviraji nebo zaviraji soulasnd viechny
segmenty. Velikat kroku dopravniku je déna primérem obrobku a
je zajistovana zm&nou zdvihu hydraulického vélce levého 9. Zdvih
vidlce je din koncovym spinatem 14 a konéovyn spinatem Fadovym 16
a nardikami 15.

Vynidlez bude vyuZit zejména u obrdb&cich strojl s automa-
tickou vym&nou obrobkl, ¥ v rémci bezobsluZnych obrab&cich stro-
ja.
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Krokovy dopravnik s automatickym stFfedénim obrobkl vyznate~
ny tim, Ze na rédmu /8/ je upevnéna vodici deska /2/, na jejiZ
obou strandch jsou podélnd umistény bolnice /5/, na jejichZ kon=-
ci je s obou stran pevné uchyceno prizma /1/ a na boénicich /5/
jsou na tepech /7/ otolnd uloZeny segmenty /3/, které jsou koli~-
ky /6/ vzajemnd spojeny s téhly /4/, rovnobéZinymi s bolnicemt
!5/, ptitem: do téhel /4/ je volné zasunuta vidlice /17/, umi-
sté&na na pistnici hydraulického valce pravého /12/, ktery je
upevnén na taZné desce /13/, k ni2 jsou pFipevnény {1 boé&nice
/5/ a nardiky /15/, tatné deska /13/ je kluzn& uloZena na ty=-
¢4ch /11/, upevn&nych xonzolemi /10/ k vodict desce /2/ a je
k ni uchycena pistnice hydraulického vilce Levého /9/, jeho?
pevna tast je upevnéna k rému /8/, pititemZ na rému /8/, proti
naréd2kam /15/, je upevné&n koncovy spina& /14/ a koncovy spinaé
fadovy /16/.

5 vykresy
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Obr. 1
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Obr. 3

Vytiskly Moravské tiskatské zdvody,
stfed. 11 100, tf.Lidovych milic{ 3, Olomouc Cena: 2,40 Ké&s
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