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1 2
Vynélez Fedi kinematické schéma plane-
tové pievodovky tvofené d&tyfmi jednodu-
chymi planetovymi soukolimi, dvEma spoj-
kami a Styfmi brzdami. Podstatou vynalezu ! ""I
je kinematickd vazba jednotlivych Casti jed-
noduchych planetovych soukoll mezi sebou, N
umisténi dvou spojek a &ty¥ brzd, kdy pfi -<-l N } A
pouZiti étyt jednoduchych planetovych sou- mu”*_’i
koli, dvou spojek a &tyF brzd se dosdhne N [
péti dopfednych a tF¥i zpateCnich prevedo- N i } Q-
vych stupiii. KaZdy prevodovy stupeil je N
zatazen sepnutim jedné spojky a jedné brz- Q
dy, popiipadé dvou spojek. A
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Predm8tem vyndlezu je vicestupiiovd pla-
netova prevodovka pro motorovd vozidla a
stavebni stroje, tvofend GtyFmi jednoduchy-
mi planetovymi soukolimi, dvEma spojkami
a Gtylfmi brzdami.

Stédvajici planetové pfevodovky s pé&ti do-
pfednymi stupni jsou vytvoFeny na zaklads
kinematického schéma Simpson nebo Wil-
son s pridanymi soukolimi pro nejniZsi pre-
vodové stupné. Jejich nevyhodou jsou rela-
tivné vysoké otacky satelitdl a velké todivé
momenty vnitFnioh €lentt na né&kterych stup-
nich, coZ klade vysoké naroky na loZiska
satelitl a omezuje zatiZitelnost a Zivotnost
prevodovky. Také moZnost vhodndj3i volby
velikosti prevodii je zti¥ena.

Vy3e uvedené nedostatky jsou odstrandny
vicestupiiovou planetovou pfevodovkou po-
dle vynédlezu, tvofenou &tyfmi jednoduchy-
mi planetovymi soukolimi, dvéma spojkami
a Ctyfmi brzdami, jejiZ podstatou je, Ze vy-
stupni hridel je pevné spojeny s korunovym
kolem druhého soukoli, s unédefem t¥etiho
soukoli a s unéd3efem c&tvrtého soukoli. Ko-
runové kolo prvniho soukoll je pevn& spo-
jeno s unasefem druhého soukoli a s ko-
runovym kolem t¥ettho soukoll. Spojka do-
pfednych stupiii spojuje wvstupni hiidel s
hiidelem dopfednych stupii, ktery je pev-
né spojen s centrdlnim kolem tfetiho sou-
kolf a s centrdlnim kolem &tvrtého soukoli.
Spojka zpéatetky spojuje vstupni hfidel s
hiidelem =zpatetky, ktery je pevn® spojen
s centrdlnim kolem prvniho soukoli a
s centrdlnim kolem druhého soukoli, SkFiit
prevodovky je spojena prvni brzdou s hfi-
delem zpatecdky, druhou brzdou s unddetem
prvniho soukoli, tfeti brzdou s korunovym
kolem prvniho soukoli a &tvrtou brzdou s
korunovym kolem ¢tvrtého soukoli.

Provedenim prevodovky podle vyndlezu
se docili niZSi relativni otdcky satelitii a
mensi zatiZeni jednotlivfch planetovych
soukoli, ¢imZ se zvysi Zivotnost loZisek a
ozubeni.

Na obr. 1 je schematickd zapojeni pievo- -

dovky podle vynélezu.

Vystupni hiidel 4 je pevné spojen s koru-
novym kolem druhého soukoli B, s uné&se-
Cem tretiho soukoli C a s una$edem &tvrté-
ho soukoli D. Korunové kolo prvniho sou-
koli A je pevné spojeno s unédfetem druhé-
ho soukoll B a s korunovym kolem tfetiho
soukoll C. Spojka doprednych stupiii S1
spojuje vstupni hiidel 1 s hiidelem dopied-
nych stupii@l 2, ktery je pevn¥ spojen s cent-
rdlnim kolem tFetiho soukoli C & s centr4l-
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nim kolem ¢&tvrtého soukoli D. Spojka zpéa-
teCky S2 spojuje vstupni h¥idel 1 s hiidelem
zpéatetky 3, ktery je pevnd& spojen s central-
nim kolem prvniho soukoli A a s central-
nim kolem druhého socukoli B. Skiiil prevo-
dovky 5 je pevné& spojena prvni brzdou B1
s h¥idelem zpétetky 3, druhou brzdou B2
s unésecem prvniho soukoli A, tfeti brzdou
B3 s korunovym kolem prvniho soukoli A
a Ctvrtou brzdou B4 s korunovym kolem
¢tvrtého soukoli D.

Pfi I° je sepnuta spojka doptfednych stup-
it 81 a &tvrtd brzda B4, Ctvrté soukoli D
pracuje jako jednoduchy plnetovy plevod.
Prvni soukoli A, druhé soukoll B a tieti sou-
koli € se volné protédceji bez zatiZeni.

Pri II° je sepnuta spojka dopfednych stup-
1 S1 a tfeti brzda B3. Treti soukoli C pra-
cuje jako jednoduchy planetovy pievod. Prv-
ni soukoli A, druhé soukoli B a &tvrté sou-
koll D se volné protdleji bez zatiZeni.

Prii III° je sepnuta spojka dopfednych
stupiit 81 a druhd brzda B2. Prvni soukoli
A, druhé soukoll B a tleti soukoli C pracuji
jako sloZeny diferencidlni prevod. Ctvrté
soukoli D se volné protadi bez zatiZeni.

Pfi IV® je sepnuta spojka dopPfednych
stupiiti 81 a prvani brzda B1. Druhé soukoli
B a tfeti soukoli C pracuji jako sloZeny di-
ferencidlni pfevod. Prvni soukoli A a &tvrté
soukoli D se volné protddeji bez zatiZeni.

Pfi V° je sepnuta spojka dopFednych stup-
it S1 a spojka zpatetky S2. Celd planetovd
gast se tofi jako jeden celek.

Pri zpatedce RI° je sepnuta spojka zpétet-
ky 82 ia ¢&tvrtd brzda B4. Druhé soukoli B,
tretl soukoli € a &tvrté soukoli D pracuji
jako  sloZeny diferencidlni pievod. Prvni
soukoll A se volné& protafi bez zatiZeni.

Pri zpatece RII° je sepnuta spojka zpé-
tecky 82 a tfeti brzda B3. Druhé soukoll B
pracuje jako prosty pFevod. Prvni soukoli
A, tFetl soukoli € a 6tvrté soukoli D se vol-
né protidcejl bez zatiZeni.

P¥i zpatedce RIII® je sepnuta spojka zpé-
tedky 82 a druhd brzda B2. Prvni soukolf A
a druhé soukoli B pracuji jako sloZeny di-
ferencidlni prevod. T¥eti soukoli C a &Stvrté
soukoli D se volné protédeji bez zatiZeni.

PoCet pracovnich reZimf{i prevodovky po-
dle vyndlezu, jak je uvedeno, je maximé&lni
a ne v3echny dosaZitelné prevodové stupné
se musi vyuZivat, Tak je moZno vynechat
napfiklad zpateCky RII a RIII.

PFi pouZiti poctu zubll jednotlivich plane-
tovych soukoli

Soukoli B C D
Podet zubl korunového kola a3 93 93

Podet zubl centrdlniho kola

|

27 57 57

se docili na jednotlivé pFevodové stupn¥ ndsledujici pifevodové pomédry i
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R | 8
S1 s2 B1 B2 B3 B4 i

RIII + + —1,43
RII + + —3,44
RI + + —8,38
I + + 4,44
I + + 2,63
II1 + + 1,89
v + + 1,37
\Y% + + 1,00

PREDMET VYNALEZU

Vicestupiiovd planetovd pFevodovka pro
motorovd vozidla a stavebni stroje, tvo¥end
étyfmi jednoduchymi planetovymi soukoli-
mi, dvéma spojkami a &tyfmi brzdami, kde
unéded tretiho soukoli je pevné& spojen s ko-
runovym kolem druhého soukoli, korunové
kolo prvniho soukoli je pevné spojeno s una-
Sefem druhého soukoli a s korunovym ko-
lem tfetiho soukoli, spojka dopfednych stup-
Nl spojuje vstupni hiidel s hiidelem do-
pfednych stupid, ktery je pevné spojen s
centrdlnim kolem tPetiho soukoli, spojka
zpéteCky spojuje vstupni hridel s hridelem
zpéateCky, ktery je pevn& spojen s central-

nim kolem prvniho soukoli a s centrdlnim
kolem druhého soukoli, pric¢emZ sk¥ifi pte-
vodovky je spojena prvni brzdou s hiidelem
zpdteCky, druhou brzdou s und3edem prvni-
ho soukoll a tfeti brzdou s korunovym ko-
lem prvniho soukoli, vyznacené tim, Ze una-
Se¢ Ctvrtého soukoli (D) je pevné spojen
s undSeCem tfetiho soukoli (C) a s vystup-
nim hiidelem (4), hiidel dopfednych stup-
na (2] je pevné spojen s centrdlnim kolem

YR

Ctvrtého soukoli (D] a ski¥iii pfevodovky (5)

je €tvrtou brzdou (B) spojena s korunovym
kolem ¢&tvrtého soukoli (D).

1 list vykrest
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