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Zariadenie na rozvoz systémovych pallet

(57) RieSenie sa tyka manipuldcie s materig-

lom uloZenym v systémovyich paletdch na pra-
coviskdch mimo dosahu vidlice prostrieku
medziopera&nel dopravy. Zariadenie na roz-
voz systémovych paliet pozostdv4 zo sady
vozikov, minimdlne jednoho indexovacieho
rédmu, snimadov a signalizdtorov, prilom
ka2dy vozfk zo sady vozfkov Je v prednej
%asti otvorenf a na hornej ploche vozfka
st umiestnené dosadacie plochy zhodne roz-
niestnené ako pr{slu¥né dosadacle plochy !
prislu¥ne] systémovej palety v horizon-
t41lnej rovine, priZom minimdlna vertik4lna
vzdialenost horizontdlnych rovin s dosada-
cimi plochami susednfch vozfkov je rownd
vyske systémovej palety prislichajice] -
k uZBiemu voziku z dvojice, kde kaZdy vo-:
z{k je opatreny indexovanym mechanizmonm,
priZom indexovacf rém je umiestneny

v presne definovane] vzdialenosti od kriv-
ky medzioperaZne] dopravy a Je osadeny
aspon Jednym snfmadom pre kaZdy vozfk a
aspon jednym sigmslizdtorom napojenymi na
riadiaci systém RS.
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Vyrnélez sa tyka zariadenia na rozvoz systémovych paliet mimo dossh manipulad&nej
vidlice prostriedku medzioperadnej dopravy.

V sifasnosti v automatizovanych vyrobnfch systémoch pre obrébanie, montéd? ale-
Yo tvdrrenie sa pre prisun a odsun polotovarov alebo vyrobkov na technologické pra-
coviskd pouzivaji rozné vstupné, vystupné alebo vstupno-vystupné zariadenia manipu-
lujuce £ polotovarmi ulofenymi v ohradovych paletdch, systémovych paletdch alebo na
europalesdch. Polotovary uloZené v systémovych paletdch si polohovené a byveji ulo-
Zené v jednej alebo dvoch vrstvdch. V ‘silasnosti sa vyuifva stohovenie jednovrstvo-
vych rovaskych paliet do stohu - manipula&ne] jednotky vyrobného systému., Manipu-
ladné zeriadenia pre manipuldeiun s paletemi zlofenymi v stohoch sd umiestnené iba
pozdl? krivky prostriedku medzioperafnej dopravy, &o neumoZnuje optimdlne vyuifivat
vyrobni plochu, t.j. pre technologické pracoviskd umiestnené mimo dosah vidlice
prostriedku medzioperadnej dopravy treba pouzit dal¥ie dopravné zariasdenia sko sd
napr. val&ekové trate, kladilkové.trate, presuvné stoly a pod.

Uvedeny nedostatok doteraz pouzivanych manipuladnych zariadenf pre manipuléciu
so stohom systénovych paliet odstranuje zariadenie na rozvoz stohu ayatémovych pa-
liet pozostdvajice zo sady vozikov, minimélne jedného indexovacieho rdmu, snimadov
a signalizdtorov, ktorého podstata spodiva v tom, Ze kaZdy voz{k zo sady vozikov
je v prednej &asti otvoreny a na hornej ploche vozfke si umiestnené dosadacie plochy
zhodne rozmiestnené ako prislusné dossdacie plochy prislusne] systémovej palety
v horizontdlnej rovine, prifom minimélna vertikdlna vzdialenost horizontdlnych ro-
vin s dosadscimi piochami susednych vozikov je rowvnd vyike systémovej palety pri-
slichajicej k u%isiemu voziku z dvojice, kde kaZdy vozfk je opatreny indexovacim
mechanirmom, pritom indexovacf{ rdm je umiestneny v presne definovanej vzdialenosti
od krivky medziopera&nej dopravy a je osadeny aspon jednym snimedom pre kaidy vozfik
a aspon jednym signalizdtorom nepojenym na riadiaci systém.

Zariadenie na rozvoz systémovych paliet umoZnuje rozloZenie stohu systémovych
paliet a ich rozvezenie na technologické pracoviskd mimo dosah vidlice prostriedku
nedzioperadnej dopravy a tief vytvorenie Iubovolnych konfigurdeif rozloZenia systé-
novych paliet na pracovigku.

Priklad provedenia zariadenia na rozvoz gsystémovych paliet, ktoré je predmetom
vyndlezu je na pripojenom vykresu zobrazeny v linedrnej perspektive,

Zariadenie pracuje s dvoma sadami vozikov 2, Pozostdva z dvoch indexovacich ré-
zov 9 umiestnenych v presne definovaned vzdialenosti od krivky medzioperalnej dopra-
vy 10 osadenych snfma¥mi 11 v centrovacich otvoroch 15. Na indexovacom rdme 9 sd
uni estnené signalizdtory 12 a signalizdtory poruchy 14, KeZdému voziku 1 zo sady 2
je prirasdenf® jedna dvoJjica centrovacich otvorov 15 so snimadmi 11 a tie? signalizé-
tor 12 i signalizdtor poruchy 4. KaZdy signalizdtor 12 je napojeny na riadiaci sys-
tém RS. Sada vozikov 2 je tvorené vozikmi 1. Vozik 1 Je tvoreny rdmom vozika 19 tve-
MU p pri pohlade na vozik zhora i v smere pohybu vozika 1, otvorenym v predned das-
ti 3. Rén vozika 19 Je 2ospodu osadeny Stvoricou kladiek lg, Na hornej ploche 4 vo-
ziésrghsﬁ umiestnené dosadacie plochy 5 zhodne rozmiestnené ako prisluiné dosadacie
plochy 6 prisludnej systémovej palety 7 v horizontdlnej rovine. Vzdialenost horizon-
tdinych rovin s dosadacimi plochemi 5 susednych vozikov 1 je vy3sia ako vyZka sys-
téuovej palety 7, prislichajicej k ufliemu voziku z dvojice. Vozik 1 Je v prednej
tasti 3 osedeny upinacimi palcami 16 nepojenymi na pdky 21 indexovacieho mechanizmu
£. Indexovaci mechanizmus 8 je tvoreny pdkami 21, zviezenymi tishlemi 20, V zadnej
fas=i vozika 1 je k pdkam 21 pripojend ta¥nd rukovét 17.



2 CSs 270528 Bl

Zariadenie mdZe pracovat v systéme s automatizovanou medzioperadnou dopravou i
v systéme bez automatizdecie medzioperadnej dopravy. Komunikdeie zariadenia s riadia-
cim systémom RS je zeistovand signalizédtormi 12 pre vysielanie poZiadavky na manipu-
laény ukon. i;;iadenie na obr. 1 je osadené dvoma indexovacimi rémemi 9, z ktorych
jeden i drﬁhy nd funkeiu vstupno-vystupného miesta. Ak na pracovisku nie je pritomnd
%iadna syétémové paleta 7, obsluha zasunie voziky 1 sady 2 do indexovacieho stojana
9 tak, Ze voziky_l_zasﬁva Jjednotlivo, prifom v pripade, Ze vozik 1 je zaindexovany,
t.J. nie je signalizovand porucha signalizdtorom 14, signalizdtorom 12 vy$le obsluha
poZiadavku do RS na privezenie prisluinej systémovej palety 7 k préve zasunutému
voziku 1. Po zasunut{ sady vozikov 2 riadiaci systém RS eviduje poziadavku na dovoz
stohu systémovych paliet. Riadiaci systém RS vy$le prostriedok medzioperalnej dopra-
vy ne vychystdvacie miesto, kde vidlica prostriedku medzioperatnej dopravy preberie
na seba stoh gyetémovydry paliet 7 s obsahom prisludnym k danému technologickému pra-
covisku, kde poZiadavka vznikla. Vidlica prostriedku medzioperadnej dopravy klesanim
nadol vkladéd stoh do zariadenia. Pri klesani stohu systémovych paliet najprv dosad-
ne svojimi prislusnymi plochemi 6 vrchnd systémové paleta 7 na dosadacie plochy 5
najsirsieho vozika 1, ako druhd dosadne paleta 7 na vozik.j;susediaci s naj3irsim
vozikom paleta 7 pod vrchnou paletou stohu a ako poslednd dosadne spodnd paleta 7
na najuZi{ vozik 1 sady 2, &m je stoh rozobrany, prifom systémové palety 7. s na
vozikoch 1 presne ustavené. Zdvihnutim ta¥nej rukovate 17 cez tishlo 20 sa uvoln{
upinac{ palec 17 v centrovacom otvore 15 a obsluha mb¥e vozik 1 s paletou Z_previesﬁ
na poZadované miesto mimo dosah vidlice prostriedku medzioperadnej dopravy. Polas
préce s obsshom systémovych paliet 7 v sade vozikov 2 z popisaného indexovacieho rd-
mu 9 prostriedok medzioperalnej dopravy obsluhuje druhy indexovac{ rém zariadenia,
¢{m vznikd na pracovisku zdsoba na prekrytie intervalu medzi odvezenfim pdovodného sto-
hu a privezenim nového stohu systémovych paliet. Polet systémovych paliet privédZa-
nych do zariadenia je rovny poltu zasunutyeh prdzdnych vozikov 1 v indexovacom réme
9 2z ktorého obsluha vyslala poZiadavku na menipulaény ukon cez prislu3né signalizé-
tory 12 do riadiaceho systému RS. Maximdlny podet vezikov 1 v sade 2 je rovny maxi-
adlnemu podtu systémovych paliet 7 zo stohu tvoriaceho menipuladni jednotku. Funkciu
RS mB%e vykondvat i dispeer dopravy.

PREDMET VYINLLEZU

Zariadenie na rozvoz systémovych paliet, pozostdvajice zo sady vozikov, minimdl-
ne jedného indexovacieho rému, snimafov a signalizdtorov vyznadujice sa tym, Ze kai-
dy vozik (1) zo sady vozikov (2) je v prednej Zasti (3) otvoreny a na hornej ploche
(4) vozika (1) si umiestnené dosadacie plochy (5) zhodne rozmiestnené eko p¥fsluné
dosadacie plochy (6) prisludnej systémovej palety (7) v horizontélnej rovine, priZom
ninimdlna vertikdlna vzdialenost horizontélnych rovin s dosadacfmi plochami (5) sused-
nych vozikov je rovmné vyske systémovej palety (7) prislichajicej k uisiemu voziku
z dvojice, kde kaZdy vozik (1) je opatreny indexovenym mechanizmom (8), priom inde-
xovaci rém (9) Je umiestneny v presne definovanej vzdialenosti od krivky medzioperad-
nej dopravy (10) a je osadeny aspon jednym snimadom (1l) pre ka¥dy vozik (1) a aspon
Jjednym signalizdtorom (12) napojenymi na riadiaci systém (RS).
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