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Vynélez se tyké zepojen{ pro bezpeéné rozlideni
zpisobu brousenf u speciélnich brousicich strojd na klikové
h¥{dele.

U Spec1ilnich brousicich strojd na klikové hi{dele pro
opravérenské automobilové zévody a cechy Jje nutno poditat
s mo¥nosti vyuZiti t&chto spec1a1nich strojd i pro Jjednoduché
podélné broudent.

Technické vybaveni t&chto stroji je vEak v ddsledku sa-
rotného charakteru téehto strojd velmi jednoduché, v&tEinou
bez autoratického pracovniho pfisuvu brousiciho vietenikuya
proto se jen velmi obtiZné& zaji&tuje bezpedné rozli¥eni dvou
principiéln& réznych zptsobl ovl4déni stroje pro broudeni
klikového hifdele, nebo pro podéfné broudeni h¥idele.

U v3t3iny strojd je toto rozliSeni urdovéno pouze nastave-
nim oto&ného volide na poZ¥adovany zpisob broudeni, bez dals{ né-
sledné kontroly. Nshodnym zésahem druhé osoby nebo opomenutim
obsluhy mi¥e vZak dojit k takovému stavu, kdy obsluhujic{ pra-
covnik spustf podélny posuv stolu pfi broufenf klikového hiidele,
co¥ mi¥e mit za nédsledek havdrii brousiciho kotoule s obrobkem
a zranini{ obsluhujiciho pracovnika.

Uvedené nevyhody Jjsou odstranny zapoJjenim pro bezpedné roz-
1i%en{ zplsobu broudeni u specidlnich brousicich strojd na kliko-
vé hfidele,sestévajicim z paraleln& zapoJjenych relé a elektro-
hydraulickych rozvadédl podle vynédlezu,jehoZ podstata spodivéd
v tom, ¥e ovladaé zastaveni pracovniho cyklu, sériovd zapo jeny
s ovladaem startu pracovniho cyklu a druhym kontaktem relé
pamétl k nimZ Jje paralelnd pripojen prvni kontakt relé cyklu,
Jévrelé cyklu spojen pites sérioparalelni ovladaé cyklu.

Otoény vollé je sériov® spojen s relé pem&ti pres tret{ kontakt
relg cyklu a kontakt sm&ru pohybu, k nim%Z je paralelné pripojen
gg%%Léamétl. Ttret{ kontakt relé pemdti Jje dfle sériovd spo jen
s rozvad&dlem posuvu stolu a druhy kontakt relé cyklu je sériovd
spojen s rozvad%&em rychlého pPestaveni brousicfho vieteniku,
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_ Zapojeni vyluduje zam&nu uZivanych brousicich zplisobl, a tim
i z takové zamdny vznikajici nebezpecli, ‘

Na pripojeném %jkresu je schematicky znazornén jeden piiklad
provedeni vynalezu.

Jak je znadzornéno na vngGSLQ spotiva zapojeni pro bezpeiné
rozlifeni ;pﬁsohu brouseni v tom, Ze do obhvodu jsou zapojeny
relé 10 cyklu a relé 15 pamiti s rozvadétem 2 rychlého piestaveny
brousiciho vieteniku s }ozvadééem 3 posuvu stolu, kde ovladaé 8
zastaveni nracovnfho cyklu je v serii s ovladadem 4 startu
pracovnfho cyklu a druhym kontaktem 7 relégﬁaméti, k nim%Z je
paralelnd pfipojen prvni kontakt 11 relé cyklu a pfes ovladad 9
cyklu je pripojenc relé 10 cyklu.

Oto&ny volid 1 je v sérii zapojen s tfetfm kontaktem 13
relé?éyklu a kontaktem 6 sméru pohybu brousiciho vreteniku, k nimZ
je paraleln& pripojen prvni kontakt 5 relérﬁ&méti propojeny
s relé 15 pambti,  Treti kontakt 14 relé Samb ti je'sé}iové
spojen s rozvaddem 3 posuvu stolu a druhy kontakt 12 relé 10
cyklu je sériovd spojen s rozvaddlem 2 rychlého prestaveni.

Zapojeni podle vynadlezu pracuje tak, Ze pri prepnuti otoéného
.voli¢e 1 na polohu "podélné breuseni" a spugténi pracovniho cyklu
‘ovladatem 4 startu sepne relé 19 cyklu, které uvede v &innost hy-
draulické rychlé pfestaveni hrousiciho vieteniku prostiednictvim
elektrohydrelického rozvad®e 2 rychlého prfestaveni. V zavislosti
na tomto prestavovani je rozligovan smér pohybu brousiciho vieteni-
ku kontaktem 6 sméru pohybu brousiciho vreteniku, ktery aktivizuje
relé 15 pam3ti. Niasledné je spustén podélny posuv stolu rozvadf-

gem 3 posuvu stolu.

Pri prerusSeni nebo ukonéeni pracovniho cyklu obsluhou prostred-
nictvim ovladale 8 zastaveni pracovniho cyklu vypne relé 10 cyklu
a rozvadé& 2 rychlého prestaveni, tzn. Ze odjede
brousici vietenik do zadni polohy hydraulického rychlého prestaveni.
K vypnuti posuvu stolu vsak nedojde, protoZze rozvaddé 3 posuvu

stolu je stale pres relé 15 pamdti sepnut.



224 393

Soudasné nelze znovu pirestavit brousici vietenik na draze
hyihraulického rychlého prestaveni rozvadéfem 2 rychlého prestave-
ni, pvotoZe relé 10 cyklu nelze v disledku blokovani druhym '
kontaktem 7 relé pamdti sepnout. Obsluha je proto nucena tento
posuv stolu prfepnout otoénym volidem 1 do polohy "brouseni
klikového hifdele”, a tim vyrugit pamdf relé 15 paméti. Tim
se soulasnd zastavi i posuv stolu, protoZe vypne rozvadé&& 3
posuvu stolu. :

Hlavni vfyhodou tohoto zapojeni je v&domé zapinéﬁi podélného
posuvu stolu pfi podélném brouSeni otoénym volifem a nucené
vypnuti tohoto posuvu stejnym volilem v diisledku dodrZeni poZa-
dovaného postupu spudténi hydraulického rychlého prestaveni brousi-
cf ho vieteniku do pfedni polohy rozvadd&em rychlého prestavenf,
které je zajiSténo blokovacim kontaktem rel é paméti ve startovacim
obvodu relé cyklu. '

Dals§i{ vyhodou je, 7e pamdf spusténi podélného posuvu je za-
visld na rozli%eni sm3ru pohybu breousiciho vteteniku, tj. Ze brou-
sicf stroj nereaguje v predni{ poloze hydraulického rychlého pre-
staveni na prepnuty oto&ny voli& z polohy "brouseni klikového
hi*tfdele" do polohy "podélné brougeni" sepnutim rozvadéle posuvu
stolu a naslednym podélnym posuvem stolu, jak obsluha nevhodnou
manipulaci nebo nepozornosti nastavila, ale pokraluje ddle ve
zpiisobu "brouseni klikového h¥idele", kdyZ neni zapojen ovladal 8,
neto preruduje pracovni cyklus pri zapojeném ovladadi 9 a vypina
relé 10 cyklu véetnd rozvdddde 2 rychlého prestaveni brousiciho

viteteniku,
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Zapo jeni pro bezpe¥né rozlifeni zpisobu brouseni u specidgl-
nich brousicfch strojd na klikové h¥fdele, sestdvajici{ z paralel-
n& zapojenych relé a elektrohydraulickych rozvadé&t, vyznalené
tim, Ye ovladal (8) zastaveni pracovniho cyklu, sériové zapojeny
s ovladafem (4) startu pracovniho cyklu a druhym kontaktem (7)
reléﬁ%ﬁhéti)k nim¥ je paraleln¥ pripojen prvn{ kontakt (11)
relé (10) cyklu, je s relé (10) cyklu spojen pies sérioparaleln{
ovlada& (9) cyklu, p¥idem? oto¥ny volid /1/ je sériovd propojen
s relé (15) pem¥ti pies tretfi kontakt (13) relé (10) éyklu a
kontakt (6) smd3ru pohybu, k nimZ je paraleln& pFipojen kontakt
(5) reléﬁ%ﬁméti, kde tietf kontakt (14) relé (15) pam&ti Je
déle sériovd spojen s rozvaddlem (3) posuvu stolu a druhy kontakt
(12) relé (10) cyklu je sériovd spojen s rozvadilem (2) |
rychlého p¥estaveni. -






	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

