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P¥i zplisobu uvedeni valce v tiskovém stroji do zabéru/ze
zabéru se zastavi hlavn{ pohon a loZiskové pouzdro (11),
opatiené pinolou (10), se pohybuje pomoci pomocného

pohonu do definované polohy. Potom se loZiskové pouzdro
(11) pomoci brzdového systému nejprve zabrzdi a pinola (10)
se pohybuje axialné proti sile piisobici na pinolu (10), pficemz
se pinola (10) uvede ze zabéru ve stfedéni (9). Pii uvedeni do
zab&ru uvolni brzdovy systém loZiskové pouzdro (11) a pinola
(10) se pomoci sily pohybuje axialné do stfedéni (9) valce (3)

a valec (3) se vystiedi. Zafizeni ma v uloZen{ (28) oto¢né

uloZeno loZiskové pouzdro (11), které je pfipojeno k alespori
jednomu pohonu (22, 30). Uvnit loZiskového pouzdra (11) je

ustaveno linedrni vedeni (27), které nese souose s valcem

€)

uloZenou pinolu (10) se souose uloZenou tyci (31). Valec (3)
ma4 na kaZdé &elni strané (8) stfedéni (9) k souosému uloZeni

pinoly (10). konec tyée (31) je opatien ovladatelnym

brzdovym systémem, pfi¢emZ na ty¢i (31) je umistén brzdovy

kotoud (25). Mezi loZiskovym pouzdrem (11) a pinolou (

10)

je umistén silovy systém (26) a loZiskova pouzdra (11) maji

blokovani (29) pro pfipojeni k ¢elnim stranam (8).
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Zpisob a =zaFizeni k wuvedeni valce v tiskovém stroji do

zdbéru/ze zabéru

Oblast techniky

Vyndlez se tyk& zplsobu a za¥Fizeni k wuvedeni valce
v tiskovém stroji do zabéru/ze zébéru, pfic¢emZ valec ma pohon

a je na svych obou strandch uloZen v uloZeni.

Dosavadni stav _techniky

7 DE 195 37 421 C2 jsou znamé zpusob a zaFizeni tohoto
typu. Védlec Jje p¥itom rozebiratelné& p¥ipojitelny k pohonu
pomoci spojky tvo¥ené z prvniho a druhého spojkového kotouce.
Prvni spojkovy kotoud¢ je pFitom neotoCné p¥ipojen k hnanému
kolu a druhy spojkovy kotoué& je neotoéné pripojen k Cepu valce.
Oba spojkové kotoude Jsou navzdjem axidln& posuvné pomoci
tlakem ovladaciho pracovniho valce. P¥itom se na pracovni valec
bdhem uvadéni do z&béru pusobi mensim tlakem neZ je koncovy
tlak existujici ve stavu v zé&bd&ru. Prvni spojkovy kotoué¢ je ve
funkéni vazbé s ¥Fidicim ventilem, p¥idemZ tento Fidici ventil
ovlada druhy spojkovy kotoué tak, Ze p¥i uvedeni do 2z&béru
p¥ivadi ¥idici ventil do pracovniho vdlce tlakové médium a ve

stavu zabéru je ¥Fidici ventil uzavren.

Z EP O 714 767 Al Jje znamé zatrizeni k uvedeni do
zabdru rotadniho védlce v tiskovém stroji, u néhoz zustdva hnané
kolo p¥Fi vyjmuti valce na mist&. Cep rotaéniho valce je umistén
v oteviraném uloZeni v ramu stroje, tvo¥eném dvéma polovinami.
Ulozeni je tvo¥eno soust¥edné s osou valce v loziskovém pouzdfe
vytvoFenym vyvrtem. V tomto vyvrtu je axidlné pevn& a otocCné
uloZena dutd h¥idel a v této duté h¥ideli je axidalné pevné
a otodnd uloZena h¥idel ¥azeni a soucasné je v né&m h¥idel
Fazeni umisténa axidlné posuvné, pricemZ h¥idel Fazeni




a pFislusny &ep vdlce jsou spojeny pomoci odpovidajicich &asti
spojky. Na konci dutého h¥iele Jje upevnéno hnané kolo a mezi
dutou h¥ideli a h¥ideli Fazeni Jje umisténa dalsi spojka
vyrovnavaijici osové p¥esazeni. Dutd h¥idel mé& vnit¥ni ozubeni
a h¥idel Fazeni je vytvo¥ena se dvéma k sobé& natolitelnymi

vnéjsimi ozubenimi spoluptscbicimi s vnit¥nim ozubenim.

Podle DE 296 17 401 Ul Jje zna&mé zaFizeni Kk
p¥ipojeni/odpojeni té&lesa valce v tiskovém stroji. Axidlnim
posunutim &epu vdlce za pouziti télesem valce prochézejiciho
upinaciho v¥etena nastava p¥ipojeni vdlce a jeho uloZeni. Na
jedné strané& Jje pFitom upinaci vFeteno prisSroubované v prvnim
Gepu véalce, p¥icemz na druhé strané prochazi upinaci Sroub
druhym éepem vdlce a je nasSroubovan v upinacim v¥eteni. Valcové
téleso mA na &elni strand licované otvory k uloZeni &epl vélce,

~

FidemZ v licovanych otvorech jsou umistény tlakové pruziny
z

e}

i
1

proti sile pruZiny.

e je pFipojit manipulaci upinacich §roubl obou Cepu valce

V)]

Nevyhodou pF¥itom je, Ze vsSechna provedeni jsou
relativné né&kladna.

Podstata vynalezu

Vyndlez spodiva v dkolu vytvoFit zpUsob a za¥izeni
vp¥edu uvedeného typu, které zamezuji uvedenym nevyhodan,
zejména zjednoduduji proces uvedeni valce do 2z&béru a ulozeni

v3etné& pohonu a zkracuji pf¥ipravné casy.

Tento kol se podle vyndlezu vyFeSi znaky hlavnich

nédrokd. Dald&i vytvoFeni vyplyvaji ze zavislych narokdu.

Prvni vyhoda Fe&eni podle vyndlezu je zaloZena na tom,

e proces uvedeni do zdbé&ru lze automatizovat. Tim lze p¥i




vymén& valce v tiskovém stroji docilit citelného zkraceni

pFipravnych casu.

Dale je vyhodné, Ze pohon valce p¥i uvedeni do zabéru,
respektive ze z&béru zistava napevno v tiskovém stroji.
Procesem uvedeni do zabéru 1lze zabranit moZnym opotF¥ebeni

podporujicim G&inkim na pohon, respektive na uloZeni.

Vyhodné rovnéz Jje, 3Ze uvedeni valce do z8béru,
respektive ze zabé&ru lze realizovat rychle a bezpeCné a Ze lze

stFfedénim vadlce docilit malé hazeni jeho obvodu.

Dals$i vyhoda je podminéna tim, Ze vdlec je vytvoFen s
Gepy, nebo bez d&epl. UloZeni <&epd v boénim podstavei neni
pot¥ebné.

Toto ulehduje vlioZeni, respektive vyménu vélce mezi
dvéma sténami boéniho podstavce nezadvisle na tom, 2zda se to
provadi rudné& nebo automatizovan&, napfiklad pomoci zasobniku

a/nebo ovladaciho za¥izeni, nap¥iklad prumyslového robotu.

Koneéné& Jje vyhodné, Ze vyména valce (uvedeni do
z&bdru/ze z4dbdru) Jje proveditelnd rucén&, nebo automatizované.
Nap¥iklad 1lze provést v tiskovém dustroji a/nebo lakovacim
Gstroji automatizovanou vyménu tiskové/lakovaci formy béhem,
prednostné soucasné s automatizovanou vym&nou véalci Vv
loZziskovych pouzdrech.

P¥ehled obrazka na vykresech

Vynadlez Jje dale bliZe objasnén pomoci vykresl na

p¥ikladu provedeni. Na vykresech pFitom schématicky zndzorhnuje:

obr. 1 rotadni tiskovy stroj se dvéma lakovacimi Ustrojimi,




obr. 2 uloZeni valce na strané pohonu (strana A),

obr. 3 uloZeni valce (strana B),

obr. 4 uloZeni s axidlnim blokovanim valce,

obr. 5 uloZeni s obvodovym blokovanim valce a

obr. 6 ¥Yez A-~A z obr. 5.

P¥iklady provedeni vyndlezu

Rotac¢ni tiskovy stroj sestavd nap¥iklad z vice
tiskovych Ustroji 14 pro vicebarevny tisk a dvou v dopravnim
smé&ru 5 archa za nimi 2zaFazenych lakovacich dustroji 15, 16.
Mezi obéma lakovacimi UGstrojimi 15, 16 je umistén susSici systém
20. Za druhym lakovacim dUstrojim 16 nasleduje vykladac 18,
ktery mad obé&Zny dopravni systém 19 k dopravé a odloZeni archu
na vyloZeny stoh.

Kazdé tiskové dstroji 14 md deskovy valec 13, stejné
velky véalec 12 s gumovym potahem a Jjako vdlec vedeni archu
dvojnasobné veliky p¥itlaény véalec 1. Deskovému valci 13 je
prifazeno barvici Gstroji a p¥ipadné vlh&ici Gstroji. KaZdé
lakovaci Gstroji 15, 16 mad tvarovaci valec 2 s pFifazenym
vdlcem 3 jako nanddecim valcem a d&avkovacim systémem 4 a je ve
funkénim spojeni s dvojndsobné velkym p¥Fitlacnym valcem 1 jako
valcem vedeni archu.

Mezi tiskovymi uUstrojimi 14, prvnim lakovacim Gstrojim
15, sudicim systémem 20 a druhym lakovacim uUstrojim 16 jsou
umistény jako vdlce pro vedeni archu dvojnasobné velké dopravni
vidlce 17. Sudicimu systému 20 Jje p¥itom p¥irazen p¥itlacny

vadlec 1, nebo Jako valec vedeni archu dopravni valec 17. V




oblasti tiskovych zén vdlce 12 s gumovym potahem a p¥itlacného
valce 1 a rovnéZ tvarovaciho valce 2 a pfitlac¢ného valce 1 jsou
v dopravnim sméru 5 pred a za tiskovou zénou umisténa
pneumaticky ovl&dana zafizeni 6, 7 vedeni archu. V prvnim
lakovacim dustroji 15 je davkovaci systém 4 tvo¥en komorovou
stérkou s p¥ivodnim systémem a odvodnim systémem pro tekuté
médium. Valec 3 je v predloZeném p¥ikladé vytvo¥en jako
tvarovany nanasSeci vdlec. Ve druhém lakovacim Gstroji 16 je
davkovaci systém 4 vytvo¥en jako valec, zde provedeny jako
davkovaci véalec, pFiFazeny valci 3, zde provedenému jako

nanaseci valec.

Takovyto valec 3 md& na obou d&elnich stranach 8
st¥eddni 9. St¥edéni 9 Je vytvoF¥eno zejména valcové, nebo
kuZelovité. Obé st¥edéni 9 jsou umisténa navzadjem 2zrcadlové
a licujici na ose valce 3. Podle obr. 2 je v bo&nim podstavci
21 umisténo na jedné strané&, napfiklad na strané pohonu (strana
A) ulozeni 28, pFednostnd nastavitelné excentrické uloZeni.
V uloZeni 28 je umisténo loZiskové pouzdro 11, kterd na jednom
konci nese &elni stranu 8 valce 3 a na druhém konci ma fixovany
pohon 22, p¥ednostné hnané zubové kolo. V loZziskovém pouzdfe
11 je umisténa ty¢ 31 1licujici s osou valce 3 a st¥edové
prochdzejici uvnit¥ loZiskového pouzdra 11l. Ty¢ 31 nese na svém
konci u &elni strany 8 soust¥edné umisténou pinolu 10 a na
druhém konci brzdovy kotoud& 25. Pinola 10 je umisté&na uvnit¥
loZiskového pouzdra 11 v linearnim vedeni 27. Ve sméru ¢elni
strany 8 Jje pinola 10, alespoii v oblasti svého vrcholu
vytvoFena valcovité, kuZelovité, respektive ve tvaru komolého
kuzele pFizpisobena st¥edéni 9 valce 3. P¥ednostné je plocha
pinoly 10 (alespoii vrchol pinoly 10) vytvo¥ena k vyrovnani
malych chyb v licovani a k podepf¥eni st¥edéni 9 valce 3 mirné

vyboulena.

Uvnit¥ loZiskového pouzdra 11 je mezi nim a pinolou 10




vytvo¥en silovy systém 26, nap¥iklad pruZinovy systém, ktery je
umistén prednostné soust¥edné s tyc¢i 31. Na konci tyce 31
umistény brzdovy kotoud 25 je soucdsti brzdového systému, ktery
ddle ma nosnou desku 24 a alesponl Jjedno, pF¥ednostné vice
ovladacich zaFizeni 23, prednostné pneumatické pracovni vélce.

Alternativné lze pouzit hydraulické pracovni valce.

Nosn&d deska 24 plni dvé funkce. Jednak funguije

vzhledem k brzdovému kotouci 2 jako brzdova celist, jednak
1

nese na bo&nim podstavci podep¥end ovladaci 2za¥Fizeni 23.
JestliZe je uloZeni 28 vytvo¥eno jako excentrické uloZeni 28,
tak jsou k zajisténi vykyvného pohybu excentrického uloZeni 28
podep¥ena ovladaci za¥izeni 23 na uloZeni 28. V pFednostnim
provedeni podle obr. 2 je loziskové pouzdro 11 vytvo¥eno jako
na koncové strané oteviené uloZeni ze dvou polovin. LoZiskové
pouzdro 11, zde vytvor¥ené jako uloZenl ze dvou polovin, nese
Selni strany valce 3 a m& blokovani 29, kterym se vytvari

tvarovy spoj s valcem 3.

V jednom z provedeni Je blokovani 29, tvofené
nap¥iklad cepem, nebo cepem s Kkulovou hlavou nebo kulickou,
umisténo na loZiskovém pouzdru 11 (v oblasti uloZeni ze dvou
polovin) radidlnd k ose valce 3 a Je uloZeno za vzniku
tvarového spoje v radidlnim na celni strané 8 umisténém otvoru

35, respektive vyvrtu (obr. 2, 3).

V dalsim vytvo¥eni je blokovani 29, tvo¥ené nap¥iklad
Gepem, umisté&no na loziskovém pouzdru 11 osové rovnobézné s
osou vVvalce 3 a otvor 35, respektive vyvrt pro tvarovy spoj
s blokovanim 29 je vytvoFen na Celni strané 8 vdlce 3 (obr. 4).
V dalsim vytvoF¥eni podle obr. 5 a 6 Je blokovani 29
1 a otvor 35 pro

umisténo na obvodu loziskového pouzdra

tvarovy spoj s blokovanim 29, napfiklad se zavitem, nebo




pFednostné vytvo¥eny -jako drazka, je umistén na obvodu na cCelni
strané 8 védlce 3. Prednostné je ulozeni ze dvou polovin
loziskového pouzdra 11 vytvo¥eno v podobé pismene U a mé& jako
blokovani 29 desku. Deska je Jjako blokovani 29 v zabéru
v otvoru 35, vytvo¥eném na &elni strané& 8 jako obvodova dréazka.
PFitom obvodovd dré&Zka ma&a v otvoru 35 sec¢nou dosedaci plochu
36, kterda vytva¥i s deskovitym blokovanim 29 spojeni tvarovym

spojem.

Podle obr. 3 je v bo¢nim podstavci 21 na druhé strané,
nap¥iklad strané B - analogicky ke strané A - umisténo uloZeni
28, prednostné& pFisuvné excentrické uloZeni 28. V uloZeni 28 je
uloZeno loZziskové pouzdro 11 pro uloZeni c&elni strany 8 valce
3, p¥icemz wuvnit¥ loZiskového pouzdra 11 Jje v jeho st¥edu
umisténa ty& 31, licujici s osou valce 3. Na svém konci u cCelni
strany 8 vdlce 3 nese ty¢ 31 soustFedné umisténou pinolu 10
a na druhém konci Jje na ty¢i 31 umistén brzdovy kotouc 25.
Pinola 10 je wumisténa v loZiskovém pouzdru 11 v linedrnim
vedeni 27 a je vytvo¥ena ve sméru k cCelni stran& 8 valcova,
nebo kuZelova, respektive ve tvaru komolého kuZele. Valcové,
nebo kuZelovité provedeni, respektive provedeni ve tvaru
komolého kuZele pinoly 10, je p¥izpusobeno st¥edéni 2 v Celni
sténé& 8 valce 3. Uvnit¥ lozZiskového pouzdra 11 je mezi nim
a pinolou 10 vytvofen, p¥ednostné soustfedné s tyci 31 silovy
systém 26, nap¥iklad pruZinovy systém. Na konci tyce 31
umistény brzdovy kotould 25 Jje opét soucasti brzdového systému,
Ktery ddle m& nosnou desku 24 a alespon jedno, pFednostné vice
ovladacich za¥izeni 23, p¥ednostné pneumatické, nebo
hydraulické pracovni valce. Nosnd deska 24 funguje jako brzdové
Gelist a soudasné nese na bo¢nim podstavci 21 op¥end ovladdaci
za¥izeni 23.

U provedeni uloZeni 28 jako excentrického uloZeni 28

jsou ovladaci za¥izeni 23, aby se =zajistil vykyvny pohyb




excentrického ulozZeni 28, umisténa na uloZeni 28.

Loziskové pouzdro 11 je, analogicky jako u vytvo¥eni
na strané A (obr. 2, 4, 5, 6) a jako u Jjeho shora uvedenych
variant, vytvo¥eno s blokovanim 29 k vytvo¥eni tvarového spoije

8 Celni stranou 8 valce 3.

V oblasti brzdového kotouce 25 je na konci ty€e 31
vytvo¥en jako pomocny pohon druhy pohon 30, ke kterému je
pFipojeno ozubené kolo 33, napfiklad Snekové kolo. Druhy pohon
30 a ozubené Kkolo 33 Jsou pFednostné vytvo¥eny jako Snekovy
pohon, p¥idemZ druhy pohon 30 je umistén vykyvné na uloZeni 28,
vytvoFfeném jako extcentrické uloZeni. Ozubené kolo 33 Je
upevnéno na dutém h¥ideli 32, wuloZeném ve druhém pohonu 30,
kterym prochéazi ty& 31. Dutd h¥idel 32 m& volnobéh 34, ktery Jje

umistén na loZiskovém pouzdfe 11.

Pracovni postup je néasledujici. Vdlec 3 a loZiskové
pouzdro 11 nejsou v zabéru. P¥ed zavedenim valce 3 do zabéru se
nastavi ovladaci za¥izeni 23 p¥ipojend k centralnimu Fizeni,
loziskovd pouzdra 11 se uvedou pFednostné t¥enim pomoci
brzdového systému tvo¥eného ovladacim za¥Fizenim 23, nosnou
deskou 24 a Dbrzdovym kotoudem 25 do klidu. K tomu se pohybuje
nosné deska 24 pomoci ovladaciho za¥izeni 23 axi&lné do brzdici
polohy. JestliZe se dos&hne senzorem, nap¥iklad spinacim palcem
evidovand poZadovand poloha loZiskovych pouzder 11, nastavi se
ovladaci =zafFizeni 23 dale tak, Ze se nosnd deska 24 pomoci
ovladacich za¥izeni 23 pohybuje do polohy k uvedeni ze zabéru.
K tomu se pomoci nosné desky 24 axi&lné pohybuje brzdovy kotouc
25 a tyé& 31 s pinolou 10 tak, Ze se p¥ekona UGchytna sila
silového systému 26 a pinola 10 se pohybuje ze st¥edéni 9.
U provedeni loZiskového pouzdra 11 jako pouzdra ze dvou polovin
s blokovanim 29 se p¥i uvedeni do zabéru/ze zabéru loZiskové

pouzdro 11 pohybuije pomoci druhého pohonu 30 ¥Fizeného senzorem




do polohy, ve které valec 3 dosedd na loZiskovém pouzdru 11 a

blokovani 29 vytva¥i tvarovy spoj s Celni sténou 8.

Valec 3 se vklada mezi bocéni podstavce 21. Ovladaci
za¥izeni 23 uvolfiuji brzdové kotouce 25 a navzadjem licujici
pinoly 10 se =zatizi silovam systémem 26, takZe se axidlné
pohybuiji do st¥edéni 9 bocnich stran 8. Tim se valec 3 upne a
centruje. Alternativné& lze misto silového systému 26 s pruZinou
pouzit k vytvo¥eni axidlné pusobici sily také hydraulicky, nebo

pneumaticky ovladana za¥izeni, nebo Sroubovy pohon.

K p¥Fenosu tofivého momentu jsou blokovdni 29 podle
provedeni (obr. 2 aZ 6) rozebiratelné p¥ipojena Kk Celnim
strandm 8. Poloha k uvedeni valce 3 do zdbéru/ze 2zabéru s
blokovanimi 29 Jje p¥ednostné ¥izena pomoci druhého pohonu 30,
p¥ipojeného k centralnimu ¥izeni a spinacim palcem, respektive

senzorem.




ene
oo

.
Seen

- 10 -

PATENTOVE NAROKY

Zpusob k uvedeni véalce v tiskovém stroji do zabéru/ze
zdbé&ru, p¥icemz valec (3) m& pohon (22) a je na svych obou
strandch uloZen v uloZeni (28), vyznadujici se tim, Ze se
kK uvedeni ze z&abéru =zastavi hlavni pohon a loZziskové
pouzdro (11), opat¥ené puasobeni sily vystavenou pinolou
(10), se pohybuje pomoci pomocného pohonu do definované
polohy, nasledné& se loZziskové pouzdro (11) pomoci brzdového
systému nejprve zabrzdi a nésledné se pinola (10) pohybuje
axialné proti sile pusobici na pinolu (10), takZe se pinola
(10) uvede ze zabé&ru ve st¥edéni (9), pFicemZ p¥i uvedeni
do z&abéru uvolni brzdovy systém loZiskové pouzdro (11),
takZe se pinola (10) pomoci sily pohybuje axidlné do
st¥edéni (9) vdlce (3) a valec (3) se vyst¥edi.

Za¥izeni k uvedeni valce Vv tiskovém stroji do zabéru/ze
zdbéru, p¥icemZ valec (3) md pohon (22) a je na svych obou
strandch ulo¥Zen v ulozZeni (28), vyznacujici se tim, Ze v
uloZeni (28) Jje oto&né uloZeno loZiskové pouzdro (11),
které dje p¥ipojeno k alesponn Jjednomu pohonu (22, 30),
pFic¢emZz uvnitt loziskového pouzdra (11) je ustaveno
linedrni vedeni (27), které nese souose s valcem (3)
uloZenou pinolu (10) se souose uloZenou tyc¢i (31) a valec
(3) m& na kazdé Celni strané (8) st¥edéni (9) ke souosému
uloZeni pinoly (10), konec  tyce (31) je opatfen
ovladatelnym brzdovym systémem, p¥icemZz na tyci (31) Je
unistén brzdovy kotoud (25), mezi loZiskovym pouzdrem (11)
a pinolou (10) je umistdn silovy systém (26) a loZiskova
pouzdra (11) maji blokovadni (29) k pFfipojeni tvarovym

spojem k Celnim stranam (8).

za¥izeni podle ndroku 2, vyznaduijici se tim, Z2e uloZeni

(28) je vytvo¥eno jako excentrické uloZeni (28).




Za¥izeni podle naroku 2, vyznacujici se tim, Ze pohon (22)
je tvo¥en ozubenym kolem ozubeného p¥evodu v hlavnim
pohonu.

Za¥izeni podle naroku 2, vyznacujici se tim, Ze druhy pohon
(30) Jje tvofen pomocnym pohonem s p¥ipojenym volnobéhem
(34).

Za¥izeni podle naroku 2, vyznacujici se tim, Ze st¥edéni

(9) Jje vytvo¥eno valcové, nebo kuZelové.

Za¥izeni podle naroku 2 a 6, vyznacujici se tim, Ze vrchol
pinoly (10) je vytvof¥en valcovy, nebo kuzelovy,

pFizpusobeny st¥edéni (9).
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