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Zderzak automatyczny do
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Przedmiotem wynalazku jest zderzak automatycz-
ny do wykrojnikéw wielotaktowych do wykrawania
detali z blachy.

Dotychczas stosowane zderzaki w przyrzadach
wielotaktowych do wykrawania detali z blachy
umieszczone sg w listwie prowadzacej wykrawany
pas blachy. Zderzaki uruchamia sie przez naci$-
niecie wystajgcej czeSci po zewnetrznej stronie wy-
krojnika, co w efekcie pozwala przesungé¢ blache
do obszaru, w ktéorym nastepuje wykrawanie, np.
takt pierwszy. Po zwolnieniu nacisku zderzak wra-
ca w pierwotne potozenie na skutek dzialania spre-
zyny. Iloé¢ podobnie dziatajgcych zderzakéw w wy-
krojniku uzalezniona jest od ilosci taktow wykroj-
nika. -

Wada tego rodzaju zderzakéow jest konieczno$é
wlaczania ich kazdorazowo przez pracownika ob-
stugujgcego prase. Zachodzi mozliwo$é pomyltkowe-
go wlaczenia zderzaka w nieprawidlowej kolejnos-
ci, co powoduje wadliwe wykrojenie detalu, a w
niektérych wypadkach uszkodzenie przyrzadu.

Celem wynalazku jest usuniecie podanych wad
przez uniezaleZnienie dzialania zderzaka od obstu-
gujgcego przyrzad pracownika.

Istota wynalazku jest to, Ze zderzak goérna czes-
cig osadzony jest suwliwie w plycie stemplowej,
a Srodkowa czeScig w plycie zdzierajacej, w ktoérej
suwliwie osadzony jest suwak blokujacy. W jego
osi réwnoleglej do osi zderzaka osadzony jest suwli-
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wie czujnik. Osie zderzaka, czujnika oraz suwaka
blokujacego lezg we wspolnej plaszczyZnie.

Korzy$cia wynikajacg z zastosowania w wykroj-
nikach wielotaktowych zderzakéw automatycznych
wediug wynalazku jest wyeliminowanie mozliwos-
ci uszkodzenia wykrojnika i zlikwidowanie wadli-
wie wykrojonych detali, ktére to niedogodnosci po-
wstaja na skutek uruchomienia zderzakéw w nieod-
powiedniej kolejnosci, ponadto zwiekszenie wydaj-
noSci pracy poprzez wyeliminowanie czynnosci
absorbujacych uwage pracownika obstlugujacego
maszyne. .

Przedmiot wynalazku przedstawiono na rysunku
w przekroju pionowym wzdluz kierunku przesu-
wania pasa blachy, w momencie gdy zderzak jest
opuszczony, przygotowany do zatrzymania pasa
blachy w pozycji gotowej do wykrawania.

Zderzak automatyczny sklada si¢ ze zderzaka 1,
ktéry osadzony jest suwliwie gérng czeScig w plycie
stemplowej 2, $srodkowa czeScia w plycie zdziera-
jacej 3. Drugim koncem opiera sie o matryce 4.
W plycie zdzierajacej 3 osadzony jest ponadto suw-
liwie suwak blokujacy 5. O§ suwaka blokujgcego 5
jest prostopadia do osi zderzaka 1 i réwnolegta do
plaszczyzny wykrawanej blachy 6. W osi réwno-
legtej do osi zderzaka 1 i przecinajgcej o§ suwaka
blokujacego 5 jest osadzony suwliwie czujnik 7.
Zderzak 1, suwak blokujacy 5 i czujnik 7 sg okrag-
gle i umieszczone suwliwie w otworach.

Dwa otwory, w ktérych umieszczone sg zderzak 1



3

i czujnik 7 sg przeciete trzecim otworem, w kiérym
umieszczony jest suwak: blokujacy 5, przy czym o$
jego jest réwnolegla do kierunku przesuwania pasa
blachy w czasie wykrawania. W otworze suwaka
blokujacego 5 umieszczona jest sprezyna 8. Stuzy
ona do przesuwania suwaka blokujgcego 5 w kie-
runku zgodnym 2z kierunkiem przesuwania | pasa
blachy 6. W matrycy 4 .w osi czujnika 7 znajduje
si¢ otwér 9. W otworze plyty stemplowej 2, w kt6-
rym osadzony jest czujnik umieszczona jest spre-
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tanie zakonczone nastgpuje odsloniecie otworu 9
w matrycy 4. W tej sytuacji podczas wykonywania
uchu suwaka prasy w dét, zderzak 1-opierajac sie
Qmatryce 4 zostaje przesuniety do géry, przy czym

5 wyciecie na zderzaku 1 przesuwa sie r()wniei kilka

zyna dociskowa 10 wspoéldziatajaca z czujnikiem 7,

Podczas wykonywania ruchu suwaka prasy w dol, -

zderzak 1 opierajac sie o matryce 4 wsuwa sie w
otwér w piycie stemplowej 2. Podobnie przesuwa
sie czujnik 7 opierajac sie o wykrawang blache 6.
W momencie gdy wyciecie na zderzaku 1 oraz $cie-
cie czujnika 7 znajdzie sie w osi suwaka blokuja-
cego 5 nastepuje pod wplywem dzialania sprezy-
ny 8 przesunigcie suwaka blokujgcego 5 i zabloko-
wanie zderzaka 1. W czasie ruchu suwaka prasy
w goére zablokowany suwakiem blokujgcym 5 zde-
rzak 1 unosi sie do géry razem z ptyta zdziera-
jaca 3 i plyta stemplowa 2. Pozwala to na przesu-
niecie pasa wykrawanej blachy 6 do nastepnego
zderzaka. Tak d¥ugo jak otwér 9 w matrycy 4, be-
dacy w tej samej osi co otwoér czujnika 7 jest
zasloniety wykrawang blacha 6, tak dlugo zde-
rzak 1 jest zablokowany i uniesiony do gory.

Z chwila kiedy wykrawanie z jednego pasa zos-
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sie w dél, wchodzac swym dolnym koncem do
tworu 9 w matrycy 4.

Na skutek przesuniecia sie w dél o kilka milimet-
row czujnika 7, suwak blokujacy 5 opiera sie o $red-
nice zewnetrzng czujnika 7, pozwalajac tym samym
podczas ruchu suwaka prasy w goére na pozostanie
zderzaka 1 na matrycy 4. Cykl pracy zderzaka moze
by¢ powtérzony.

Zastrzezenie patentowe

Zderzak automatyczny do wykrojnikéw wielo-
taktowych, znamienny tym, ze zderzak (1) gérnag
czeScig osadzony jest suwliwie w plycie stemplo-
wej (2) a Srodkowsg czesciag w plycie zdzierajacej (3),
w ktérej réwniez osadzony jest suwliwie suwak
blokujacy (5), a w osi jego réwnoleglej do osi zde-
rzaka (1) osadzony jest suwliwie czujnik (7), przy
czym osie zderzaka (1), czujnika (7) i suwaka blo-
kujacego (5) lezg we wspélnej plaszczyznie.
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