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Wynalazek niniejszy dotyczy urzadze-
nia mechanicznego, przeznaczonego do
stosowania lacznie z celownikami optycz-
nemi, akustycznemi lub innemi przy okre-
$laniu polozenia platowca; przyrzady te
daja wspélrzedne (kat wysokosci i azy-
mut) miejsca, w ktérem ptatowiec znajdo-
wal si¢ w pewnej chwili. Urzadzenie ni-
niejsze podaje natychmiast wspétrzedne
miejsca, w ktérem bedzie znajdowal sie w
rzeczywistosci ten platowiec w chwili,
gdy wspétrzedne te beda juz podane wy-
znaczonemu przyrzadowi, np. reflektorowi
lub dzialu, lub tez wspétrzedne miejsca,
w- ktérem platowiec bedzie znajdowal sie
w chwili, gdy dosiggnie go pocisk.

Na rysunku uwidoczniono urzadzenie
wedlug wynalazku. Fig. 1 przedstawia
schematycznie widok caltosci urzadzenia;
fig. 2 i 3 przedstawiaja celownik aku-
styczny, fig. 4 i 5 — przyrzad do okresla-
nia czasu straconego; fig. 6 przedstawia na-
stepujace po sobie polozenia platowca w
przestrzeni; fig. 7, 8 i 9 przedstawiaja
przyrzad do okreslania kata®; fig. 10
przedstawia przyrzad, uwzgledniajacy ten
kat w celowniku; fig. 11 — przyrzad do
okreslania kata B; fig. 12 — przyrzad do
odczytywania kata wysokosci i azymutu;
fig. 12a i 13 przedstawiaja dwie odmia-
ny przyrzadu, uwidocznionego na fig. 12;
fig. 14 i 15 — przyrzad do uskuteczniania



poptawki bledu paralaksy, fig. 16 przed-

stawia przyrzqd do okreélama stosunku
% g 7, 18 i 19 prz‘edstama)q przy-

rzad do wprowadzania tego stosunku do
urzadzenia;

do okreslania stosunku hl , wbudowany

w urzadzenie, fig. 21, 22 i 23 przedstawia-
ja przyrzad do wprowadzania poprawki
zmiany szybkosci dzwigku, powstajacej
wskutek zmian temperatury, fig. 24 przed-
stawia kierunek szybkoéci wiatru w prze-
strzeni, fig. 25 i 26 przedstawiaja- przy-
rzad do okreslania szybkosci dzwicku z
uwzglednieniem wplywu wiatru, fig. 27
przedstawia przyrzad, okreslajacy wzgled-
na szybkosé¢ diwieku, a fig. 28 — szcze-
gol przyrzadu, uwidocznionego na fig, 26,
fig. 29 — uklad, nastawiajacy w kierunku
2adanym w przyrzadzie wedlug fig. 26 na-
rzad, odpowiadajacy wektorowi, przedsta-
wiajagcemu szybko§é wiatru; fig. 30 —
przyrzad do okreslania kata B, fig. 31 —-
przyrzad, wprowadzajacy zaleinos¢ od
zmian temperatury w danej chwili, fig. 32—
odmiane tego przyrzadu; fig. 33 i 34
przedstawiaja przyrzad do przeprowadze-

nia drazka 8 przez zenit, a fig. 35 przed-

stawia szczegol.

Na fig. 6 celownik jest oznaczony li-
terg E, a polozenie platowca — litera A.
Ziemig przedstawia plaszczyzna P, na kté-
ra platowiec rzutuje sie w polozenie A’
ktore okresla si¢ zapomoca kata wysoko-
§ci S, azymutu o (np. w stosunku do potud-
nika) oraz jego wysokosci h.

Znane sa obecnie celowniki, ktére okre-
$§laja samoczynnie kat azymutu i kat wy-
sokosci. Jest jednak rzecza oczywista, ze
podczas celowania przy pomocy dzwieku
katy, otrzymane zapomoca stuchawek,
okreslajg potozenie A platowca w chwili
otrzymania dZwigku w stuchawkach, a nie
poloienie A,, w ktérem on sie znajduje
wtenczas, gdy sluchawki pozwalaja  na

fig. 20 przedstawia przyrzs,d'

" w punkcie B,

okreslenie jego katéw. Tymczasem nalety
okresli¢ katy, odpowiadajace polozeniu
A,, poniewaz wlaénie te katy nalezy prze-
kazaé reflektorom lub dzialom w celu
ostrzeliwania platoweca.

Przy stosowaniu reflektoréow podane
katy odpowiadaja polozeniu platowca w
chwili, gdy reflektor jest otwierany. Przy
stosowaniu za$§ dzial katy te odpowiadaja
polozeniu platowca w chwili, gdy dosiegna
go pociski.

Powyzszy wynik moze by¢ osiagniety
zapomoca urzadzenia wedlug wynalazku.
Przy celowaniu zapemoca diwigku stosu-

- nek migdzy polozeniami A i A, zalezy od

kierunku i szybkoéci lotu platowca oraz
od czasu przenoszenia sie dZwieku do stu-
chawek, czas ten bowiem zmienia si¢ nie-
tylko w zaleznoéci od odleglosci, ktéra
diwick ma do przebycia, lecz rowniez w
zaleznosci od temperatury T’ oraz od szyb-
kosci W wiatru i jego kierunku, przyczem
urzadzenie wprowadza do obliczeri wszyst-
kie te wartoéci zmienne, Ponadte uskutecz-
nia ono samoczynaie poprawke bledu para-
laksy, pochodzacego z odleglosci migdey
stuchawkami odbiornika a reflektorem lub
inmym stosowanym przyrzadem, oraz po-
priwke w celu wyréwnania czasu, straco-
nego na przekazanie wspolrzednych dane-
go polozenia platowca odpowiedniemu
przyrzadowi, oraz czasu przelotu pociskéw.

Uktad przestrzenny, przedstawiony mna
fig. 6, wyjasnia przebieg wprowadzania do
urzadzenia réznych wymieniomych wyzej
czynnikéw. '

Z fig. 6 daje sig zauwazye. Ze przy
stalej wysokosci h kat S jest funkcija odle-
glosci d, oddzielajacej celownik E od po-
Yozenia A'. W rzeczywistosci d — h cotg S.
Jezeli z drugiej strony narysowaé pod pla-
szczyzna P, w odleglosci b, réwnolegla pla-
szczyzng P, na ktéra celownik E rzutuje
si¢ w. punkcie E! i ktora linja EA przecina
.to otrzymuje si¢ tréjkat
BEE', w ktérym BE' — d' — b.cotgS.



O&dnek BE' przedstawia odleglos¢ EA?,
t. j. odleglosé d, w skali = % i zmienia

sie tylko razem z katem S. Odleglos¢ b
jest wielkoscia, ktéra moina wybraé¢ do-
wolnie, a ktéra jest stala w odniesieniu do
danego urzadzenia.

- Aby wprowadzi¢ kat S do urzadzenia,
nalezy uwydatni¢ punkt B i punkt E oraz
zmieniaé odleglto§é¢ miedzy niemi (ktéra
przedstawia b.cofgS) odpowiednio do
wielkosci kata S. Do tego celu mozna za-
stosowaé przyrzad, przedstawiony na pra-
wej stronie u dolu fig. 1. Celownik kata
wysokoséci (nieprzedstawiony na rysunku)
napedza wal AS, obracajacy, pionowa o$ 1,
na ktérej osadzona jest tarcza 2, zaopa-
trzona w rowek 3, w ktérym zaglebia sie
czop 4, zamocowany tak, ze moze si¢ prze-
suwaé wylacznie wzdluz srednicy tarczy 2.
Czop 4 stanowi calosé¢ z suwakiem 5, prze-
suwanym w prowadnicach 6, réwnolegle do
linji, taczacej 0§ 1 z czopem 4. Suwak! po-
siada o 7. Ksztalt rowka 3 jest dobrany
tak, aby odleglos¢ 1 — 7 przedstawiala
zawsze wyraz b.cofg S. Mozna wiec przy-
puscié, ze o§ I przedstawia celownik E,
podczas gdy o§ 7 przedstawia platowiec w
polozeniu A, i to w pewnej skali, zaleznej
od odleglosci b.

Urzadzenie niniejsze umozliwia okre-
§lenie polozenia A, platowca przy u-
wzglednieniu réznych wyzZej wymienio-
nych poprawek.

Poprawka bledu dzwieku jest uskutecz-
niana przez uwydatnienie polozenia A,
platowca zapomoca drazka 8, ktéry zmie-
nia samoczynnie swe polozenie w stosun-
ku do osi 7, odpowiednio do rozmieszcze-
nia polozern A i A, w przestrzeni wedlug
fig. 6.

W tym celu nalezy z jednej strony
zmieniaé odleglos¢ 7 — 8 proporcjonalnie
do odlegltosci AA,, a z drugiej strony —
utrzymywaé kierunek odleglosci 7 — 8
réwnolegle do wektora AA,.

Odlegloét AA,,  ktéra przelatnje w
tym czasie platowiec i ktérej adpowiada
blad diwicku, jest proporcjonalna do szyb-

'kosci V platowca i do adlegtoéct, ktora od-

dziela platowiec od odbiornika. Aby kie-
rowaé przesuwaniem drazka 8 i otrzymaé
prawidlowa odlegtosé 7 — 8, naleiy wzigé
pod uwage powyzsze dwie zaleznosci. Po-
niewaz jednak odleglo$é miedzy odbiorni-
kiem a platowcem jest funkcja kata S, a
suwak 5 porusza sie odpowiednio do zmian
kata S, mozna wyzyskaé ruchy suwaka w
celu wprowadzenia tej zaleznosci do wska-
zan urzadzenia. Mozna w tym celu zasto-
sowaé¢ przyrzad, przedstawiony w szcze-
golach na fig. 2 i 3 oraz schematycznie w
perspektywie na fig. 1.

Suwak 5 posiada rami¢ 9, zaopatrzone
w rowek 10, w ktérym suwa sie o§ 11,
wstawiona drugim koricem w rowek 12,
réwnolegly do prowadnic 6 i wykonany
w plycie 13, przesuwanej po prowadni-
cach 14. W plycie 13 wykonany jest row-
niez rowek 15, w ktérym toczy si¢ krazek
16 zebnicy 17, zazebiajacej si¢ z uzebio-
nym wycinkiem 18, stanowigcym jednq ra-
mi¢ dZwigni 19, obracanej koto asi 11. Na
dzwigni 19 osadzona jest sruba 20, ktérej
obracanie si¢ jest uzaleznione od szybkosci
V platowca, wobec czego suwak 21, osa-
dzony na tej $rubie i niemogacy obracaé
si¢, zajmuje zawsze na tej $rubie poloze-
nie, bedace funkcjg szybkosci V. Suwak ten
moze posuwaé sie wzdluz wycigcia 22 ra-
mienia poprzecznego 23 zebnicy 24, zaze-
biajacej sie z kotkiem zebatem 257, nape-
dzajacem kétko zebate 25 (fig. 3), zazebia-
jace si¢ z zebnica 26, do ktérej przymo-
cowany jest drazek 8, wskazujacy poloze-
nie A, ptatowca. W celu napedzania $ruby
20 w zaleznosci od szybkosci V $ruba ta
jest zaopatrzona w stozkowe kolo zebate
27, zazebiajace si¢ ze stozkowem kétkiem
zebatem 28, napedzanem (fig. 1) zapomo-
ca kétek zebatych i korby 29, ktéra obstu-
ga obraca z poczatku odpowiednio deo



‘pierwszej przyblizonej dceny szybkosci
platowca. St

Drazek 8 bedzie stale utrzymywany od
osi 7 w odlegtosci 7 — 8, przedstawiajacej
btad dzwieku, poniewaz przesuwanie sig
zebnicy 26 jest uskuteczniane w zaleznosci
od odleglosci - ptatowca od odbiornika,
gdyz ruch suwaka 5 (funkcja tej odleglo-
$ci) powoduje zapomoca ramienia 9 pro-
stopadle przesunigcie zebnicy 17 oraz jed-
nocze$nie — przesuniecie katowe dzwigni
19 i wskutek tego przesuw zebnicy 24 oraz
zebnicy 26 w zaleznosci od szybkosci, po-
niewaz odchylenie zebnicy 24 jest funkcija
polozenia ‘w kierunku podluznym suwaka
21, przyczem polozenie to jest samo funk-
cja tej szybkosci. Odleglosé 7 — 8 przed-
stawia wobec tego w kazdej chwili btad
dzwigku, spowodowany okresem czasu, zu-
zytym przez dzwigk na przebycie odleglo-
$éci od platowca. do odbiornika.

. Jest oczywiscie rzecza niezbedna, aby
-yzktor 7 — 8 byl przeprowadzony w prze-
strzeni w tym samym kierunku, co linja
AA,. Linja ta, jezeli zalozyé, ze platowiec
posuwa si¢ prostolinijnie ‘w plaszczyZnie
poziomej, tworzy z linja EA" kat ®, ktorv
nalezy odtworzyé w celowniku. W tym
celu z¢bnica 26 moze przesuwaé si¢ w pro-
wadnicy 39, osadzonej na kétku zebatem
30 (fig. 3), luzno osadzonem na osi 7 su-
waka 5. Z kotkiem 30 zazebia sie kotko
zebate 31 o tej samej $rednicy, osadzone na
osi 32, napedzanej w zaleznoéci od kata &,
Aby uniknaé¢ przesuwania sie zebnicy 26
podczas jej obrotu z kétkiem zebatem 30
wskutek jej zazebiania sie z kéltkiem 25°,
mozna zastosowaé uklad réznicowy, przed-
stawiony na fig. 3. O§ 7 jest rozdzielona
na dwie czesci, z ktérych kazda jest za-
opatrzona w jedno z 'dwéch koétek zeba-
tych 25 i 25°. Na drugich koricach tych
dwéch czesci osi osadzone sa kétka 33 1
34, zazebiajace sie z kéltkiem 35, obraca-
nem lacznie ze skrzynka 36, polaczona z
kotkiem zebatem 37, zazebiajacem sie z

.zmian kata & ,

kétkiem 38, posiadajacem dwa razy mniej-

sza Srednice i osadzonem na osi 32. Przy
‘zastosowaniu tej przekladni réznicowej o$

32, obracajac si¢ w zwiazku ze zmianami

kata ®, powoduje zadane zmiany kierun-
ku . zebnicy 26 i wskutek tego kierunku

odleglosci 7 — 8, dzigki jednak powstaja-
cemu ruchowi réznicowemu odleglosé¢ 7 —
8 pozostaje stala.

Do napedu osi 32, w zaleinosci od
mozna zastosowaé przy-
rzad, przedstawiony na fig. 7 — 9, ktére-
go dzialanie bedzie zrozumiale po zesta-
wieniu go ze schematem fig. 6. Jezeli kél-
ko 40 (fig. 7) toczy si¢ po linji, przedsta-
wiajacej droge platowca na plaszczyznie P
(fig. 6), to strzalka 41, polaczona z két-
kiem 40, bedzie mogla wskazywaé kat o,
t. j. kat miedzy rzutem drogi platowca
na plaszczyzne P, a wigc linja A A’ a linja
EA', Aby kétko 40 nasladowalo droge
platowca, wystarcza napedzaé je odpo-
wiednio do zmian kata azymutu a oraz
zmian odleglosci EAY, t. j. kata wysokosci
S. Wydaje si¢ jednak rzecza bardziej pro-
sta przesunigcie plaszczyzny P pod kétko
40, co da ten sam wynik, jezeli beda stale

uwzgledniane zmiany kata a i odleglosci

EA'. W tym przypadku mozna zastosowaé
przyrzad, przedstawiony schematycznie w

- przekroju na fig. 9. Plaszczyzne P przed-

4

stawia tarcza 42, osadzona na osi 43, za-
koriczonej stozkowem kétkiem zebatem
44, zazebiajacem sie¢ z kolkiem 45, osa-
dzonem przesuwnie, lecz nieobrotowo na
drazku 46. Drazek ten jest napedzany za-
pomoca odpowiednich kétek zebatych wa-
tem A,A, ktéry jest uruchomiany odbior-
nikiem azymutu, dajacym kat a. Tarcza
42 obraca si¢ wiec odpowiednio do zmian '
kata a. Tarcza ta oddzialywa jednocze-
$nie na przesuw, przekazywany osi 43 tar-
czy zapomoca, drazka 47, polaczonego z su-
wakiem 5 i uruchomiajacego suwak 49, po-
ruszajacy si¢ po prowadnicy 50. Tarcza 42
nasladuje wigc réwniez zmiany odleglto-

—



éci EAL, Jezeli w tych warunkach kétko
40 opiera si¢ o tarcze 42, bedzie ono skie-
rowane odpowiednio do kierunku drogi tej
tarczy i strzatka 41 bedzie wskazywatla kie-
runek A‘; A°, np. na tarczy 48 z podzial-
ka. Gdyby potrzebny byl bezposredni na-
ped réznych narzadéw, zalezny od kata o,
trzeba byloby posiadaé napedy regulacyij-
ne. Mozna jednak zadowolié sie recznem
przekazywaniem zmian tego kata réznym
narzadom odpowiednim, np. osi 32. Przy-
rzad, przedstawiony na fig. 10 i 11, po-
zwala na osiaganie tego wyniku; zawiera
on kolo 51, na ktérego osi 52 umieszczony
jest slimak 53, zazebiajacy sie z kotem
§limakowem 54, osadzonem na tulejce 55,
otaczajacej o§ 56 strzalki 41 i podtrzymu-
jacej tarcze 57, zaopatrzona w znak 58.
Jezeli obstuga ustawi kolo 51 tak, aby
znak 58 zawsze znajdowal sie naprzeciw
strzalki 41, to o§ 52 bedzie nasladowatla
wszystkie zmiany kata &, przyczem zmia-
ny te beda powodowaly naped osi 32 za-
pomoca kétek zgbatych 59 i 60, osi 61 i ké-
tek zebatych 62 i 63.

Ruch osi 32 spowoduje wiec wychyle-
nie zebnicy 26 (fig. 2) w zgdanym kierun-
ku. Wektor 7 — 8 bedzie przedstawial co
do wielkosci i kierunku blad dzwieku.

Jezeli wewnatrz tulejki 55 umiesci sie
druga tulejke 64 (fig. 11), napedzana od-
biornikiem azymutu bezposrednio zapomo-
ca kotka slimakowego 65 i slimaka 66, to
strzalka 41 bedzie wskazywala bezposred-
nio na tarczy z podziatka 67, obracajaca
si¢ lacznie z tulejka 64, wartosé kata B,
ktéry czyni rzut drogi platowca na pla-
szczyzne P z poludnikiem (fig. 6).

Daje sie¢ rowniez zauwazyé, ze korzyst-
nie bedzie zmienia¢ dlugosé a (fig. 7) w

celu zwigkszenia badz czutosci urzadzenia,
badz jego dokladnosci. Wynik ten moze
byé¢ otrzymywany réznemi sposobami, np.
przez zamiang plaskiej tarczy 42 (fig. 9) na
tarcze o powierzchni stozkowej i przyla-

czenie odsunietej czesci osi 56 do piomo-

wej czesci tej osi, lub tez przez obnizenie
tarczy wzdluz jej osi 43.

Jest rzecza oczywista, ze w okresie
czasu straconego, ktéry uplywa od chwili,
gdy diwiek dosiega odbiornika, az do
chwili, gdy wspétrzedne ptatowca zostaja
przeniesione do stosowanego przyrzaduy,
platowiec przelatuje pewna odleglos¢, kté-
ra nalezy uwzgledni¢, to znaczy, ze polo-
zenie drazka 8 powinno byé zmienione do-
datkowo w zaleznoéci od dlugosci tego cza-
su. Poprawka, ktéra nalezy wprowadzi¢,
jest zalezna zaroéwno od tego okresu cza-
su, jak i od szybkosci V platowca i jego
wysokosci h. Aby uskuteczni¢ t¢ popraw-
ke, wystarcza przesunaé¢ plyte 13 (fig. 2)
wzdluz prowadnic 14 (z czego wynika
przesunigcie zgbnicy 26) zapomoca przy-
rzadu, przedstawionego na fig. 4 i 5, kto-
ry wprowadza te trzy czynniki. Przyrzad
zawiera suwak 68, umieszczony na $rubie
69, obracajacej si¢ w zaleznosci od szyb-
kosci V zapomoca koétek zebatych 70, 71,
72 i 73 oraz waltka 74, napedzanego ko-
tem 29. Sruba 69 jest osadzona na wézku
74¢, ktéory moze byé przesuwany po pro-
wadnicach 75, przyczem jego przesuw w
kierunku podtuznym jest uskuteczniany za-
pomoca, §ruby 76, obracanej w zaleznosci
od wysokosci h. W tym cely obstuga obra-
ca kolo 77, poruszajace t¢ §rube 76. Su-
wak 68 przesuwa, sig wiec w! zaleznosci od
szybkosci V i wysokosci h. W suwaku 68
moze przesuwa¢é sie ramie 78 dwuramien-
nej diwigni katowej, osadzonej na czopie
79, ktérej drugie ramie 80 posiada rowek,
w ktérym moze przesuwaé sie krazek 81,
osadzony na drazku 82, przesuwanym w
wozku 83, osadzonym na $rubie 84, uru-
chomianej w zaleznosci od czasu straco-
nego T: zapomoca np. kola, napgdowego 85.
Od okresu tego czasu straconego zalezy
dlugoéé ramienia dzwigni 79 — 81 i wsku-
tek tego wielko§¢ przesuwu drazka 82
przy danem potozeniu suwaka, 68. Drazek
82 powoduje przesuw plyty 13 w prowad-
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nicach /4 zapomoca krazka 86, umie-
szczonego na tym drazku i toczacego sie
w tym celu w wycigciu 87 plyty. Plyta 13
przesuwa si¢ wigc w zaleznosci od czasu
straconego i przesunigcia jej zapomocy
zebnicy 17 (fig. 2), dzwigni 19, zebnicy 24
i koltka zebatego 25 powoduje odpowied-
nie przesunigcie zebnicy 26 i wskutek te-
go zadane przesuniecie polozenia drazka 8.

Uktad kotek zgbatych 70 — 73, uwi-
doczniony wyrazniej na fig. 5, na ktérej
narzady, umieszczone pod linjag x — x, zo-
staly przesunigte o 90° w stosunku do te-
go polozenia, ktére one zajmuja w rze-
czywistosci, pozwala na przesuwanie $ru-
by 69 bez wprawiania jej w ruch obroto-
wy; przyrzad podobny méglby by¢ prze-
widziany réwniez i przy srubie 20, opisa-
nej poprzednio. W tym samym celu mozna
byloby zastosowa¢ przekladnie roéznico-
wa, pddobna, do wzm‘iankoy_'vanei w zwiazku
z fig. 3. '

Uwzgledniono wiec juz w przyrzadzie
kat wysokosci S, odpowiadajacy polozeniu
A platowca. Przyrzad uskutecznil juz réz-
ne poprawki (blad dziwieku i czas straco-
ny), obecnie chodzi o.odczytanie, np. na
tarczy z podziatka, kata wysokoséci §?, od-
powiadajacego polozeniu A,, ktore plato-
wiec zajmuje w chwili, gdy jego wsp6l-
rzedne zostana wprowadzone do przyrziy-
du uzytkowego, i ktéremu scisle odpowia-
da potozenie drazka 8, to znaczy, ze linja
1 — 8 przedstawia w tej chwili linje¢ EA!
(fig. 6), przyczem jej dlugosé jest réwna
dlugosci linji E*B".

W tym celu mozna zastosowaé przy-
rzad, przedstawiony na fig. 12. Gérny ko-
niec drazka 8 jest wstawiony w wykro6j 88
ogniwa 89, ktére moze obracaé sie dookola

osi 90, umieszczonej na pionie punktu E.

Ogniwo 89 posiada réwniez o§ 91, umie-
szczona w takiem polozeniu, ze odleglosé
90 — 91 jest rowna odleglosci b, statej
charakterystycznej danego przyrzadu, za-
znaczonej na fig. 6. O§ 91 jest zaopatrzona

w tulejke 92, w ktérej mozie przesuwaé
sie drazek 93, polaczony z drazkiem 8.
W ten sposéb otrzymuje si¢ tréjkat pro-
stokatny 8 — 90 — 91, réwny tréjkatowi
EB'E'| poniewaz 8 — 90 — E'B' i 90 —
91 = b, wigc kat, ktory tworzy drazek
93 z linja $rodkowa wykroju 88, jest
stale rowny katowi wysokosci S'. Zmia-
na kata S!' wywoluje obrét kotek ze-
batych 95, 96, 97 i watu 94. Stozkowe kot-
ko zebate 98, osadzone na géornym koricu
watu 94, napedza strzatke 99, ktéra wska-
zuje kat wysokosci S! na tarczy 100.

Aby uniknaé przeniesienia ruchu ob-
rotowego ogniwa 89 na strzaltke 99, ogni-
wo 89 (fig. 1) jest zaopatrzone w koiko
335, zazebiajace sie z kolkiem 336 o ta-
kiejze srednicy, polaczonem z kélkiem 337,
ktére zazebia si¢ z kotkiem podwédjnem
338, polaczonem z ostong przekladni roéz-
nicowej 339.

W przyrzadzie, przedstawionym na fig.
13 (uwidocznionym réwniez na fig. 1),
drazek 93 jest zastapiony pantografem
101, ktéry jednym koricem jest przyla-
czony do drazka 8, przesuwajacym sie¢ w
wykroju 88, drugim zas koricem — do
drazka 102, zapomoca ktérego obraca on
0§ 91 podczas przesuwania si¢ drazka 8.

Na fig. 33 i 34 przedstawiony jest u-
klad, ktéry pozwala na przesunigcie draz-
ka 8 przez zenit, to znaczy, gdy ten znaj-
duje sig¢ prostopadle do osi 90. Koniec
drazka 8 jest zaopatrzony w wézek 330,
ktéry moze si¢ przesuwaé w wykroju 88
ogniwa 89. Woézek 330 jest polaczony z
z¢bnica 331, ktéra, przy zblizaniu sie¢ draz-
ka 8 do zenitu, zazebia si¢ z kétkiem 332,
polaczonem z ogniwem 89, i z kétkiem 333,
zazegbiajacem sie z kétkiem nieruchomem
334. Przesuwanie si¢ drazka 8 wywola
wiec w tym czasie obracanie sie ogniwa 89
dookola osi 90. Drazek 8 bedzie réwniez
obracal si¢ i bedzie wskutek tego przepro-
wadzony przez zenit bez ryzyka zabloko-
wania. '



Celownik azymutu napedza wal 103
(fig. 12), a zapomoca kélek 104 i 105 obra-
ca wal 106, ktéry porusza przy pomocy
kotek 107 i 108 wskazéwke 109, przesuwa-
na po tarczy 110. '

Azymut, ktéry winna podawaé wska-
zéwka 109, nie jest katem aq, lecz katem
o', odpowiadajacym polozeniu A, platow-
ca. Wracajac do fig. 6, nalezy stwierdzi¢,
ze kat o' jest rowny katowi a, zwigkszone-
mu lub zmniejszonemu o kat o, o ktéry
sie obrécita linja EA!. Otéz w przyrza-
dzie, przedstawionym na fig. 12 i 13, ogni-
wo 89 obraca sie¢ zawsze o ten sam kat,
co i linja EA' (patrz str. 4 i str. 13 opisu).
Aby uskuteczni¢ poprawke azymutu, wy-
starcza wiec nadaé walowi 106 ruchy, od-
powiadajace zmianom katowym ogniwa
89. W tym celu ogniwo 89 jest polaczone
z kétkiem 111, zazebiajacem si¢ z kélkiem
112, potaczonem z oslong 113 przekladni
réznicowej, wskutek czego ruchy watu 103
nie beda przekazywane koétku zebatemu
111, podczas gdy wszelkie ruchy tego kol-
ka beda przekazywane walowi 106. Wska-
zéwka 109 bedzie wigc podawala kat azy-
mutu o’ z poprawka.

Blad paralaksy powstaje z odleglosci
D, oddzielajacej celownik E od reflekto-
ra. Aby uskutecznié poprawke tego bledu,
wystarczyloby przesunaé drazek 8 réwno-
legle do linji odbiornik-reflektor, w sto-

sunku do % . Wydaje sie jednak rzecza

bardziej prosta postepowanie odwrotne, to
znaczy przesuniecie osi 90 w tym samym
stopniu w kierunku odwrotnym. Do tego
.celu mozna zastosowaé przyrzad, przed-
stawiony na fig. 14 i 15 oraz na fig. 1.

"~ Na osi 90 osadzony jest suwak 115,
przesuwany w ramieniu 116, ktére moze
byé ustawiane réwnolegle do linji celow-
nik-reflektor i wzdluz ktérego zapomoca
‘$ruby 123 mozna przesuwaé dowolnie su-
wak 115, a wiec i 0§ 90.

Ramie 116 jest polaczone 2z kotkiem

117 (fig. 14), zazebionem z kélkiem: 118,
polaczonem z ostona przekladni réznico-
wej 119, ktérej jedno kétko zebate nape-
dza kotko 120, zazebiajace sie z ‘kotkiem
124, polaczonem z kétkiem stozkowem 121,
po ktérem toczy sie kétko 122, osadzone
na koficu sruby 123. Kétko 717 jest potla-
czone z kolem $limakowem 125, zangﬁ-
jacem sie ze $limakiem 126, umieszczo-
nym na drazku 127, obracanym zapomocg
korby 128. Drazek 127 jest zaopatrzony w
drugi slimak 129, ktéry zapomoca kota sli-
makowego 130 porusza wskazowke 131.
Wystarcza obstudze pokreci¢ korba 128
tak, zeby wskazéwka 131 byla réwnolegla
do linji celownik-reflektor, aby ramie 116
obrécilo si¢ w zadanym kierunku. Dzieki
zastosowaniu powyzszego uktadu réznico-
wego, obracanie ramienia 716 mozna usku-
tecznia¢ bez obracania $§ruby 123 dookola
jej osi. _ ’
Ramie 116 powinno sie obracaé¢ w za-
leznosci od kata a bez poprawki. Aby o-
trzymaé ten wynik, wystarcza, np. umie-
§ci¢ na drazku 127 miedzy korbg 128 z
przekladnia réznicowa 119 druga prze-
kladnie réznicowa 340, ktérej kotko 341,
polaczone z oslong, jest napedzane korba
128 zapomocy kotka 342 o dwukrotnie
mniejszej $rednicy. Jedno z kélek zeba-
tych jest napedzane, zaleznie od kata g,
przy pomocy np. osi 343, podczas gdy
drugie koélko zebate tej przektadni rézni-
cowej jest osadzone na osi 344, zaopatrzo-
nej w koétko 345, zazebiajace sie z kotkiem
118, zazgbionem z kétkiem 117, potaczo-
nem z ramieniem 716. Obracanie wiec ra-
mienia 116 bedzie zawsze dokonywane w
zaleznosci od kata @, przyczem jego kie-
runek moze byé poprawiony w odpowied-
niej chwili przez pokrecenie korba 128.
Przesuwanie suwaka 115 wzdluz ra-
mienia 716 odbywa si¢ podczas obracania
si¢ osi 132 drugiego kotka zebatego prze-
ktadni réznicowej 119. Obstuga rozporza-
dza w tym celu (fig. 15 i fig. 1) korbka 133,



poruszajace: zapomoca k6l zebatych 134,
135, 136, 137 i 138 §$rube 139, osadzona
w woézku 140, umieszczonym na prowad-
nicach 141 i przesuwanym $ruba 142 w za-
leznoéci od wysokosci h. Ze $rubg 139
sprzgzony jest suwak drazkowy 143, po-
Yaczony z ramieniem 144 diwigni dwura-
miennej, -osadzonej wahliwie na czopie
145, przyczem drugie ramie 146 tej dzwi-
gni uruchomia zebnice 747, zazebiajaca sie
z koélkiem 148, napedzajacem o$ 132 két-
ka réznicowego. Obracanie sie tego kotka
powoduje ruch kotka 1271 i wskutek tego
«obrot sruby 123, sprawiajacej zadane
przesunigcie osi 90. Blad paralaksy zostaje
‘w ten sposéb poprawiony.

~ Poniewaz o§ 90 moze si¢ przesuwaé,
nalezy sztywne polaczenie z osig 106 azy-
muty (fig. 12) zastapi¢ polaczeniem zmien-
nem, op: wedlug - fig. 12a. Pomiedzy két-
kami 111 i 112 wstawione sg kotka 149,
150, 151 i 152, przymocowane do dwoéch
listewek :753 i 154, osadzonych wahliwie
na czopie 155. Kotka 111, 151 i 149 sa jed-
' nakowe, podczas gdy kotko 1712 jest dwa
razy wigksze. Gdy 0§ 90 zmienia poltoze-
nie, listewki 153 i 15¢ zmieniaja swe polo-
Zenie jedna wzgledem drugiej.

. Wskutek przesuwania si¢ zespolu na-
rzadoéw, uskuteczniajacych poprawke ble-
du paralaksy, w szczegélnosci zas wsku-
tek przesuwania si¢ osi 94, nalezy zasto-
sowat ma koricu tej osi lacznik przegubo-
wy, aby przesuwanie tej osi nie wplywalo
na polozenie strzatki 99. Oprécz tego
przekladnia réznicowa 339 powinna zmie-
nia¢ miejsce jedynie wskutek przesuwy,
lecz bez ruchu obrotowego. Mozna np. za-
stosowaé uklad, przedstawiony schema-
tycznie na fig. 35. Dwie listewki 346 i 346a
sa osadzone wahliwie na dwéch czopach
347 i 347a. Poprzeczka 348 stanowi ra-
zem z miemi zmienny réwnolegltobok. Do
niego przymocowane sa przegubowo dwie
listewki 349 i 349a, réwniez polaczone po-
praeczka 350, na ktérej jednym koricu u-

‘mieszczona jest przekladnia réznicowa
339, ktéra bedzie zawsze przesuwana
réwnolegle do bokéw réwnoleglobokow.

Taki uklad wuskutecznia samoczynnie
poprawke bledu diwigku, poprawke cza-
su straconego i poprawke biedu paralak-
sy. Zawiera on kolo 29 do nastawiania
wskazéwki 192 na tarczy 193 zgodnie z
szybkoscia platowca, czyli tak zwane kolo
szybkosci, koto 77 — wysokosci, kolo 85 —
czasu straconego, kolo 51 — kata®, kola
128 i 133 — paralaksy. Obstuga powinna
oceni¢ szybkosé i wysokosé platowca. W
tym celu przewidziane jest urzadzenie, da-

jace w kazdej chwili stosunek % , €O
upraszcza znacznie obsluge przyrzadu.
Przy okreslaniu stosunku _I‘zi w zW’ia‘z-

ku z fig. 6 nalezy zauwazyé, ze szybkosé
w, z jaka punkt B przesuwa si¢ po pla-
szczyznie P!, otrzymuje si¢ z réwnania:

y = h skad w
w b
jest wielkoscia stala. Przy okresleniu wiec

szybkoéci w tem samem bedzie okreslony

V.b
= o przyczem b

stosunek % Rzut szybkosci na linje
jak

h . .
przesuwu suwaka. 5 5 poniewaz czop 4

EA' jest niczem innem, szybkoscia

przedstawia $cisle punkt B!, wobec tego
szybkosé przesuwu suwaka; 5 bedzie wyno-

sila % .bcos®. Do okreslania stosunku

Z mozna wyzyskaé przyrzad, przedsta-

wiony na fig. 16. Tarcza 156, napedzana
silnikiem 157, obraca sie ze stalg szybko-
§cia, oznaczana tachometrem 158 (fig. 1).
Krazek 159, oparty o te¢ tarcze, obraca sie
na osi nagwintowanej 160, ktéra jest roz-
rzadzana zebnica 161, polaczong z suwa-
kiem 5. Krazek pozostaje nieruchomy
wzgledem osi 160 jezeli obraca sie w odpo-
wiednim kierunku z ta sama szybkoscia,
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jak 0§. W tem potozeniu réwnowagi odle-
gloéé, oddzielajaca krazek od srodka obro-

tu tarczy 156, jest miara % cos @ to jest

Z .cos ®. Z krazkiem 159 polaczony jest

znak 162, ktéry moglby poméc odczytaé
ten stosunek. Obstuga winna wtedy tylko
okreslié np. szybkosé, a wysokosé obliczy¢

ze stosunku % .

Aby osiagnaé jeszcze wigkszg doklad-
no$§é, przewidziany jest przyrzad, ktory
pozwala na uzaleznienie wskazania urza-
dzenia od tego stosunku bez odczytywa-
nia go przez obsluge. Taki przyrzad,
przedstawiony na fig. 17 — 19 i fig. 1, za-
wiera dZzwignie 163, osadzona wahliwie na
osi 164 w celu umozliwienia ustawiania jej
odpowiednio do kata ¢ zapomoca koélek
zebatych 165, 166, 167, 168 i 169 (fig. 1).
Dziwignia 163 posiada srube 170, obraca-
na zapomocy korby 171 przy pomocy
przekladni réznicowej 172, wskutek czego
przy wahaniu si¢ dzwigni 163 na osi 164
$ruba 170 nie wykonywa obrotu dokota
swej osi. Na tej $rubie umieszczony jest
suwak 177, wsunigty w wykréj 173 plytki
174, przesuwanej po prowadnicach 175,
Z plytka ta polaczony jest znak 176, ktory
powinien byé ustawiony przez obsluge za-
pomocy korby 171 na jednej linji ze zna-
kiem 162. W tym czasie odleglos¢ 164 —

177 przedstawia stosunek %

Aby odczytaé ten stosunek, np. na tar-
czy 178, wystarczy sprzegnaé z korba 171
wskazowke 179, obracana po tej tarczy.

- Jest rzecza korzystng otrzymanie sto-

. \'4 \ .
sunku ry w przyrzadzie, poréwnanie sto-

" sunku, otrzymanego z przyrzadu, ze sto-
sunkiem, wykazanym wskazéwka 179, i
zmiana badZ szybkosci V, badz wysokosci
h, jezeli stwierdzi si¢ réznice miedzy temi

dwoma stosunkami. W celu otrzymania ste-
sunku m w przyrzadzie mozna uciec sig

do urzadzenia, przedstawionego na fig. 20.
Suwak 780 jest poruszany s$ruba 181, u-
mieszczona na cze$ci 182, przesuwanej po
prowadnicach 183. Obracanie si¢ $ruby 181
jest rozrzadzane walem 184 w zaleznosci
od szybkosci V. Przesuwanie sie czesci 182
jest rozrzadzane s$ruba 185 w zaleZno$ci
od wysokosci h. Suwak 180 porusza drqzek
186, osadzony wahliwie na czopie -187 i
napedzajacy ramieniem 788 zebnice 789,
zazebiajaca sie z kotkiem 190, sprzqionem
ze wskazéwka 191, poruszajacy-si¢ po
tarczy 178 i wskazujaca w kazdej chw1-

li stosunek % w przyrzqdz;e. Wskgzowka

191 powinna zawsze odpowiadaé  wska-
zéwce 179. Jezeli w pewnej chwili obstu-
ga zmieni szybkosé¢ V lub wysokosé h w
urzadzeniu, to' wskazéwka 191 nie bedzie
odpowiadala wskazéwce 179. Obstuga po-
winna wtedy zmieni¢ wysoko§¢ h ‘lub
szybkosé V, aby ponownie os1agnqc uzgod-
nienie wskazowek.

Dzigki tym roznorodnym przyrza,dom
kierowanie urzadzeniem jest w. znacznym
stopniu ulatwione.

Nalezy zaznaczyé, ze przyrzad, przed-
stawiony na fig. 4, daje juz w samem

urzadzeniu stosunek % i ze wskutek te-

go mozna go zastosowaé bezposrednio do
napedu wskazéwki 191. Jest to zreszta po-
staé wykonania, przedstawiona w zespole
na fig. 1.

W celu wprowadzenia poprawki zmian
szybkosci dZwigku, pochodzacych wskutek
zmian temperatury, kolo szybkosci 29 na-
pedza wskazéwke 192, obracang po tarczy
193 (fig. 1), ktéra jest zaopatrzona, za-
miast zwyklych podziatek prostolinijnych,
w podziatki krzywolinijne (fig. 21). Koniec
wskazoéwki 192 posiada podziatke w stop-
niach i punkt tej wskazéwki, odpowiadaja-
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¢y temperaturze danej chwili, powinien by¢
doprowadzony do zadanej podzialki tar-
czy.

W odmianie wykonania, uwidocznionej
na fig. 22, podzialki tarczy sa prostolinijne,
podzialki za$§ w stopniach na wskazdowce
sa krzywolinijne, przyczem wskazowka
jest przezroczysta. Wreszcie w odmianie
wykonania wedlug fig. 23 wskazowka 192
posiada rozszerzenie 194°, na ktérem u-
mieszczona jest krzywolinijna podziatka
w stopniach.

Jest rzacza niezbedna uwzglednienie
zmian temperatury przy danym stosunku

\%

b podawanym zapomoca wskazoéwki 191

(fig. 19). Tarcza 178 (fig. 32) posiada po-
dziatke krzywolinijna, podczas gdy wska-
zéwka 191 posiada podziatke w stopniach
i punkt tej podziatki, odpowiadajacy tem-
peraturze danej chwili, powinien by¢ usta-
wiony na podzialce tarczy 178, wskazanej
z drugiej strony strzalka 179.

Do wprowadzania poprawki zmian
szybkosci dzwigku, powstalych ze zmian
szybkosci i kierunku wiatru, sluzy uwi-
doczniony na fig. 24 uklad przestrzenny,
wyjasniajacy sposob uwzgledniania wpty-
wu wiatru. Celowniki znajduja si¢ w
punkcie E, platowiec — w polozeniu A.
Wielkosé i kierunek wektora W przedsta-
wia szybkos$é wiatru. Jezeli od korica wek-
tora W poprowadzi si¢ wektor v, ktéry
przedstawia szybkos¢ diwigku i ktorego
drugi koniec znajduje si¢ na linji EA w
punkcie 194, to wektor A — 194 bedzie
przedstawial wzgledng szybkosé v! dzwie-
ku wzdluz linji AE. Wlasnie ta szybkoscia
nalezy poslugiwa¢ si¢ przy dokonywaniu

poprawki dZwigku, to znaczy Ze z¢bnica 26,

ktéra utrzymuje drazek 8, nie powinna by¢

napedzana proporcjonalnie do szybkosci V

platowca, lecz proporcjonalnie do V! =
=v.2.
!

Przy okreslaniu wzglednej szybkosci v!

dzwicku nalezy zauwazyé, ze podczas ob-
racania sig¢ linji EA* (fig. 6 i 24) wektor W
zakresla powierzchnie stozkowa z wierz-
cholkiem w punkcie A. Nalezy wiec naj-
pierw, ujmujac konstrukcyjnie w przyrza-
dzie wektor W, wykonaé to tak, aby on
si¢ obracal w zaleznosci od kata a (lubo ).

Uktad na fig. 25 umozliwia osiagnig-
cie tego wyniku. Odbiorniki kata azymutu
napedzaja wal 195, ktéry zapomoca kétek
zgbatych 196 i 197 (o podwdijnej sredni-
cy) uruchomia skrzynke 203 przektadni
roznicowej. Wal 195 posiada kétko 198,
zazgbione z koétkiem 799 tej samej wielko-
$ci, polaczonem z prowadnica 200 zebnicy
201, zaopatrzonej w trzpien 202, przed-
stawiajacy koniec wektora W. Zebnica 201
jest napedzana walem 204, ktory moze
byé wprawiany w ruch przez obstuge, pro-
porcjonalnie do wartosci wektora W, za-
pomoca kola z podzialtka 205, przyczem
wal 195 jest polaczony z jednem z kot ze-
batych przekladni réznicowej 203, ktorej
drugie kolo zebate jest polaczone z két-
kiem 206, zazebionem z zebnica 201.

Zapomocy takiego przyrzadu trzpien
202 bedzie obracany odpowiednio do zmian
kata a i nie bedzie powodowal przesuwa-
nia si¢ zgbnicy 20!/ w kierunku podtuz-
nym.,

Fig. 26 przedstawia przyrzad, ujmuja-
cy catkowicie uklad fig. 24. Ramie katowe
207 moze obracaé sie dookola osi 208,
tworzac stale z okreslong poprzednio pta-
szczyzng P, ktérej sladem na plaszczyznie
fig. 26 jest linja 208, kat réwny katowi wy-
sokosci S, ktéry w przedstawionym przy-
padku jest rowny 90°. Trzpien 202, przed-
stawiajacy koniec wektora W, jest uksztal-
towany jako gatka, ktérej srodek znaj-
duje si¢ w pltaszczyznie P.

Jezeli przypusci¢, ze wektor v (szyb--
kos¢ dzwigku) jest przedstawiony linja
202 — 209, to wektor v! bedzie przedsta-
wiony linja 209 — 210, ktéra czyni zawsze.
kat S z plaszczyzna P. Aby ustawié punkt



209 w 2zadane polozenie, przy ktérem dtu-
-go$é linji 202 — 209 bedzie odpowiadala
szybkosci v dzwigku w temperaturze, ob-
serwowanej w danej chwili, obstuga po-
kreca srube 211, ktérej wal 212 napedza
wskazéwke 213, przesuwana po tarczy 214,
zaopatrzonej w podzialke stustopniowa
(fig. 1). Wal 212 napedza réwniez wal
215, polaczony z jednem koéltkiem prze-
ktadni réznicowej 216, ktérej drugie koét-
ko napedza kétko 217, zamocowane na
wale 218. Kotko 217 zazebia sie z kétkiem
-219, osadzonem na wale 220, umieszczo-
nym wzdluz ramienia 207.

Azeby ruch obrotowy ramienia 207, ob-
racajacego si¢ dookola osi 208, odpowied-
nio do zmian kata S, nie spowodowal ru-
-chu obrotowego kélek 217 i 219, przeklad-
nia réznicowa 216 posiada kétko 221, za-
ze¢biajace si¢ z dwukrotnie mniejszem két-
kiem 222, napedzajacem koétko 223, zaze-
biajace si¢ z réwnej wielkosci kotkiem 224,
polaczonem z ramieniem 207.

Na przeciwleglym konicu wat 220 po-
siada kétko 225, zazebiajace 'sie z kot-
kiem 226, wprawiajacem w ruch obroto-
wy drazek przesuwny 227, zakoriczony

sprzeglem kardanowem 228, ktérego glo-

wica jest kulista, a jej srodkiem jest punkt
209. Druga czesé 230 sprzegia kardano-
wego jest polaczona z drazkiem nagwin-
towanym 231, umieszczonym w tulejce na-
gwintowanej 232, wirujacej dookota gatki
202, jednak nieobracajacej sie dookola osi
202 — 209. Moze to byé osiagniete w spo-
s6b nastepujacy. Tulejka 232 jest zakor-
czona czworobokiem 233, ktéry moze
przesuwac sie w czesci 234, zakoriczonej
uchwytem 235, otaczajacym glowice 229
i zaopatrzonym w dwa wystepy 236, pro-
stopadte do osi 202 — 209.

Uchwyt 235 moze obracaé sie w po-
wloce kulistej, skladajacej sie, np. z

dwoéch czesci 237 i 238, posiadajacych dwa

wykroje 236! (fig. 28), uniemozliwiajace
obracanie si¢ uchwytu 235 i wskutek tego

drazka 232 podczas obrotowego . ruchu
drazka 227. Przyrzad powyiszy umozli-
wia wiec regulowanie dlugosci 202 — 209
w takich zadanych granicach, aby: przed-
stawiala ona szybko$¢ v diwieku w tem-
peraturze, odpowiadajacej danej. chwili.

Szybkos$¢ pozorna v' dzwieku bedzie
wyrazona dlugoscia 209—210, ktéra mozna
otrzymaé¢ w tym przyrzadzie w sposéb na-
stepujacy.. Uktad 236 — 237 moze przesu-
wa¢ sie wzdluz linji 311. Czes$é 237 posia-
da zebnice 240, zazebiajaca sie z kétkiem
241, polaczonem z kétkiem 242, zazebiaja-
cem sie¢ z koétkiem 243, osadzonem na wale
244, posiadajacym z drugiej strony kétko
245, zazebiajace sie z kotkiem 246, osa-
dzonem na wale 247 jednego z kétek prze-
ktadni réznicowej, ktérej drugie kotko po-
rusza wal 248, ktéry wobec tego bedzie
obracal sie .proporcjonalnie do szybkosci
vl. Narzady 241, 242, 243, 244 i 245 sa
utrzymywane zapomoca ramienia 207 i wo-
bec tego nie przesuwaja sie razem z cze-
§ciami 236 — 238.

Ramie¢ 207 jest polaczone z kotkiem
250, zazebionem z koéltkiem 251, osadzo-
nem na wale 254, zaopatrzonym réwniez w
kétko 252, zazebione z koétkiem 253, pola-
czonem z oslong 249 przekladni réznico-
wej.

Zapomoca przyrzadu powyzszego osia-
ga sie ten skutek, ze gdy kotko 246 wy-
konywa ruchy obrotowe odpowiednio do
zmian kata S pod dzialaniem ramienia
207, to taki ruch obrotowy nie ma zadnego
wplywu na ruch walu 248, ktéry obraca
sie wylacznie w zaleznosci od szybko-
$ci v,

W celu wyzyskania wzglednej szybko-

$ci v* dzwigku, nalezy utworzyé stosunek
1
v

, co moze byé osiagniete zapomoca

v

przyrzadu wedtug fig. 27, na ktérej przed-
stawione sa -dwie osie wspétrzednych x i
Y, przecinajace si¢ w punkcie O. Narzad
256 ‘moze przesuwaé si¢ po prowadnicach
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257 pod' dzialaniem $ruby 258, napedza-
nej walem 248, to znaczy w zaleznosci od
szybkoéci v'. Na narzadzie 256 umieszczo-
na jest sruba 259, ktérej kotko 260 zazebia
si¢ z kotkiem 261, napedzanem walem
262, uruchomianym kotem 211 odpowied-
nio do szybkos$ci v dzwieku.

S8ruba 259 wprawia w ruch suwak, za-
opatrzony w krazek, ktérego srodek znaj-
duje si¢ w odleglosci v od osi x i odleglo-
éci v' od osi y. Krazek 263 uruchemia
dzwignie 264, osadzona wahliwie w punk-
cie O.

Wzdluz prowadnic 257 moze przesu-
wa¢ si¢ inny narzad 265, napedzany $ruba
266 w zaleznosci od szybkosci V platowca.
Narzad 265 posiada zebnice 268, zaopa-

trzong w krazek, ktérego $rodek 267 znaj-

duje si¢ w odleglosci V od osi y, a wiec
w odleglosci V* od osi x. Z¢bnica 268 za-
zebia si¢ z kolkiem 269, ktére zapomoca
odpowiednich kétek napedza wal 270 pro-
porcjonalnie do szybkosci V. Wal 270
wlasnie nadaje ruch obrotowy s$rubie 20
(fig. 2). Poprawka bledu dzwicku bedzie
wigc dokonywana proporcjonalnie do szyb-
koéci V*, a nie proporcjonalnie do szybko-
$ci V. ‘

- Fig. 29 przedstawia przyrzad, umozli-
wiajacy nadawanie linji 202 — 210 (fig. 28)
zadanego kierunku. Korba 271 obraca wal
272, ktéry zapomocy kotka 273 i 274 i watu
275 porusza wskazéwke 276, ktéra obstu-
ga ustawia uprzednio réwnolegle do kie-
runku wiatru. Wat 272 napedza réwniez
wal 277 jednego z kotek zebatych prze-
ktadni réznicowej 281, ktérej drugie kétko
obraca wal 195 (fig. 25). Odbiorniki azy-
mutu napedzaja wal 278, ktérego kotko 279
zazebia sie z kotkiem 280, umieszczonem
na oslonie przektadni réznicowej 281.

' Przyrzad, uwidoczniony na fig. 30, u-
mozliwia otrzymywanie kata B (fig. 6). Na
ostonie 282 przekladni réznicowej umie-
szczone jest kétko 283, zazebione z dwu-
krotnie mniejszem kétkiem 284, osadzo-

nem na wale 285. Jedno z kétek réinico-
wych jest polaczone z walem 286, a dru-
gie — z walem 287, na ktérym umocowana
jest wskazowka 288, poruszajaca si¢ po
tarczy podzialkowej 289, ktérej promien

.zerowy przebiega réwnolegle do poludni-

ka. Wystarcza obracaé¢ wal 286 odpowied-
nio do kata ® lub kata a i wat 285 odpo-
wiednio do kata « lub kata®, aby wska-
zowka 288 podawala kat B. Trzeba jed-
nak kat ¢ odmderza¢ od kierunku polud-
nika, aby wskazéwka 288 tworzyla z po-
ludnikiem zadany kat. Jest to uskutecz-
niane zapomocp korby 307 i przektadni
réznicowej 310.

W celu uwzglednienia temperatury tar-
cza szybkosci 193 jest zaopatrzona w od-
dzielna podzialke. W tych warunkach po-
prawka ta wplywa na poprawke czasu
straconego, co nie powinno mie¢ miejsca.
Mozna wiec uwzgledniaé temperature za-
pomoca, przyrzadu, przedstawionego na fig.
31. Ramie 290 moze wahaé si¢ na osi 291
pod dzialaniem walu 292, poruszanego za-
pomoca korby, zaleznie od temperatury.

Czesé 293 jest przesuwana wzdluz
prowadnic 299 zapomoca $ruby 295, obra-
cajacej si¢ proporcjonalnie do szybkosci
V. Czesé 293 posiada zebnice 296, zaopa-
trzona w krazek 297, na ktéry oddzialy-
wa ramie 290. Zebnica 296 uruchomia za-
pomoca odpowiednich kotek wal 298, kto-
ry ze swej strony napedza $rube 20 przy-
rzadu na fig. 2.

Bardzo latwo mozna narysowaé droge
platowca na arkuszu papieru zapomoca
przyrzadu, uwidocznionego na fig. 9. Kél-
ko 40 jest nasyconme atramentem i kresli
droge na papierze, potozonym mjedzy két-
kiem a tarcza 42. Lepiej byloby oczywiscie
zastosowaé inny niezalezny przyrzad, po-
dobny do przyrzadu na fig. 9, w ktérym
kotko 40 byloby zastapione piérem lub
otowkiem. Tarcza 42 moglaby byé zasta-
piona ukladem dwéch walcow, przesuwa-
nych w ten sam sposéb w zaleznosci od



kata S i kata «; miedzy walcami rozwijal-
by si¢ arkusz papieru, na ktérym wykre-
§lana bylaby droga samolotu. .

W uktadzie ogélnym na fig. 1 na wspor-
niku 300, wprawianym w ruch suwakiem 5
w zaleznoéci od kata S, umieszczone sa
dwa walce 301 i 302, migdzy ktéremi na-
ciggniety jest arkusz 304, do ktérego do-
ciskane jest piéro 305. Wspornik 300 jest
oprécz tego mnastawiany odpowiednio do
kata a zapomoca walu 306, napedzanego
zapomocs walu A Az odbiornikéw azymu-
tu. Mozna wiec wyrysowaé droge w stosun-
ku do potudnika. W tym celu korba 307
uruchomia z jednej strony wskazéwke 308,
ktéra; porusza si¢ np. w stosunku do rézy
wiatréw lub busoli 309 i ktéra jest dopro-
wadzana do kierunku potudnika, z drugiej
za$ strony zapomoca przekladni réznico-
wej 310 korba 307 uruchomia wal 306. W
ten spos6b mozina nakierowywaé wsporni-
ka 300 walcow.

‘Zastrzezenia patentowe.

1. Mechaniczne urzadzenie do wpro-
wadzania poprawek przy okreslaniu polo-
Zenia platowca zapomoca celownikéw op-
tycznych, akustycznych lub innych, zna-
mienne tem, ze zawiera stala o$ (1), ktéra
wskazuje polozenie odbiornika lub celow-
nika, of (7), ktéra okresla rzeczywiste po-
tozenie (A) platowca i na ktérej potoze-
nie wywiera dzialanie odbiornik w funkcji
kata wysokosci (S), drazek (8), ktory
wskazuje polozenie (A,) platowca oraz
urzadzenia do wprowadzania poprawek,
wywierajace dzialanie na drazek (8), a
uwzgledniajace wplyw temperatury, szyb-
kosci, kierunku wiatru, szybkosci platow-
ca, wysokosci lotu, tak zwanego bledu
dzwigku, t. j. czasu, zuiywanego przez
dzwigk na przebycie odleglosci samolot —
celownik, oraz bledu paralaksy, t. j. bte-
du, wynikajacego z odleglosci, oddzielaja-
cej celownik i wyznaczony przyrzad, w ta-
kich warunkach, ze prosta (7 — 8) przed-

stawia {w pewnej skali) co do wielkosci 1
kierunku sume poprawek, ktére nalety od-
nieéé do poloezenia {A) w celu otrzymania
polozenia (A,) platowca.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tem, Ze o (1), obracana zaleimie
od wartosci kata (S} walem (AS), sape-
dzanym zapomoca celownika, posiada tar-
cze (2), zaopatrzona w rowek (3), w kt6-
rym moze byé przesuwany wyljcznie
wzdluz $rednicy tej tarczy czop (4j, sta-
nowigcy caloéé z suwakiem (5), zaopatrze-
nym w of (7), przyczem ksztalt rowka (3}
jest wybrany tak, iz przy kazdej wartoscl
kata (S) odleglto§¢ (1 — 7) przedstawia
zawsze wyraz (b . cotgS).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tem, Ze drazek (8) jest przymoco-
wany do zebnicy {26), zazebionej z kol-
kiem ze¢batem (25), napedzanem z¢baica
(24), uruchomiang dZwignia (19), przesu-
wang lacznie z suwakiem (5), przyczem
dzwignia (19) uruchomia zebnice (24) za-
pomoca suwaka (21), ktérego polozenie
zalezy od szybkosci (V) platowca.

4, Urzadzenie wedlug zastrz. 1i 3,
znamienne tem, ze posiada zcbmice {26),
przesuwana w prowadnicy (39), osadzonej
na kélku zebatem (30), przesuwanem luz-
no na suwaku (5) i zazebionem z drugiem
kotkiem zebatem (31), zamocowanem na
osi {32), napedzanej w zaleznosci od ka-
ta (¢). L
5.. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 4,
znamienne tem, zZe w celu otrzymywania
kata (p) posiada tarcze (42), osadzong na
osi (43), zazebiajaca sie¢ zapomoca stozko-
wego kétka zebatego (44) z kétkiem prze-
suwnem {45), uruchomianem watem (AAz),
obracanem zaleznie od wielkosci kata azy-
mutu (a), przyczem tarcza (42) uskutecz-
nia jednoczesnie przeniesienie ruchu, za-
leznego od (b cotg S), nadanego osi (43)
suwakiem (5), oraz zawiera kéltko (40),
ktérego strzalka (41) wskazuje na tarczy

(48) kat ().
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6, Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tem, ze posiada plyte (13), oddzia-
tywajaca na dzwigni¢ (19) i napedzana w
zaleznosci od szybkosci (V), czasu, stra-
conego na przekazanie wspétrzednych ptla-
towca odpowiedniemu odbiornikowi, i wy-
sokosci (h) zapomoca suwaka (68), umie-
szczonego na Srubie (69), napedzanej w za-
lezniosci od szybkosci (V) i osadzonej na
wozku (74a), napedzanym w zaleznosci
od wysokosci (h), przyczem plyta (13)
jest ostatecznie przesuwana zapomocy
drazka (82), ktérego poltozenie jest ustala-
ne zapomocy Sruby (84) zaleznie od czasu
straconego.

7. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tem, ze w celu otrzymywania w
przyrzadzie kata wysokosci (S°) posiada
w odleglosci {b) od osi (90) os (91), zakori-
czona tulejka (92), w ktéra wchodzi dra-
zek {93) lub pantograf, polaczony z draz-
kiem (8), poruszajacym si¢ w wykroju
(88), przyczem drazek (93) lub pantograf
oraz wykréj (88) tworza stale kat {S°).

8. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 7,
znamienne tem, Ze posiada strzalke (99),
ktéra zapomocg walu (94) i kétek zeba-
tych (95, 96, 97 i-98) przekazu]e kat wy-
sokosci platowca.

9. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, zna-
mienne tem, ze w celu otrzymywania w
przyrzadzie kata (a‘) posiada wal (103),
napedzany celownikiem azymutu (e), oraz
wal (106), zaopatrzony w strzatke £109),
przesuwang po tarczy (110)..

10. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 1 9,
znamienne tem, ze posiada przekladnie
réznicowa, (113), przenoszaca ruchy kato-
we walu (94) na wal (106).

11. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tem, Ze w celu uskuteczniania po-
prawki bledu paralaksy zawiera o$ (90),
utrzymywana suwakiem (115), przesuwa-
nym w ramieniu (116), ustawionem réw-
nolegle do linji celownik-reflektor.

12. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tem, ze w celu okreslania stosun-

ku(;,) posiada krazek (159), oparty o

tarcze (156), obracana ze stala szybkoscis,
przyczem krazek (159), obracany na osi
nagwintowanej (160), napedzanej suwa-
kiem (5), jest zaopatrzony w znak (162),
ktéry pozwala obstudze na odczytywanie:

wartosci stosunku

13. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tem, e w celu wprowadzenia po-
prawki w zaleznosci od zmian tempe-
ratury posiada kolo (29), napedzajace
wskazowke (192), przesuwana na tar-
czy (193), zaopatrzonej w. podzmlkl krzy-
wolinijne.

Anciens Etablissements
Barbier,

Benard & Turenne.
Zastepca: Inz. M. Brokman,

rzecznik patentowy.
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