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DISPOSITIF DE SECURITE POUR PLATE-FORME MARINE

La présente invention concerne les plates-formes marines
notamment prévues pour effectuer des opérations de fora-
ge en mer et, plus précisément, les plates~formes pour-
vues d'une pluralité de pattes rétractables permettant,
en position relevée, le déplacement de la plate-forme
par flottaison et, en position d'appui sur -le fond ma-
rin, 1'élévation de la plate~forme au~dessus de la sur-
face de la mer au moyen de dispositifs élévateurs com-—
prenant, pour chacune des pattes, au moins une paire de
pignons engrenant sur les crémaillieéres prévues a cet
effet.

De telles plateformes ont, par exemple, été décrites
dans les brevets américains 2 919 682 (Sung), 2 924 077
et 3 O4h4 269 (Le Tomrneau).

D'une maniére générale, les courants marins et/ou les
vents engendrent des forces extérieures qui sont appli-
quées aux différentes pattes de la plate-forme et qui
viennent s'ajouter au propre poids de cette derniéye.
Dans le but de s'opposer a ces forces, deg patins de gui-
dage solidaires de la plate-~forme sont générélement pré-
vus en regard des pattes.

I1 résulte de cette disposition que des forces verticales
variables sont appliquées aux points de contact des dents
des pignons des dispositifs élévateurs et des crémail-
lidres solidaires des pattes.

Si par temps calme, ces forces sont négligeables, elles
peuvent devenir tres importantes en cas de tempéte, ce
qui limite la charge utile de la plate-=forme,

En outre, les pignons des dispositifs élévateurs suppor-
tant en permanence au moins le poids de la plate-forme,
il est trés difficile de changer en mer un mécanisme qui
se réveélerait défectueux dans un dispositif élévateur,
Cette opération devient pratiquement impossible en cas

de tempéte.
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Dans le double but d'éviter les effets de ces forces, et
de permettre, si nécessaire, 1l'échange d'un mécanisme en
mer, il est connu d'introduire des cales entre les dents
des crémailléres au moyen de vérins s'appuyant sur la
plate~forme et interdisant tout mouvement postérieur, ou
d'utiliser un organe de verrouillage tel que décrit dans
le brevet américain 3 343 371.
Toutefois, de tels dispositifs présentent l'inconvénient
de ne pouvcir &ire que difficilement automatisés puisque
les cales doivent &tre précisdment nositionndes entre
les dents de la crémaillére pour &ire efficaces.
En outre, un tel dispositif, puisqu'il n'est pas toujours
en prise avec la crémailldre, ne peut &ire mis en place
gue lors de 1l'arrét complet du mouvement relatif des
pattes et de la plate=forme et ne peut pas, de ce fait,
constituer un dispositif de sécurité utilisable pendant
la pévriode critique ot la plate-=forme g'818ve au~des=-
sus de la surface de la mer,
La présente invention a pour but d'cbvier & ces incon-
vénients au moyven d'un dispositif simple dont le fonc-
vk

tionnement puisse &tre totalemcnt antomatique et qui

puisse fonctionner & tout moment.

Selon 1l'invention, le dispositif de sécurité comprend,
pour chacune des pattes munies ds crémaillieres, au
moins une paire de pignons montés sur un chissis por-
teur fixé i la plate-~forme, les pignons, aux essieux
desquels est associé un frein débrayable, engrenant sur
la crémaillére d'un mdme c8té de cette derniére.

De préférence, le chissis poriteur est fixé & la plate=~
-forme au moyen d'une articulation & laguelle on peut
éventuellement faire subir un mouvement de translation
perpendiculairement & la crémailldre de maniére a en-—
trainer avec elle le chissis porteur. Ce mouvement de
translation peut &tre notamment cbhtenu au moyen d'un

excentrique.
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La présente invention sera mieux comprise et d'autres
buts, avantages et caractéristiques de celle-ci apparai-~
tront plus clairement & la lecture de la description qui
suit et & laquelle deux planches de dessin sont annexées,
La figure 1 représente schématiquement en coupe vertica-
le dans le plan d'une crémaillére,un type de dispositif éLé
vateur avec amortissement élastique auquel est adjoint un dis- -
positif de sécurité conforme & la présente invention, et
la figure 2 représente de la m2me fagon un autre type de
dispositif élévateur fixé rigidement A la plate~forme
auquel est également adjoint un dispositif de sécurité
conforme a la présente invention. En référence mainte~
nant a la figure 1, la crémaillére 1 est solidaire de
l'une des pattes rétractables de la plate-forme 2,

Le dispositif élévateur est, de maniére connue, consti=
tué de pignons 3 engrenant dans la crémaillére, ces pi=-
gnons étant entrainés en rotation au moyen de mécanismes
moteurs généralement par l'intermédiaire de réducteurs L4
L'ensembhle de chaque dispositif élévateur est monté flot-
tant par rapport & la plate~forme au moyen de coussins
élastiques 5.

Des patins de guidage 6 et 7 sont respectivement prévus
au sommet du dispositif élévateur et dans la partie bas-
se de la plate=-forme,

Avec ce type de dispositif élévateur, les forces en pré-
sence sont décomposées_de telle manidre que les forces
engendrées par le poids de la plate-forme soient seules
appliquées aux points de contact des dents des pignons
et de la crémaillére, tandis que les forces extérieures
so.~nt respectivement appliquées aux patins de guidage 6

et 7 qui sont solidaires de la plate=-forme,
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Avec ce type de dispositif élévateur, le dispositif de
sécurité selon l'invention permet de reprendre des forces
verticales supportées par les pignons du dispositif élé-
vateur, en particulier lorsqu'un mécanisme est défec-
tueux.

Ce dispositif de sécurité est comstitué, sur la figure,
par deux ensembles comprenant chacun deux pignons 8

et 9 aux essieux desquels un frein 10, 11 normalement
serré est associé.

Un tel frein peut &tre par exemple du type & disques

ou a sabots.

Les deux pignons 8 et 9 sont montés sur un chéassis por=-
teur 12 fixé au bati 13 de la plate-forme au moyen d'une
articulation 14 qui est, de préférence, constituée par
un excentrique.

En effet, pour que ce dispositif de sécurité ne soit pas
une gdne lors des déplacements verticaux de la plate-for-
me, un jeu doit &tre ménagé entre les crémailléres des
pattes et les pighons 8 et 9 dont les freins 10 et 11
sont alors desserrés. Mais, en position de repos de la
plate-forme, aucun jeu ne doit subsister entre les pi-~
gnons 8 et 9 et la crémaillére. L'excentrique 14 a

alors pour rdle de déplacer le chéssis porteur 12 vers
la crémaillére pour éliminer ce jeu. Les freins 10 et 11
sont alors resserrés.

De préférence, la position de repos des freins 10 et 11
est la position serrée.

On constate donc qu'un tel dispositif de sécurité est

toujours prét 4 fonctionmner en particulier pendant les

manoeuvres de la plate-forme. Il constitue donc un réel
dispositif de sécurité dont le fonctionnement peut, en
outre, &tre aisément automatisé et commandé en méme

temps que les dispositifs élévateurs & partir du poste

de commandement central de la plate-forme.’
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En référence maintenant & la figure 2, un autre type de
dispositif élévateur est représenté, Ici, les mécanis-
mes 4 sont solidaires de la plate-forme 2., Sans le dis=-
positif de sécurité selon l'invention, les dents des pi-
gnons 3 supportent le poids de la plate~forme et consti-
tuent, en outre, les points d'application des forces ex=-
térieures., Le dispositif de sécurité, selon l'invention,
permet donc de suppléer au rdle des pignons 3 du dispo-
sitif élévateur,

On peut constater aisément qu'il n'y a aucune position
priviligiée relative entre les pattes et la plate=forme
pour que le dispositif de sécurité puisse fonctionmner,
puisque ce dermnier restertoujours en prise sans qu'il
soit nécessaire de rechercher la coincidence des dents
des pignons et de la crémaillére.

I1 faut souligner enfin, gqu'un tel dispositif peut 2tre
avantageusement utilisé en outre lorsque, de maniére a
enfoncer les pattes dans le fond marin, une surcharge

de poids est appliquée temporairement et successivement
a chaque patte,

Bien que seuls certains modes de-fonctionnement aient
été décrits, il est Sdvident que toute modification ap-
portée par 1'Homme de 1'Art dans l'esprit de l'invention

ne sortirait pas du cadre de la présente invention.
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REVENDICATIONS

1 =~ Dispositif de sécurité pour plate-forme marine notam-
ment prévue pour effectuer des spérations de forage en
mer, ladite plate~forme étant pcocurvue d'une pluralité de
pattes rétractables munies de crédmailléres et permettant,
en position relevée , le déplacement de ladite plate-for=
me par flottaisoan et, en position d'appui sur le fond
marin, l'élévation de ladite plate=forme au-dessus de la
surface de la mer au moyen de dispositifs élévateurs com=
prenant, pour chacune des dites paties, au meins une paire
de pignons engrenaunt sur lesdites crémailléres, ledit
dispositif de sécurité étant caractdrisé en ce qulil come
prend, pour chacune des dites maties munies de crémail-
léres (1), au moims une paire de pignons (8-9) montée

sur un chissis~portsur (12) fixé & ladite plate-forme,
lesdits pignons (8=9), aux essieux desquels est associé
un frein débrayable (10-11), engrenant sur ladite cré=-

maillére d'un méme cdté de cette derniére.

2 = Dispositif de sécurité selon la revendication 1 ca=
ractérisé en ce que ledit chéssis porteur (12) est fixé

a ladite plate=forme au moyen dune articulation.

3 = Dispositif de sécurité selon la revendication 2 ca-
ractérisé en ce que ladite articulation peut subir un
mouvement de translation perpendiculairement & ladite
crémaillére de mani2re & enirainer avec elle ledit

chéssis porteur.

L - Dispositif de sécurité selon la revendication 3 ca=
ractérisé en ce que ledit mouvement de translation est

obtenu au moyen d'un excentrique (1&),
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