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pritokoméru :

1

Utelem vynélezu je dosaZeni jednoduche-
ho a presného nastaveni simuldtoru €idla
indukéniho priitokoméru pomoci b&ZInych
méFicich p¥istroji sestdvajiciho z transfor-
matoru opatfeného primarnim vinutim, dvé-
ma oddélenymi sekunddrnimi vinutimi, 2z
nichZ alespoii jedno je regulatni a jedno
je pripojeno na napétovy d&li¢. Podstatou
vynélezu je zplisob nastaveni, pfi kterém se
sekundarni vinuti nejdFive spoji paralelng
tak, ze prvni dva souhlasné vyvody sekun-
darnich vinuti se pripoji pfimo a jejich dru-
hé dva souhlasné vyvody se propoji pro-
stifednictvim nulového indikdtoru, nato se
regulaénim sekundarnim vinutim nastavi
nulovd vychylka a nakonec se propojeni
sekundarnich vinuti zrusi. Ddle je podsta-
tou vyndlezu zapojeni, kde mezi dvojici sou-
hlasnych vyvoda sekundérnich vinuti je za-
pojen vypinac.
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Vynélez se tykd zplisobu nastaveni simu-
latoru ¢&idla, zejména indukéniho priitoko-
méru a zapojeni k provadéni tohoto zpiliso-
bu. '

Ke kontrole a nastavovani zesilovade in-

dukéniho priitokomséru se pouZivd simulé-
tor. Je to p¥istroj, ktery se pf¥ipoji k zesilo-
vaCi indukéniho priitokomé&ru misto ¢&idla.
Je vybaven tak, Ze pomoci tlaéitek nebo pre-
pinacl lze volit vystupni signal. Pro zdklad-
ni nastaveni zesilovaée je nutno, aby na si-
mulédtoru bylo moZno nastavit signal nulovy,
signédl pracovni a signél souhlasného rudeni.
Nulovy signdl simuluje ¢idlo s kapalinou
bez priitoku, signdl pracovni simuluje ¢idlo,
jimZ protékd kapalina. Na jeho piesné ve-
likosti je prfimo zdvisld presnost zesilovate
a tim i celého pritokomé&ru. Pomoci tohoto
signdlu se nastavi zdkladni zesileni zesilo-
vafe. Pri cejchovdani se signél z €idla s tim-

to pracovnim “signadlem’ ze “sitiuldtoru po-

rovnavd a z tohoto srovndni se urfuje zé-
kladni konstanta ¢idla. Déle je jakéakoliv
kontrola a nastaveni zesilovade indukéniho
pritokomé&ru provddéna timto pracovnim
signdlem ze simuldtoru. Signal souhlasného
ruseni slouZi k nastaveni symetrie vstupnich
obvodii zesilovade. Na piesnost zesilovate
nema prfimy vliv.

U soufasn& pouZivanych simulatord se

pracovnl signdlni napéti nastavuje nep¥imou

metodou, porovndnim dvou simulédtord, pies

zesilova¢ indukéniho pritokomé&ru. Tato me-
toda kromé chyb, které vznikaijl srovnéva-
nim, pfedpokladd urfeni jednoho simuld-
toru jako etalonu. Kentrola piesnosti jeho
pracovniho signdlu v8ak neni s dostatetnou
presnosti proveditelnd. Mé&Feni a kontrola
velikosti pracovniho signélu se v tomto p¥i-
padé provadi pomocnymi méiidly, kterd u
malych stfidavych napéti menSich neZ 1 mV
zandaSeji velkou chybu. Tato chyba vznikla
nepfesnym mérenim se projevuje v nedo-
drZeni pfesného poméru napsti pracovniho
signdlu U, a referen&niho napsti U,, které
je dmérné budicimy. proudu ¢idla. U in-
dukénich pratokemérd pracujicich kompen-
zatni metodou, se kterou pracuji vSechny
plesné priatokoméry,. je totiZ nutno pomér
napéti pracovniho signdlu U, a napéti U,
pFesné zachovat dle vztahu

Eﬂ)—w = Kkonst.

U,
Kompenzalni zesilovace totiZ zesiluji pra-
covni signdl z ¢idla s promé&nnym zesilenim
v zdvislosti na referentnim napéti a tedy
i na budicim proudu ¢&idla.

Vy3e uvedené nevyhody odstraiiuje v pod-
staté vyndlez, kterym je zplisob nastaveni
simulatoru ¢idla zejména induké&éniho priito-
koméru, sestdvajiciho z.transformétoru opa-
tfeného primdrnim vinutim, dv&ma oddgle-
nymi sekundédrnimi vinutimi, z nichZ alespori
jedno méa moZnost regulace vystupniho na-
péti, pfiemZ prvni sekunddrni vinuti ie
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zdrojem referentniho napéti a druhé sekun-
darni vinuti -je pFipojeno na napglovy dé-
li€, a jeho podstata spotivd v tom, Ze sekun-
darni vinuti se nejdfive spoji paralelné tak,
Ze prvni dva souhlasné vyvody senkuddrnich
vinuti se propoji pfimo a druhé dva sou-
hlasné vyvody sekunddrnich vinuti se pro-
poji prosifednictvim nulového indikatoru,
nato se regulatnim sekunddrnim vinutim
nastavi nulovd odchylka nulového indikéato-
ru, ¢imZ se dosdhne shodnosti vystupnich
napéti sekundadrnich vinuti, nafeZ se-vza-
jemné propojeni sekundarnich vinuti zrusi.

Dalsi podstatou vynalezu je, Ze mezi dvo-
jici souhlasnych vyvodd sekundarnich vinu-
ti je zapojen vypinad.

Vy3Siho adéinku se dosahuje jednoduchym,
pfesnym a kdykoliv snadno proveditelnym
nastavenim a kontrolou pracovniho signél-
niho napéti simulatoru ¢idla indukéniho prii-
tokomé&ru pomoci b&Znych meéficich piistro-
jt.

Priklad konkrétniho provedeni vynédlezu

- je schematicky zndzornén na pripojeném vy-

krese, pfedstavujicim zapojeni simuldtoru s
uplatnénym vynalezem.

Podle vynélezu sestdva simuldtor z trans-
forméatoru 1 opatifeného primdrnim vinutim
2 a dvéma oddélitelnymi sekundarnimi vi-
nutimi 3, 4. Prvni z nich je zdrojem refe-
rentniho napéti a druhé je reguladni a je

. opatieno reguladnim prvkem 3, kKterym mf-

Ze byt napfiklad poteanciometr, trimr nebo
regula¢ni transformétor. Ke svorkam 8, 7
druhéhe sekundérnfno vinuti 4 je pFipojen
piesny napétovy délié 8 scstaveny ze &ty¥
za sebou zapojenych odpora 9, 10, 11, 12,
z nichZ dva vné&j8i maji shodnou vysokou
ohmickou hodnotu a dva vnitfni maji shod-
nou nizkou chmickou hodnotu. D&li¢ 8 mi-
Ze byt téZ doplnén nezndzorn&nym cejcho-
vanym presnym potenciometrem nebo pie-
pinacem pro déleni nap#ti dle potieby. Me-
zi souhlasnymi svorkami 13, 7 sekundédrnich
vinuti 3, 4 je zapojen vypinal 14, ktery je
pfi vlastni préci simuldtoru vypnut. Mezi
zbyvajicimi souhlasnymi svorkami 15, 6 se-
kundérnich vinuti 3, 4 se zapojuje v p¥ipa-
d€ nastavovani simuldtoru nulovy indik4tor
16, kterym je napfiklad b&Zny stiidavy volt-
metr nebo osciloskop. Druhé sekundarni vi-
nuti 4 je zdrojem Fidiciho napsti délice 8,
pFicemZ vystupni svorky 17, 18, 19 délice 8
jsou zdrojem pracovniho signdlnfho napé&ti
simulatoru.

Nastaveni simulatoru se provadi tak, Ze se
nejdfive svorky 20, 21 primérniho vinuti 1
simuldtoru pfipoji na sit. Nato se nastavi
shodnost referen&niho napé&ti na svorkédch
15, 13 prvniho sekundé&rniho vinuti 3 a ¥i-
diciho napéti na svorkdch 6, 7 druhého
sekundadrniho vinuti 4 tak, Ze se vypinatem
14 spoji souhlasné napiiklad druhé svorky
13, 7 sekunddrnich vinuti 3, 4 a mezi zby-
vajicimi souhlasnymi prvnimi svorkami 15,
6 sekudarnich vinuti 3, 4 se pak nulovym
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indikatorem 16 mé¥i chybové napéti a toto
napéti se nastavi regulaénim prvkem 5 dru-
hého sekundédrniho vinuti 4 na nulovou hod-
notu. Vzhledem k pouZit{ m&ficich pristrojit
jako nulového indikatoru 16 neni kladen zZad-
ny zvla§tni ndrok na tf¥idu presnosti téchto
pFistrojli, musi byt v3ak volen dostatetné
citlivy rozsah. Po nastaveni nulového chy-
bového nap#ti se nulovy indikator 16 odpo-
if, vypina& 14 se vypne a tim je cely simu-
1ator nastaven. Vlastni pfesnost simuldtoru
je potom dana presnosti odport 9, 10, 11,
12 odporového dgli¢e 8, kterou lze snadno
dodrZet.

Simulédtor se pouZiva tak, Ze se od nezna-
zornéného zesilovage odpoji neznazornéné
gidlo induké&éniho prétokomséru, svorky 15,
13 prvniho sekundarniho vinuti 3 se piipoiji
na vstup referentniho napéti zesilovale a
vystupni svorky 17, 18, 19 dé&liCe 8 se pri-
poji na vstup vystupni svorky 17, 18, 19 d&-
lite 8 zkratuji, pFitemZ zesilova musi vy-

kazovat nulové zesileni, jinak neni v pofad-
ku a musi se pPisludné nastavit. Pracovni
signdlni napéti déliCe 8 se na prisluSném
vstupu zesilovade objevi v pfipadeé, Ze vy-
stupni svorky 17, 18, 19 dgliCe & nejsou
zkratovany. V tomto pPipadé musl nezné-
zornény ukazatel na vystupu zesilovaCe uka-
zovat jmenovity pritok, jinak neni zesilovac
v pofddku a je nutno ho prislusné nastavit.
V pripad& kontroly zesilovaCe v jiném pra-
covnim bodé& je nutno prisludné zménit hod-
notu odport 3, 10, 11, 12 d&lie 8. V piipa-
dé kontroly signalu souhlasného ruSeni se
jedna z krajnich vystupnich svorek 17, 19
napriklad horni vystupni svorka 17 dé&lice 8
odpoji od vstupu zesilovate a na takto uvol-
nény vstup se piipoji dolni vystupni svorka
19 délice 8. Tim se na obou krajnich vstu-
pech pracovniho napéti zesilovae objevi
stejny signal a na jeho vystupu se musi ob-
jevit nulovy signdl, jinak neni zesilovat v
poradku a musi se prisluSné nastavit.

PREDMET VYNALEZU

1. Zptisob nastaveni simuldtoru Cidla, ze-
jména indukéniho prtokoméru, sestavaji-
ciho z transformétoru opatfeného primar-
nim vinutim, dvEma odd8lenymi sekun-
darnimi vinutimi, z nichZ alespoil jedno md
moZnost regulace vystupniho napéti, pli-
gemZ prvni sekundérni vinuii je zdrojem
referenéniho napéti a druhé sekundérni vi-
nuti je pfipojeno na napétovy dalic, vyzna-
Sujici se tim, Ze sekundérni vinuti (3, 4] se
nejdrive spoji paralelné tak, Ze prvni dva
souhlasné vyvody (13, 7) sekunddrnich vi-
nuti (3, 4) se propoji piimo a druhé dva

souhlasné vyvody (15, 6) sekundarnich vi-
nuti (3, 4) se propoji prostrednictvim nu-
lového indikatoru (16), nato se regulatnim
sekundarnim vinutim (4) nastavi nulova vy-
chylka nulového indikdtoru {16), CimZ se
dosghne shodnosti vystupnich napéti sekun-
darnich vinuti (3, 4), naCei se vzdemné
propojeni sekunddrnich vinuti {3, 4] zrusi.

2. Zapojeni podle bodu 1, vyznacujici se
tim, Ze mezi dvojici souhlasnych vyvodil (13,
7) sekundérnich vinuti (3, 4) je zapojen vy-
pinac (14).

1 list vykresi
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