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(54)实用新型名称

医废处理区块链系统智能收集箱的自动称

重装置

(57)摘要

本实用新型公开了一种医废处理区块链系

统智能收集箱的自动称重装置，包括外箱体及内

桶，所述外箱体内设置有多个重量传感器，所述

内桶放置在所述多个重量传感器上。本实用新型

的内桶作为垃圾袋及废弃物的放置空间，自带有

重量传感器，能实现自动称重，并进一步显示至

显示模块，一是能在垃圾装满时起到报警作用，

二是可以实现对打包垃圾重量的精准称重，满足

某些特定领域如医疗行业需要对特殊垃圾的数

据采集与记录。
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1.一种医废处理区块链系统智能收集箱的自动称重装置，其特征在于，包括外箱体

（101）及内桶（102），所述外箱体（101）内设置有多个重量传感器（105），所述内桶（102）放置

在所述多个重量传感器（105）上。

2.根据权利要求1所述的医废处理区块链系统智能收集箱的自动称重装置，其特征在

于：所述外箱体（101）的底部设有支承板（104），所述支承板（104）的四个角位置各设置有一

个所述重量传感器（105）。

3.根据权利要求2所述的医废处理区块链系统智能收集箱的自动称重装置，其特征在

于：所述支承板（104）的四角设有竖直方向的导向筋（108），用于对所述内桶（102）的水平位

置进行限位。

4.根据权利要求2所述的医废处理区块链系统智能收集箱的自动称重装置，其特征在

于：所述外箱体（101）的底部设置有与所述支承板（104）形状一致的容纳槽（109）。

5.根据权利要求1所述的医废处理区块链系统智能收集箱的自动称重装置，其特征在

于：所述重量传感器（105）的上方覆盖有脚垫（106）。

6.根据权利要求1所述的医废处理区块链系统智能收集箱的自动称重装置，其特征在

于：所述内桶（102）的对应所述重量传感器（105）设置有定位槽（107）。

7.根据权利要求1所述的医废处理区块链系统智能收集箱的自动称重装置，其特征在

于：所述内桶（102）配可折叠的提手（103）。
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医废处理区块链系统智能收集箱的自动称重装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及医疗卫生技术及自动控制领域，具体涉及到一种医废处理区块链

系统智能收集箱的自动称重装置。

背景技术

[0002] 医疗废弃物是指医疗卫生机构在医疗、预防、保健以及其他相关活动中产生的具

有直接或者间接感染性、毒性以及其他危害性的废物。这些物质中往往带有传染性病菌、病

毒、化学或放射性污染，具有较大的危险性。如果处置不当，不仅会对环境产生污染，还会造

成疾病的传播，进而对广大人民群众的身体健康和生命安全构成巨大威胁。

[0003] 目前的医疗废弃物收集装置为普通垃圾箱或垃圾桶，其不具备自动量化功能，难

以实现废弃物的自身的重量统计，也就无法记录打包垃圾的重量并生成打包数据。

实用新型内容

[0004] 为了克服现有医疗废弃物收集装置的缺陷，以实现对医疗废弃物的精准管理，本

实用新型提供了一种医废处理区块链系统智能收集箱的自动称重装置。

[0005] 本实用新型采用的技术方案如下：一种医废处理区块链系统智能收集箱的自动称

重装置，包括外箱体及内桶，所述外箱体内设置有多个重量传感器，所述内桶放置在所述多

个重量传感器上。

[0006] 优选的，所述外箱体的底部设有支承板，所述支承板的四个角位置各设置有一个

所述重量传感器。

[0007] 优选的，所述支承板的四角设有竖直方向的导向筋，用于对所述内桶的水平位置

进行限位，

[0008] 优选的，所述外箱体的底部设置有与所述支承板形状一致的容纳槽。

[0009] 优选的，所述重量传感器的上方覆盖有脚垫。

[0010] 优选的，所述内桶的对应所述重量传感器设置有定位槽。

[0011] 优选的，所述内桶配可折叠的提手。

[0012] 本实用新型的有益效果是：本实用新型的内桶作为垃圾袋及废弃物的放置空间，

自带有重量传感器，能实现自动称重，并进一步显示至显示模块，一是能在垃圾装满时起到

报警作用，二是可以实现对打包垃圾重量的精准称重，满足某些特定领域如医疗行业需要

对特殊垃圾的数据采集与记录。

附图说明

[0013] 图1是本实用新型实施例的示意图。

[0014] 图2是本实用新型实施例中盖框组件打开状态的示意图。

[0015] 图3是本实用新型实施例中顶盖组件打开状态的示意图。

[0016] 图4是本实用新型实施例中顶盖组件打开状态的示意图。
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[0017] 图5是本实用新型实施例中重量传感器的安装示意图。

[0018] 图6是本实用新型实施例中重量传感器的另一个安装示意图。

[0019] 图7是本实用新型实施例中支承板的示意图。

[0020] 图8是本实用新型实施例中外箱体的示意图。

[0021] 图9是本实用新型实施例中箱体组件与盖框组件的安装示意图。

[0022] 图10是本实用新型实施例中盖框组件的示意图。

[0023] 图11是本实用新型实施例中盖框组件与顶盖组件的安装示意图。

[0024] 图12是本实用新型实施例中阻尼压片与直线阻尼器的示意图。

[0025] 图13是本实用新型实施例中转轴与顶盖组件的安装示意图。

[0026] 箱体组件100，外箱体101，内桶102，提手103，支承板104，重量传感器105，脚垫

106，定位槽107，导向筋108，容纳槽109，振动感应开关110，磁铁111；盖框组件200，上盖

201，下壳202，盖孔203，一号铰链204，旋转阻尼器205，翻盖电机组件206，直线阻尼器207，

红外感应开关208，手动开关209，干簧管210，显示面板211，转轴212，阻尼压片213，套管

214，联动板215，转轴座216；顶盖组件300，铰接支耳301，翻盖齿轮302，联动压板303。

具体实施方式

[0027] 下面结合附图与实施例对本实用新型作进一步说明。

[0028] 实施例中，如图1~4所示，为一种废弃物智能收集箱，由箱体组件100、盖框组件200

及顶盖组件300三部分组成。

[0029] 如图4所示，箱体组件100包括外箱体101及内桶102，内桶102为垃圾袋及废弃物的

放置空间，配可折叠的提手103，方便从外箱体101中取出。

[0030] 如图5~8所示，外箱体101的底部设有支承板104，用于放置内桶102，支承板104的

四个角位置各设置有一个重量传感器105，且重量传感器105的上表面覆盖有脚垫106，内桶

102的底部四个角的位置对应设有四个定位槽107，与重量传感器105一一对应。多个重量传

感器105能准确称重，可以把废弃物的重量显示在盖框组件200的显示面板211上，方便查

看。进一步的，可以对废弃物的重量进行精准统计，满足某些特定领域如医疗行业需要对特

殊垃圾的数据采集与记录。

[0031] 如图5~7所示，支承板104的四角设有竖直方向的导向筋108，用于对内桶102的水

平位置进行限位，同时也能保证重量传感器105称重的精确度。

[0032] 如图7、8所示，外箱体101的底部设置有与支承板104形状一致的容纳槽109，这样

支承板104能稳定的放置在外箱体101内。支承板104与外箱体101之间通过多个螺钉作进一

步固定。

[0033] 如图9所示，盖框组件200的外壳包括上盖201和下壳202两部分，组成框式盒体结

构，盒体内部空间用于放置各种零部件，框中间形成盖孔203，盖孔203朝下的方向对准内桶

102，朝上的方向与顶盖组件300进行配合。

[0034] 如图9、10所示，盖框组件200与外箱体101为翻盖结构，二者之间设置一号铰链

204，并配有旋转阻尼器205，手动操作盖框组件200能平稳的打开或关闭，避免较猛烈的碰

撞。盖框组件200打开后，能很方便的取出内桶102。

[0035] 如图11所示，顶盖组件300与盖框组件200之间采用的也是翻盖结构，且翻盖的方
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向与盖框组件200保持一致，但是通过自动的方式来实现开关盖。顶盖组件300自动打开后，

能很方便的投放垃圾或取出垃圾袋。

[0036] 如图11所示，顶盖组件300具有两个铰接支耳301，铰接支耳301与盖框组件200之

间通过转轴212铰接，其中一个铰接支耳301上设有一体结构的翻盖齿轮302，盖框组件200

内设置有翻盖电机组件206，翻盖电机组件206的输出轴齿轮与翻盖齿轮302相互啮合，实现

顶盖组件300的翻转。

[0037] 如图11、12所示，盖框组件200内还设置有一个直线阻尼器207与一个阻尼压片

213，阻尼压片213对准直线阻尼器207的伸缩杆，阻尼压片213通过一个一体式的套管214安

装在转轴212上，套管214还设有一体的联动板215，联动板215随顶盖组件300一起绕转轴

212旋转。此结构在顶盖组件300打开时不起作用，在顶盖组件300关闭时起到阻尼缓冲作

用。直线阻尼器207与阻尼压片213的位置可以适当调整，只需要分别设置在盖框组件200与

顶盖组件300上就可以。此外直线阻尼器207也可以用其他形式的阻尼器替换。

[0038] 如图12所示，转轴212的两端各固定有一个转轴座216，转轴座216通过螺栓安装在

盖框组件200内部。

[0039] 如图13所示，顶盖组件300在铰接支耳301设有一个联动压板303，联动压板303与

联动板215对应，设置在联动板215上方。当顶盖组件300打开时，联动压板303对联动板215

不起作用，当顶盖组件300关闭时，联动压板303即带动联动板215旋转，进而使得阻尼压片

213下压直线阻尼器207，从而起到阻尼缓冲作用。此外，此处的转轴212可以采用两段式的

结构，以便于阻尼压片213的安装。

[0040] 如图9所示，箱体组件100设置有振动感应开关110，盖框组件200的上盖201上设置

有红外感应开关208及手动开关209，三者都作为翻盖电机组件206的控制元件，即一号开

关，以实现顶盖组件300的自动开盖。振动感应开关110实现脚踹或触碰开盖，红外感应开

208实现接近感应开盖，而手动开关为手动操作模式。三种开关可以选择其中的一种，也可

以是多个同时起作用。此处的翻盖电机组件206在接受到某个一号开关的信号后，执行旋转

开盖、停滞短暂时间及旋转关盖三个动作，该动作控制较简单，采用过零点延迟的正反交替

的脉冲信号即可实现，也可采用限位开关、延时开关或编程的方式来实现。振动感应开关

110可以选择弹簧开关或滚珠开关中的一种。红外感应开关208则由红外感应电路与电压取

样比较电路组成，其中红外感应电路的核心元件是红外发射管与红外接收管，电压取样比

较电路的核心元件是电位器与通用运算放大器。

[0041] 如图9所示，箱体组件100与盖框组件200之间还设置有磁感应开关，即二号开关，

具体的为设置在箱体组件100上的一个磁铁111及设置在盖框组件200上的干簧管210。磁感

应开关用于控制振动感应开关110及红外感应开关208。具体的，在盖框组件200相对于箱体

组件100翻转打开时，干簧管210触发，即磁感应开关触发，控制振动感应开关110或红外感

应开关208失效，或直接断开翻盖电机组件206，此时即使触碰或接近箱体组件100或盖框组

件200，顶盖组件300也不会打开，这样就能避免翻开盖框组件200取出打包垃圾时对顶盖组

件300的误触发。

[0042] 显然，本实用新型的上述实施例仅仅是为了说明本实用新型所作的举例，而并非

对本实用新型的实施方式的限定。属于本实用新型的实质精神所引申出的显而易见的变化

或变动仍属于本实用新型的保护范围。
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图3
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图4
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图5
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图6
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图7
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图8
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图9
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图10
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图11
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图12

图13
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