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Vynélez se tyka bezélunkového tkalcov-
ského stavu opatfeného zachycovatem tutku
se soustavu zAchyinych niti, umisténych na

jedné stran& osnovy k zachyceni vneseného .

itku a s taZnym uastrojim k taZeni zachyt-
nych niti pfedem stanovenou rychlosti, se-
stavajici z dvojice otoénych Clent, které pti
otaCeni v opatnych smérech sviraji mezi se-
bou a tdhnou zachytné nité.

Jak je popsédno napriklad v americkém pat.
spise &¢. 3297 057, je bez€lunkovy stav, na-
priklad tryskového typu opatfen zachy-
covafem utku, ktery sestdvd z velké-
ho poétu zAchytnych niti umisténych
v napjatém stavu na jedné strand os-
novy. ZAchytné nité tvofi proSlup analo-
gicky k proslupu osnovnich niti a zachycuji
mezi sebou p¥i pfirazu ttkové nité. K pevné-
mu zachyceni konce kaZdého tutku zachyt-
nymi nitémi a k napinédni vneseného tutku je
zachycovad tutku opatfen zkrucovacim tstro-
jim, které slouZi ke zkrucovéani zdchytnych
niti po zachyceni ttku. Z4chytné nité jsou ta-
Zeny rychlosti rovnou nebo vétsi neZ je rych-
lost pohybu vyrédbé&né tkaniny ke zboZovému
vélci a pFidrZujici konce zanesenych Gtki i
po jejich odFiznuti od okraje tkaniny. K ta-
Zeni zdchytnych niti je zachycovaé dtku nor-
malniho typu opatfen taZnym ustrojim, na-
pfiklad dvojici rotujicich ozubenych kol ne-
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bo vale¢ki, které mezi sebou sviraji zdchyt-
né nité a tdhnou je v dlisledku svého otéa-
Ceni. Zachytné nité proslé taZnym ustrojim
se odvadéji vlastni tiZi smérem dold na mis-
to odbéru nebo se navijeji na civku.

TFebaZe zachytné nité se odvadéji smérem
dolli, miiZe se stat, Ze se navinou omylem na
néktery rotujici dil stavu. MiliZe to byt zpt-
sobeno tim, Ze vldkna nebo pfrize tvofici za-
chytné nité nebo utek se zachyti na néjaké
nerovnosti na obvodu rotujicich dild nebo
se nalepi na 3krob nebo apreturu zachyce-
nou na téchto rotujicich dilech. KdyZ se za-
chytné nité navinou kolem rotujiciho dilu,
zvétSuje se postupné jejich odtahovaci rych-
lost, ponévadZ délka navinutych zachytnych

"niti zvetdl prdmdr rotujiciho dilu. ZvySeni

rychlosti taZeni z&chytnych niti zplisobuje
chybnou funkci stavu a vede aZ k pretrZeni
zachytnych niti. '

PretrZzeni zachytnych niti miZe rovnéz nastat
v diisledku chybné funkce zkrucovaciho ustro-
ji. PFi zkrucovani zachytnych niti ve zkru-
covacim ustroji se miiZe stét, i kdyZ vyjimed-
né, Ze konec nékterého utku zadrZeny mezi
zdchytnymi nitémi se zachyti na nékterém
dilu zkrucovaciho tstroji a tim zphsobi pfe-
trZeni zachytnych niti.

ProtoZe pietrZeni zachytnych niti se pro-
jevuje velice nep¥iznivé na funkci stavu, je
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velmi Zadouci. informovat obsluhujici osobu -
o pietrZeni zachytnych piti, aby mohla hyt

provedena co nejd¥ive oprava.

Utelem vynalezu je zdokonalit konstrukci
stavu v tomto smyslu a zajistit tak co nej-
rychlejsi opravu.

Podstata vyndlezu spodiva v tom, Ze bez-
Clunkovy tkalcovsky stav je opatien zafize-
nim ke zjiStovani poruchy p¥i taZeni zachyt-
nych nitl a k vysilani poplasného signédlu, v
némZ jeden otofny €len je upevnén na hna-
cim hiideli uloZeném na rédmu stavu a hnany
oto€ny Clen je nesen vykyvnym nosi¢em, u-
loZenym vykyvné& na rdmu, a je vratné po-
hyblivy viéi hnacimu otoénému &lenu, a vy-
kyvny nosi¢ je zatiZen taZnou pruZinou Kk pfi-
tlacovani oto€nych ¢lend do vzadjemného zé-
béru a je spojen s detekCni poplachovou jed-
notkou ke zjiStovani relativniho pohybu hna-
ného ototného ¢lenu vici hnacimu otoénému
¢lenu a k vybaveni popla$ného signdlu pfi
relativhim pohybu predem stanovené veli-
kosti. Zafizeni ke zjiStovani poruchy tedy o-
hlaSuje obsluze chybné taZeni zachytnych ni-
ti dfiv, neZ se nité pFetrhnou, takZe obslu-
hujici miZe zachytné nité narovnat bez na-
vazovani a tedy okamZité.

Vyndlez bude vysvétlen v souvislosti s pii-
klady provedeni zndzornénymi na vykrese,
kde je obr. 1 schematicky néarys prvniho
provedeni vynalezu, kde zafizeni ke zjisto-
vani poruchy pfi taZeni zdchytnych niti je
v pracovni poloze odpovidajici pravidelnému
taZeni zdchytnych niti, obr. 2 schematicky
narys k obr. 1 ve druhé pracovni poloze za-
Fizeni, odpovidajici chybnému taZeni zdchyt-
nych niti, obr. 3 ve zvétSeném mé&iitku Fez
prednim koncem vykyvného nosice, tvoficiho
soutdst zafizeni z obr. 1, obr. 4 schematicky
narys druhého provedeni vynédlezu v pracov-
ni poloze zafizeni odpovidajici pravidelné-
mu taZeni zachytnych niti, obr. 5 schematic-
ky narys zafizeni z obr. 4, avSak v pracovni
poloze odpovidajici chybnému taZeni zdchyt-
nych niti, a obr. 6 schematicky nérys zafi-
zenl z obr. 6 v dalsi pracovni poloze odpovi-
dajici pfetrZeni zdchytnych niti.

Podle obr. 1 aZ 3 sestdvd zafizeni podle
vynalezu ze dvojice spolupracujicich rotuji-
cich dilt ve tvaru dvou pastorkd 10, 12,
které se otaceji v opa¢ném smyslu a prota-
huji mezi sebou zdchytné nit& Y. Zakresle-
na &ast zachytné nité Y je ta Cdst, kterd pro-
Sla nezndzornénym zakrucovacim Tustrojim,
které zakrucuje zachytné nit€ Y a tim je
spojuje. Hnaci pastorek 108 je upevnén na
hnacim hrideli 14 a otaci se spolu s nim.
Hnaci hridel 14 uloZeny v ramu 37 je pohé-
nén neznazornénym pohonem bez&lunkového
stavu a rotuje poZadovanou rychlosti ve smé-
ru zndzornéném Sipkou, zatimco volny pasto-
rek 12 je uloZen na vietenu 16 a otaci se na
ném volné. Vieteno 16 je upevnéno na vy-
kyvném nosi¢i 18 uloZeném otocné& na &epu
20, upevnéném na rdmu 37. Vykyvny nosit
18 je natdfen ve sméru pohybu hodinovych
ruCek silou predpjaté taZné pruZiny 22, kte-
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 ré je pripevnna jednfm koncem k vgkyvné:

mi nosfti 18+ druh¢ym koncem' k ‘pevnému
bodu 24" na t&lese stavu. Plsobenim taZné
pruZiny 22 je volny pastorek 12 pruZné p¥i-
tlaovan ke hnacimu pastorku 10, ¢imZ vzni-
ké hnaci zabér pro zdchytnou nit Y. K vykyv-
nému nosi¢i 18 je pripevnéna regulacni pac-
ka 26, kterd umoriuje ruéni nataeni vykyv-
ného nosife 18, jenZ se pohybuje spolu s
volnym pastorkem 12, a umoZiiuje tedy od-
dalovéni volného pastorku 12 od hnaciho pa-
storku 10, takZe zachytné nité Y se daji
snadno zavést mezi oba pastorky 10, 12 ne-
bo z mezery vyjmout. K vykyvnému nositi 18
je pripevnéno raménko 28 z elektricky izo-
ladniho materidlu, napfiklad syntetické
pryskyfice s pomérné velkou tvrdosti. Ra-
ménko 28 mé Sikmou dolni &ast a v podsta-
té svislou horni &ast. Jak je nejlépe patrno
z obr. 3, ma horni ¢4st raménka 28 otvor a
a tim prochéazi kovovy 8roub 30 opatfeny néd-
kruZkem 30a a ostrym hrotem tvoFicim po-
hyblivy kontakt 30b. Na Sroubu 30 je nadrou-
bovana kovova prFituZzna matice 32, ktera pfi-
peviiuje Sroub 30 k raménku 28, pFidemZ
mezi prisluSnou matici 32 a raménkem 28
je seviena elektrickd svorka 34. Hrot Sroubu
30, tvorici pohyblivy kontakt 30b generato-
ru 44 poplasného signédlu je tedy elektricky
spojen se svorkou 34. Na Sroubu 30 je otoé-
né uloZen vodici vdlecek 36, ktery vede za-
chytné nité Y a uréuje tak jejich smér po-
hybu, takZe pFivod z&chytnych niti Y mezi
oba pastorky 10, 12 z{istdvé stdle stejny.

Na ramu 37 stavu je upevnéna péka 38 z
elektricky vodivého materidlu, kterd méa po-
dle obr. 1 a 2 tvar pismene L a je s vfhodou
Zz pruZného materidlu, takZe se da pruZné
deformovat pomérné malou vné&jsi silou. P4-
ka 38 vytnivad nahoru z rdmu 37 a na jejim
hornim konci je upevn&n pevny kontakt
30c. Kontakty 30b a 30c¢ jsou uloZeny tak,
Ze jsou normdlné rozpojené neboli odddlené,
jak ukazuje obr. 1; jakmile se volny pasto-
rek 12 odddli od hnaciho pastorku 10 o pte-
dem stanovenou vzddlenost, tyto kontakty
30b, 30c se sepnou neboli dotknou, jak uka-
zuje obr. 2. Pohyblivy kontakt 30c je elek-
tricky spojen s jednou stranou zdroje prou-
du nebo baterie 40, zatimco druhy pél ba-
terie 40 je elektricky spojen s elektrickou Za-
rovkou 42, ktera je elektricky p¥ipojena pies

- svorku 34 k pohyblivému kontaktu 30h. Po-

psané elektrické spojeni je realizovano
pfes ram 37. Kontakty 30b, 30c, paka 38, ba-
terie 40, elektrickd Z&rovka 42 a svorka 34
tedy tvoli generdtor 44 popla$nych signald,
ktery spolu s raménkem 28 tvori detek&ni
poplachovou jednotku 46, jeZ reaguje na od-
déleni pastorki 10, 12 a vysild popladny sig-
nal, jakmile se pastorky 10, 12 od sebe od-
dali o predem stanovenou vzdéalenost. Po-
pladnym signdlem je v tomto p¥ipad& svétlo
vysilené elektrickou Zarovkou 42.

Popsané zalizeni pracuje takto: Zachytné
nité Y jsou normdlné sevieny mezi ob&ma
pastorky 10, 12 (obr. 1) a jsou taZeny doll
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smérem k podlaze, kdyZ hnaci h¥idel 14 u-
vadi hnacl pastorek 10 do rotacniho pohybu
ve sméru zndzornéné ipky. Cést zdchytnych
niti Y pro3l4 mezi ob&ma pastorky 10, 12
pak spadd dold ndsledkem vlastni tiZe. Za
téchto normélnich neboli pravidelnych pod-
minek taZeni zdchytné nit& Y jsou kontak-
ty 30b, 30c rozpojené, ponévadZ vykyvny no-
si¢ 18 je udrZovéan v nehybné ahlové poloze
znazornéné na obr. 1.

KdyZ se v3ak zachytné nité Y zachyti na
jednom z pastorkfi 10, 12, napiiklad na ng-
které nerovnosti na ulpivajicim Skrobu nebo
apretufe, a navinou se napfiklad na hnaci
pastorek 10 (obr 2), volny pastorek 12 ne-
miZe 1plné zabirat s hnacim pastorkem 10
a jeho zuby nemohou plng zapadat do zu-
bovych mezer hnaciho pastorku 10. V d&-
sledku toho se volny pastorek 12 posune od
hnaciho pastorku 10 a osa otd€eni volného
pastorku 10 se posune od osy otéd€eni hna-
ciho pastorku 10, ponévadZ vykyvny nosic
18 se nato€i na €epu 20 proti sméru pohybu
hodinovych ruek spolecné s volnym pastor-
kem 12 proti predpéti taZné pruZiny 22. V
dlisledku toho se i raménko 28 natoc¢i kolem
¢epu 20 proti sméru pohybu hodinovych ru-
¢ek, coZ méa za nésledek, Ze kontakty 30b,
30c se sepnou. PFi sepnuti kontakt30h, 30c
rozsviti generdtor 44 poplasnych signald e-
lektrickou Zarovku 42 a tim ozndmi chybnou
funkci pfi taZeni zAchytnych niti Y.

T¥ebaZe ve zndzornéném provedeni je po-
uZito jako zdroje popladného signédlu elek-
trické Z4rovky 42, miiZe byt nahrazena bzu-
¢dkem nebo soustavou pro automatické za-
staveni stavu pii sepnuti kontaktli 30b, 30c.
Kontakty 30b, 30c, které tvoii spina gene-
ratoru 44 poplasnych signdld, mohou byt
podle vynélezu nahraZeny jinymi spinacimi
prvky, nap¥iklad bezkontaktniho typu.

Obr. 4 aZ 6 znézoriiuje druhé provedeni
podle vynélezu, pfiemZ je na nich pouZito
stejnych vztahovych znadek jako v prvnim
provedeni.

Druhé provedeni podle vynélezu je vytvo-
Feno tak, Ze zjiStuje jak chybné taZeni tak
pretrZeni zachytnych niti Y.

Vykyvny nosi¢ 18 je opatfen pevnym ko-
lickem 50, na ném? je vykyvné uloZeno kyv-
né raménko 52. Kyvné raménko 52 mé po-
dobny tvar jako raménko 28 prvniho prove-
deni a nese na hornim konci kovovy Sroub
30, piituZnou matici 32, vodici véaleCek 36
a elektrickou svorku 34 stejné jako ramén-
ko 28. Piedepjatd taZnd pruZina 54 natadi
kyvné raménko 52 kolem pevného kolicku
50 proti sméru pohybu hodinovych rudek.
K tomuto tcelu je pruZinka 54 zachycena
jednim koncem na kyvném raménku 52 a
druhym koncem na nezndzornéném pevném
dilu na rdmu 37 stavu.

Predpjatd taZna pruZinka 54 je slab&d ne-
bo m& malou pruZici silu, takZe kyvné ra-
ménko 52 je natdfeno ve sméru pohybu ho-
dinovych rufek napjatymi zachytnymi nité-
mi Y proti sile pruZinky 54, pokud zachyt-

né nit¢ Y ve sprdvné napjatém stavu jsou
vedeny vodicim valeCkem 36 a sevieny mezi
ob&ma pastorky 10, 12. K udrZovani kyvného
raménka 52 v Uhlové poloze podie obr. 4
jsou upraveny prostfedky k omezeni vykyv-
ného pohybu kyvného raménka 52 ve smys-
Iu odpovidajicim oddéleni obou kontakti
30b, 30c. Tyto prvky jsou tvofeny vystup-
kem 56, ktery je nedilnou soufédsti kyvného
raménka 52. Kyvné raménko 52 miZe tedy
sledovat pohyb vykyvného nosi¢e 18, pokud
je zdchytné nité Y natédceji ve sméru pohy-
bu hodinovych rudek. Jakmile vSak prestane
plsobit napéti zachytnych niti Y, natofi se
kyvné raménko 52 proti sméru pohybu ho-
dinovych ruCek phsobenim taZné pruZinky
54 nezdvisle na pohybu vykyvného nosice
18.

Pohyblivy kontakt 30b je mimo z&bér s
pevnym kontaktem 30e¢, kdyZ jsou zachytné
nit& Y taZeny ve sprdvném sméru (obr. 4},
zatimco oba kontakty 30b, 30c se dotykaiji
kdyZ se kyvné raménko 52 natoCi proti smé-
ru pohybu hodinovych rucek, jak ukazuje
obr. 5.

Zarizeni pracuje takto: Obr. 4 zndzoriiuje
normélni provozni stav za¥izeni odpovidajici
norméalnimu taZeni zachytné nité Y. V tom-
to provoznim stavu je kyvné raménko 52
natdfeno ve sméru pohybu hodinovych ru-
Cek napjatymi zdchytnymi nitémi Y a doseda
pfes vystupek 56 na vykyvny nosi¢ 18, pfi-
¢em?Z je udrZovano prakticy v neménné polo-
ze, takZe pohyblivy kontakt 30b je odddlen
od pevného kontaktu 30c. KdyZ jsou tedy zéa-
chytné nité Y spravné taZeny, je poplasny
elektricky obvod rozpojen. :

KdyZ se v8ak zachytné nité Y navinou na
jeden z pastorkil 18, 12, nap¥iklad na hna-
ci pastorek 10 podle obr. 5, nemohou zuby
volného pastorku 12 zapadnout uUplné do
mezer hnaciho pastorku 10, takZe volny pas-
torek 12 se odd&li od hnaciho pastorku 10.
Nésledkem toho se vykyvny nosi¢ 18 natoci
spoletné s kyvnym raménkem 52 proti smé-
ru pohybu hodinovych rucek, takZe pohybli-
vy kontakt 30b prejde do zabé&ru s pevnym
kontaktem 30c. Jakmile jsou kontakty 30b
30c sepnuté, rozsviti generdtor 44 poplas-
nych signald elektrickou Zarovku 42 a tim
indikuje poruchu pri taZeni zachytnych ni-
ti Y. To je zndzornéno na obr. 5, ktery zné-
zorituje ¢innou polohu zafizeni podle vyné-
lezu vyvolanou chybnym taZenim =zachyt-
pych niti Y.

KdyZ dojde k pretrZeni zachytné nité Y,
jak ukazuje obr. 6, nato€i se kyvné raménko
52 proti sméru pohybu hodinovych ru&ek
kolem pevného kolitku 50 plisobenim pied-
pjaté tazZné pruZinky 54, coZ mé opét za né-
sledek, Ze pohyblivy kontakt 30b narazi na
pevny kontakt 30e.

Tim se uzavie generdtor 44 poplasnych
signdlll, ktery rozsviti elektrickou Zarovku
42. Generdtor 44 poplasnych signalfli, kyvné
raménko 52, taZnd pruZinka 54 a vystupek
56 tvori detek¢ni poplaSnou jednotku 48,
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kterd reaguje na pretrZeni zachytné nité Y
i na vzdjemné oddaleni pastorku 10, 12 a
vysild popladny signél, jakmile se zdchytnéa
nit Y pfetrhne nebo jakmile vzdjemnd vzdé-
lenost pastorkt 10, 12 dosdhne predem sta-
novenou velikost.

8

TrebaZe obé provedeni zafizeni podle vy-
ndlezu byla popséna v souvislosti s taZznym
tstrojim zdchytné nité tvofenym dvojici pas-
torkdl, lze vynélez aplikovat i na tahové 1-
stroji se dvojicl vzdjemné& spolupracujicich
vélecki.

PREDMET VYNALEZU

1. BezClunkovy tkalcovsky stav opatieny
zachycovatem utku se soustavou zachytnych
niti, umisténych na jedné strané& osnovy k
zachyceni vneseného ttku, a s taZnym i-
strojim k taZeni zdchytnych niti pfedem sta-
novenou rychlosti, sestdvajicim z dvojice o-
toCnych Clend, které pri otaceni v opadénych
smérech sviraji mezi sebou a tdhnou
zdchytné nité, vyznacCujici se tim, Ze je
opatfen zarizenim ke zjiStovani poru-
chy pfi taZeni zdchytnych niti (Y} a k
vysildni popladného signalu, v némZ jeden
otofny €len (10) je upevnén na hnacim hii-
deli (14) uloZeném na ramu (37) stavu a
hnany otoény Clen (12) je nesen vykyvnym
nosiCem (18), uloZenym vykyvné na rdmu
{37), a je vratné pohyblivy vifi hnacimu o-
tofnému ¢lenu (10}, a vykyvny nosi€ (18)
je zatiZen taZnou pruZinou (22) k pfitlao-
vani otolnych €lend (10, 12) do vzdjemného
zabéru a je spojen s detekéni poplachovou
jednotkou (46, 48) ke zjiStovani relativniho
pohybu hnaného oto€ného &lenu (12) vidi
hnacimu ototnému é&lenu (10) a k vybaveni
poplasného signalu pfi relativnim pohybu
prfedem stanovené velikosti.

2. Bezllunkovy tkalcovsky stav podle bo-
du 1, vyznadujici se tim, Ze detek&ni popla-
chova jednotka (46, 48) sestdvd z generato-.
ru (44) popladnych signaldi, obsahujiciho e-
lektricky zdroj (40) a Z&rovku (42) pFipo-
jenou ke zdroji (40) pfes dvojici norméalné&
rozpojenych elektrickych kontaktd (30b,
30c), z nichZ jeden kontakt (30c) je pevny
a druhy pohyblivy kontakt (30b} je upev-
nén na raménku (28, 52), uloZeném na vy-
kyvném nosi¢i (18) pohyblivého otofného
¢lenu (12), k zébéru s pevnym kontaktem
(30c) pii pfedem stanovené velikosti vza-
jemného pohybu otoénych €lendt (10, 12).

3. Bezélunkovy tkalcovsky stav podle bo-
du 2, vyznadujici se tim, Ze raménka (52),
nesouci pohyblivy kontakt (30b) detek&ni
poplachové jednotky (48) je uloZeno kyvné
na vykyvném nosi¢i (18}, je opatfeno ome-
zovacim vystupkem (56}, nese vodici véle-
¢ek (36) pro vedeni zdchytné nité (Y] a je
zatiZeno taZnou pruZinkou (54), plisobici
proti tahu napjaté zachytné nité (Y), k p¥i-
davnému zabéru obou kontaktd (30b, 30c]
pti pfetrZeni zachytné nité (Y).

2 listy vykresil
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