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(57) Die Erfindung bezieht sich auf einen Sportschuh (1),

insbesondere Schischuh (2), aus einem aus einer
Sohle (4) und einem Schalenteil (5) bestehendem
Schuhunterteil (3) und mit einem mit dem Schuhun-
terteil (3) schwenkbar verbundenen Manschettenteil
(7) und mit einer Verriegelungseinrichtung (16) mit
zumindest einem verstellbaren Verriegelungsmittel
(17) zwischen dem Schalenteil (5) und dem Man-
schettenteil (7) und mit einem Verstellantrieb (29) fur
das Verriegelungsmittel (17). Der Verstellantrieb
(29) ist mit einer im Schuhunterteil (3) oder im
Manschettenteil (7) angeordneten Energiespeicher
und/oder einer Energiequelle (42) leitungsverbun-
den und es ist dem Verstellantrieb (29) ein Schalt-
mittel (44) zur Beaufschlagung des Verstellantriebes
(29) mit Energie aus der Energiequelle (42)
und/oder dem Energiespeicher vorgeordnet.
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Die Erfindung betrifft einen Sportschuh, wie im Oberbegriff des Anspruches 1 beschrieben.

Aus dem Dokument EP 1 023 847 A2 ist fur einen Sportschuh mit einer Schale und einer an
dieser schwenkbar angeordneten Manschette fiir das Fixieren einer vorgegebenen Winkelstel-
lung eine Stelleinrichtung bekannt, bei der in der Manschette ein um eine Achse schwenkbares
Stellmittel angeordnet ist, welches iber eine in der Sohle des Sportschuhs angeordnete Betati-
gungseinrichtung und einem diese und das Stellmittel verbindenden Ubertragungsmittel aus
einer die Schwenkbarkeit freigebenden in eine die Schwenkbarkeit blockierende Stellung ver-
stellbar ist. Eine Abstitzflache der Sohle wird dabei von einem federbelasteten Betatigungsmit-
tel Uiberragt, welches in direkter Verbindung mit dem Ubertragungsmittel ist und welches bei
Einwirken einer Kraft, z.B. durch das Gewicht des Benutzers des Sportschuhs, zuziglich einer
von einer Skibindung aufgebrachten Spannkraft das Betatigungsmittel entgegen der Wirkung
der Federkraft verstellt und diese Verstellung Giber das Ubertragungsmittel die Verstellung des
Stellmittels in die Sperrstellung bewirkt.

Weiters ist aus dem Dokument US 2002/0095822 A1 ein Sportschuh, insbesondere Schischuh,
bestehend aus einem Schuhunterteil und einer daran schwenkbar angeordneten Manschette
und mit einer die Schwenkbarkeit freigebenden oder aber in eine der Fortbewegungsrichtung
entgegen gesetzten Richtung die Schwenkbarkeit blockierenden Sperreinrichtung, bekannt. Ein
Betatigungselement der Sperreinrichtung ist in der Sohle des Schuhunterteils linear verstellbar
angeordnet und Uberragt eine Spannflache fur ein Kupplungselement einer Spannvorrichtung,
insbesondere eines Fersenbackens einer Schibindung, und ist iber einen Seilzug als Ubertra-
gungsmittel mit einem im Schalenteil schwenkbar gelagertem Hebelelement verbunden. Bei
einer Krafteinwirkung des Betatigungselements durch den Kupplungsteil wird das Hebelelement
verschwenkt, womit eine Stirnflache des Hebelelements einen Anschlag fur eine Stutzflache der
Manschette bildet und damit die Schwenkbarkeit der Manschette verhindert und die erwiinschte
Vorlagenstellung erreicht wird. Die volle Schwenkbarkeit ist nach Aufheben der Spannkraft des
Kupplungselementes durch eine Rickstellkraft einer Federanordnung, welche ein Einschwen-
ken des Hebelelementes verursacht, wieder hergestellt, womit die fur eine normale Gehbewe-
gung erforderliche Gelenksbewegung des Fulles ermoglicht ist.

Aus einem weiteren Dokument, EP 0 940 096 A1, ist ebenfalls eine Einrichtung im Fersenbe-
reich eines Sportschuhes bekannt, bei der im Schuhunterteil eine Hebelanordnung, bestehend
aus zumindest zwei um eine gemeinsame Achse und relativ zueinander verschwenkbare He-
beln, angeordnet ist. Bei Betdtigung eines der Hebel durch einen Kupplungsteil, insbesondere
eines Fersenbackens einer Schibindung wird, der weitere Hebel in eine Lage verschwenkt, der
damit einen Anschlag fir eine Stitzflache einer Manschette ausbildet. Dies bewirkt eine Blo-
ckierung der Schwenkbarkeit und fixiert die Manschette in einer Vorlagenstellung.

Aus der ist EP 0 213 520 A1 ist ein Schischuh mit einer an der Schale halbstarr angeformten,
im Schienbeinbereich hochgezogenen Manschette bekannt und mit einer mit der Schale zur
Erleichterung des Einstieges aufklappbaren hinteren Manschette und mit einer Uber Kabelziige
fernbedienbaren Spannvorrichtung fiir das Festlegen des Unterbeins zwischen dem feststehen-
den und der klappbaren Manschette. Weitere iber Antriebe und Kabelziige und Fernbedienung
betéatigbare Funktionsbereiche betreffen eine Verschwenkvorrichtung fiir die Schwenkachse der
angelenkten hinteren Manschette fur eine so genannte Canting-Einstellung, sowie eine Gber
eine Verriegelungseinrichtung mit der Schale |6sbar verbundene Sohlenplatte sowie eine durch
einen Keiltrieb héhenjustierbare Fersenauflage.

Aus EP 0 917 833 A1 ist eine Vorrichtung zum Anpassen der Position eines Schaftes in Bezug
auf die Schale eines Sportschuhs bekannt, die ein Basiselement umfasst, dass mit einem ers-
ten Betatigungselement zur Auswahl von entweder einer aktiven Position, in der eine Riick-
wartsdrehung des Schaftes in Bezug auf die Schale blockiert wird oder eine inaktive Position, in
der die Rickwartsdrehung méoglich ist, wozu ein zweites, vom ersten Betatigungselement ge-
trenntes, Betatigungselement vorgesehen ist mit dem die aktive oder inaktive Position wahlbar
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ist.

Aus der US 4,724,626 A ist eine elektromotorische Spanneinrichtung zum Variieren einer
Spannkraft eines Seilzuges in einer Schale eines Schischuhs zum Festlegen des Schischuhs
am FuR eines Benutzers bekannt. Ein mit Strom aus einer Energiequelle beaufschlagbarer,
reversibel betreibbarer Getriebemotor ist auf einer Ausgangswelle mit einer Seilwickelrolle zum
Aufspulen eines Endbereiches des Seilzuges versehen der uber Schaltmittel je nach Bedarf
einer Spannstarke in wechselnden Drehrichtungen betreibbar ist. Durch entsprechende Seilfuh-
rung in der Schale wird der von Schalenteilen umfasste Ful} entsprechend dem Bedarf des
Benutzers in der Schale festgelegt. Die Schaltmittel sind entweder direkt in der Schale integriert,
wie aber auch eine drahtlose Fernsteuerung fir den Betrieb des Getriebemotors méglich ist.

Aus DE 41 12 575 A ist ein Schistiefel, bestehend aus einem Unterteil und einem ringférmigen,
manschettenartigen Schaft, der am Unterteil angelenkt ist und mit wenigstens einer Schlie3-
schnalle versehen ist, bekannt. An seiner Riickseite weist der Schaft eine Wippe auf, die mit
einem fest am Unterteil angebrachten Anschlag zusammenwirkt, um den Schaft in einer nach
vorne geneigten Stellung zu verriegeln. Die Wippe ist Uber einen Seilzug mit der SchlieRschnal-
le des Schaftes wirkverbunden, um die inaktive Stellung der Wippe in Abhéngigkeit der Stellung
der Schliefischnalle, bei der eine Schwenkbewegung des Schaftes mdéglich ist, beizubehalten
bzw. eine Verriegelungsstellung einzunehmen, um die Schwenkbewegung zu blockieren, so-
bald die Schlieschnalle gespannt wird.

Aufgabe der Erfindung ist es, einen Sportschuh, insbesondere Schischuh, mit einer zwischen
einem Schuhunterteil und einer mit diesem schwenkbar verbundenen Manschette angeordne-
ten Verriegelungseinrichtung zu schaffen, mit dem eine einfache Betétigung der Verriegelungs-
einrichtung zwischen einer Fixier- und Freigabestellung der Schwenkbarkeit erreicht wird.

Diese Aufgabe der Erfindung wird durch die im Kennzeichenteil des Anspruches 1 wiedergege-
benen Merkmale erreicht. Der iberraschende Vorteil dabei ist, dass der Sportschuh an die sich
wihrend seines Einsatzes zwischen dem Bediirfnis einer Lagefixierung einer Manschette ge-
genuber einem Schuhunterteil und einer freien Schwenkbarkeit oftmals &ndern, den Verhaltnis-
sen rasch und ohne aufwendiges Hantieren anpassbar ist.

Maglich sind dabei vorteilhafte Weiterbildungen, wie in den Anspriichen 2 bis 4 beschrieben,
weil dadurch eine fernbetatigte Umstellung vorgenommen werden kann.

GemaR der im Anspruch 5 beschriebenen vorteilhaften Weiterbildung wird die Durchfiihrung
einer Kontrolle tiber den erfolgreich abgeschlossenen Umstellvorgang erreicht und der Sicher-
heitsfaktor beim Einsatz eines derartig ausgebildeten Sportschuhs erhéht.

Durch die im Anspruch 6 gekennzeichnete vorteilhafte Weiterbildung wird der Einsatz vielfach
ohne zuséatzlich mitgefuhrter Einrichtungen fur die Betatigung der Verriegelungseinrichtung
erreicht.

Méglich ist auch eine Ausbildung, wie im Anspruch 7 beschrieben, wodurch eine kostenginsti-
ge Losung und hohe Betriebssicherheit erreicht wird.

GemaR der im Anspruch 8 gekennzeichneten Weiterbildung wird ein automatischer Schaltvor-
gang fir eine Verriegelung, z.B. bei einem Einspannvorgang des Sportschuhs im Fersenba-
cken, erreicht.

Von Vorteil ist aber auch eine Ausbildung, wie im Anspruch 9 beschrieben, weil dadurch Aus-
ristungsgegenstande, wie sie bei der Ausiibung einer Betatigung mit dem Sportschuh ohnedies
in Verwendung stehen, mit einem Betétigungsmittel bestliickbar sind und daher weiteres Zube-
hor nicht erforderlich ist.
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Die in den Anspriichen 10 und 11 gekennzeichneten vorteilhaften Weiterbildungen erméglichen
einen storungsfreien Langzeitbetrieb eines mit der Verrieglungseinrichtung ausgeristeten
Sportschuhs.

Die in den Ansprichen 12 bis 16 beschriebenen vorteilhaften Ausbildungen erméglichen-den
Einsatz einer Vielzahl von technisch ausgereiften Komponenten fir einen Verstellantrieb der
Verriegelungseinrichtung.

Mdglich sind aber auch Ausbildungen nach den Anspriichen 17 und 18, weil dadurch die Beta-
tigung der Verriegelungseinrichtung ber kurzzeitige Energiebeaufschlagung erreicht wird,
wodurch ein energieschonender Betrieb gewahrleistet ist.

GemdaR den in den Anspriichen 19 und 20 gekennzeichneten Lésungen ist eine wahlweise
Anordnung der Verrieglungseinrichtung an der schwenkbaren Manschette oder am Schuhunter-
teil méglich, wodurch Designmafigaben einfach realisierbar sind.

Die im Anspruch 21 gekennzeichnete Weiterbildung erméglicht ein automatisches Einrasten
des Verriegelungsmittels aus der Entriegelungsstellung in das Rastelement, sobald eine Gber-
einstimmende Lage zwischen dem Riegelbolzen des Verriegelungsmittels und einer Aufnahme
im Rastelement wéhrend einer Schwenkbewegung der Manschette erreicht wird.

Die in den Anspriichen 22 und 23 beschriebenen vorteilhaften Weiterbildungen ermdéglichen
eine Anpassung der Verriegelungseinrichtung an unterschiedliche Manschettenausbildungen,
wodurch diese in Abhédngigkeit des je Betatigungsart unterschiedlichen Bedarfes erfolgen kann.

Die im Anspruch 24 gekennzeichnete Ausbildung gewahrleistet eine klein zu dimensionierende
Baueinheit bei Erreichung hoher Haltekréfte der Verriegelungseinrichtung.

Die weiteren in den Anspriichen 25 bis 27 gekennzeichneten vorteilhaften Ausbildungen ermég-
lichen eine Anpassung an unterschiedliche Ausgestaltungen des Sportschuhs.

Die in den Anspriichen 28 bis 33 gekennzeichneten Ausbildungen ermdglichen einen getrenn-
ten Aufbau der Verrieglungseinrichtung, wodurch die Gestaltungsméglichkeiten fir den Sport-
schuh ohne Einschréankungen gegeben sind.

Die im Anspruch 34 gekennzeichnete vorteilhafte Weiterbildung gewahrleistet geringe Verstell-
kréfte, wodurch ein energiesparender Antrieb erreicht wird und hohe Belastbarkeit der Verriege-
lungseinrichtung gewébhrleistet ist.

Vorteilhaft sind weiters Ausbildungen, wie in den Anspriichen 35 bis 39 beschrieben, weil damit
ein hohes Untersetzungsverhaltnis erreicht wird und damit ein sehr kleiner Elektromotor fur den
Verstellantrieb eingesetzt werden kann und dariber hinaus durch die in wechselnden Richtun-
gen durch einen Exzentertrieb beaufschlagbaren Stellfedern zur Betatigung des Stellmittels
eine Drehrichtungsénderung des Elektromotors nicht erforderlich ist, wodurch eine aufwendige
elektrisch/elektronische Ansteuerung eingespart wird.

Mdglich ist aber auch eine Ausbildung nach Anspruch 40, wodurch ein einmaliger kurzzeitiger
Impuls zu einer vorgegebenen halben Umdrehung des Antriebsrades und damit gleichbleiben-
den Endlagen des Exzenterbolzens fuhrt.

Schliefllich ist auch eine Ausbildung nach Anspruch 41 vorteilhaft, weil damit eine hohe Be-
triebssicherheit langzeitlich erreicht wird.

Zum besseren Verstéandnis der Erfindung wird diese anhand der in den Figuren gezeigten Aus-
fuhrungsbeispiele naher erlautert.
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Es zeigen:

Fig. 1 einen Teilbereich des erfindungsgeméaRen Sportschuhs mit einer Verriegelungsein-
richtung in Ansicht, geschnitten;
Fig. 2 eine andere Ausfiuhrung des Teilbereichs des Sportschuh in Ansicht, geschnitten;
Fig. 3 eine weitere Ausfuhrung des Teilbereichs des Sportschuh, geschnitten gemaR den
_Linien llI-lIl in Fig. 4;

Fig. 4 der Sportschuh, geschnitten geméaf Linien IV-IV in Fig. 3;

Fig. 5 eine andere Ausfihrung der Verriegelungseinrichtung, geschnitten geman den Linien
V-V in Fig. 6;

Fig. 6 die Verriegelungseinrichtung geschnitten gemaf den Linien VI-VI in Fig. 5;

Fig. 7 eine Detailansicht der Verriegelungsvorrichtung nach Fig. 5;

Fig. 8 eine weitere Detailansicht der Verriegelungseinrichtung nach Fig. 5 im Schnitt;

Fig. 9 eine Ausfihrung der Verriegelungseinrichtung des erfindungsgeméfRen Sportschuhs,

, geschnitten geman den Linien IX-IX in Fig. 10;
Fig. 10  die Verriegelungseinrichtung des erfindungsgeméafen Sportschuhs geschnitten ge-
manR den Linien X-X in Fig. 9;
Fig. 11 eine Ubersichtsdarstellung des erfindungsgemaRen Sportschuhs auf einem Sportge-
rat in Ansicht.

Einfihrend sei festgehalten, dass in den unterschiedlich beschriebenen Ausfiihrungsformen
gleiche Teile mit gleichen Bezugszeichen bzw. gleichen Bauteilbezeichnungen versehen wer-
den, wobei die in der gesamten Beschreibung enthaltenen Offenbarungen sinngemaf auf glei-
che Teile mit gleichen Bezugszeichen bzw. gleichen Bauteilbezeichnungen tGbertragen werden
koénnen. Auch sind die in der Beschreibung gewdéhlten Lageangaben, wie z.B. oben, unten,
seitlich usw. auf die unmittelbar beschriebene sowie dargestellte Figur bezogen und sind bei
einer Lagednderung sinngemal auf die neue Lage zu uUbertragen. Weiters kénnen auch Ein-
zelmerkmale oder Merkmalskombinationen aus den gezeigten und beschriebenen unterschied-
lichen Ausfuhrungsbeispielen fiir sich eigenstdndige, erfinderische oder erfindungsgemale
Lésungen darstellen.

In der Fig. 1 ist ein Sportschuh 1, insbesondere ein Schischuh 2 bestehend aus einem Schuh-
unterteil 3 mit einer Sohle 4 und einer an einen Schalenteil 5 des Sportschuh 1 in Gelenken 6
verschwenkbar angeordneten Manschette 7 gezeigt. Die Gelenke 6, in denen die Manschette 7
etwa in einem Fersenbereich 8 am Schalenteil 5 angelenkt ist, bilden eine Schwenkachse 9 aus
die in etwa senkrecht zu einer Langsachse 10 des Sportschuhs 1 und entsprechend einer Kné-
chelstellung eines Fufles 11 eines Benutzers 12 geneigt zu einer Aufstandsfliche 13 verlauft.
Damit ist die Manschette 7 etwa an die anatomischen Gegebenheiten der Verschwenkbarkeit
des FuBes 11 angepasst, gegeniiber dem Schalenteil 5 beweglich und damit geeignet, eine
sogenannte Vorlagenstellung einzunehmen, wie sie zum Schifahren erforderlich ist bzw. auch
zur Einnahme einer Normalstellung und Schwenkbewegung fiir eine angenehme Benutzung
des Schischuhes 2 beim Stehen oder Gehen.

Etwa in einem Archillesbereich 14 ist zwischen einer Fersenschale 15 des Schuhunterteils 3
und der Manschette 7 eine Verriegelungseinrichtung 16 angeordnet, mittels der die
Verschwenkbarkeit der Manschette 7 mit einem verstelilbaren Verriegelungsmittel 17 in einer
Vorlagenposition des Fules 11 blockierbar ist sobald das Verriegelungsmittel 17 mit einem
Rastelementes 18, das mit dem Schalenteil 5 verbunden ist, zusammenwirkt.

Nach einem wie in der Fig. 1 dargestellten mdglichen Ausfiihrungsbeispiel, weist der Schalen-
teil 5 das an diesem befestigte, sich zur Aufstandsflache 13 senkrecht erstreckende, bevorzugt
aus einem Flachband aus Metall, bestehende Rastelement 18 auf, mit einer als Bohrung 19
gebildeten Aufnahme 20, fur einen Riegelbolzen 21 des Verriegelungsmittels 17. Dieses be-
steht weiters aus einem den Riegelbolzen 21 aufweisenden Schwenkhebel 22, auf dem in
einem Endbereich 23 der Riegelbolzen 21 befestigt ist und der in einem weiteren Endbereich 24
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an der Manschette 7 in einer Schwenklageranordnung 25, welche eine Schwenkachse 26 aus-
bildet, die in etwa parallel zur Schwenkachse 9 der Manschette 7 verlduft, gelagert ist. In dem
den Riegelbolzen 21 aufnehmendem Endbereich 23 wird der Schwenkhebel 22 um die
Schwenkachse 26 der Schwenklageranordnung 25 mittels einer zwischen einem Abschluss-
wandbereich 27 der Manschette 7 und dem Endbereich 23 angeordneten Druckfeder 28 gegen
das Rastelement 18 gespannt, womit der Riegelbolzen 21 bei (ibereinstimmender Stellung mit
der Bohrung 19 des Rastelementes 18 in Eingriff mit dieser gebracht und damit die
Verschwenkbarkeit der Manschette 7 gegeniiber dem Schalenteil 5 bzw. der Fersenschale 15
blockiert wird.

Zur wahlweisen Aufhebung des Eingriffes des Riegelbolzens 21 in die Aufnahme 20 des Rast-
elementes 18 ist am Schalenteil 5 ein Verstellantrieb 29, z.B. ein durch einen Elektromagnet 30
gebildetes Antriebsmittel 31, insbesondere Linearantrieb, befestigt. Ein StoRel 32 des Elektro-
magnets 30 ist mit einem rollenférmigen Kulissenelement 33 versehen, welches linearverstell-
bar gemaR - Doppelpfeil 33 - am Rastelement 18 abgestitzt, auf einem dazu winkelig verlau-
fenden Stellbereich 34 des Schwenkhebels 22 angeordnet ist. Dieser Stellbereich 34 verlauft zu
einer Oberflache 35 des Rastelements 18 etwa in einem Winkel 36, wodurch ein keilférmig in
Richtung der Aufstandsflache 13 verjingender Spalt 37 zwischen der Oberfliche 35 des Rast-
elementes 18 und dem Stellbereich 34 ausgebildet wird. Bei Verstellung des Kulissenelements
33 mittels des Elektromagnetes 30 in Richtung der keilfdrmigen Verjingung wird damit eine
Schwenkbewegung des Schwenkhebels 22 um die Schwenkachse 26 gemaR einem - Pfeil 38 -
entgegen der Druckwirkung gemaR einem - Pfeil 39 - der Druckfeder 28 bewirkt, wodurch der
Riegelbolzen 21 aufder Eingriff mit der Aufnahme 20 verstellt wird und die Schwenkbarkeit der
Manschette 7 um die Schwenkachse 9 gegenliber dem Schalenteil 5 gegeben ist.

In einer ausgefahrenen Endstellung des Kulissenelements 33, in der die Verriegelung geldst ist,
weist das Rastelement 18 eine dem rollenférmigen Kulissenelement 33 angepasste Vertiefung
40 auf, die als Endpositionierung fur das Kulissenelement 33 zur Verhinderung einer selbsttéti-
gen Verstellung des Linearantriebes 31 vorgesehen ist. Damit ist zur Aufhebung der Verriege-
lung nur eine kurzzeitige Ansteuerung mit elektrischer Energie zur Verstellung des Linearantrie-
bes 31 erforderlich und es wird die ausgefahrene Position, dhnlich einer Todpunktsperre, bei-
behalten, bis ein Gegenimpuls zum Einfahren des StéRels 32 mit dem Kulissenelement 33 an
das Antriebsmittel 31 erfolgt und damit durch die von der Druckfeder 28 aufgebrachten Druck-
kraft gemaR - Pfeil 39 - ein selbsttatiges Verriegeln, d.h. ein Eingriff des Riegelbolzens 21 in die
Aufnahme 20, erfolgt.

Zur Betatigung des Verstellantriebes 29 ist dieser lber eine Leitung 41 mit einer im gezeigten
Ausfithrungsbeispiel in der Sohle 4 angeordneten Energiequelle 42, z.B. einer Batterie oder
wiederaufladbaren Akku 43, leitungsverbunden, wobei dem Verstellantrieb 29, zur Beaufschla-
gung mit Energie, ein Schaltmittel 44 vorgeordnet ist.

Nach einer bevorzugten Ausfiihrungsform ist das Schaltmittel 44 mit einem Signal-
Empfangermodul 45 fir eine drahtlose Kommunikation mit einem tragbaren, mit einem Signal-
Sendemodul 46 ausgestatteten Betatigungsmittel 47 ausgebildet. Die drahtlose Kommunikation
kann nunmehr tber eine Signallibertragung im Kurzwellen- oder im Langwellenbereich erfol-
gen.

Des weiteren kann das Schaltmittel 44, beispielsweise Uber einen in der Fersenschale 15 integ-
riert angeordneten N&herungssensor 48 fir eine automatische Betatigung in Verbindung mit
einem Kupplungsteil 49, z.B. Fersenbacken 50, dermaflen ausgebildet sein, dass bei Annahe-
rung des Kupplungsteils 49 an den Néherungssensor 48 automatisch eine Beaufschlagung des
Linearantriebes 31 erfolgt, um den Verriegelungsvorgang durchzuftihren. Ein Impuls zur Aufhe-
bung der Verriegelung kann damit ebenfalls automatisch erfolgen, sobald die Fixierung des
Sportschuhs 1 auf einem Sportgerat, z.B. einem Schi, durch Lésen des Fersenbackens 50
aufgehoben wird.
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in der Fig. 2 ist eine weitere Ausfiihrung des Sportschuhs 1 mit der zwischen dem Schalenteil 5
und der Manschette 7 angeordneten Verriegelungseinrichtung 16 gezeigt. Zwischen der Man-
schette 7 und dem Schalenteil 5 ist im Fersenbereich 8 das sich zur Aufstandsflache 13 des
Sportschuhs 1 im wesentlichen senkrecht erstreckende bandférmig Rastelement 18 verankent,
welches mit zumindest einer Bohrung 19 als Aufnahme 20 fir den Riegelbolzen 21 des Verrie-
gelungsmittels 17 versehen ist.

Das Verriegelungsmittel 17 ist im Schalenteil 7 bevorzugt in einem hilsenférmigen Fihrungs-
einsatz 51 in zu einer dem Schalenteil 7 zugewandten Oberflache 52 des Rastelementes 18
senkrecht verlaufender Richtung gemafR einem - Doppelpfeil 53 - verstellbar gelagert und mit-
tels einer Druckfeder 54 in Richtung des Rastelements 18 vorgespannt, wobei in einer die
Verriegelung bewirkenden Endstellung der Riegelbolzen 21 in die Aufnahme 20 des Rastele-
ments 18 ragt, um die Schwenkbarkeit der Manschette 7 um die Schwenkachse 9 des Gelenkes
6 zu blockieren.

Zur Aufhebung der Blockierung ist nun weiters am Rastelement 18 ein in Richtung der Langs-
erstreckung des Rastelements 18, gemaR ein - Doppelpfeil 55 - verstellbar gelagerter Schieber
56 angeordnet, wobei das Rastelement 18 eine lineare Fihrungsanordnung 57 fir den Schie-
ber 56 ausbildet. Zur Verstellung des Schiebers 56, gemal dem - Doppelpfeil 55 - ist weiters
am Schalenteil 5 oder am Rastelement 8 das Antriebsmittel 31 z.B. der Elektromagnet 30 be-
festigt und mit dem Schieber 56 iber den St6Rel 32 antriebsverbunden.

Der Schieber 56 ist mit einem in Richtung der Aufnahme 20 des Rastelements 18 auskragen-
dem, z.B. durch eine Blattfeder 58, gebildeten Federelement 59 versehen und zwar in einem
Spaltraum 60 erstreckend, der zwischen dem Rastelement 18 und dem Schalenteil 5 gebildet
ist. In einem auskragenden Endbereich 61 der Blattfeder 58 ist auf dieser dem Rastelement 18
zugewandt ein, eine Oberflache 62 der Blattfeder 58 liberragendes, knopfférmiges Verschluss-
mittel 63 angeordnet, mit einem Durchmesser 64, gering kleiner einem Durchmesser 65 der
Bohrung 19 und mit einer Héhe 66, die in etwa einer Dicke 67 des Rastelements 18 entspricht.
Durch Vorspannung der Blattfeder 58 in Richtung des Rastelements 18 wird das Verschlussmit-
tel 63 in Richtung einer dem Schalenteil 5 zugewandten Oberfliche 68 des Rastelements 18
angepresst und ist in einer Endstellung des Schiebers 56 in einer geringen Distanz 69 zur Boh-
rung 19 und damit zu dem in der Verriegelungsstellung in der Bohrung 19 in Eingriff befindli-
chen Verriegelungsbolzen 21 positioniert.

Um nun die Entriegelung vorzunehmen, um die freie Schwenkbarkeit der Manschette 7, um die
Schwenkachse 9 zu erméglichen, wird mittels des Antriebsmittels 31 der Schieber 56 in eine
Position verstellt, bei der das Verschlussmittel 63 in deckungsgleicher Lage mit der Bohrung 19
ist, wobei durch entsprechende stirnseitige Abrundungen das Verschlussmittel 63 auf den Rie-
gelbolzen 21 aufgleitet. Durch die Auslegung einer héheren Federkraft der Blattfeder 58 als der
durch die Druckfeder 58 aufgebrachten Federkraft wird das Verriegelungsmittel 17 bzw. der
Riegelbolzen 21 aus der Aufnahme 20 bzw. der Bohrung 19 gedriickt und die Bohrung 29 vom
Verschlussmittel 63 ausgefulit. Damit ist die freie Verschwenkbarkeit der Manschette 7 erreicht,
da der Riegelbolzen an der Oberfliche 52 des Sperrelements 18 ungehindert entlang gleiten
kann und das die Bohrung 19 ausfiillende Verschlusselement 63 eine Verriegelung verhindert.

Zur Durchfuhrung einer Verriegelung wird das Antriebsmittel 31 zur Vornahme einer Gegenver-
stellung mit Energie beaufschlagt, wobei das Verschlusselement 63 die Bohrung 19 freigibt und
damit der Eingriff des Riegelbolzens 21, sobald durch eine Schwenkbewegung zwischen dem
Schalenteil 5 und der Manschette 7 eine deckungsgleiche Lage zwischen Riegelbolzen 21 und
Bohrung 19 eintritt, selbsttatig erreicht wird.

Nach einer bevorzugten Ausfiihrung ist der Fihrungseinsatz 51 mit dem Verriegelungsmittel 17 -
und Druckfeder 54 und Fihrungshilsen 70 fur das Verriegelungsmittel 17 als in einer Aufnah-
me 71 der Manschette 7 einsetzbarer, modulartiger Bauteil ausgebildet.
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Anstelle des Elektromagneten 30 als das Antriebsmittel 31 ist selbstversténdlich der Einsatz
weiterer Linearantriebe, wie z.B. ein elektromotorischer Spindelantrieb oder ein mit einem
Druckmedium beaufschlagter Stellzylinder, bevorzugt mit Luft als Medium, méglich.

Die beschriebene Ausfihrung gewahrleistet weiters einen geringen Energieeinsatz, da das
Antriebsmittel 31 jeweils nur kurzzeitig mit Energie zur Vornahme einer Verstellung zwischen
den Endlagen des Schiebers 56 beaufschlagt werden muss, da eine selbsttatige Verriegelung
in den beiden Endlagen des Schiebers 56 einfach zu erreichen ist. Einerseits ist die eine Ver-
riegelungsstellung bewirkende Endlage durch den Eingriff des Verschlussmittels 63 in der Boh-
rung 19 gegeben und andererseits ist es mdglich, am Schieber 56 eine Rastnase 72, z.B. aus
elastisch verformbarem Material, anzubringen, welche mit einer am Rastelement 18 vorgesehe-
nen Rastaufnahme 73 in der weiteren Endlage in Eingriff steht um die Endlage zu fixieren.

In den Fig. 3 und 4 ist eine andere Ausfiihrung des Sportschuhs 1 mit der Verriegelungseinrich-
tung 16 zwischen dem Schuhunterteil 3 und der Manschette 7 gezeigt. Am Schuhunterteil 1 ist,
wie bereits vorhergehend beschrieben, das sich etwa senkrecht zu der Aufstandsflache 13
erstreckende Rastelement 18 der Manschette 7 zugewandt und zum Schalenteil 5 gering
beabstandet befestigt und weist zumindest eine Bohrung 19 fiir den Eingriff des Riegelbolzens
21 auf.

In einer rucksackartigen Ausformung 74 der Manschette 7, welche in Richtung des Schalenteils
5 eine offene Aufnahmekammer 75 ausbildet, ist die in diesem Ausfuhrungsbeispiel als modul-
artige Funktionsgruppe ausgebildete Verriegelungseinrichtung 16 angeordnet. Diese besteht
aus einem U-férmigen Gehé&useteil 76, mit dem in einer kreisbahnférmigen Filhrungsanordnung
77 verstellbar gelagertem Verriegelungsmittel 17 und dem Antriebsmittel 31. An einander zu-
gewandten Innenflachen 78 von Schenkel 79 des Gehduseteils 76 sind die kreisbahnférmige
Fhhrungsanordnung 77 ausbildende Fihrungsnuten 80 angeordnet, in welche das Verriege-
lungsmittel 17 mit Fuhrungsfortsdtzen 81 gelagert ist. Das Verriegelungsmittel 17 weist einen
entsprechend der Bogenform der Fuhrungsnuten 80 bogenférmigen Steliteil 82 auf, der mittels
eines Schneckentriebes 83 langs der Fuhrungsnut 77 mit dem als Elektromotor 84 ausgebilde-
ten Antriebsmittel 31 zwischen zwei vorgegebenen Endlagen verstellbar ist. Der Schneckentrieb
83 wird durch eine an einer Antriebswelle 85 des Elektromotors 84 angeordnete Schnecke 86
und einem dieser zugewandtem Schneckenradabschnitt 87 auf einem Umfangssegment 88
eines Wandteils 89 des Stellteils 82 gebildet. In einem Stirnendbereich 90 ist im Stellteil 82 der
Riegelbolzen 21 in einer Bolzenaufnahme 91 verstellbar gelagert und mittels einer Druckfeder
92 vorgespannt und (berragt damit eine dem Rastelement 18 zugewandte Stirnfliche 93 des
Stellteils 82, wodurch in einer der Endlagen des Stellteils 82 der Riegelbolzen in die Bohrung 19
des Rastelements 18 in Eingriff gelangt und damit eine Verriegelung der Manschette 7 mit dem
Rastelement 18 und damit dem Schalenteil 5 erreicht wird.

Zur Aufhebung der Verriegelung wird mittels des Schneckentriebes 83 der Stellteil 82 in der
kreisbogenférmigen Fuhrungsnut 77 in eine der Verriegelung entgegengesetzte Endlage ver-
stellt, wobei der Riegelbolzen 21 aufler Eingriff mit der Bohrung 19 gelangt und die Verriege-
lung dadurch gelést wird.

Durch die Ausbildung des Schneckenantriebes 83 ist auch eine Selbsthemmung der Verstell-
barkeit des Stellteils 82 erreicht, wodurch eine Energiebeaufschlagung des Elektromotors 84
jeweils nur kurzzeitig zur Verstellung zwischen den Endlagen erforderlich ist. Damit ist eine sehr
energieschonende Antriebslésung fur die Verriegelungseinrichtung 16 erreicht wodurch die
Kapazitat der Energiequelle 42 z.B. einer im Schalenteil 5 angeordneten Batterie oder des
wiederaufladbaren Akkus 94 gering gehalten werden kann.

Wie weiters der Fig. 3 zu entnehmen, ist der Elektromotor 84 unmittelbar mit dem den Signal-
empfanger 45 fur Funkwellen gemaR - Pfeile - bestiicktem Schaltmittel 44 versehen, wodurch
eine komfortable Fernbetétigung fir das Ent- bzw. Verriegeln vorliegt.
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In den Fig. 5 bis 8 ist eine weitere Ausfiihrung des Sportschuhs 1 mit der zwischen dem Scha-
lenteil 5 und der Manschette 7 angeordneten Verriegelungseinrichtung 16 in verriegelter Stel-
lung gezeigt. Am Schalenteil 5 ist das Rastelement 18 mit zumindest einer Bohrung 19 in dem
Spaltraum 60 befestigt. Die Manschette 7 ist mit einem kegelstumpfférmigen Fortsatz 95 um
eine sich etwa senkrecht zur Oberflaiche 35 des Rastelements 18 erstreckenden Mittelachse 96
versehen, der an der Manschette 7 angeformt ist. In diesem Fortsatz 95 ist in einer koaxial zur
Mittelachse angeordneten Bohrung 97 eine Aufnahmehilse 98 mit dem in diesem verstellbar,
gemal einem - Doppelpfeil 99 - gelagerten Riegelbolzen 21 verstellbar gemaR einem - Doppel-
pfeil 100 - gelagert. Zwischen einem die Bohrung 97 in einem Endbereich 101 des Fortsatzes
95 verschlieBenden Verschlussstopfen 102 und einer diesem zugewandten Stirnwand 103 der
Aufnahmehiilse 98 ist eine Druckfeder 104 angeordnet, welche die Aufnahmehiilse 98 gemaf -
Pfeil - in Richtung eines dem Rastelement 18 zugewandten Anschlagansatzes 105 der Man-
schette 7, vorspannt.

In der Aufnahmehtilse 98 ist zwischen der Stirnwand 103 und dem Riegelbolzen 21 eine weite-
re Druckfeder 106 angeordnet, welche den Riegelbolzen 21 in der Aufnahmehulse 98 gemal -
Pfeil 107 - in eine Endlage vorspannt, bei der der Riegelbolzen 21 eine dem Rastelement 18
zugewandte Oberflaiche 108 (iberragt und bei einer GObereinanderstimmenden Lage mit der
Bohrung 19 des Rastelementes 18 in diese eingreift.

Weiters sind in der Bohrung 97 diametral gegeniberliegend und parallel zur Mittelachse 96
erstreckende Fuhrungsnuten 109 fur Fuhrungszapfen 110, mit denen die Aufnahmehilse 98
versehen ist, angeordnet. Die Fihrungsnuten 109 ergeben in Verbindung mit den Flhrungszap-
fen 110 eine Linearfihrung und eine Verdrehsicherung fir die Aufnahmehilse in der Bohrung
97 des Fortsatzes 95.

In der Manschette 7 ist weiters ein Entriegelungsschieber 111, der die Aufnahmehiise 98 in
Form eines U-Blgels umfasst, mittels des Verstellantriebes 29 in zur Aufstandsflache 13 des
Sportschuhs 1 etwa senkrecht verlaufender Richtung, gemaR - Doppelpfeil 112 - verstellbar
gelagert. Schenkel 113, 114 des Entriegelungsschiebers 111 durchragen die Fuhrungsnuten
109 zwischen den Fihrungszapfen 110 und einer der Oberflache 108 der Manschette 7 zuge-
wandten Anlageflache 115 der Fuhrungsnuten 109. Die Anlageflachen 115 verlaufen in einer
zur Oberflache 108 parallelen Ebene. Die Schenkel 113, 114 sind einseitig keilférmig ausgebil-
det, wobei der Keilanzug den Fihrungszapfen 110 zugewandt ist und dadurch in zur Verstell-
richtung gemaf - Doppelpfeil 112 - winkelig verlaufende Stellflaichen 116 den Fihrungszapfen
110 zugewandt sind. Ein Keilwinkel 117 betragt etwa zwischen 10 ° und 30 °. Die Keilausbil-
dung bewirkt bei einer Verstellung des Entriegelungsschiebers 111 in Richtung der Aufnahme-
hillse 98, deren Verstellung entgegen der Federkraft gemal dem - Pfeil - der Druckfeder 104,
wodurch der Riegelbolzen 21 auler Eingriff mit der Bohrung 19 gelangt und damit eine Entrie-
gelung und die freie Verschwenkbarkeit der Manschette 7 gegeniiber dem Schalenteil 5 erreicht
wird.

In einer die Entriegelung bewirkenden Endstellung des Entriegelungsschiebers 111, geméaR
einem Verstellweg 118, weisen die Stellflaichen 116 die Fihrungszapfen 110 an deren Umfang
bereichsweise aufnehmende Vertiefungen 119 entsprechend einem Durchmesser 120 der
Fahrungszapfen 110 auf, wodurch eine Positionierung erreicht wird.

Im gezeigten Ausfuhrungsbeispiel ist der Verstellantrieb 29, ein Elektromotor 121, insbesondere
ein Gleichstrommotor, mit einer als Gewindespindel 122 ausgebildeten Motorwelle 123 als
Ubertragungsmittel 124 zwischen dem Verstellantrieb 29 und der Verriegelungseinrichtung 16.
Die Gewindespindel 122 steht in Gewindeeingriff mit einer an einem Basisschenkel 125 befes-
tigter Spindelmutter 126. Damit wird eine Drehbewegung der Motorwelle 123 in eine lineare
Verstellbewegung des Entriegelungsschiebers 111 umgewandelt. Durch Wahl der entspre-
chenden Steigung der Gewindegénge der Gewindespindel 122 und der Spindelmutter 126 wird
bei einer derartigen Ausfiihrung eine Selbsthemmung erreicht und damit eine selbsttatige Ver-
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stellung im energielosen Zustand entgegen der Wirkung der Druckfeder verhindert, wodurch
eine Energiebeaufschlagung des Verstellantriebes 29 jeweils nur kurzzeitig zur Vornahme einer
Verstellung des Entriegelungsschiebers 111 von einer Endlage in die weitere Endlage erforder-
lich ist. Dies bedeutet einen energiesparenden Antrieb far den Ver- bzw. Entriegelungsvorgang.

In der in den Fig. 5 bis 8 gezeigten Ausbildung ist der Schieber 111 mittels des Verstellantrie-
bes 29 in die die Verriegelungsstellung bewirkende Endlage in Richtung des Elektromotors 121
verstellt. Durch die Wirkung der Druckfeder 104 ist dabei die Aufnahmehilse 98 gegen den
Anschlagansatz 105 gedriickt und der Riegelbolzen 21 in Eingriff mit der Bohrung 19 des Rast-
elements 18.

Zur Vornahme der Entriegelung wird, wie dies bereits vorhergehen beschrieben eine gegensin-
nige Bewegung des Schiebers 111 vorgenommen und damit die Aufnahmehiilse 98 entgegen
der Federkraft, gemal Pfeil verstellt und damit der Riegelbolzen 21 auBer Eingriff mit der Boh-
rung 19 gebracht.

Besteht durch die Schwenkbarkeit der Manschette 7 gegeniiber dem Schalenteil 5 bei einem
neuerlichen Verriegelungsvorgang, wie dies der Fig. 8 nunmehr zu entnehmen ist, keine tiber-
einstimmende Lage zwischen dem Verriegelungsbolzen 21 und der Bohrung 19, kommt es zur
Anlage der Stirnflache des Riegelbolzens 21 auf der Oberflache 35 des Rastelements 18. Dabei
wird der Riegelbolzen 21 entgegen der Wirkung der Druckfeder 106 in den Innenraum der
Aufnahmehiilse 98 eingedriickt. Sobald bei einer Schwenkbewegung der Manschette 7 eine
deckungsgleiche Lage zwischen dem Verriegelungsbolzen 21 und der Bohrung 19 erreicht wird,
kann der Riegelbolzen 21 in Folge der Federkraft gemaR - Pfeil 107 - der Druckfeder 106 in die
Bohrung 19 einrasten und wird damit die Verriegelung in der vorgegebenen Winkellage der
Manschette 7 gegentiber dem Schalenteil 5 bewirkt. Es wird noch darauf verwiesen, dass es fiir
die Verriegelungsfunktion erforderlich ist, dass die auf die Aufnahmehilse 98 einwirkende Fe-
derkraft, gemaR - Pfeil -, der Druckfeder 104 groRer ist als die durch die Druckfeder 106 auf den
Riegelbolzen aufgebrachte Federkraft, gemaB - Pfeil 107.

In den Fig. 9 und 10 ist eine andere Ausfuhrung des im wesentlichen aus dem Schuhunterteil 3
und der Manschette 7 gebildeten Sportschuh 1 mit der Verriegelungseinrichtung 16 gezeigt. Mit
dem Schuhunterteil 3 ist das bandférmige Rastelement 18 fest verbunden, das mit zumindest
einer Bohrung 19 fur den Eingriff des Riegelbolzens 21 versehen ist, womit beim Einragen des
Riegelbolzens 21 in die Bohrung 19 die Verschwenkbarkeit der Manschette 7 gegeniiber dem
Schuhunterteil 3 blockiert ist.

Die Verriegelungseinrichtung 16 besteht aus einem an der Manschette 7 befestigten Fiihrungs-
gehduse 127 mit einem Fuhrungsschlitz 128, durch den das Rastelement 18 hindurchgefiihrt
ist. An diesem Fuhrungsgehduse 127 ist eine Fuhrungs- und Lagerhiilse 129 befestigt, welche
sich mit einer Mittelachse 130 in senkrechter Richtung zur Oberfliche 35 des Rastelementes 18
erstreckt. In einem Endbereich 131 der Fiuhrungs- und Lagerhiilse 129 ist Giber eine Drehachse
132 ein Antriebsrad 133, z.B. Schneckenrad, Zahnrad etc., um eine parallel zur Oberfliche 35
verlaufende Mittelachse 134 drehbar gelagert und mittels eines Antriebsritzels 135 z.B. einer
Schnecke des Verstellantriebes 29, antriebsverbunden, wobei im gezeigten Ausfithrungsbei-
spiel das Antriebsmittel 31 durch den Elektromotor 121 gebildet ist und der mit dem Schaltmittel
44 versehen und Uber dieses mit der Energiequelle 42, z. B. einer Batterie, leitungsverbunden
ist.

In der Fihrungs- und Lagerhilse 129 ist verstellbar - gemaR Doppelpfeil 136 - ein den Riegel-
bolzen 21 aufweisendes Stellmittel 137 verstellbar gelagert, welches dem Fiihrungsgeh&duse
127 zugewandt eine einen Innendurchmesser 138 der Filhrungs- und Lagerhiilse 129 ange-
passte Scheibe 139 aufweist die mit vier in die Fiihrungs- und Lagerhiilse 129 ragenden Fih-
rungsblocke 140 verbunden ist, die zwischen sich die Drehachse 132 und das Schneckenrad
133 aufnehmen. Ein die Fihrungsblécke 140 umgrenzender Umkreis 141 weist einen Durch-
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messer 142 auf, der gering kleiner dem Innendurchmesser 138 der Fihrungs- und Lagerhilse
129 ist. Damit wird eine exakte lineare Fihrung des Stellmittels 137 in der Flihrungs- und La-
gerhilse 129 erreicht.

Das Antriebsrad 133 ist mit einem Exzenterbolzen 143 versehen, der das Antriebsrad 133 an
entgegengesetzten Seitenflichen 144, 145 Uberragt. Eine Lange 146 des Exzenterbolzens 143
ist jedoch kleiner als eine Spaltbreite 147 zwischen den gegeniberliegenden Fihrungsblécken
140 des Stellmittels 137.

In einer die Mittelachse 134 der Drehachse 132 aufnehmenden Ebene 148 sind auf den gege-
nuberliegenden Fuhrungsblécken 140 mit dem Exzenterbolzen 143 zusammenwirkend, paar-
weise angeordnete, z.B. durch Federdraht gebildete Stellfedern 149 befestigt, die in einer durch
den ungespannten Lage in der Ebene 148 erstreckt verlaufen und die in Richtung der Mit-
telachse 130 auf einander zuragen, wobei eine Distanz 150 von aufeinander zuragendenden
Endbereichen der Stellfedern 149 gering groer ist als ein Durchmesser 151 der Drehachse
132 und ein Durchmesser 152 des Exzenterbolzens 143.

Die Verstellung des Stelimittels 137 der Verriegelungseinrichtung 16 erfolgt nunmehr durch
Betatigung des Schaltmittels 44, wodurch der Verstellantrieb 29 das Antriebsrad 133 in Dreh-
bewegung versetzt, wobei Gber das Schaltmittel 44 jeweils zwischen zwei Schaltvorgéngen eine
Drehbewegung des Antriebsrades 133 um jeweils 180 ° erfolgt. In diesen Endstellungen sind
wechselweise die mit den Fihrungsblécken 140 verbundenen Paare der Stellfedern 149 in
Richtung des Rastelementes 18 bzw. in entgegengesetzter Richtung durch den Exzenterbolzen
143 vorgespannt. Durch die vorgegebene Distanz 150 zwischen den aufeinander zuragenden
Endbereichen der Stellfedern 149 wird in einer Lager, bei der sich eine Exzenterachse 153 des
Exzenterbolzens 143 mit der Mittelachse 130 schneidet, eine Entlastung der Federspannung
herbeigefuhrt und eine Bewegungsumkehr des Stellmittels 137 zwischen einer Verrieglungs-
und einer Entriegelungsstellung erméglicht. Dies bedeutet, dass zur Vorspannung des Stellmit-
tels 137 in die wahlweise gewilinschten Stellungen zur Verriegelung oder Entrieglung der Ver-
schwenkbarkeit der Manschette 7 die zugehdrigen Endpositionen des Exzenterbolzens 143 in
einer zur Mittelachse 130 winkelversetzten Lage vorzusehen sind.

Das Schaltmittel 44 ist zur Beaufschlagung des Antriebsmittels 31, z.B. dem Elektromotor 121,
zur Vornahme der jeweils erforderlichen Drehbewegung um 180 ° des Antriebsrades 133 mit
einem Steuerglied 154, beispielsweise ein an der Fuhrungs- und Lagerhiilse befestigter End-
schalter oder Néherungssensor, etc. leitungsverbunden, der mit einem am Antriebsrad 133
angeordnetem Impulselement 155 zusammen wirkt und eine einfache Schaltungsanordnung
dadurch erreicht wird, um jeweils zwischen Impulsen die Drehbewegung von 180 ° einzuhalten.

Durch eine derartige Ausbildung eines Extentertriebes 156 wird weiters erreicht, dass zur wech-
selweisen Einnahme der erforderlichen die Ver- und Entriegelung der Verschwenkbarkeit der
Manschette 7 bewirkenden Endpositionen des Stellmittels 137 eine Umkehr der Drehbewegung
des Elektromotors 121 nicht erforderlich ist.

In der Fig. 11 ist der Sportschuh 1 auf einem Sportgerat 157 z.B. Schi, Board etc. befestigt
mittels einer Kupplungseinrichtung 158, z.B. einer durch einen Fersenbacken 159 und einem
Vorderbacken 160 einer Schibindung 161, gezeigt. Der Sportschuh 1 wird im Wesentlichen aus
dem Schuhunterteil 3 und der mit dem Schuhunterteil 3 um die Schwenkachse 9 schwenkbar
angelenkten Manschette 7 gebildet. Zwischen dem Schuhunterteil 3 und der Manschette 7 ist
die Verriegelungseinrichtung 16 angeordnet mit der die Schwenkbarkeit der Manschette 7 ver-
oder entriegelt wird um dem jeweiligen Einsatzzweck, der sportlichen Anwendung wie dem
Schilaufen oder der Anpassbarkeit an eine Gehbewegung, unmittelbar gerecht zu werden.

Dazu ist beispielweise im Schuhunterteil 3 ein Energiespeicher 162, z.B. Batterie, Akku, Druck-
speicher, Federmotor etc., angeordnet. Zur Energieversorgung ist beispielsweise eine Solarzel-
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lenanordnung 163 gezeigt. Weitere Méglichkeiten bestehen in der Ausnutzung der Bewegungs-
energie im Sportschuh 1, Sportgerat 157 durch Anwendung eines Piezo-Elementes, Indukti-
onsgenerators aber auch durch den Einsatz von Brennstoffzellen oder einem Verdichter etc.

Die Verriegelungseinrichtung 16 besteht aus dem mit dem Energiespeicher leitungsverbunde-
nen Verstellantrieb 29 z.B. Elektromagnet, Elektromotor, Druckzylinder, Federmotor etc. fir das
Verriegelungsmittel 17 und dem den Verstellantrieb 29 vorgeordnetem Schaltmittel 44 z.B.
manuell bedienbares Schaltelement, drahtlos fernansteuerbares mit Signalsende- und Signal-
empfangsmittel etc. und letztlich bevorzugt aus einer unabhangigen tragbaren oder in beliebiger
Kombination mit weiteren Ausristungsgegensténden einsetzbarer Signalauslése- und Signal-
empfangsvorrichtung 164 z.B. Uhr, Mobiltelefon, PDA, WRESTOP etc.

Die Ausfuhrungsbeispiele zeigen mdgliche Ausfiihrungsvarianten des Sportschuh, wobei an
dieser Stelle bemerkt sei, dass die Erfindung nicht auf die speziell dargesteliten Ausfiihrungsva-
rianten derselben eingeschrankt ist, sondern vielmehr auch diverse Kombinationen der einzel-
nen Ausflihrungsvarianten untereinander mdéglich sind und diese Variationsmdéglichkeit auf-
grund der Lehre zum technischen Handeln durch gegenstéandliche Erfindung im Kénnen des auf
diesem technischen Gebiet tatigen Fachmannes liegt. Es sind also auch séamtliche denkbaren
Ausfuhrungsvarianten, die durch Kombinationen einzelner Details der dargestellten und be-
schriebenen Ausfuhrungsvariante mdglich sind, vom Schutzumfang mitumfasst.

Der Ordnung halber sei abschlieRend darauf hingewiesen, dass zum besseren Versténdnis des
Aufbaus des Sportschuhs 1 dieser bzw. dessen Bestandteile teilweise unmaRstéblich und/oder
vergréRert und/oder verkleinert dargestelit wurden.

Die den eigenstédndigen erfinderischen Ldésungen zugrundeliegende Aufgabe kann der Be-
schreibung enthommen werden.

Bezugszeichenaufstellung

1 Sportschuh 36 Winkel

2 Skischuh 37 Spalt

3 Schuhunterteil 38 Pfeil

4 Sohle 39 Pfeil

5 Schalenteil 40 Vertiefung

6 Gelenk 41 Leitung

7 Manschettenteil 42 Energiequelle

8 Fersenbereich 43 Akku

9 Schwenkachse 44 Schaltmittel

10 Langsachse 45 Signalempfangsmodul
11 FuB 46 Signalsendemodul
12 Benutzer 47 Betatigungsmittel
13 Aufstandsflache 48 Naherungssensor
14 Archillesbereich 49 Kupplungsteil

15 Fersenschale 50 Fersenbacken
16 Verriegelungseinrichtung 51 Fuhrungseinsatz
17 Verriegelungsmittel 52 Oberflache

18 Rastelement 53 Doppelpfeil

19 Bohrung 54 Druckfeder

20 Aufnahme 55 Doppelpfeil

21 Riegelbolzen 56 Schieber
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22
23
24
25

26
27
28
29
30

31
32
33
34
35

71
72
73
74
75

76
77
78
79
80

81
82
83
84
85

86
87
88
89
90

91
92
93
94
95

96
97
98
99
100

101
102

Schwenkhebel
Endbereich

Endbereich
Schwenklageranordnung

Schwenkachse
Abschlusswandbereich
Druckfeder
Verstellantrieb
Elektromagnet -

Antriebsmittel
StoRel
Kulissenelement
Stellbereich
Oberflache

Aufnahme
Rastnase
Rastaufnahme
Ausformung
Aufnahmekammer

Gehéuseteil
Fihrungsanordnung
Innenfldche
Schenkel
Fihrungsnut

Fihrungsfortsatz
Stellteil
Schneckentrieb
Elektromotor
Antriebswelle

Schnecke
Schneckenradabschnitt
Umfangssegment
Wandteil
Stirnendbereich

Bolzenaufnahme
Druckfeder
Stirnflache

Akku

Fortsatz

Mittelachse
Bohrung
Aufnahmehiilse
Doppelpfeil
Doppelpfeil

Endbereich
Verschlussstopfen

57
58
59
60

61
62
63
64
65

66
67
68
69
70

106
107
108
109
110

111
112
113
114
115

116
117
118
119
120

121
122
123
124
125

126
127
128
129
130

131
132
133
134
135

136
137
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Fahrungsanordnung
Blattfeder
Federelement
Spaltraum

Endbereich
Oberflache
Verschlusselement
Durchmesser
Durchmesser

Héhe

Dicke
Oberflache
Distanz
Fahrungshilsen

Druckfeder

Pfeil

Oberflache
Fuhrungsnut
Fuhrungszapfen

Entriegelungsschieber
Doppelpfeil

Schenkel

Schenkel
Anlageflache

Stellflache
Keilwinkel
Verstellweg
Vertiefung
Durchmesser

Elektromotor
Gewindespindel
Motorwelle
Ubertragungsmittel
Basisschenkel

Spindelmutter
Fihrungsgehduse
Fuhrungsschlitz
Fuhrungs- und Lagerhilse
Mittelachse

Endbereich
Drehachse
Antriebsrad
Mittelachse
Antriebsritzel

Doppelpfeil
Stelimittel
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103
104
105

141
142
143
144
145

146
147
148
149
150

151
152
153
154
155

156
157
158
159
160

161
162
163
164
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Stirnwand 138 Innendurchmesser
Druckfeder 139 Scheibe
Anschlagansatz 140 Fihrungsblock

Umkreis
Durchmesser
Exzenterbolzen
Seitenflache
Seitenflache

Lange
Spaltbreite
Ebene
Stellfedern
Distanz

Durchmesser
Durchmesser
Exzenterachse
Steuerglied
Impulselement

Exzentertrieb
Sportgerat
Kupplungseinrichtung
Fersenbacken
Vorderbacken

Schibindung

Energiespeicher

Solarzellenanordnung

Signalauslése- u. Empfangsvorrichtung

Patentanspriiche:

1.

Sportschuh (1), insbesondere Schischuh (2), aus einem aus einer Sohle (4) und einem
Schalenteil (5) bestehendem Schuhunterteil (3) und mit einem mit dem Schuhunterteil (3)
schwenkbar verbundenen Manschette (7) und mit einer Verriegelungseinrichtung (16) zwi-
schen dem Schalenteil (5) und der Manschette (7) mit zumindest einem verstellbaren Ver-
riegelungsmittel (17) und mit einem elektromotorischen Verstellantrieb (29) fur das Verrie-
gelungsmittel (17), dadurch gekennzeichnet, dass an der Manschette (7) eine ein Stellmit-
tel (137) mit einem Riegelbolzen (21) in zu einer Oberflache (35) eines mit dem Schalenteil
(5) verbundenem Rastelement (18) senkrechten Richtung verstellbar lagernde, rohrférmige
Fuhrungs- und Lagerhiilse (129) bewegungsfest angeordnet ist und der Verstellantrieb (29)
der Verriegelungsmittel (17) durch einen Exzentertrieb (156) mit einem mit einem Exzen-
terbolzen (143) versehenen, um eine zur Oberflache (35) des Rastelementes (18) parallel
verlaufende Drehachse (132) an der Fuhrungs- und Lagerhilse (129) drehbar gelagertem
Antriebsrad (133) z.B. eines Schneckenradgetriebes gebildet ist.

Sportschuh nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass das Stellmittel (137) tber
vom Exzenterbolzen (143) in zur Oberflache (35) des Rastelementes (18) senkrechter
Richtung wechselweise beaufschlagte Stellfedern (149) zwischen einer Verriegelungs- und
Entriegelungsstellung des Riegelbolzens (21) verstellbar gelagert ist.
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Sportschuh nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass die vom Exzenterbol-
zen (143) beaufschlagten Stellfedern (149) am Stellmittel (137) bewegungsfest angeordnet
sind und bevorzugt durch Federdrahte gebildet sind.

Sportschuh nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass eine Dreh-
bewegung des Antriebsrades (133) zwischen den die Verriegelung- oder Entriegelung be-
wirkenden Endlagen des Stelimittels (137) 180° betragt.

Sportschuh nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass die Endlagen in abwechseln-
der Reihenfolge bei gleichsinniger Drehrichtung des Antriebsrades (133) erreicht werden.

Sportschuh nach einem der Anspruche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass das An-
triebsmittel (31) des Exzentertriebes (156) Uber ein Steuerglied (154) mit dem Schaltmittel
(44) leitungsverbunden ist.

Sportschuh nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass das Steuer-
glied (154) z.B. ein Naherungssensor, Endschalter etc. an der Fiihrungs- und Lagerhilse
(129) angeordnet ist und am Antriebsrad (133) ein Impulselement (155), z.B. ein Dauer-
magnet, angeordnet ist.

Sportschuh nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Verstellantrieb (29) mit
einer im Schuhunterteil (3) oder in der Manschette (7) angeordneten Energiespeicher (162)
und/oder einer Energiequelle (42) leitungsverbunden ist und dem Verstellantrieb (29) ein
Schaltmittel (44) zur Beaufschlagung des Verstellantriebes (29) mit Energie aus der Ener-
giequelle (42) und/oder dem Energiespeicher (162) vorgeordnet ist.

Sportschuh nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass die Energiequelle (42) durch
einen Energiespeicher (162), z.B. wiederaufladbaren Akku (43), Batterie, Brennstoffzelle
Druckspeicher etc., gebildet ist.

Sportschuh nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass der Energiespeicher (162) mit
einer im Schalenteil (5) und/oder der Manschette (7) angeordneten Energiequelle (42) z.B.
Solarzellenanordnung, Piezo- Element, Induktiv- Generator etc. leitungsverbunden ist.

Sportschuh nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass das Schaltmittel (44) Uber ein
Betatigungsmittel (47) ansteuerbar, insbesondere drahtlos fernansteuerbar, ausgebildet ist.

Sportschuh nach Anspruch 8 oder 11, dadurch gekennzeichnet, dass das Betdtigungsmit-
tel (47) ein Signal-Sendemodul (46) und das Schaltmittel (44) ein Signal-Empfangsmodul
(45) fur drahtlose Signalibertragung im Kurzwellen Frequenzbereich aufweisen.

Sportschuh nach Anspruch 8 oder 11, dadurch gekennzeichnet, dass das Betatigungsmit-
tel (47) ein Signal- Sendemodul (46) und das Schaltmittel (44) ein Signal-Empfangsmodul
(45) fur drahtlose Signallibertragung im Langwellen-Frequenzbereich aufweisen.

Sportschuh nach einem der Anspriiche 8 bis 13, dadurch gekennzeichnet, dass das Beta-
tigungsmittel (47) und/oder das Schaltmittel (44) mit dem Signal- Sendemodul (46) und
dem Signal- Empfangsmodul (45) fur eine uni- oder bidirektionale Signaliibertragung ver-
sehen sind. '

Sportschuh nach einem der Anspriiche 8 bis 14, dadurch gekennzeichnet, dass das Beté-
tigungsmittel (47) als Signalauslése- und Empfangsvorrichtung (164) z.B. Uhr, Mobiltele-
fon, PDA, WRESTOP etc. ausgebildet ist.

Sportschuh nach einem der Anspriiche 8 bis 15, dadurch gekennzeichnet, dass das Beta-
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tigungsmittel (47) als an der Manschette (7) oder dem Schalenteil (5) angeordnetes
Schaltelement ausgebildet ist.

17. Sportschuh nach einem der Anspriiche 8 bis 16, dadurch gekennzeichnet, dass das Beta-
tigungsmittel (47) durch einen Naherungssensor (48) gebildet ist.

18.  Sportschuh nach einem der Anspriiche 8 bis 17, dadurch gekennzeichnet, dass das Beta-

tigungsmittel (47) auf der Manschette (7) oder dem Schalenteil (5) oder einem Sportgerat
(157), z.B. Schi, Helm, Schistock, Schibrille etc., angeordnet ist.

Hiezu 9 Blatt Zeichnungen
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