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Zwiekszenie mocy zwarciowej w nowoczes-
nych sieclach powoduje zmniejszenie pewnoéci
pracy sieci, poniewaz wszystkie czeSci sieci
i urzadzen wystawione s3 na zwiekszone obcia-
zenie. Dlatego stosowane sy wylaczniki mocy,
wylgczajace przy przetezeniach samoczynnie,
aby miedzy innymi ochroni¢ szyny zbiorcze,
aparature, kable itp. przed termicznym i dy-
namicznym oddzialywaniem pradu zwarcia. Na
najwieksze obcigzenia dynamiczne wystawione
sq wylaézniki mocy .w chwili wystepowania
wartoéel szczytowej pradu zwarcia. Te obcia-
zenia moglyby byé¢ znacznie zmniejszone, jeze-
liby sie udalo odtaczyé prad zwarcia juz przed
wystapieniem jego pierwszej wartosci szezyto-

%) Wiasciciel patentu oéwiadczyl, ze tworea
wynalazku jest Robert Boxleidner. :

wej. Przy pradzie zmiennym. o czeatotliwosei
technicznej np. 50 Hz wymaga to wylgcznika
mocy o czasie wylaczania mniejszym od 5 ms.

Do bardzo szybkich odlagczenn pradéw elek-
trycznych znane jest wprawdzie urzadzenie
odlaczajace wybuchowe, w ktéorym materiat
wybuchowy wplywa na ruch wylaczania.

Za pomocy tego urzadzenia osiagalne sa cza-
sy wylaczania okolo 0,5 ms. Nadaje si¢ ono
jednak tylko do jednorazowych, jednofazowych
odigczeni, natomiast dla nastepujgeych po so-
bie proces6w lgczeniowych wymaga dluzszego
odstepu czasowego, albo przy bardzo krétkich
okresach nastepowania — duzego nakiadu.

Znany jest réwhiei elektryczny samoczynny
wylacznik nadmiarowy, zaopatrzony w elektro-
magnesy wzbudzane pradem zwarcia, przez
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ktérych  zadzialanie przy lub przed osiagnie-
clem natezenia pradu odpowiedniego do elek-
trodynamicznego zadzialania uruchomione zo-
stajg czlony blokujace styki, ktére ryglujg ru-

chome elementy laczace w uniesionym - potoze-
nin przed koticowym polozeniem wylaczenia.
przeciw powrotowl do stanu wlaczenia. Do--
puszcza sie wiec tu dzlalanie prgdu zwarcia .
rozlgczajacego styki, a wzbudzorie przez prad -

Zwarcia magnesy nie zezwalaja, aby uniesiony . Piku inaczej wykonanym, w ktérym uklad

styk przy nastepnym przejSciu pradu przez
wartosé zerowa zetknal si¢ ze stykiem prze-
ciwnym. Oskazalo sie, 2e przy’ Pl'adach zwar-
¢ia, ktére jeszcze nie sa w stanie uruchomié
czlonéw ryglujgeych styki,"
grzania 1 odksztalcenia w miiejscach stykania,
wskutek zmniejszonego docisku stykowego.

Prad zwarcia moze mieé--takZe: wartosé . juz -

wystanczajgca do uniesienia styku, jednak dro-
ga rozejScla sie stykéw moze byé jeszeze tak
matla, ze ryglowanie nie zaskoczy. Zespawanie
sie stykéw jest wtedy nieuniknione.

Prébowano juz réwniez; za pamoca, odpycha=

nia elektrodynamicznego, osiagna¢ . tak szybkie

otwieranie sie stykéw, 2eby zanim zacznie od-
dziatywaé pelny prad zwarcia, juz przez otwie-

rajacy sie styk wywolany byl luk elektryczny.

Przy znanym -rozwigzaniu, przeznaczonym  do ..
tego celu. elektrodynamiczne odpychanie stykéw -
i magnetyczne szybkie urzadzenie wyzwalajace

tacznika sg tak wzajemnie dostrojone, Ze bez-

poérednio po uniesieniu si¢ stykéw, przy. okreé- . zasobnika energil, przy czym diwignia prze-

:gubowa przeskakuje przy. przeteZeniu z polo-
zenia zgietego wlaczonego poprzez potoZenie

lonym natezeniu pradu zwarcia, zwolnione zo-

staje przez elektfomagnetycézny wyzwadlacz za-

ryglowania zasobnika energii oddzialywajacego
na diwignie wylaczajaca. Obydwa - przebiegi
muszg :nastapié¢ w czasie krétszym od pélokresu,
aby dziataly ograniczajaco na prad. Wade tego
rozwigzania stanowi miedzy innymi to, ze
czasowe dostrojenie sit rozigczajgeych i elek-
tromagnetycznego szybkiego wyzwalania jest
trudne.

Inne rozwiazanie jest znamienne tym, ze
tacznik z powodu jednakowej budowy ze wzgle-
du na jego czlony wyzwalajace zaopatrzony
jest w tego rodzaju réine, doprowadzone do
styku stalego przewody, ze prad plynacy przez
styki wywoluje oddzialywanie albo unoszace
styki albo wzmacniajace docisk stykowy. Uklad
stykowy jest tutaj tak uksztaltowany, ze szyb-
kie odigczanie wywolywane jest przez spreiyne
przechodzacg podezas pracy poprzez punkt mar-
twy. Jezeli zostanie wybrane poprowadzenie
przewod6éw, ktére wywoluje unoszenie sie styku,

- wlaczanych
‘-z trzema r6wnolegtymi wazgledem siebie cziona-

‘wysteplja prze--

wtedy przy przetezeniu docisk stykowy jest
ostabiany, zanim sprezyna dociskajaca styki
przekroczy swoje poltozenie martwe i dopro-

wadzi do wylaczenia. Po. kilku odiaczeniach
“zwiré, ;miejsca stykania sie stykoéw czgsto wy-
. kazujg--juz odksztalcenia, ktére stwarzaja wa-

runki dla ostatecznego zespawania sie stykéw.
Niedomagama te wystepuja takie w wylgcz-

elektrodynamiczny sklada sie z dwéch petli
przewodowych w ksztalcie szpilki do wloséw,
jedna _za druga poprzez styki,

mi. Te czlony petli sa przy tym umieszczone
réwnolegle na przemian wzgledem siebie tak,
Ze obie petle w przypadku pradu nadmiarowego

,powoduja ruch wychylny czlona srodkowego,

a tym samym otwarcie styku. Wazmocnienia
nacisku stykéw przy wzroscie pradu nie osigga
sie przez to.

Proponowany byl juz réwniez s&ﬁo&iynny
wylacznik nadmiarowy, przy ktérym tor pra-
dowy prowadzacy do styku statego albo cze§é

-tego toru pradowego -stanowi . skladajaca sie

z dwoch gatezi, jednostronnie przegieta petle
przewodowsa w ksztalcle szpilki do wlosbw,
ktérej wypukla galtaz wykonana jest jako
sztywna, ‘a galaz wklesta jako diwignia prze-
gubowa, - majgca . ulotyskowane " wolne kofice
i bedgca co najmniej za pasrednictwem jed-
nego miejsca ulozyskowania pod dzialaniem

martwe do polozenia zgigetego wylaczonego
i przy tym odrzuca styk ruchomy ‘od styku
stalego. Przy samoczynnym ‘wylaezniku nad-
miarowym wedlug tego rozwigzania nastepuje
wprawdzie w sposéb korzystny otwieranie ‘sty-
kéw nie za pomoca jednego ze znanych szyb-
kich wyzwalaczy. Potrzebny jest jednak silny
zasobnik energii, ktéry dopiero wtedy wspiera
ruch wylaczajacy dzwigni przegubowe;, gdy
ta ostatnia przy przetqdemu zostanie odep-
chnigta przez sily dynamiczne w peth prze-
wodowej ze swego polozen.ia wlgczonego poprzez
polozenie martwe. Wadg jest poza tym to, ze
przy wyzwalaniu diwigniowego czlonu prze-
gubowego musza nastapié¢ ‘przesuniecia na du-
zej drodze i sa przy$pieszane duze masy. Tego
rodzaju laczniki maja réwniez duze diugosci.
Zadaniem wynalazku jest stworzenie urzgdze-
nia lgcznikowego z"élektrodynamicznym urucho-
mieniem stykéw lgezeniowych bez wad aparatur
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przecigienia lub zwarcia nie bgdac zbudowanym
na- takie moce odlgezalne i przy tym jedno-
czednie spelniaé wymagania: techniki wykgezmi-
kowej co. do malych wymiardéw wylscanika.
Znaczenie decydujece ma tutaj zarbwno wy-
kommile wasystkich posaczegiinych cagfcl me-
chanizmu jsk réwniet podzial przestrzeni, tj.
ukiad { uksztattowanie szyn, zamks wylaczniks,
stykéw itp.

W ukladzie elektrodynamicznym do urucha-
miania elementéw wylgczajacych wylycznika
elektrycznego. zwlaszcza wylgeznika moey ze
stykami wstepnymi i giownymi, skiadajacym
sie z wigczonych jedna za druga poprzez styki,
dwéch petlli przewodowych w ksatalcie sapilki
do whoséw o lacznie trzech réwnolegle do sie-
ble przebiegajacych czlonach, zadanie to zo-
staje rozwigzane w ten apostd, ie wedlug
wynalazku petle przewodowe posiadaja na
jednakowej wysokodel obok siebie umieszczone
cztony, z ktérych wspblny Srodicowy jako czedé
pierwszej petli sklada sie z- dwoch diwigni
stykowych, przy czym jedna podtrzymuje staly
styk wstepny a druga — staly styk giéwny,
1 %e diwignia stykowa podtmmudaca staty
styk watepny aldo Ze obie diwignie stykowe,
podtrzymujgce staly styk wstepny lub styk
gtowny, s3 u wierzcholkm plerwszej peth
w okreilonych granicach ‘wychylne wokolo osi.
Ponadto zewngtrzny - wychylny czlon drugiej
petii podtrzymuje ruchomy styk gléwny, wo-
bec- czego przy przeteieniu elektrodynamiczne
odepchniecie pierwszej petii umieszezone} praed
stalym stykiem wstepnym i stykiem giéwnym
wamacnia  docisk stykowy styk6w wstepnych
albo styku wsicpnego i gléwnego, a elekéro-
dynamiczne odepebnigeie drugiej petli dokonuje
otwarcia stykéw gléwnych i przy tym zwalnfa
zaryglowanie - zasobnika energif dla otwarela
styk6w watepnych.

‘W odmianie e-lektrodynmnicznego ukiadu dla
wylacznikéw z jedng parg stykéw istotne zna-
mioma polegaja na tym, 2e wspélny Srod:owy
czlon stanowi tylko ng diwignia stykowa
8, ktéra’ w wierzchotku’ e) petli jest
wychylna w okre§lonych granicach wokolo
osi 5, a na swobodnym swym koficu podirzy-
muje styk 7. Na skutek wychylnego ruchu
czlona zewnetrznego drugiej petli zwolnione
zostaje urzadzenie ryglujace zasobnika energil
dla otwarcia styku.

Dalsze mamiona wynalaziku wynikajgq z opisu
praykiadéw wykonania 1 zastrzeien patento-

Ponife] podany opracowsny na podstawie.
rysunkéw opis przykladé6w wykonania wyns-
laziku sluiy do wyjadnienia istoty wynalazica
i moidliwosci jego realizacji. Nie naledy sfe
w nim dopatrywaé ograniczenizs moiliwoéel, ja-
kie otwiera wynalazek. Sizczeglly wykasane
w wyjainieniu, w telcicle, badt na figurach

'mmmmm
. N& rysunky fig, 1 przedstawia umdmie_.

wediug wynalazku przy wylaczniku mocy ze
stykami wstepnymi i ghbwnymi w stanie wig- -
czonym z zaryglowans diwignig przelaczajaes,
fig. 2 — urzadzenie wedlug fig. 1, jednak w sta-
nie wylaesonym z odryglowans dfwignia prze-:
laczajacs, fig. 3 — urzgdzenie wediug fig. 2
gotowe do wlaczenda, fig. ¢ i1 5 — dwa przy-
kiady konstrukeji srodicowego cziona petll, fig.:
6 i 7 — dwa dalsze przykiady wykaonania wy-
nalazku przy wylsczniku moey ze stykami
wstepnymi | gléwnymi w stanie wigezonym
z zaryglowangy diwignia przelyczajaca, a fig.
8 i 9 — inne dwa przykiady wykonanis. wyna-
lazku pray wylaczaiku miocy z jedng pars
stykéw, w stanie wisczonym, z mm
diwignia przelqcnjaca

Liczhg 1 oﬂnmuno element dnhczeauwy
petli przewodowej w ksataicie szpilki do wio-
sébw, utworzonej 2z mniepuchomege cziona 2
i rownolegle przechodzacego cziona, sikiudajs-
cego sie w dwbich diwignt stykowych 2, 6:
Diwignia stykowa 2° podirzymuje na swolm
kofien styk staly 4 i jest wzgledem nierucho-
mego cziona 2 podparta czedcig izolacying 3.
W punkcie wierzcholkowym tej petli osadzons
jest przegubowo na osi & diwignia stykowa 6,
na ktorej wolnym koficu ‘umocowany jest sty
wstgpny 7, a ktéra polaczons jest taéma po-
datng 8 z czlonem 2 prowadzacym do elementu
dolgczeniowego 1. Liczbg 9 oznaczono of, na
ktérej osadzone sy wychylnie: ‘diwignia prze-
taczajaca 10 z ruchomym stykiem wstepnym 7',
czion petlowy 6 drugiej petli z ruchomym
stykiem gdbwnym € i diwignia zapadkowa II.
Ruchomy styk wstepny 7* polaczony jest z ru-
chomym stykiem gléwnym € za pomocg taémy
podatnej 12. Obydwie petle posiadajg wiec jako
wspblny czlon srodkowy skladajacy sie z dwbch
déwigien stykowych 2’, 6, stanowigcy lewy
czlon ‘pierwszej petH i sg polgczone jednma za
druga poprzez stale i ruchome styki watepne
i gtéwne. Naped diwigni przelaczajacej 10 na-
stepuje od walu przelaczajacego 13 za posred-
nictwem preta izolacyjnego 14. Ten ostatni od-
dzialywuje nie bezpoirednio na diwignie prze-
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igczajacy, - lecz poprrez -urzqdzenie blokujgee,
ktére mote sig skiadat z diwigni zapadkowej 11
uopnﬁ'lonej w nosek zaczepowy 11' oraz z osa-,

dzonego :przy diwigni:preelaczajacej 10- do po-
lowy : zfrezowanego walka zapadkowego 15. Za

pomocy  spreiyny - 16 dfiwigina -zderzakowa 17

pezygiagana jest w. kierypku przeciwnym rucho-
wi wskazéwek zegara do-zderzaka- 19. Diwignia
zderzakowa 17 umieszczona jest po przeciwnej
stronie wakka zapadkowpgo w stosunku do pun-
ktu przyloZenia’ “sprezyn-'16 i ‘Zaopatrzona “-jest

w nastawng $rube 18. Zamiast ‘tego urzadzenia
blokujatego ‘toze .byé zastosowane kazde- inmne
urzgdzenie .blokujace o matej zwloce. Diwignia:

przelgczajaca pozwsla sie wskutek: :tego. tylko
wiedy wprowadzié: z - poloZenia wylaczonego
w.. poloZenie- wliczone, jezeli nosek zaczepowy
Pry .
oprzet¢ o walek zapadkowy; Odwrotnie, diwignia
przelaczajaca mote byé. doplero wiedy “doels-
gnieta do diwigni zapadkowej za pomotg spre-
Zyny -naciggowej- 20, a- wiec przejié w poloZe-
nie. wylaé¢zone,. jeteli blokada zostanie zniesiona
przez obrécenie walka znpodtovugo we klérun-
ku ruehu- wskazéwek: zegara.: .

W celu wytworzenia .minimalnegé doclﬂ:u

stykéw - wstepnych, -na wstepny styk -staty 7

oddziatywuje - spregyna . dociskowa - 22, opiera-
jaca: ‘si¢. na--umoccowanym trwale -elemencie
izplacyjrnym- 23'i- obejmujges - trzpiefi. zderzako-
Wy ,24, ;polaczony. Z wstepnym stykiem- statym,
arprzeprowadzony- przez: ten element izolacyjny.
Za ‘pomoca tego: trzpienia: zderzakowego ogra-
niczone, zostaje wychylenieitego styku wstep-
nego. - W :stanie’ wiaczonym :pomiedzy - them
trzpienia ‘zderzakowego i elementem izolacyj~

nym powstaje -odstep -a,. znamionujqcy pd-ze-

Suw styku wstepnecn.

Doctsk stykowy st’yku gléwnego osiuany
Jest za pomoca spredyny. doclakowej 25, umie-
szczohej w géme; czeﬁci diwign'l styl;owej 6’
i opierp,jqcej si¢ na ;anmle 10 dzwlgni prze-.

lqczajqcej 10. Wna ta obejmuje trmieﬂ, 1

. zderzakowy " 26 po!aezony 2z’ diwignia . styku

gi‘éwnego i prgwa'dzony swoim pozostatym Kofi-
c'em w jarzrme diwxgm przelaczajqoe] w sta-
nie. wlqczonym powstaje wskutek tego’ pomie-
dzy lbem trzpienia zderzakowego i jarzmem
dtwignl wylgczajacej odstep (przesuw) b.. Po-
niewai _styki wstgpne w stosunku do stykb.w
) glbwnych zamykajg sie wczeénlej, wiec ten

przesuw jest mnlejszy nii przesuw styku wstep-
nego sta!ego 7 ’ -

Gdy umdzenig zostamrie wlqcztme (ze sianu

. déwigni - zapadkowej - bedzle - sie: mégt

wediug fig. 3 eprowadzone do ‘stafiu wediug:

fig. 1), wtedy-prad ‘plynie od elementu - doig-

czeniowego 1 przez sziywny ‘ezion -2 pierwszaj-
petli ai do miejsca, w itérym ‘przjmocowana:
jest tadma podatna 8 i dzieli-sie ‘tu. na: dwa’

prady czesciowe. Plerwszy prad czetiowy prze-.

plywa dalej poprzez diwigni¢ stykows .2’ plerw<
szej petll;: glbwny styk stsly “4, glbwny. styk:
ruchomy ¢, zewnetrzny czlon 6’;:taSme. podatna

21, do elementu dolgczeniowego I'. ..:° -
Drugi prad czeéciowy -plynie. dalej, poprzez
tasme podatng .8, dfwignie: stykews. 6, wstepny.
styk staly 7, wstepny styk. rwchomy 7', fadme
podatng 12, do- czlona 6’ i stad . poczawszy . wraz
z plermzym pndem czeéclowym .do. elementu
dolqczenlowego 1‘ ' : -

Gdy za.czyna plynqé prgd zwarcla, wzmacnh
sie docisk etykowy na .Stykach w;tepnych R
17w ‘zaleinoéei od, natezenla prqdu. ,poniewu
diwlgnia 6 styku wstqpnego ma sklonnosé od-
chyla.n{a sie¢ w kierunku, C. kautek dziatania’
odpychania , elektrodynamicznego " Wikutek
wzrastania pradu.w ﬁrugiei petll zpstaje prze—
z%vycleibna sila_‘dzialajacej W chanym kie-

runku’ gpr@gyny 25 doqgkgjacej stykl Czlon 4
odaal% swb]_glowny ‘styk richiomy ¢ od giéw-
nego s}yku stalego 4 __quek tego mtaje
otwarta icled'ka ‘gridowa. . pierwszégo  pradu
czqét!lqwego Prad caikowity ‘plynie tera;,
y ..31

et

£ mﬁdzyemie cm 6" opark: §te 0 érube

naxt&wcn 18 1 ‘nastebnie Gbraca walek - za-
padkowy 15w kieruplea richu - wakazbiwek ze-
gara:oraz zwalfii jak -jiu: mlshnd zabadke
blokujaea dtwlgnfe prz‘elqcujﬁca 10 i

Lyl

Te(y dzwignia przelaczajqca 10 otrzymu;e
wakutel sity wywieranej na dtwigm,q_.,ﬁ Styku
wstgpnego dqie 9rzy@leszen1e, dzialajace w-kie-

a iec

cierunku’ wyla ania) tak

10 jedt porusaana 2, duta jzybkosols
wyfaczanla W poloten(e wy!qczenia, Ruch. ten
jest wspomagany przez sprézyne 20, ktora osta-
tecznie dociaga diwi;nlq przelaczmaca do, diwig-
ni zapadkowej, a, tym samym .do po}oﬁ.ema
wquczonego (pgtrz ﬂg 2. e e

-Diwignia zapadkowa 11 pozostaje Wty po-
tozeniu tak diugo, az przez- #uch wylaezancy
d&iwigni wylgczajgee} <10 - zostanie” o&lékov}rane
sprzegniete z iy (ie- uwidocznione) ‘urzqdzénie
zwalniajgce swobodne wyzwalanie wylgcznika

Y



i réwniez wal prrelaczajaey 18 wraz .z pretem-
izolacyjnym 14 prrzejdzie do ruchu wylgczania.:

Przy koficu tej fazy ruchu nosek zaczepowy 11’
diwigni zapadkowej 11 obsuwa sie z walka
zapadkowego 15 i nastepnie opiera sie na wat-
ku zapadkowym. Urzadzenie jest obecnie zno-
wu gotowe do w!qtﬁnla (patrz fig. 3)

Diwignia stykowa S moze wediug tig 4 po-
siadaé ksztalt dwurﬁniennych widelek obejmu-
jacych diwignie stykowa 2' plerwszej petli,
ktérych jarzmo je#t wykonane jako wstepny
styk staly 7 i kt&nh kofice ramion sg umo-
cowa.ne przegubowo fa osi 5.

Diw‘lgma stykowa - 2 pierwszej petli moze
byé takie uksztaliowana wedlug fig. 5 jako
dwuramienne widelki obejmujace diwignie sty-
kowsa §, ktérych jarzmo tworzy punkt wierz-
chotkowy. tej petll i ktérych kofice ramion sta-
nowis giéwne styki state.

Obydwa ‘rozwigzaifla wykazuja rézne oddzia-
lywanie elelctrodyhdmicme '

Np. w odmianfe wykonania wedlug fig. ¢

dzialajace na stykl wstepne 7 i 7 wzmocnienie
docisku. stykowego . jést- utrzymywane niewiel-
kie wskutef¢ podziatia pradu plynacego przez
diwignie stykowq 6 na prady skladowe. Mo-
ze byé ono - jednak wamjocnione przy zastosowa-
niu rozwigzaaia wedlug HNg. 5, poniewaz w tym
przypadku tylko prgd plynacy przez styki glow-
ne zostaje pordzielody na poszczegbine prady.
Wystepuje tutaj jednak zmniejszenie wylacza-
jacego oddz|plywania lﬂy

Dalsze. zré#nicowanie tych zaleinych od sie-

bie oddzialywaf sit mote byé osiagnigte przez
odpowiednie dobranie dlugosci i odstepu posz-

czegblnych czlonéw petii i déwigni stykowych..

Fig. 6 przegstawia przykiad wykonania, zgod-
ny po wigkgzej czgddi z rozwiazaniem wedlug
tig. 1. Zamigst elémentu izolacyjnego 3 podpie-
rajacego: wzgjemile czlon 2 1 dfwignie stykowa
2 pierwszej petll przewidziana jest tuleja 'izo-

lacyjna "27 .wpuszczona w - nieruchomy czlon 2.

W tulel tej, ktéra jednoczednie stuzy jako opar-
cie dla dfwigni stykowej 2’, prowadzony jest
trzpiefi zderzakowy 29, polaczony z ta diwig-
nig stykowg [ otoeczony przez spreiyne docis-
kowg 28. §preiyna ta oddzialywuje wiec na
diwignie stylkkowa 2’. Sila tej sprezyny -jest
mniejsza od sily sprezyny dociskowej 25. Poza
tym na osi 5, umieszczonej. przy punkcie wierz-
cholkowym tej petli, osadzona jest wychylnie
oprécz . déwigni stykowej 6 z wstepnym sty-

kiem stalym 7 réwniei diwignia stykowa 2
ze stykiem gléwnym 4. Obydwie diwignie sty-
kowe sg polgczone pomiedzy soba i z czlonem. 2
za pomocy tadmy podatnej 8. Wszystkie pozo--
stale elementy konstrukcyjne i laczace s§ bez
zmian. Przy wlaczaniu, styk wstepny 7°, umo-
cowany w glrnej -czeScl diwigni przelgczajacej
10, dociska nie tylko swéj staly styk przeciwny
7, w kierunku przeciwnym dzialaniu spreiyny
dociskowej 22, wstecz o przesuw a, lecz rdwnied
staly styk ¢ wraz z jego diwignig stykowg 2,
w kierunku przeciwnym do nacisku spreiyny-
28, o przesuw c. Diwignia stykowa 2’ przylega
wskutek - tego w kazdym przypadku najpierw-
do tuleji izolacyjnej 27. Dopiero wtedy spre-
Zyna 25 zostaje scidnicta stosownie do z gory-
okredlonej wielkoici wyzwalajacej. - Zalete - tej
konstrukeji stanowi to, ze w przypadku zwar-
cia, w czasie gdy diwignia stykowa 2' z gléw-
nym stykiem stalym i czlon 6" z gléwnym sty-
kiem ruchomym poruszaja sie wspélnie w kie—
runku urzgdzenia blokujgcego, docisk- stykowy
na stykach giéwnych -pozostaje w- pehi- zacho-
wany. Rozlgczenie stykéw giéwnych nastepuje
dopiero wtedy, gdy przesuw c trzpiemia 29 sta-
nie sie réwny zeru. W tej fazie ruchu naste-
puje odblokowanie déwigni przelgczajgcej i styk
wstepny przyspiesza ruch wylgczajgey dtwigni
przelaczajacej w spos6b jui opisany.

Fig. 7 ‘uwidocznia przyklad wykonania na tyle
odmienny od rozwigzania wedlug fig. 6, Ze Zew-
netrzny cziton 6’ drugiej petli na wysokoéci
gléwnego styku ruchomego 4 jest dodatkowo
ulozyskowany na osi 30 przy diwigni prze-.
taczajacej 10, a jego drugie miejsce utozysko-
wania na osi 9 jest wykonane jako oparcie 31
np. w postaci podiuznego otworu lub w ksztai--
cie lezgcej litery U. W odmianie tej nie ma-
poza tym trzpienia zderzakowego 26, a jarzmo
10’ dzwigni przelgczajacej ze sprezyng docisko-
wa 25 jest umieszczone w dolnej zamiast w gér-
nej czesSci- diwigni przelaczajatej 10. Na. tym
jarzmie opiera sie spreiyna 25 dociskajac czton:
6’ do osi 9. Od wielkodci tej sprezyny, ktéra:
moze byé w znany sposéb wykonana jako spre-
zyna nastawna, zalety iadane wyzwalanie pra-
du nadmiarowego. Styk ruchomy 4’ przy roz-
patrywaniu procesu wiaczania i wylaczania na-
lezy traktowaé jako styk staly, ktéry jednak
przy ruchu podtrzymujacego go cziona 6’ wok6t
osi 30 moze sie nieznacznie poruszaé i w ten
sposéb samoczynnie oczyszczaé.

U-klad elektrodynamiczny przedstawiony na
fig. 8, do uruchamiania elementéw 1gczacych,



sklada sie réwniei z dwbch wigczonyeh jedna

za drugq petli przewodowych w ksztalcie szpil- -

ki do wilosébw o trzech réwnolegltych do siebie
cztonach. W przeciwiefistwie do przykladu wy-
konania wedlug fig. 1, wyeliminowano tutaj
diwignie stykowg 2’ pierwszej petli z jej giéw-
nym stykiem stalym 4 i giéwny styk ruchomy
4 naczlonie 6’ drugiej petli oraz element izo-
lacyjny 3 pomiedzy czionem 2 i diwignig sty-
- kows. 2* plerwszej petli. Umieszczona preed sty-
kiem statym 7 pierwsza petla przewodowa skfa-
da sie wiec z nieruchomego czlonu przewodza-
cego 2 i osadzonej w jej punkcie wierzehotko-
wym na osi 5§ diwigni stykowej 6. Druga petla
przewodowa jest utworzona z diwigni styko-
wej 6 plerwszej petlli i zewnetrznego wychyl-
nego czliona 6’ drugiej petli. Obie petle majg
jako wspblny czlon srodkowy diwignie styko-
wg 6 i sy wiaczone jedna za drugy poprzez
styk staty 7 i ruchomy styk 7. Wszystkie po-
zostale elementy konstrukcyjne i laczace sg
bez zmiany. Prad plynie od elementu doljcze-
niowego 1 przez sztywny czion 2, tasme po-
datng 8, dZwignie stykowg 6, styk staly 7, styk
ruchomy 7’, tasme podatng 12, czlon 6’, tasme
podatng 21 do elementu dolgczeniowego I'.
W .przypadku zwarcia, wskutek dynamicznego
odpychania wystepujacego w plerwszej petli
powstaje nacisk déwigni stykowej 6 oraz jej
styku stalego 7 w kierunku C na styk rucho-
my 7', natomiast dynamiczne odpychanie w dru-
giej petli dociska czlon 6’ przeciw naciskowi
sprezyny 25 w kierunku do’ urzadzenia bloku-
jacego. Otwarcie ' styk6w nastepuje dopiero
wtedy, gdy przesuw a przy trzpieniu zderzako-
wym 24 bedzie réwny zeru, i nastepnie gdy
czlon 6’ uderzajacy o nastawng srube 18 wyz-
woli urzgdzenie blokujace, wskutek obrécenia
watka zapadkowego 15 w kierunku ruchu wska-
z6wek zegara.-

- Na fig. 9 uwidoczniono odmiane poprzedniego
przykladu . wykonania, réinigcego sie¢ o tyle,
%e podobnie jak na fig. 7 czton 6’ drugiej petli
jest ulozyskowany dodatkowo na osi 30 umie-
szezonej w goérnej czesci diwigni przelqczajgcej
10 i jego drugie miejsce ulozyskowania na
osi 9 jest wykonane jako oparcie, np. otwér
podhwzny- 31 lub w ksztalcie lezgcej litery U.
Poza tym wyeliminowany jest trzpief- zderza-
kowy 26, a jarzmo 10’ diwigni przelaczajgcej
ze . spretyng dociskowg- 25 jest umieszczone
w dolnej zamiast w gérnej czeSci diwigni prze-
tqczajgcej 10. Na tym jarzmie opiera sie¢ spre-
zyna 25 i dociska czlon 6’ do osi 9. Od wiel-
koSci mocy tej spreizyny dociskowej, ktéra

w znany sposéb moze byé wykonana jako spre-
iZyna nastawna, zalezy Zgdane wyzwalanie pra-
du nadmiarowego.

Réwnlei‘ w przykladach wykonania wedtug
fig. 6 1 7 diwignia stykowa 6 mote mieé¢ ksztait
dwuramiennyth widelek obejmujgcych diwig-
nie stykowg 2 pierwszej petli, ktSrych kofice '
ramion sg osadzone przegubowo na o0si 5 (patrz
fig. 4). Moze byé jednak - réwniez diwignia

" stykowa 2’ pierwszej petli wykonana jako dwu-

ramienne widelki, obejmujgce diwignie styko-
wa 6, ktérych jaramo jest osadzone zawiaso-
wo w wierzchotku tej petli i ktérych koice ra-
mion sg stykami stalymi 4 (patrz tig. 5).

Obydwa rozwigzania wykazuja odmienne
dziala.n.ie dynuniane. Wywierane na styki
wstepne ‘7 1 7 np. wedlug fig. 4 wzmocnienie
docisku stykowego jest niewielkie wskutek po-
dziatu pradu plyngcego przez diwignie styko-
wg 6 na prady czeéciowe. Moze byé ono jed-
nak wzmocnione wedlug fig. 5, ponfewaz w tym
przypadicu tylo prad plynacy przez styki sta-
le podzielony zostaje na prady czesciowe. Wy-
steplje tu przy tym jednak zumie;szenie od-
dzialywania gity wylgczajgcej.

Dalsze zréinicowanie tych zaleinych od sie-
bie oddzialywan moze byé osiggniete przez od-
powiednie dobranie dlugoéci i odstepu posazcze-
g6lnych czionéw- petli oraz diwigni stykowych.

We wszysticich przypadkach moze byé zasto-
sowane, tak, jak w pierwszym przykiadzie wy-
konania, urzadzenie wyzwalajgce, ~ sprzedone
z diwignia wylaczajges, ktére odblokowuje
swobodne wyzwalanie zwykle stosowane w wy-
tacznikach moey.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad elektrodynamiczny do uruchamiania
elementéw 1aczacych elektrycznego laczni-
ka, zwlaszcza wylacznika mocy, skladajacy
sle z dwéch wilgczanych poprzez styki jedna
za drugg petll przewodowych w ksztalcie
szpilki do  wloséw o trzech réwnolegiych
‘wzgledem siebie czionach, znamienny tym,
%e petle przewodowe posiadaja na jedna-
kowej wysokosci obok siebie umieszczone
czlony, z ktérych wspélny czlon Srodkowy,
w przypadku wylacznika ze stykami wstep-
nymi i gléwnymi, sklada sie z dwéch diwi-
glen stykowych (2°, 6), przy czym jedna
z nich (6) zaopatrzona- jest w staly sti_k



wstepny (7),- druga (2") zaf — w staly styk
gléwny _(4), oraz Ze zaopatrzona w- staly
styk wstepny diwignia stykowa (6) albo
obie te diwignie stykowe ze stalym sty-
kiem wstepnym wzglednie stalym stykiem
gléwnym sa wychylne niezaleinie jedna
od drugiej w okreslonych granicach wokolo
osi (5), w punkcie wiericholdicowym pierw-
szej petli i ze zewnetrzny, wychylnie osa-
dzony czilon' (6) .drugiej petli zaopatrzony
jest w ruchomy styk gibéwny (4), wobec
czego, w przypadku. przetetenia, elektrody-
namiczne odpychanie umieszczonej prred
stalym stykiem wstepnym 1 stykiem giow-
nym plerwszej petli (2, 2’, 6) wzmacnia do-
cisk stykowy stykéw wstepnych albo sty-
kéw wstepnych i stykéw giéwnyeh, a elek-
trodynamiczne odpychanie drugiej petll (2°,
6, 6) dokonuje otwarcia stykéw giéwnych
i zwalnia przy tym urzadzenie ryglujace
zasobnika energii dla otwarcia ruchomych
stykéw wstepnych.

. Odmiana ukladu elektrodynamicznego wed-
lug zastrz. 1, znamienna tym, ie w przy-
padku wylgcznika z jedng parg stykoéw,
wspblny srodkowy czlon stanowi jedng tyl-
ko dfwignie stykows (6), ktéra w punkcie
wierzchotkowym pierwszej petll jest wy-
chylna w okredlonych granicach wokolo
osi (5, a na swym swobodnym koficu po-
siada staly styk (7).

. Uklad elektrodynamiczny wedlug zastrz. 1,
znamienny tym, ze zaopatrzona w staly styk
wstepny diwignia stykowa (6) jest wykona-
na w postaci dwuramiennych widetek, obej-
mujgcych diwignie stykowa (2) podtrzy-
‘mujgca staly styk giléwny, przy czym na
" jarzmie widelek umieszczony jest styk
wstepny (7), 'a kofice widetek sg przegubo-
wo przymocowane do osi (5) umieszczonej
w punkcie wierzcholkowm pierwszej petli
(fig. 4).

. Uktad elekttodynamiciny' wed!ug zastrz. 1,

znamienny tym, ze podfrzymujgca staly -

styk gléwny - diwignia stykowa (2) ma
postaé dwuramiennych widelek, obejmuja-
cych dféwignie stykowsg (6) zaopatrzong
w etaly styk wstepny, przy czym jarzmo
widelek stanowi punkt wierzcholkowy
plerwszej petli, a ich kofce sa statymi
stykami gléwnymi (4) (fig. 5).

. Uklad -elektrodynamiczny wedlug zastrz 1,
zpam_lefnny tym, Ze na swobodnym koficu

—_7 =

10.

11,

12.

" déwigu stykowej (6) zaopatrzonej w staly

styk' wstepny albo na stalym wstepnym
styku (7) jest umieszczony, - prowadzony
w’ trwale umocowanym elemencie izolacyj-
nym (23) trzpiefi zderzakowy (24), obejmo-

‘wany przez spreiyne. dockkowq (22, ﬂg

1, 2,3, 6'7.

Uklad elektrodynamiczny wedtug zastrz. 1
i.2 znamienny tym, e posiada na osi (9)
osadzony wychylnie zewnetrzny czlon (6”)
drugiej petli wraz z dfwigniq przelgczajacy
(10) i diwigniq zapadkowa (11), przy czym
diwignia przelgczajaca i diwignia zapad-
kowa sg ze sobg polaczone za pomoca
sprezyny naciqgow-ej (20, tig. 1, 2, 3, 6,
7, 8, 9).

. Uktad elektrodynamiczny wediug zastrz. 1,

Znamienny tym, ze na gérnej czeei diwigni
przelgczajacej (10) umieszczony jest mcho-

-my atyk w:tepny ™. v
. Uklad elektrodynamiczny wedlug zastrz. 3,

znamienny tym, ze na gérnej czefci déwig-
ni pnetaczajqcej {10) osadzony jest styk-(7")
stanowiacy gléwny styk- ruchomy.

. Uklad elektrodynamiczny wedlug zastrz. f,

2, 6, 71 8, znamienny tym, ze poslada wyz-
walane przez zewnetrzny wychylny czlon
(6") drugiej petli urzgdzenie regulujgce dla )
diwigni przelgczajacej (10), skladajace sie
z watka zapadkowego (i5), noska zaczepo-
wego (1I') i diwigni zderzakowej.

Uklad elektrodynamiczny wedlug zastrz. 1,
2,6 17 819 znamienny tym, ze do zew-
netrznego czlona (6) drugiej petli przy-
mocowany jest trzpiei zderzakowy (26),
ktéry jest osadzony w jarzmie diwigni prze-
laczajacej i otoczony przez spreiyne docls-
kows, oparty o jarzmo diwigni przelqcza-
jacej 1 o zewnetrzny czton (6’).

Uklad elektrodynamiczny wedlug .mtu. 1,
2,6 7 8i9, znamienny tym, ze zewnetrz-
ny czlon (6) drugiej petli jest osadzony
przegubowo na drugiej osi (30), a pozostale
jego miejsce osadzenia na pierwszej osl (9)
jest wykonane jako oparcie (31) np. w po-
staci podiuznego otworu albo legcej litery
U (fig. 71 9).

Uklad elektrodynamiczny wedlug zastrz. 1,
znamienny tym, Ze posiada tuleje izolacyj-
na (27), wpuszczong w zewnetrzny czlon (2)
plerwszej petli 1 prowadzony w niej trapieft
zderzakowy (29), ktéry jest otoczony przez



sprezyne dociskows (28) i polaczony z diwig-
nig stykowa (2') podtrzymujaca staly gléw-
ny styk (fig. 6, 7).

. Uklad elektrodynamiczny wedlug zastrz. 2,
znamienny tym, ze na ‘swobodnym koficu
“czlona (6) podtrzymujacego styk staty albo
na styku stalym (7) osadzony jest trzpien
zderzakowy (24), ktéry jest prowadzony

w nieruchomo umocowanym elemencie izo-
lacyjnym (23) i otoczony sprezyna docisko-
wa (22, fig. 8, 9).

VEB Elektro-Apparate
Werke J. W. Stalin

Zastepca: mgr J6zef Kaminski
rzecznik patentowy
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