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Elektromechaniczny wylacznik czasowy

1
Przedmiotem wynalazku jest elektromechaniczny
wylacznik czasowy o duzej dokladno$ci, umozli-
wiajacy wielokrotne powtarzanie cyklu bez ko-
nieczno$ci powtarzania jego mastawiania.

Dotychczas znane elektromechaniczne wylgezniki
czasowe skladajg si¢ z jednego lub dwéch zespoléw
stykowych. Wylaczniki posiadajgce jeden zespot
stykowy ustawivany' za pomoca pojedynczej skali
charakteryzuja sie mala dokladnoscia przy niewiel-
kich warto$ciach mnastawionego czasu. Wylgczniki
tego typu sa wykonywane zaréwno w wersjach
umozliwiajgcych wielokrotne muzyskiwanie raz na-
stawionego czasu, jak tez wymagajgcych kazdora-
zowego nastawiania czasu po zadzialaniu wylacz-
nika. : o

W celu wuzyskania wiekszych dokltadno$ci, zwla-
szcza w zakresie malych czasé6w w 's,bosunku_’do
pelnego zakresu wylacznika, sﬁosﬁje sie wylgczniki
o dwu zespolach stykowych, z ktérych jeden jest
sterowany krzywka szybkoobrotowg o “szybkosci
na przyktad jednego obrotu ma “sekunde, a “drugi
zespél krzywka wolnoobrotowg o szybkoSci na
przyklad jednego obrotu mna minute. Zadzialanie
wylgcznika nastepuje w momencie jednoczesnego
zadzialania obu zespoléw stykowych. Taki uklad
umozliwia nastawienie maksy‘malnegov czasu ogra-
niczonego czasem jednego obrotu krzywki wolno-
obrotowej z dokladnosciag obrotu krzywki szybko-
bbrotowej.
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Systemn ten jest wykorzystywany przewaznie
w wersji wymagajagcej kazdorazowego nastawiania
zgdanej warto$ci czasu ze wzgledu na trudnosci
zwigzane z kasowaniem i synchronizacjg dzialania
stykéw zapobiegajgcg pomytkom. W wersji takiej
elementami mnastawianymi sg wskazéwki, ktére
podczas pracy wylacznika biegng w kierunku zera,
po osiggnieciu ktérego nastepuje zadzialanie dwéch
par zespoléw stykowych. Wylgczniki tego systemu
sg klopotliwe w uzyciu, zwlaszcza przy pomiarach
wymagajgcych wielokrotnego powtarzania eyklu
o tym samym czasie.

Celem wynalazku jest umozliwienie uzyskiwania
nastawianych cykli czasowych o duzej dokladnosci
przy jednoczesnej mozliwos$ci wielokrotnego powta-
rzania nastawionego cyklu i mozliwo$ci obserwacji
uplywajgcego czasu.

Cel ‘ten zostal osiggniety w rozwigzaniu wedlug
wynalazku dzieki temu, zZe krzywki sterujgce ocisa-
dzone sg po obu stronach przekladni zebatej i po-

‘Iqézdne sa z tg przekladnig wspétosiowymi tulejami.

Z'espoly stykowe sterowane krzywkami polgczone
sg ze sobg mechanizmem kompensacyjnym. Tuleja

'z osadzona na niej krzywka o wolniejszych obro-

tach polgczona jest z przekladnia zebatg za pomocg
sprzegla ciernego 1lub jednokierunkowego co
umozliwia niezalezny od przekladni zebatej jedno-
czesny obrét dwu tulei z osadzonymi krzywkami,
czyli jednoczesny powrét krzywek do polozenia
wyjSciowego. Elektroniczny wylgeznik czasowy
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wedlug wynalazku posihda mechanizm kompensa-
cyjny laczacy oba zespoly stykowe, zapewniajacy
odpowiednie przesuniecie jednego zespolu stykéw
o wolniejszych obrotach przy zmianie polozenia
przez drugi zespél stykéw. Zapewnia to stale wy-
przedzenie dziatania zespolu stykéw o wolniejszych
obrotach przed drugim zespolem stykéw.

Elektromechaniczny wylacznik czasowy wedlug
wynalazku umozliwia nastawienie cykilu o dowolnej
dlugoéci czasu mniejszej od czasu trwania jednego
obrotu tarczy wolnoobrbotowej, zapewnia duzg do-
kladno$é i umeozliwia powtarzanie nastawionego
cyklu bez konieczno$ci ponownego nastawiania
czasu jego trwania. Powrét mechanizmu 'do stanu
wyjSciowego po wykonaniu cyklu jest latwy i szyb-
ki za§ wskaz6wki umozliwiajg -obserwacje uplywa-
jgeego czasu w czasie trwania cyklu. Koncentryczny
uklad wskaZnikéw czasa i wskazéwek pozwala na
latwy odczyt. Wspélesiowy uklad elementéw
umozliwia uzyskanie niewielkich wymiaréw wurzg-
dzenia przy stosunkowo duzej Srednicy krzywek
sterujacych zespotami stykéw, co zapewnia duzy
dokladno$é. Elektromechaniczny wylgcznik czasowy
wedlug wynalazku poza zasadniczg fuilkcja moze
byé wykorzystywany do porhiara ‘czasu w zakreste
czasu trwania jednhego ‘obrotu krzywki wolmo-
obrotowej.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladach wykonania, na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia przekr6j podluzny -elektromechanicz-
nego wylagcznika czasowego, fig. 2 — elementy
umozliwiajagce powrét mechanizmu do stanu Wyj-
$ciowego, w przekroju wzdtuz linii A-A z fig. 1,
fig. 3 — schemat elektryczny wylacznika.

Na tulei 10 (fig. 1) napedzanej poprzez sprzeglo
elektromagnetyczne 30 silnikiem zegarowym 31
osadzona jest krzywka 4 sterujgca zespolem sty-
kowym 2. Tuleja 18 obracajaca si¢ na tulei 10
polaczona jest z nig poprzez redukter obrotéw 5
i sprzeglo 20. Krzywka 3 zamoocowana na tulei 18
steruje zespolem stykowym 1. Wskazéwki 33 i 34
osadzone -s3 na tulejach 18 i 10 i okreslajg ich
polozenie katowe na skali wykonanej na przezro-
czystej plycie przedniej 21.. Na tulei 10 osadzone
jest obrotowe kolo zebate 13 z zapadkami 14 i 15
zazebiajagcymi sie z kolami zapadkowymi 16 i 17
osadzonymi na tulejach 10 i 18. Kolo 13 zazebione
jest wycinkiem zgbatym 38 osadzonym na walku 37
z pokretlem 36. Zakres ruchu wycinka zgbatego 38
jest okreS§lony przez agraniczniki 22. Na watku 9
przebiegajgcym wewngtrz tulei 10 osadzona jest
tarcza T z zespolem stykowym 2, pokretlo 11,
wskaznik 35 oraz krzywka o ksztalcie spirali 29.
Na tulei 8 osadzonej obrotowo ma walku 9 umie-
szczone jest pokretlo 12 i tarcza 6 z materialu
przezroczystego z zespolem stykowym 1. Zewne-
trzna Srednica tarczy 6 jest uformowana w ksztal-
cie kola zapadkowego i wspoélpracuje z zatrzaskiem
kulkowym 24. Zatrzask 24 umieszczony jest w pro-
wadnicach 26 pozwalajgcych na przesuw styezny
do obwodu tarczy 6. '

Polozenie zatrzasku zmienia si¢ przy obrocie
walka 9 przez dzialanie krzywki 29 ma dZwignie 28,
‘walek 27 i dZwignie 25. Na rysunku fig. 2 poka-
zano wzajemne usytuowanie kola zebatego 13, wy-
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4
cinka zebatego 38, kola zapadkowego 16 1 zapadki
14 oraz ogranicznik6w 28. Na rysunku fig. 3 przed-
stawia schemat elekiryceny wylgcmika, Uzwojenie
sprzegla elektromagnetyeznego polgczone jest z za-
diskami zasilajagcymi AB przez zespoly stykowe 1
i ® oraz wylacznik 39. Sterowane wylgcznikiem
urzgdzenie odbiorcze delaczone jest do zaciskéw
wyjSciowych CD. Dzialanie urzadzenia jest naste-
pujgce: uruchomienie silnika zegarowego 31 na-
stepuje przez wlaczenie wylgcanika sieciowego
umieszczonego na plycie czolowej. W polozeniu
wyjsciowym zespoly stykowe 1 i 2 s3 zwarte. Wig-
tzenie wylgcznika 39 powoduje wiaczenie sprzegla
30 i obracanie sie ‘tulei 10 z krzywka szybkoobro-
towg 4 oraz tulei 18 z krzywka wolnoobrotowg 3.
Jednoczesnie pojawia sie napiecie ma zaciskach
wyjsciowych C i D. Po dokonaniu okreslonej ilosci
obrotéw tulei 19 wynikajacej z poloZzenia kgtowego
zespoléw stykowych 1 i 2 nastepuje najpierw roz-
warcie stykéw zespolu 1 sterowanych krzywkg
wolnoobrotowa 3, a potern rozwarcie stykéw ze-
spolu 2 sterowanych krzywka szybkoobrotows 4.

W momencie rozwarcia styké6w 2 mnastepuje wy-
lgczenie zasilania sprzegla elektromagnetycznego 30,
co powoduje zatrzymanie krzywek 8 i 4 i wskaz6-
wek 33 i 34 oraz zanik napiecia ma zaciskach
wyjsciowych C i D. Rozwarcie styk6w jednego
zespotu, gdy styki drugiego zespolu sg zwarte, nie
powoduje wylaczenia zasilania sprzegla elektro-
magnetycznego poniewaz styki zespoléw 1 i 2 sg
polgczone réwnolegle. Ustawienie krzywek 3 i 4
W pelozeniu 'wyisciowym jest dokonywane przez
reczny obrét pokretta 36 w lewo do oporu. Powo-
duje to obrét wycinka zebatego 38 do ogranicznika
22 i kola zebatego 13 o jeden pelny obrdt. Nieza-
leznie od polozenia w jakim znajdowaly sie po
cyklu pracy krzywki 3 i 4 zapadki 14 i 15 podczas
wykonywanego obrotu zaczepiajag o wyciecie w ko-
lach zapadowych 16 i 17 i dqoprowadzajg do polo-
zenia katowego, odpowiadajacego oparciu wycinka
Zgbalsgo 30 © werumicenik 32. Jest to poloZenie
wyissiowe &roywek, Wekazédwki 33 i 34 s3 tek
ustawione, Ze polvienie o edpowiada zZerowym
punktom skali anniesione] ma praezroczystej plycie
21. Sprzegio 0 kompenswje méznice szybkesei
migdzy tulejami 10 i ¥8 wymikajgey z polgczenin
ich przekladnig websty 3.

Nastawianie czasu tyklu jest 'dokonywane przez
obrét pokretel 11 i YR, co powodude zmiame polo-
Zenia katowego zespolu etyké§w 1 i B. Wspllrzedne
polozenia stykéw sga wuwidocznione na skali ma
plycie 21 przez wskaZniki 32 i -35. Zmiana poloze-
nia katowego zespolu styké6w 1 odhywa sie skoko-
wo. Jeden skok odpowiada ohrotowi krzywki 4
o jeden obrét. .Polozenie zespolu stykowego 2 jest
regulowane mplynnie. W celu zapewnienia stalego
wyprzedzenia dzialania zespolu stykéw 1 przed
zespolem styk6w 2 polozenie zatrzasku kulkowego
24 jest zmieniane w zaleznoéci od polozenia ze-
spolu stykowego 2 przez krzywke 29, dZzwignie 28,
walek .27 i dZwignie 25. Wznios krzywki 29 d sto-
sunek ramion dzwigni 25 i 28 jest tak dobrany, ze
przy obrocie krzywki 29 o 360° zatrzask kulkowy -24
przesuwa sie o ‘wielko$é odpewiadajacg jednemu
skokowi tarczy 6. Stale wyprzedzenie dzialania
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zespolu stykowego 1 umozliwia prawidlowe dzia-
‘lanie urzgdzenia przy dowolnych polozeniach po-
kretel 11 i 12 bez obawy falszywych wskazan na
przyklad powstaniem luzéw lub niewtielkich ble-
-d6w ustawienia tarcz przy montazu urzgdzenia.

Urzgdzenie wedlug wynalazku moze byé wyko-
.nywane dla réznych zakreséw mastawienia czaséw
na przyklad 1 minuta, 1 godzina lub 24 godziny
przez zastosowanie silnika 31 o odpowiedniej pred-
.ko$ci obrotowej. W wykonaniach dla dluzszych
zakres6w czasu, je§li czas startu silnika jest po-
.mijalny w stosunku do dokladnoSci urzadzenia,
.sprzeglo elektromagnetyczne 30 moze byé zastg-
pione sprzeglem ciernym stalym. Poljczenia elek-
trycozne miedzy zespolami stykow 1 i 2, ktére moga
poruszaé sie w zakresie 1 obrotu wraz z tarczami 6
‘i 7 a mnieruchomymi czeSciami urzgdzenia mogg
byé wykonane w postaci gigtkich przewodéw lub
kolektora i szczotek.

Zastrzezemia patentowe

1. Elektromagnetyczny wylgcznik czasowy, na-
‘pedzany silnikiem zegarowym i posiadajgcy dwa
-zespoly stykowe sterowane krzywkami zwigranymi
ze sobg przekladniag zebatg, znamienny tym, ze
zespoly stykowe polgczone sg mechanizmem kom-
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pensacyjnym, natomiast krzywki sterujgce (3) i (4)
osadzone sg po obu stronach przekiadni zebatej (5)
i polgczone z ta przekladnia wspélosiowymi tule-
jami (18) i (10), przy czym walek (9) polgczony
z zespolem stykowym o szybszych obrotach (2)
osadzony jest wspélosiowo z tulejami (18) i (10),
a tuleja (8) polaczona z zespolem stykowym o wol-
niejszych obrotach (1) jest osadzona wspélosiowo
z walkiem (9).

2. Wylacznik czasowy wedlug zastrz. 1 znamienny
tym, ze tuleja (18) jest polgczona z przekladnig (5)
za pomwocy spraggda ciernego lub jednokierunko-
wego (20) co umo#liwia niezalezny od przekladni
zgbatej (5) jednoczesny obrét tulei (18) i (10), czyli
jednoczesny powrdt krzywek (3) i ((4) do polozenia
wyjsSciowego.

3. Wylacznik czasowy wedlug zastrz. 1, znamien-
ay tym, ke mechanizm kompensacyjny sklada sie
z krzywki (29) umiesaczonej ma watku (9), diw\igni
(28) wspélpracujqcej z tq krzywks, waltka poSred-
niczacego (27 oraz @&wigni (25) wspélpracujacej
z zatrzaskiem (28), przy ezym mechanizm ten lgczy
poprzez tarcze (6) i (¥) zespdt stykéw (1) z zespolem
stykéw (%) zapewniajac odpowiednie przesuniecie
zespolu stykéw (1) przy zmianie polozenia zespolu
stykéw (2), w celu zapewnienia stalego wyprze-
dzenia dzialania zespolu stykéw (1) przed zespolem
stykéw (2).
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